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I. WSTEP

1. Przedmiot i zakres roboét.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest omodwienie warunkéw
technicznych dla wykonania i odbioru rozbudowy systemu wykrywania
i sygnalizacji pozaru w zwigzku z planowang zmiang aranzacji sufitu w
strefie wejscia gtébwnego w kompleksie budynkéw Centrum Onkologii w
Bydgoszczy.

Zakres robét obejmuje wykonanie demontazu istniejacych czujnikow,
wraz z ich utylizacjg oraz rozbudowe funkcjonujgcego obecnie w obiekcie
Centrum Onkologii adresowalnego systemu POLON 4000 w obszarze nowej
aranzacji stropu.

2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

3. Transport, przyjmowanie i skladowanie materiatow.

a) Dostawa materiatdw przeznaczonych do robét instalacyjnych powinna
nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczenia na ich
bezpieczne przechowywanie.

b) Skladowanie materiatbw powinno sie odbywa¢ w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu lub uszkodzeniu, lub pogorszeniu sie ich
witasciwosci technicznych.

c) Gospodarke magazynowg nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi
gospodarki materiatowej dla robdt elektrycznych, instalacyjno -
montazowych.

d) Przyjecie materiatbw do magazynu powinno by¢ poprzedzone
jakosciowym i ilosciowym odbiorem tych materiatéw.

e) Dostarczone materiaty powinny by¢ nowe.

f) Materiaty uzywane mogg by¢ stosowane tylko za pisemng zgodg
inwestora.

g) Zdemontowane elementy nalezy przekaza¢ do  utylizacji.
Zdemontowane czujniki jonizacyjne utylizowa¢ zgodnie obowigzujgcymi
przepisami wydanymi przez Panstwowy Inspektorat Bezpieczerstwa
Jadrowego i Ochrony Radiologicznej.

h) Parametry techniczne materiatdbw i wyrobdow powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w projekcie wykonawczym.

i) Materiaty i elementy do instalacji sygnalizacji pozaru nalezy
przechowywa¢ w pomieszczeniu zamknietym przeznaczonym do tego
celu.
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j) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych
robét. Liczba i wydajnos¢ sprzetu ma gwarantowac przeprowadzenie
robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej oraz dotrzymanie terminu zawartego w umowie.

k) Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie
powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny byC ustawione
zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich prze-
znaczeniem. Sprzet bedacy wiasnosciag Wykonawcy lub wynajety do
wykonywania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicz-
nym. Ma by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi uzytkowania.

|) Zabronione jest przekraczanie parametrow technicznych okreslonych dla
danego sprzetu. Sprzet uzywany na budowie nalezy zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby trzecie.

4. Wymagania ogolne dotyczace wykonawstwa.

a) Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz
zgodnos$¢ z dokumentacja przetargowa, poleceniami przedstawiciela
Zamawiajacego, projektem technicznym, zgodnos¢ robét z
dokumentacjg przetargowa i projektowaq:

b) dokumentacja przetargowa, projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy sg obowigzujace dla
Wykonawcy,

c) wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z
dokumentacjg projektowgq i przetargowg, ST oraz pozostatymi
przekazanymi przez Zamawiajacego dokumentami,

d) w przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z ww.
dokumentami i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ wykonanych robot
i pracy urzadzenia, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a
elementy rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

e) materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg
dopuszczone do wbudowania,

f) wszelkie materiaty uzyte do robét beda miaty Swiadectwa dopuszczenia,
w sposOb jednoznaczny okreslajace brak szkodliwego oddziatywania na
$Srodowisko, wydane przez uprawniona, jednostke. Materiaty, ktore sa,
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu roboét ich
szkodliwos$¢ zanika, moga, by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania, jezZeli wymagaja, tego
odpowiednie przepisy.

g) podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, a szczegdlnie zadba, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych,
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h) Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony
Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenistwa publicznego. Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwiazane z
wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

i) o zamiarze przystgpienia do prac demontazowych powiadomic¢ stuzby
techniczne Inwestora i firme serwisujgcag

j) urzadzenia zdemontowane odpowiednio zabezpieczy¢

k) préby techniczne i funkcjonalne po zakonczeniu poszczegdlnych etapow
robot dokonywac w uzgodnieniu ze stuzbami technicznymi Inwestora.

II. WYKONANIE INSTALACJI WEWNETRZNEJ.

1. Instalowanie linii dozorowych, wypustow i osprzetu.

Przy wykonywaniu linii dozorowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
roboty podstawowe:

- Trasowanie

- Montaz uchwytéw

- Przejscia przez Sciany i stropy, montaz osprzetu

- kaczenie przewoddéw

- Podejscia do gniazd, przyciskéw, wskaznikdw zadziatania

- Przylaczenie do gniazd, listew i zaciskow.

a) Trasa instalacji sygnalizacji pozaru powinna przebiegac bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna byc¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest,
aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

b) Dodatkowo nalezy uwzgledni¢ wszystkie wymagania zawarte w normie
BN - 84/ 8984 - 10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe.
Instalacje wnetrzowe. Ogdélne wymagania.

c) Wszystkie przejscia obwoddéw instalacji przez sciany i stropy musza byc¢
chronione przed uszkodzeniami.

d) Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

e) Przejscia przez sSciany i stropy bedace granicami stref pozarowych nalezy
uszczelni¢ masg ognioochronng o takiej samej odpornosci ogniowej jak
odpornos¢ sciany lub stropu, przez ktéry wykonany jest przepust.

f) Instalacje sygnalizacji pozaru nalezy wykonywac¢ wytacznie kablami i
przewodami o zytach miedzianych o minimalnej srednicy zyty kabla 0,8
mm2 dla linii dozorowych jak i sterujacych

g) Przy trasowaniu ciggdéw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej
ilosci skrzyzowan i zblizeA z ciggami instalacji elektroenergetycznej i
innymi instalacjami, jak sieciag wodociggowg i kanalizacjq, centralnego
ogrzewania, kanatami wentylacji itp. Dopuszczalne odlegtosci przy
skrzyzowaniach i zblizeniach z innymi instalacjami zgodnie z norma.

h) Linie dozorowe nalezy prowadzi¢ przelotowo przez ostrzegacze reczne i
samoczynne.
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2.

a)

b)

f)

Instalowanie elementéow SAP.

Czujki nalezy instalowa¢ w gniazdach osadzonych w miejscach przewi-
dzianych w projekcie. Typ gniazda uzalezniony jest od sposobu prowa-
dzenia instalacji: pod tynkiem, na podtozu, do montazu wiszacego, w
wykonaniu szczelnym itp.

Przy montazu czujek nalezy przestrzega¢ m.in. zachowania odpowied-
nich odlegtosci czujek termicznych od zrédet ciepta, czujek dymu od
kratek wentylacji wyciggowej i nawiewnej, prawidtowego rozmieszcze-
nia czujek w stosunku do chronionych obiektéw ( np. regaty w maga-
zynach) oraz przeszkéd budowlano-konstrukcyjnych (np. podciagi,
kasetony ).

Zdemontowane czujniki i osprzet towarzyszacy zabezpieczy¢, uwzgle-
dniajagc  wymagane procedury dla czujnikdw jonizacyjnych. Stany
iloSciowe przekazac¢ protokolarnie Inwestorowi

Powierzchnie dozorowe wzajemne odlegtosci czujek, odlegtosci od Scian
oraz wysokos$¢ zawieszenia nalezy dobiera¢ wedtug instrukcji produ-
centa, wytycznych CNBOP oraz PN.

Reczne ostrzegacze pozaru nalezy instalowaé w miejscach widocznych

i tatwo dostepnych. Ostrzegacze nalezy instalowac na wysokosci 1,4-1,5
m od podtoza. Otwory dtawicowe do wprowadzania przewoddéw powinny
by¢ uszczelnione.

Liczba ostrzegaczy (czujek i przyciskow) w jednej linii dozorowej nie
moze przekroczy¢ liczby okreslonej przez w wytycznych projektowania

i instrukcji fabrycznej producenta.

. Proby montazowe.

. Préby dotyczg badan i pomiaréw. Wyniki prob stwierdzone protokolar-

nie powinny by¢ przedstawione komisji odbioru robdt.

. Pomiary rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykonac¢ dla

najdtuzszych odcinkébw w liczbie 20% ogdlnej liczby obwoddéw
dozorowych. Dopuszczalna warto$¢ rezystancji powinna byC przyjeta
wedtug instrukcji fabrycznej dla centralki sygnalizacji pozaru.

. Pomiar rezystancji izolacji zyty nalezy wykonac¢ wzgledem drugiej zyty

potgczonej z ziemig — dla wszystkich zyt linii dozorowych.

. Przed uruchomieniem sieci SAP nalezy:

zamontowac i podtaczy¢é wszystkie gniazda czujek i inne urzadzenia
wspotpracujace,

sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtgczenia w gniazdach biegundéw zasilania
czujek

. Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych potaczen w gniazdach i we

wszystkich czujkach pozarowych w liniach dozorowych, uruchomienie
instalacji SAP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie 2z ,Dokumentacjg
techniczno-ruchowq” wydang przez producenta centralki.
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6. Nalezy przeprowadzi¢ proby dziatania centralki sygnalizacji pozaru, co
najmniej w nastepujacym zakresie:

- alarm pozarowy,

- alarm uszkodzeniowy sygnalizujacy przerwe, zwarcie lub doziemienie w
przewodach linii dozorowych i sygnatowych. Alarmy te powinny by¢
sygnalizowane optycznie w centralce.

- sygnaty sterujace do systemow/urzadzen zewnetrznych przewidzianych
w dokumentacji projektowej

7. Nalezy sprawdzi¢, czy sygnaty informujace o alarmie pozarowym rdéznig
sie od sygnatow zaktadowych.

III Odbior frontu robét.

1. Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujace
dokumenty:
> projekt techniczny powykonawczy trasy kablowej (z naniesionymi ewen-
tualnymi zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w trakcie budowy);
» dziennik budowy;
> potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym,
warunkami, pozwolenia na budowe i przepisami;
» obmiary powykonawcze;
» protokoty wykonanych badan odbiorczych
dokumenty dopuszczajagce do stosowania w budownictwie wyroby
budowlane, z ktérych wykonano instalacje
»dokumenty wymagane dla urzadzehn podlegajacych odbiorom
technicznym

IV Odbior koincowy robot.

1. Odbiér sieci SAP powinien by¢ potaczony z przekazaniem sieci do
eksploatacji i rownoczesnym przejeciem jej do konserwacji.

2. Nalezy sprawdzi¢, czy roboty zostaty wykonane zgodnie z projektem
technicznym oraz wymaganiami producentow urzadzen.

3. Nalezy sprawdzi¢, czy czujki zainstalowane zostaty we wiasciwych
pomieszczeniach i czy ich rodzaje i rozmieszczenie odpowiadajq
wyposazeniu pomieszczenia.

4. Sprawdzenie czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem
technicznym powykonawczym

5. Sprawdzenie zgodnos¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami,
a w przypadku odstepstw sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie
koniecznosci wprowadzenia odstepstw

6. Rozmieszczenie czujek dymu nalezy sprawdzi¢ w przypadku, gdy
odlegtos¢ miedzy sktadowanymi materiatami lub regatami a stropem jest
mniejsza niz 5% catkowitej wysokosci pomieszczenia (minimum 0,6 m),
gdyz wéwczas nalezy je uwazac za przegrody w pomieszczeniu, znacznie
utrudniajagce przemieszczanie sie dymu - dotyczy to pomieszczen
archiwéw i magazynow.
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7. Przy odbiorze urzadzen SAP nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ montazu z
instrukcjami fabrycznymi oraz spetnienie warunkéw wymienionych w
p.2. Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy zastosowane urzgdzenia majq
Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w ochronie przeciwpozarowej
wydane przez CNBOP w Jézefowie.

8. Nalezy sprawdzi¢, czy w pomieszczeniu, w ktérym zainstalowano
centralke sygnalizacji pozaru, umieszczono:

- plan sytuacyjny obszaru dozorowanego z zaznaczeniem dojs¢ do
poszczegdlnych pomieszczen,

- opis funkcjonowania i obstugi urzadzen stacyjnych systemu SAP,

- wskazéwki, jak nalezy postepowa¢ w wypadku alarmu pozaru, alarmu
uszkodzeniowego, alarmu awaryjnego i manipulacyjnego,

- plan i zakres konserwacji catego systemu SAP,

- ksigzke kontrolna.

Nalezy sprawdzi¢, czy préby montazowe wykonane wedtug p.3 daty
zadowalajgce wyniki oraz czy zostaly wykonane zalecenia i usuniete
ewentualne usterki wymienione w protokétach z tych prob.

V Dokumentacja powykonawcza.

Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji, wykonawca robdt jest
zobowigzany dostarczy¢ zleceniodawcy dokumentacje powykonawczg
zawierajqcq:

- Zaktualizowany projekt techniczny z naniesionymi zmianami

powstatymi w czasie wykonawstwa,

- Protokét z prob montazowych,

- Dokumentacje prawng wykonawstwa, jak dziennik budowy,
ksigzka obmiaréw, protokoty ewentualnych odbioréow czesciowych
itp.

- Instrukcje obstugi lub dokumentacje techniczno-ruchowe (DTR)
zainstalowanych urzadzen.

- Certyfikaty CNBOP dopuszczenia do stosowania w ochronie p.poz.
wszystkich urzadzen (czujek, recznych ostrzegaczy pozaru,
sygnalizatoréw akustycznych, elementdéw sterujacych, centralki
oraz zastosowanych przewodow).
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