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SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych wykonywanych w ramach inwestycji pod nazwa: Rozbudowa
Punktu Selektywnej Zbiorki Odpadéw Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastrukturg techniczng w
Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi, wymienionymi w spisie tresci na str. 2.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Deklaracja Wlasciwosci Uzytkowych (DWU) — dokument wyrazajacy wiasciwosci uzytkowe
wyrobow budowlanych w odniesieniu do zasadniczych charakterystyk tych wyrobow zgodnie z
odpowiednimi zharmonizowanymi specyfikacjami technicznymi.

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wymieniona w dokumentach kontraktowych, ktéra na
zlecenie Zamawiajgcego zarzgdza oraz sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz
postgpem rzeczowo-finansowym, zgodnie z ustawg Prawo budowlane i warunkami kontraktowymi.
Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kategoria ruchu (KR1 do KR6) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych” wyd. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa 1997.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Koryto — eclement uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robot.

Ksiega (rejestr) obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shluzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
InZyniera.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz
robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych;
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Warstwa wigzgca — warstwa nawierzchni pomiedzy warstwa $cieralng a podbudowa;

Warstwa wyrownawcza — warstwa o zmiennej grubo$ci ulozona na istniejacej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubosci;
Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze;
podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

Podbudowa zasadnicza — goérma cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni; moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw;

Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza; moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajacs;

Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czastek
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsqczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreSlony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze roéwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniagcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtgbokosci przemarzania.
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawcg.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST
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Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentoéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w SIWZ.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapér i znakow, dla ktoérych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony
W ceng umowng.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub wlasno$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekoéw wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwo$cig powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
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Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami InZzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
InZyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

1.5.13. Obstuga geodezyjna

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia stalej obstugi geodezyjnej w czasie prowadzonych
robot zakonczonej wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej, ktora powinna by¢ dotaczona do
dokumentow odbiorowych.

1.5.14. Obstuga geologiczna

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia statej obstugi geologicznej w czasie prowadzonych
robot zapewniajgcej rozpoznanie gruntu podioza pod nawierzchnie i kwalifikacje przydatnosci
gruntéw miejscowych do prowadzonych robot; dokumentacja powinna by¢ dotgczona do dokumentow
odbiorowych.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdow i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z
danego zrodla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i moga by¢ wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach
umowy.

Eksploatacja Zzrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialdéw do innych robot niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow
zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
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2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wlasciwos$¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego skltadowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umows.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprze¢t, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowanie jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych tadunkow.

Liczba $rodkow transportu begdzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

str. 8



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowg, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:

A. czg$¢ 0golng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpieczenstwa zespotow higieny pracy,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego Iub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi,

B. czeg$¢ szczegdtows opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i 1lo$¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob 1 procedur¢ pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

— sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwosciag
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umow3.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie
ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoS$ci.

Wiyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatbw 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtoérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko materialy zgodne z wymaganiami okre$lonymi w
odpowiednich SST.
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Materialy i wyroby budowlane musza spelniaé zasady zgodnie z Ustawa z dn. 16.04.2004 r., o
wyrobach budowlanych z pdZniejszymi zmianami.

W przypadku materiatow, dla ktérych dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwick materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy be¢dg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpocze¢cia i zakonczenia poszczego6lnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
—uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania roboét podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennik budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialdw, orzeczenia o
jakoS$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty:

— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci robét i materialéw

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhluz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bgda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w
formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robdt zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu (jezeli jest przewidziany w umowie),

— odbiorowi konnicowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robdt zanikajagcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentoéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera
1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetiajace lub
zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom
urzadzen,

— dokumentacja fotograficzng skatalogowang w sposob nie budzgcy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje,

— geodezyjng inwentaryzacje¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bgda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupethiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej w
STWIORSB nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Oferty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszt uporzadkowania placu budowy po zakonczeniu robot,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko Wykonawcy,

— koszty uzyskania wymaganych uzgodnien, pozwolen, decyzji administracyjnych i odszkodowan,

— wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadow, w tym oplaty srodowiskowe,

— ubezpieczenie, ochrona materiatow,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
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Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— wdrozenie projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

— oplaty wynikajace z dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Zaplecze Wykonawcy oraz Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu

Zaplecze Wykonawcy sktada si¢ z niezbgdnych instalacji, urzadzen, biura, placow sktadowych oraz
drog dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji robot objetych kontraktem.

Koszt urzadzenia i likwidacji zaplecza Wykonawcy obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— zainstalowanie i wykonanie wszystkich niezbgdnych urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i
wewnetrznych, konteneréw biurowych i socjalnych na terenie budowy, placow i1 zabezpieczen
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robot,

— oplaty z tytulu dzierzawy terenu,

— utrzymanie zaplecza przez czas trwania robot oraz wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z
uzytkowaniem zaplecza budowy,

— usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, dréog dojazdowych i wewnetrznych, biur, placow i
zabezpieczen,

— oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkoéw Zamowienia przewiduje konieczno$¢ organizacji zaplecza
Zamawiajacego 1 Inzyniera Kontraktu, Woéwczas Wykonawca jest zobowigzany do urzadzenia tego
zaplecza wg wymagan w SIWZ, jego utrzymania i likwidacji po zakonczeniu budowy.

Koszty organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawcy oraz zaplecza Zamawiajacego i Inzyniera
Kontraktu mieszcza si¢ w kosztach ogdlnych budowy i obcigzaja Wykonawce robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami),

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami)

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (D. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony s$rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
poOzniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z p6Zniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz. U. z
2014 r. poz. 1923)
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6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoru dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (Dz. U. z 2014 r. poz. 1973)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
p6zniejszymi zmianami)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkoéw
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z p6zniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robdét ziemnych, budowlanych i
drogowych (Dz.U. nr 118 poz. 1263)

13. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. poz. 1650 ze zmianami).

D-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt pomiarowych w ramach robot drogowych wykonywanych dla inwestycji
pod nazwa: Rozbudowa Punktu Selektywnej Zbiorki Odpadéw Komunalnych (PSZOK) wraz z
infrastrukturg techniczng w Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

— robdt pomiarowych przy robotach ziemnych,

— pomiaréw realizacyjnych poszczegdlnych elementéw nawierzchni,

— przeniesienia (odtworzenia) istniejacych punktow osnowy geodezyjne;j,

— wykonania inwentaryzacji powykonawczej.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

W zakres rob6t pomiarowych wchodza:

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi drog i punktow
wysokosciowych,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw roboczych),

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— pomiary realizacyjne,

— inwentaryzacja powykonawcza.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw drogi w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy. Osnowa ta
powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych oraz pomiaréw powykonawczych.
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Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac paliki drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym albo rurki metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugosci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5
mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystgpieniem do rob6ét Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow gtéwnych drog oraz reperow.

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdownych drog i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
roéznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roéznic rz¢dnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
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zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne drog i punkty posrednie osi drog musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robodt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi drog i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe osi drog i inne punkty gtdéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglto$¢ pomiedzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem drog i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdhuz drogi. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 5 mm/km, stosujgc niwelacje podwojna.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi drog

Tyczenie osi drog nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ drogi powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi drogi w stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi drogi nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia
do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi drogi w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi drogi jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odleglosé
miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii drogi. Odleglo$¢ ta co
najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wykonywanie pomiaréw realizacyjnych

Wykonawca obowigzany jest dokumentowaé pomiary realizacyjne kazdej wykonanej warstwy
nawierzchni oraz elementow drogowych, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz poszczegdlnymi
SST. Pomiary realizacyjne beda sktadnikiem dokumentacji powykonawczej.

5.7. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

Pomiary powykonawcze zrealizowanych drogowych obiektow budowlanych powinny by¢
poprzedzone uzyskaniem z o$rodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju,
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potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysoko§ciowej) oraz mapie zasadniczej i
katastralne;.

Ze szczegblng uwagg nalezy ustalic:

— klasy 1 doktadnosci istniejacych osnow geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspotrzednych i punktéw odniesienia,

— zakres 1 sposob aktualizacji dokumentow bazowych znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji o
wyniki pomiaru powykonawczego.

Dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji O-3
»Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej” z podziatem na:

— akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

— dokumentacje techniczng przeznaczong dla Wykonawcy,

— dokumentacje techniczng przeznaczong dla o§rodka dokumentacji.

Sposob  skompletowania dokumentacji przeznaczonej dla o$rodka dokumentacji oraz forme
dokumentow nalezy ustali¢ z o§rodkiem dokumentacji.

5.8. Odtworzenie dwoch punktéw osnowy geodezyjnej

Dwa istniejace punkty osnowy geodezyjnej nalezy odtworzy¢ zgodnie z prawem geodezyjnym oraz
warunkami wydanymi przez Wydziat Geodezji i Kartografii.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowac¢ i sprawowac¢ nad nimi bezposredni
nadzor wylacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z wymaganiami
ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

Wykonang inwentaryzacje geodezyjng Wykonawca zalgcza do operatu kolaudacyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drog w terenie obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
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— zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie pomiaréw realizacyjnych,

— odtworzenie dwoch punktéw osnowy geodezyjnej,

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa — Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1898 r. (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
p6zniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 19995 r. w
prawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 maja 1990 r. w
sprawie szczegotowych zasad i1 trybu zglaszania prac geodezyjnych i Kkartograficznych oraz
przekazywania materiatdéw i informacji powstalych w wyniku tych prac do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. Nr 33, poz. 195)

4. Instrukcja techniczna O-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych

5. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j

6. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

8. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE - WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru roboét ziemnych (wykopow) pod projektowane elementy drogowe w ramach
robot drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwa: Rozbudowa Punktu Selektywnej Zbiorki
Odpadéw Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastrukturg techniczng w Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych:

— wykonanie koryta ziemnego poprzez zdjgcie warstwy gruntu nienosnego — roboty ziemne
wykonywane mechanicznie z zatadunkiem na samochody samowyladowcze i wywiezieniem poza
budowe na miejsce wskazane przez Inwestora wraz z uformowaniem i wyrownaniem skarp na
odktadzie,

— roboty ziemne wykonywane recznie w sasiedztwie sieci instalacyjnych i innych urzadzen obcych
oraz pod tawy obrzezy z =zatadunkiem mechanicznym na samochody samowyladowcze i
wywiezieniem poza budowe¢ na miejsce wskazane przez Inwestora wraz z uformowaniem i
wyréwnaniem skarp na odktadzie.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Grupa no$nosci podloza gruntowego nawierzchni — klasyfikuje no$nos¢ podloza gruntowego
nawierzchni w zalezno$ci od rodzaju i stanu gruntu podloza, warunkéw wodnych w podtozu,
wysadzinowosci gruntu oraz od charakterystyki korpusu drogowego. Wystepuja cztery grupy nosnosci
podloza gruntowego oznaczone symbolami: G1, G2, G3, G4. Mogag wystgpi¢ warunki
nieodpowiadajgce zadnej grupie nosnosci podtoza.

Material nieprzydatny — grunt lub material antropogeniczny, ktorego wlasciwosci uniemozliwiajg
wykorzystanie go jako material nasypowy. Nieprzydatno$¢ moze by¢ trwata, zwigzana z
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niezmiennymi cechami materialu lub czasowa, zwigzana ze stanem materialu lub innymi
wlasciwos$ciami, ktére wymagaja poprawienia.

Miejsce zerowe robot ziemnych (przekrdj zerowy robot ziemnych) - granica pomigdzy nasypem i
wykopem. Przekrdj przejsciowy, w ktorym powierzchnie nasypu i wykopu w przekroju poprzecznym
sg rowne (charakter robot ziemnych zmienia si¢ z wykopu na nasyp lub odwrotnie).

Podloze gruntowe budowli ziemnej (nasypu lub wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu
budowli ziemnej, ktorej wtasciwosci majg wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacje budowli
ziemne;.

Glebokosé wykopu — rdznica rzednej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = pa/pa, gdzie: p, — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3), pg —
maksymalna ggstos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreSlona w
normalnej probie Proctora.

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dgy/d,;, gdzie: dgy — Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu
(mm), d;y — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = EyYE,, gdzie: E; — pierwotny modut odksztalcenia gruntu [MPa], E; — wtorny modut
odksztalcenia gruntu.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzgtu do:

— odspajania, wydobywania i zaladunku gruntu (koparka, fadowarka),

— sprzetu zageszczajacego (walce, plyty wibracyjne),

— przemieszczania i zageszczania gruntdw na odktadzie (samochody samowyladowcze, rowniarka,
spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajnosci sprzgtu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogolnie
obowigzujacych przepiséw o przewozie tadunkéw (samochody wywozace nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposazone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt ziemnych Wykonawca obowigzany jest dokonaé
kontrolnych wykopéw w miejscach przebiegu podziemnych urzadzen obcych (kable energetyczne i
przylacze cieplne) i oznaczy¢ ich przebieg.
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W ramach prowadzonych robo6t ziemnych Wykonawca wykona wykopy pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni oraz pod tawy betonowe.

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz r¢cznie. W poblizu urzadzen obeych znajdujacych si¢
w pasie drogowym roboty ziemne nalezy prowadzi¢ r¢cznie.

Uwaga: pod nawierzchnie drogowe nalezy usungé w caloéci nasypy niebudowlane o zréznicowanej
migzszosci. Podczas wykonywania robot ziemnych nalezy zapewnic¢ staty nadzor geologiczny.

W przedmiarze robdt przyjeto, ze taczna objetosé gruntu nieno$nego jest rowna objetosci konstrukcji
nawierzchni. Wykonawca powinien uwzgledni¢ ryzyko, ze objeto$¢ gruntu do wymiany moze by¢
wicksza.

W czasie wykonywania korytowania nalezy oddziela¢ warstwe ziemi urodzajnej, ktora bedzie
przydatna do wykonania trawnikéw wg SST D-09.01.01 i t¢ cze$¢ gruntu sktadowac oddzielnie.

Grunt z wykopow nalezy zatadowaé na samochody samowyladowcze i wywiezé poza budowe na
miejsce wskazane przez Inwestora, grunt uformowac i wyrownac skarpy.

Czgs¢ gruntu — po akceptacji Inzyniera — mozna uzy¢ do wyprofilowania terenu. Na wbudowanie
gruntu z wykopu Wykonawca musi uzyska¢ zgode Inzyniera.

Sposob wykonania skarp wykopéw powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg.

5.2. Dokladno$¢ wykonania robdét ziemnych

Roznica w stosunku do projektowanych rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +1 cm i -3
cm.

Szerokos$¢ koryta pod nawierzchnie nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz £10
cm.

5.3. Odwodnienie wykopéw

Niezaleznie od urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia si¢
niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé podane w projekcie spadki podtuzne niwelety i nadaé
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby umozliwi¢ szybki odptyw wody z wykopu. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania
innych robdt na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych.

Natychmiast po wykonaniu wykopu nalezy przystapi¢ do profilowania i zageszczenia jego dna oraz
wykonywania warstw nawierzchni, aby nie dopusci¢ do nawodnienia podloza w przypadku
wystapienia duzych opadéw deszczu.

5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych nalezy wykonaé wedtug
zasad podanych w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i zaggszczanie podtoza”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe
ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu rob6t ziemnych,
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— doktadnos¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykonczenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaru gruntu.

6.3. Badania do odbioru robo6t ziemnych

Szerokos¢ koryta ziemnego nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10 cm.
Nierownosci dna koryta ziemnego mierzone tatg 3-metrowa nie mogg przekraczac¢ 3 cm.

Spadek podtuzny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ roznic w stosunku do rzednych projektowanych wigkszych niz —3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiaréw: pomiar ta§ma, szablonem, tata o dtugosci 3 m i poziomicg lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przez Inzyniera.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujace: odspojenie, transport oraz zagospodarowanie
na odkladzie,

— badanie geologiczne zdjetego gruntu i gruntu podtoza,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN ISO 14688-1 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow. Czes¢ 1:
Oznaczanie 1 opis

2. PN-EN ISO 14688-2 Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow. Czes¢ 2:
Zasady klasyfikowania

3. PN-EN ISO 17892-4 Rozpoznanie i badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czes¢
4: Badanie uziarnienia gruntow

4. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek. Badanie wskaznika piaskowego

5. PN-EN 1997-1 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Czeg$¢ 1: Zasady ogdlne

str. 23



6. PN-EN 1997-2 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie i badanie podloza
gruntowego

7. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych

1 podtoza przez obciazenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty

10. Wytyczne wykonywania badan podloza gruntowego na potrzeby budownictwa drogowego.
Zalgcznik do zarzadzenia nr 22 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i1 Autostrad z dnia
27.06.2019 1.

11. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, IBDiM, Warszawa, 1998
12. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa
2002

13. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. Zatacznik do zarzadzenia
Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

14. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektow budowlanych

D-02.04.04 WARSTWA IZOLACYJNA Z FOLII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt przy wykonaniu izolacji warstw nawierzchni w ramach robot drogowych
wykonywanych dla inwestycji pod nazwa: Rozbudowa Punktu Selektywnej Zbiérki Odpadéw
Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastruktura techniczng w Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania izolacji z folii PE pomi¢dzy
warstwami nawierzchni z mieszanki zwigzanej cementem.

[lo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Geomembrana — syntetyczna wyktadzina o bardzo niskiej przepuszczalnosci, stosowana jako bariera
uszczelniajaca, zapobiegajaca migracji zanieczyszczen w formie ptynnej lub gazowe;.

Pozostate stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaj stosowanego materialu

Do wykonania izolacji nalezy stosowac foli¢ izolacyjng PE lub PEHD o grubosci minimum 0,5 mm.
2.3. Wymagania dla folii

Do wykonywania uszczelnien z tworzyw sztucznych na roéznego rodzaju obiektach dopuszcza sig¢
jedynie geomembrany majace deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z normg materiatlowg lub
z aprobatg (rekomendacjg) techniczng. Wiasciwa identyfikacja wyrobu na budowie jest podstawg
kontroli jakosci wyrobu i decyduje o jakosci wykonanego obiektu.

Sam wyglad zewngtrzny geomembrany nie moze byé podstawa oceny, chyba Zze wyrob i jego
opakowanie sg wyposazone w niebudzace watpliwosci znaki identyfikacyjne producenta i zawierajg
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odpowiednie oznakowania z numeracjg partii produkcyjnej i poszczegolnych bel wraz z podaniem
systemu kontroli jako$ci producenta.

W przypadku dostarczenia na budowe¢ wyrobu niezawierajacego znakoéw identyfikacyjnych nalezy
przeprowadzi¢ badania polegajace glownie na stwierdzeniu, ze wyrob posiada parametry zgodne z
deklarowanymi w danych producenta i zostal wyprodukowany z odpowiedniego granulatu.

Certyfikat zgodnosci jest dokumentem wystawionym przez upowazniong do tego strong trzecia,
najczesciej akredytowane laboratorium z potwierdzeniem, ze dostarczony wyrdb na konkretne zadanie
jest zgodny z aprobatg (rekomendacjg) techniczna, znakiem CE lub danymi technicznymi wykazanymi
w karcie wyrobu.

Kazda dostawa na plac budowy powinna posiada¢ wazne $wiadectwo systemu kontroli jakos$ci
producenta, kart¢ gwarancyjng producenta materialu oraz charakterystyczng i widoczng metke na
kazdej beli.

W momencie dostawy nalezy zdja¢ lub spisa¢ informacje zawarte na belach i zatrzyma¢ do momentu
odbioru calosci obiektu. Oceny jakosci nalezy dokona¢ w trakcie uktadania pierwszej partii
geomembrany. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na ewentualne uszkodzenia powierzchni, zabrudzenia
1 istnienie obcych ciat po wewngtrznych stronach rozwijanych bel.

2.4. Skladowanie materialow

Material powinien by¢ sktadowany na obszarze chronionym, na suchym i ptaskim podtozu,
oczyszczonym z ostrokrawedzistych ziaren i przedmiotoéw, a takze zabezpieczonym przez wplywami
atmosferycznymi.

Jezeli instrukcja producenta nie przewiduje inaczej, belki geomembrany nalezy skladowa¢ w 3-4
warstwach w formie pryzmy lub z przektadkami migdzywarstwowymi w postaci belek drewnianych.
Dolna warstwa powinna by¢ zabezpieczona przed stoczeniem si¢ drewnianymi klinami.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania izolacji

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzgtu:

— zgrzewarki do folii PE,

— sprzetu do rozwijania oraz do docinania folii,

— sprzetu do kontroli wykonanych zgrzewow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Czynno$ci zwigzane z transportem, przemieszczaniem wewnatrz budowy oraz sktadowaniem powinny
odpowiada¢ instrukcji producenta, gdyz od tego rowniez zalezy spelnienie warunkow gwarancji
udzielonej przez producenta. Nalezy uzywaé sprzetu budowlanego, ktory nie powoduje uszkodzen
mechanicznych materiatu.

Do podnoszenia i przemieszczania nalezy stosowaé zawiesia z pasm tkaninowych o gwarantowanych
wytrzymatosciach na zerwanie (z reguty producenci zaopatrujg kazda rolke materialu w dwa zawiesia
z tasm PES). Mozna stosowa¢ rowniez belki trawersowe. Nie dopuszcza si¢ natomiast stosowania
zawiesi z lin stalowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwe izolacji stanowi podbudowa pomocnicza z mieszanki zwigzanej cementem Cj 4
wykonana zgodnie z wymaganiami okreSlonymi w SST D-04.05.01 ,,Podbudowa z mieszanki
zwigzanej cementem”.
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Maksymalna dopuszczalna gitebokos¢ kolein w trakcie uktadania geomembrany nie moze przekraczac
10 mm. Podtoze powinno by¢ starannie wygladzone bez wyraznych spekan i ostrych krawedzi.
Wszelkie zatamania powierzchni i naroza powinny by¢ zaokraglone krzywizng o promieniu ok. 50
mm.

Podloze powinno by¢ suche, bez zastoisk wody.

5.3. Wykonanie izolacji

Do zgrzewania wymagane sa dobre warunki pogodowe oraz czystos¢ taczonych elementow.

W miejscach zgrzewania dwie strony folii powinny by¢ czyste i suche, wolne od zanieczyszczen.
Poszczegodlne bele geomembrany powinny by¢ rozmieszczane na placu budowy tak, aby ograniczy¢
do niezbgdnego minimum ich przemieszczanie.

Foli¢ z rolki odwija si¢ przed zgrzewaniem tak, aby raczej nie zostawia¢ jej na dluzszy czas, by nie
doszto do dodatkowego zabrudzenia i przemieszczenia zwlaszcza pod wptywem wiatru.

Rozwijanie poszczegolnych bel powinno odbywaé si¢ za posrednictwem specjalnych belek
trawersowych, osi z kotkami ogumionymi lub stojakow tozyskowanych.

Poszczegodlne pasma nalezy rozwija¢ wzdtuz spadku dna, zaczynajac od najnizszego punktu.

Uktada si¢ jg na podtozu wykonujac zaktadke ok. 10 cm i zgrzewa si¢. Skosy docina si¢ na wymiar z
wczesniejsza zaktadka.

Przy opornikach i $ciankach wiaty foli¢ nalezy zawing¢ w gore na wysokos¢ 20 cm.

Zaleca si¢ rozwijanie pasm przewidzianych do zgrzewania w danym dniu o jednakowej porze, aby
wyeliminowa¢ napigcia wynikajace z efektow temperaturowych. Wynikiem korozji naprezeniowej
moze by¢ rozerwanie materialu w miejscu polaczenia. Powierzchnie kontaktu, czyli zaklady
poszczegdlnych pasm, powinny by¢é wyrownane na catej dlugosci i mie¢ jednakowsa szerokos¢ dla
danej technologii tgczenia.

Powierzchnie kontaktowe tagczonych pasm powinny by¢ wolne od zanieczyszczen, kurzu, wilgoci i
innych substancji obcych. Optymalna temperatura otoczenia w trakcie wykonywania polaczen
powinna wynosi¢ od +5°C do +40°C.

Nie nalezy dopuszczaé do tego, aby roboty byly wykonywane w temperaturze geomembrany nizszej
niz +5°C. Laczenie geomembrany przy nizszych temperaturach otoczenia dopuszcza si¢ sporadycznie
pod warunkiem stosowania na budowie specjalnych tuneli ocieplanych.

Wykonywanie robot w takich warunkach powinno by¢ poprzedzone odpowiednim przygotowaniem
faczonych powierzchni i prowadzone pod szczegdlnym nadzorem niezaleznej jednostki badawczej.
Nie nalezy réwniez prowadzi¢ tego rodzaju robot w trakcie silnego wiatru i deszczu. Wilgoé w istotny
sposob wplywa na jako$¢ spoin, dlatego kazdorazowo przed rozpoczgciem robdt nalezy sprawdzi¢
punkt rosy.

Istniejg dwie metody zgrzewania (stapiania) geomembran. Sg to:

— metoda gorgcego powietrza,

— metoda goracego klina.

Obie wymagaja stopienia czgsci przylegajacych do siebie powierzchni. Wazna role odgrywa tu
temperatura, nacisk 1 predkos¢ zgrzewania. W metodzie zgrzewania gorgcym powietrzem
wykorzystuje si¢ urzadzenie sktadajace si¢ z nagrzewnicy oporowej w formie klina i wewnetrznej
dmuchawy oraz regulatorow temperatury.

Bezposrednio po stopieniu powierzchni obszar ten jest dociskany celem polgczenia obu ptaszczyzn. W
zaleznosci od ksztalttu dmuchawy oraz rolek dociskowych otrzymujemy zgrzew jedno- lub
dwusladowy.

Metoda goracego klina polega na zastosowaniu elementu oporowego w ksztalcie klina z wbudowanym
systemem grzalek elektrycznych i termostatu przesuwajacego si¢ migdzy arkuszami geomembrany.
Powierzchnie taczonych arkuszy topig si¢ i przez ptynny ruch Slizgowy przesuwajg si¢ do rolek
dociskowych lub watkow, dzieki czemu otrzymuje si¢ gotowy zgrzew.

Standardowa zgrzewarka wykonuje pojedynczy zgrzew o stalej szeroko$ci, natomiast zgrzewarka z
podwojnym klinem wykonuje dwa réwnolegle zgrzewy z pozostawieniem posrodku kanatu
powietrznego o statej szerokosci, ktory wykorzystuje si¢ do cisnieniowych badan szczelnosci.

Sprzgt najnowszej generacji do zgrzewania dwusladowego (FOT. 9-10) wyposazony jest juz w
elektroniczny system kontrolny, ktory umozliwia dzigki rejestracji parametrow tgczonej spoiny
wskazanie wadliwie wykonanych odcinkéw. Srednia temperatura klina zalezy od warunkéw otoczenia
1 grubosci materiatu i wynosi 300-380°C. Predkos$¢ zgrzewania to 70-90 m/h.
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Uwaga: Przy wykonywaniu uszczelnien z geomembrany nalezy przestrzegaé przepisow BHP i
przeciwpozarowych. Materiaty, z ktorych wykonana jest geomembrana, sg tatwopalne i w trakcie
palenia wydzielaja si¢ substancje toksyczne.

5.4. Utrzymanie wykonanej izolacji

W czasie wykonywania nastgpnej warstwy podbudowy nalezy doktadaé staran, aby nie zostala
uszkodzona wykonana izolacja.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— przedstawi¢ Inzynierowi wymagane dokumenty, dotyczace stosowanych materiatow,

— przeprowadzi¢ probne zgrzewanie, aby sprawdzi¢ sprawnos¢ sprzetu i dobra¢ odpowiednie
parametry urzadzen do warunkoéw atmosferycznych panujgcych na budowie.

Prébne zgrzewanie przeprowadza si¢ na dwoch waskich $cinkach geomembrany o db. 1-3 m, najlepiej,
aby byla na nich jedna spoina ciagla, co pozwoli spelni¢ wszystkie wymogi badania.

6.3. Badania w czasie robot

Kazda spoina powinna zosta¢ skontrolowana na biezaco za pomoca jednej z metod nieniszczacych, na
catej dlugosci i w obecnosci nadzoru inwestorskiego.

Wyniki badania nalezy wpisaé do protokotow (w przypadku metody ultradzwigkowej nalezy
prowadzi¢ dokumentacj¢ wedlug zalecen producenta urzgdzenia pomiarowego). Do zalecanych
nieniszczacych metod badania wykonanych spoin naleza:

— metoda ci$nieniowa,

— metoda prézniowa,

— metoda ultradzwickowa,

— metoda piezoelektryczna.

Metoda ci$nieniowa

Metodg te stosuje si¢ do kontroli spoin dwusladowych o di. do 50 m. W przypadku spoin dtuzszych
nalezy podzieli¢ je na krotsze odcinki. Badanie to polega na wywarciu ci$nienia wewnatrz kanatu
powietrznego 200 kPa. Jezeli w ciggu 5 min ci$nienie nie spadnie wiccej niz 10%, spoing¢ uznaje si¢ za
szczelna.

Metoda prézniowa

Na wybrane losowo miejsca wzdluz spoiny spawanej naktada si¢ przezroczysty klosz prozniowy i
wytwarza podci$nienie 3-4 kPa. Jezeli w okreslonym czasie nie pojawig si¢ pecherzyki powietrza na
powierzchni zwilZzonej roztworem mydlanym, spoing mozna uznac za szczelng.

Metoda ultradzwigkowa

Spoing mozna uzna¢ za szczelng, jezeli daje si¢ penetrowac bez przeszkod i bez wystgpowania echa
posredniego na dystansie odpowiadajacym trzem grubosciom geomembrany lub 10 mm. W ten sposob
otrzymuje si¢ potwierdzenie jednorodno$ci wykonanego potaczenia.

Metoda piezoelektryczna

W tej metodzie wykorzystuje si¢ r¢czne urzgdzenia w ksztalcie pistoletu elektrycznego. Na koncowce
mosieznej uzyskuje sie prad o napigciu 10-50 kV. Jezeli w spoinie znajduje si¢ jakakolwiek przerwa
(nawet mikronowa), wytwarza si¢ charakterystyczny, niebieski tuk elektryczny przeptywajacy przez
ten punkt do podtoza.

Wykonawca uzyska zgode Inzyniera na zastosowany sposob kontroli spoin.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej izolacji.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
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Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.
Cena 1 m2 wykonania izolacji obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materiatow,

—rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu pasow folii,

— zgrzewanie krawedzi,

— przeprowadzenie badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

1. PN-EN 13257:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wiasciwo$ci wymagane przy stosowaniu w
budowie sktadowisk odpadow statych

2. PN-B-10290:1997 Geomembrany. Ogdlne wymagania dotyczace wykonawstwa geomembran na
budowie sktadowisk odpadow statych

2. Inne dokumenty

3. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 24 marca 2003 r. w sprawie szczegoétowych wymagan
dotyczacych lokalizacji, budowy, eksploatacji i zamknigcia, jakim powinny odpowiadac poszczegolne
typy sktadowisk odpadoéw (Dz. U. z 2003 r. nr 61 poz. 549)

D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét przy wykonywaniu profilowania i zageszczania podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni w ramach robot drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwa:
Rozbudowa Punktu Selektywnej Zbidrki Odpadéw Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastrukturg
techniczng w Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania mechanicznego oraz rgcznego
profilowania i zageszczania podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = pJ/pas, gdzie: py; — gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 (Mg/m3), p,s — maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, shuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).
Wtorny modul odksztalcenia podloza E, — modut odksztalcenia podtoza przy powtdornym
obcigzeniu warstwy ptyta naciskowa wyrazany w MPa.
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Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem profilowania i zaggszczania podloza powinny by¢ wykonane
mechanicznie przy uzyciu sprzetu do robdt ziemnych (rowniarka) i zageszczania gruntu (walce
wibracyjne) oraz r¢cznie przy wykorzystaniu narzedzi r¢cznych i ubijakow oraz plyt wibracyjnych
(zageszczarek).

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do robdt zwigzanych z profilowaniem i1 zaggszczeniem podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze si¢ odbywac ruch budowlany.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie podtoza nalezy wykonywaé recznie oraz mechanicznie. Scigty grunt powinien by¢
wykorzystany na miejscu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowa¢ do osiaggni¢cia wskaznika zageszczenia rownego wskazanemu w dokumentacji
projektowej w zalezno$ci od rodzaju 1 przeznaczenia nawierzchni, pod ktora podtoze jest
przygotowywane. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych w strefie podloza gruntowego
ponizej spodu konstrukcji nawierzchni — do glebokosci 0,5 m lub do glebokosci rownej grubosci
warstwy ulepszonego podtoza, powinno wynosi¢ 1s>1,00.

Jezeli podloze gruntowe nawierzchni (grunt rodzimy lub warstwa ulepszonego podtoza) w wykopach i
miejscach zerowych nie spetnia wymagan w zakresie minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem pierwszej warstwy konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okre§lone powyzej nie mogg by¢ osiagniete, to nalezy okresli¢
przyczyng i podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza nawierzchni, umozliwiajace uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzyniera.

Nos$nos$¢ podtoza gruntowego nawierzchni nalezy okres$li¢c na podstawie oceny warto$ci wtornego
modutu odksztatcenia E2.

Wymagana warto$¢ E2 wynosi: E2>25 MPa,

Stwierdzona warto$¢ E2 nie moze by¢ mniejsza niz przyjeta w Dokumentacji Projektowej. Jezeli
stwierdzona warto$¢ E2 bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca zaproponuje do akceptacji
Inzyniera/Inspektora nadzoru sposéb uzyskania wymaganej nosnosci.

Wymagany wskaznik zageszczenia pod warstwy konstrukcyjne chodnikéw wynosi:

— podloze gruntowe pod nawierzchnie: Is > 0,97.
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Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalnej z
tolerancja od —20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokos$¢ profilowanego podioza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cmi-5cm.

Nierownoséci podtuzne oraz poprzeczne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nie mogg
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego poditoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja £ 0,5%.

Rzedne wysokosciowe profilowanego podtoza nie powinny rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o
wiecej niz +1 cm i -2 cm.

Badania nalezy wykona¢ raz na kazde 100 m jezdni.

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 5.3.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

Wskaznik zageszczenia 1 wilgotnos¢é gruntu nalezy okres$la¢ nie rzadziej niz w dwodch punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2 oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci do najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podioza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbior tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 SST D-00.00.00 "Wymagania
Ogdlne".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i latg

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-04.02.01 PODSYPKA Z PIASKU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podsypek piaskowych pod warstwy
nawierzchni w ramach robdt drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwa: Rozbudowa
Punktu Selektywnej Zbiorki Odpadéw Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastrukturg techniczng w
Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia nastepujacych robot:

— wykonanie podsypki z piasku $redniego pod nawierzchnie, grubos¢ warstwy po zaggszczeniu 20 cm,
— wykonanie podsypki piaskowej pod chodniki, grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okres§lonym sktadzie ziarnowym (od d=0
do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drég. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,
z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okre$lonych proporcjach.

Kategoria — charakterystyczny poziom wlasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony
jako przedziat wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zalezno$ci pomigdzy kategoriami roznych
wlasciwosci.

Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kruszywo moze by¢ naturalne, sztuczne
lub z recyklingu.

Kruszywo — kruszywo z surowcow mineralnych (zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe).

Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym 0 oraz D (gérnego) rownym 6,3 mm lub mniejszym.

Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym lub wigkszym niz 1 mm oraz D (gérnego) wigkszym niz 2 mm.
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Kruszywo o cigglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw
grubych i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania warstw podsypki powinno by¢ kruszywo naturalne:

— pod nawierzchnie — piasek $redni Ps wg PN-86/B-02480: 0,5 mm > d50 > 0,25 mm,

— pod opaski chodnikowe — piasek $redni Ps Iub piasek drobny Pd wg PN-86/B-02480: d50 < 0,25
mm.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek do wykonania warstwy odsaczajacej i odcinajgcej powinien spetnia¢ warunki:

a) szczelnos$ci, okreslony zalezno$cig: Dys/dgs < 5, gdzie:

D;s — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalnos$ci, okreslony zaleznoscia: U = dg/dio > 5, gdzie:

U — wskaznik r6znoziarnistosci,

dgo — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe,

d;o — wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 11 2.

2.4. Skladowanie materialéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy

Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy zostang wykonane mechanicznie przy pomocy rowniarki lub
recznie przy zastosowaniu szablonéw ciagnionych, plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
oraz rozsegregowaniem.

W ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania przepisoéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza
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Podloze gruntowe powinno spetni¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i
zageszczanie podloza”.

Warstwa z piasku powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajagcy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Piasek powinien by¢ rozktadany w warstwie o wymaganej grubosci, z zachowaniem spadkow i
rzednych wysokosciowych podanych w dokumentacji projektowej. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubosé projektowang.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapic¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi czg¢sciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi. Nierownos$ci lub zaglebienia powstale w czasie
zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Wskaznik nosnosci podbudowy powinien wynosi¢ E2>80
MPa.

Wilgotnos¢ piasku podczas zageszczania powinna by¢ roéwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od
—20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotnosé
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreSlong iloScig wody i
rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy z piasku

Wykonana warstwa po wykonaniu, a przed utozeniem kolejnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiahu.

6.3. Badania w czasie robot

Nieréwnosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z normg BN-
68/8931-04. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co 20 m na
kazdym pasie warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.
Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz +1
cmi—2cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm.
Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zaggszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce robocze;.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od —20% do +10%.

Badania, co do ktorych nie wskazano czgstotliwo$ci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce robocze;.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na glebokos¢ warstwy, wyrdéwnanie i
powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania warstwy z piasku obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materiatow,

— rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy piasku o grubosci okreslonej w
dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,

— wyrdéwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania

2. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane — Okres$lenia, symbole, podzial i opis gruntow

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

9. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obciazenie plyta

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tatg

11. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-04.05.01 PODBUDOWA Z MIESZANKI ZWIAZANEJ CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy z mieszanki zwigzanej
cementem w ramach robot drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwg: Rozbudowa Punktu
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Selektywnej Zbiorki Odpadéow Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastrukturg techniczng w
Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

— podbudowy pomocniczej pod nawierzchnie z mieszanki zwigzanej cementem C;4 (< 6 MPa) wg
PN-EN 14227-1 z betoniarni, grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 15 cm oraz 10 cm,

— podbudowy zasadniczej pod nawierzchnie z mieszanki zwigzanej cementem o klasie wytrzymatosci
Css6 (<10 MPa) wg PN-EN 14227-1 z betoniarni, grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu 20 cm.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Warstwa ulepszonego podloza z gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym lub wapnem —
warstwa wykonana z gruntu rodzimego w wykopie lub gruntu w nasypie stabilizowana spoiwami
hydraulicznymi lub wapnem.

Podbudowa pomocnicza z mieszanki zwigzanej cementem — warstwa zawierajaca kruszywo
naturalne lub sztuczne, a takze z recyklingu lub ich mieszaning i spoiwo hydrauliczne (cement),
zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstwy podbudowy zasadniczej na warstwe podtoza.
Podbudowa zasadnicza z mieszanki zwiazanej cementem — warstwa zawierajaca kruszywo
naturalne lub sztuczne, a takze z recyklingu lub ich mieszaning i spoiwo hydrauliczne (cement),
zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstw jezdnych na warstwe podbudowy pomocniczej lub
podtoze.

Mieszanka zwiazana cementem — mieszanka zwigzana hydraulicznie, sktadajaca si¢ z kruszywa o
kontrolowanym uziarnieniu i cementu, wymieszana w sposob zapewniajacy uzyskanie jednorodnej
mieszanki.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa¢ cement wedtug PN-EN 197-1.

Przechowywanie cementu powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesiecy, mozna go
stosowa¢ za zgoda Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatnos¢ do
robot.

Cement nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych go przed zawilgoceniem.
Przechowywanie cementu dostarczonego luzem — przechowuje si¢ w magazynach specjalnych
(zbiornikach stalowych, betonowych, silosach) przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i
wytadowania.

2.3. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowac piaski, mieszanki i zwiry albo mieszanke tych kruszyw.
Wymagane wiasciwosci kruszywa do warstw podbudowy z mieszanek zwigzanych cementem —
wymagania wg PN-EN 13242,

Dla stabilizacji cementem gruntu rodzimego Wykonawca opracuje recepte mieszanki gruntu z
cementem i przedstawi Inzynierowi do zaakceptowania.

2.4. Woda

Woda zarobowa powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanki zwigzanej cementem powinien
wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— wytwornia stacjonarna lub mobilna do wytwarzania mieszanki (dozowanie sktadnikow wagowe,
zbiornik na cement, liczba zasiekow skorelowana z liczbg uzytych kruszyw w mieszance),

—rowniarki lub uktadarki albo szablonu ciggnionego do rozscielenia mieszanki,

— ciezkich szablonow do wyprofilowania warstwy,

— przewoznych zbiornikbw na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rownomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,

— zageszezarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych do zageszczania w miejscach trudno dostepnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Wszystkie materiaty uzyte do wyprodukowania mieszanki, jak rowniez gotowa mieszanka, powinny
by¢ transportowane w sposob uniemozliwiajacy ich zanieczyszczenie.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem nalezy przewozi¢
cementowozami, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w
sposob zabezpieczajacy go przed zawilgoceniem.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

Transport gotowe] mieszanki powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca ukladania mieszanki o
konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjng. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania mieszanki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg pomocnicza stanowi zageszczona i wyprofilowana podsypka piaskowa
przygotowana wg SST D-04.02.01..

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania warstw powinny by¢ wczesniej odpowiednio
zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot i nie powinno by¢ wigksze,
niz co 10 m.

Jesli warstwa mieszanki kruszywa ma by¢ uktadana w prowadnicach, to nalezy je ustawi¢ na podtozu
tak, aby wyznaczaty $cisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedlug dokumentacji projektowe;.
Wysokos¢ prowadnic powinna odpowiada¢ grubosci warstwy mieszanki kruszywa w stanie
niezageszczonym. Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie, w sposob wykluczajacy ich
przesuwanie si¢ pod wptywem oddzialywania maszyn uzytych do wykonania warstwy. Od uzycia
prowadnic mozna odstapi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantujacej odpowiednia réwnosé
warstwy, po uzyskaniu zgody InZyniera.

Podbudowy z mieszanek zwigzanych cementem nie powinny by¢ wykonywane, gdy temperatura
powietrza jest nizsza od +5°C oraz gdy podloze jest zamarznigte.

5.3. Skilad mieszanki cementowo-kruszywowej

Zaleca si¢ taki dobor mieszanki, aby spelni¢ wymagania wytrzymalosciowe okreslone w projekcie
przy jak najmniejszej zawartos$ci cementu.
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Zawarto$¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481, z tolerancja +10%, —20% jej wartosci.
Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wilasciwosci
gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami okreslonymi w projekcie.
Przed rozpoczgciem robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji recepty laboratoryjne
opracowane dla mieszanek, ktore zamierza wbudowac oraz wyniki badan materiatow proponowanych
do jej wytwarzania.

5.4. Wytwarzanie i wbudowanie mieszanki zwigzanej cementem z wytwoérni

Mieszanke kruszywa zwigzanego cementem o S$ci$le okreSlonym sktadzie zawartym w recepcie
laboratoryjnej nalezy wytwarza¢c w  wytworniach (mieszarkach) stacjonarnych lub mobilnych
zapewniajacych cigglos¢ produkcji i gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarka
powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa i cementu oraz
objetosciowego dozowania wody.

Przy produkcji mieszanek nalezy prowadzi¢ kontrolg produkcji zgodnie z PN-EN 14227-1: 2013
Zalgcznik B.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania, w
sposob zabezpieczony przed segregacja i nadmiernym wysychaniem.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ ukladana przy pomocy uktadarek lub rowniarek.
Grubo$¢ uktadania mieszanki powinna zapewnia¢ uzyskanie wymaganej gruboSci warstwy po
zaggszczeniu.

Przy uktadaniu mieszanki za pomocg rowniarek konieczne jest stosowanie prowadnic.

5.5. Zageszczanie warstw podbudowy z mieszanki zwigzanej cementem

Przed zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkow
podtuznych i poprzecznych. Natychmiast po wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczaé jej
zageszczanie, ktore nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od
1,00 maksymalnego zageszczenia okreslonego wedlug normalnej proby Proctora. Wartosé
maksymalnej gestosci objetosciowej mieszanki powinna by¢ okreslona na etapie projektowania
mieszanki w celu przyréwnywania do gestosci objetosciowej szkieletu z warstwy.

Zageszczanie warstwy z mieszanki zwigzane] cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow
ogumionych, a w koncowej fazie walcow stalowych.

Zaggszczanie warstwy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i przesuwaé
pasami podluznymi, czg¢Sciowo naktadajacymi si¢ w stron¢ osi jezdni. Zageszczenie warstwy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od nizej potozonej krawedzi i przesuwac
pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi si¢, w stron¢ wyzej potozonej krawedzi.

Pojawiajgce si¢ w czasie zaggszczania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, muszg by¢
natychmiast naprawiane przez wymiang warstwy na pelng gleboko$¢, wyrdwnanie i ponowne
zaggszczenie. Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekrdj poprzeczny i
jednolity wyglad.

Zageszczanie nalezy kontynuowacé do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia. Specijalng
uwage nalezy poswieci¢ zageszczaniu warstwy ulepszanego podtoza w sasiedztwie spoin roboczych
podluznych 1 poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych. Wszelkie miejsca luzne,
rozsegregowane, spekane podczas zageszczania lub w inny sposob wadliwe, muszg by¢ naprawione
przez zerwanie warstwy na pelng grubo$é, wbudowanie nowej o odpowiednim sktadzie i ponowne
zaggszczenie. Roboty te s3 wykonywane na koszt Wykonawcy.

Zageszczenie mieszanki zwigzanej cementem powinno by¢ zakonczone przed rozpoczeciem czasu
wigzania cementu.

Zaleca si¢ aby Wykonawca organizowal roboty w sposob unikajacy podtuznych spoin roboczych.
Jesli jednak w dolnej warstwie podbudowy wystepuja spoiny robocze, to spoiny w gornej warstwie
podbudowy powinny by¢ wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i 1 m
dla spoiny poprzeczne;.

Oceny zageszczenia dokonuje si¢ bezposrednio po zaggszczeniu na podstawie wskaznika zaggszczenia
Is, ktéry powinien wynosi¢ minimum 1,00.

5.6. Pielegnacja warstwy kruszywa zwigzanego cementem

Warstwa kruszywa zwigzanego cementem powinna by¢ natychmiast po zaggszczeniu poddana
pielegnacji wedtug jednego z nastepujacych sposobow:
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— skropienie specjalnymi preparatami powlokotworczymi posiadajacymi aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,

— przykrycie na okres 7-10 dni nieprzepuszczalng folig z tworzywa sztucznego, ulozong na zaktad o
szeroko$ci co najmniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

— przykrycie warstwg piasku lub grubej wtdkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym
w czasie co najmniej 7-10 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do
pielggnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po warstwie kruszywa zwigzanego
cementem w okresie 7-10 dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze
odbywac si¢ wylacznie za zgoda Inzyniera.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy uszkodzonej
wskutek oddziatywania czynnikoéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz.
Wykonaweca jest zobowigzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadoéw deszczu,
jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zimg warstwg nawierzchni lub
zabezpieczona przed niszczacym dziataniem czynnikow atmosferycznych w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatdw do produkcji
mieszanek kruszywa zwigzanego cementem i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi wraz z
receptami laboratoryjnymi w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wykonywania podbudowy z mieszanki
kruszywa zwigzanej cementem:

— uziarnienie mieszanki kruszywa — minimum 1 badanie na dziennej dzialce roboczej;

— zageszczenie warstwy — minimum 2 badania na dziennej dziatce roboczej;

— grubo$¢ podbudowy — minimum 3 badania na dziennej dzialce roboczej i minimum 1 badanie na 400
m2;

— wytrzymalo$¢ na $ciskanie — 3 probki na dziennej dziatce roboczej;

— mrozoodpornos¢ — przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych;

— badanie cementu — przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy kazdej zmianie;

— badanie wlasciwosci kruszywa — dla kazdej partii 1 przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa;

— badanie wody — dla kazdego watpliwego zrodia.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wytrzymalo$ciowych podbudowy z gruntu
stabilizowanego cementem

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.—
Rownosé podbudowy w profilu podtuznym i poprzecznym nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata, zgodnie z
normg BN-68/8931-04. Niero6wnos$ci nie powinny przekraczaé:

— 10 mm — podbudowa pod izolacje¢ z folii,

— 15 mm — pozostate warstwy podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg = 0,5%.
Grubos$¢ podbudowy nie moze r6znic si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%.

6.5. Wymagania no$nosci warstw podbudowy

Wymagany wtérny modut odksztatcenia warstw podbudowy wynosi: E2> 100 MPa.
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6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu badan na stwardniatej podbudowie stwierdzi si¢, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na calg
grubos¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy wykonany
na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom nizej lezgcym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ podbudowe lub
ulepszone podtoze przez zerwanie warstwy na peilng grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania sktadnikow mieszanki na miejscu. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez zerwanie wykonanej warstwy, usunigcie zerwanego materiatu i ponowne wykonanie
warstwy o odpowiednich wlasciwosciach i o0 wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa wytrzymato$¢ podbudowy

Jezeli wytrzymato$¢ srednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w SST, to warstwa
wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wtasciwosciach na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbiodr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 SST D-00.00.00 "Wymagania
Ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych cementem obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow i1 urzadzen
pomocniczych,

— dostarczenie i rozscielenie gotowej mieszanki,

— zageszczenie warstwy,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢s¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego —
Metoda przesiewania

3. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziarn za
pomocg wskaznika ptaskosci

4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziarmn —
Wskaznik ksztattu

5. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci
ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

6. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu — Domieszki do betonu — Definicje i
wymagania

7. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

8. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie
odpornosci na $cieranie (mikro-Deval)

9. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

10. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Czg$¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziarn 1 nasigkliwosci

11. PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych — Cze¢$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

12. PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze¢s¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

13. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw — Analiza chemiczna

14. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — Czg¢$¢ 3: Przygotowanie wyciggow
przez wymywanie kruszyw

15. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdow stosowanych
w obiektach budowlanych 1 budownictwie drogowym

16. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i1 zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cz¢$¢ 2: Metody
okreslania gestosci i zawarto$ci wody — Zageszczanie metodg Proctora

17. PN-EN 13286-41 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg$¢ 41: Metoda
oznaczania wytrzymato$ci na $ciskanie mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym

18. PN-EN 13286-50 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cze¢$¢ 50: Metoda
sporzadzania probek zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub zageszczania na stole
wibracyjnym

19. PN-EN 14227-1 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym — Wymagania — Cz¢$¢ 1: Mieszanki
zwigzane cementem

20. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

21. Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. z 2016
r., poz. 124, z p6zn. zm.)

22. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych. Zalgcznik do zarzadzenia Nr 30
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

23. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1 potsztywnych. Zatgcznik do zarzadzenia
Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

24. Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym do drog krajowych WT-5 2010. Wymagania
techniczne

D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej brukowej w ramach robdt
drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwg: Rozbudowa Punktu Selektywnej Zbiorki
Odpadow Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastruktura techniczna w Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej na podsypce cementowo-piaskowe;.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania, ktora spetnia
nastgpujace warunki:

—  w odleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekrdj poprzeczny nie powinien wykazywaé
wymiaru poziomego mniejszego niz 50 mm;

— catkowita dlugos¢ kostki podzielona przez jej grubo$¢ powinna by¢ mniejsza lub réwna 4.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polaczonych ze soba trwale
w fazie produkcji. Jesli kostki brukowe sg produkowane z warstwa Scieralng, to warstwa ta powinna
mie¢ minimalng grubos¢ 4 mm na calej powierzchni deklarowanej przez producenta jako
powierzchnia widoczna.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1. Krajowa deklaracja zgodnosci

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie deklaracji zgodnos$ci z normg PN-EN 1338.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé¢ i ubytkow.

Powierzchnia goma kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
maksymalne wypuklo$ci nie mogg przekracza¢ 1,5 mm, a wklgstosci — 1 mm.

2.2.3. Ksztalt i wymiary kostki brukowej

Do robét objetych niniejszg SST przewiduje si¢ uzycie kostki brukowe;:

— o wysokosci 8 cm w kolorze szarym typu Behaton, bezfazowe;j,

— o0 wysokos$ci 8 cm w kolorze antracytowym typu Behaton, bezfazowe;j,

— o0 wysokos$ci 6 cm w kolorze szarym (chodniki) typu cegietka — wymiary 20x10 cm — fazowane;.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

—na dlugosci: +2 mm,

—na szerokosci: + 2 mm,

—na grubosci: £ 3 mm.

2.2.4. Pozostale wlasciwosci

Wytrzymato$¢ na rozciaganie przy rozlupywaniu, nasigkliwos$¢ i odpornos¢ na dziatanie mrozu oraz
Scieralnos¢ kostek betonowych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1338.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych
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Do produkcji betonowych kostek brukowych powinny by¢ stosowane tylko takie materiaty, ktorych
przydatno$¢ do stosowania zostata ustalona pod wzgledem ich wlasciwosci.

Wymagania dotyczace przydatnosci stosowanych materiatow producent powinien podawaé w
dokumentacji kontroli produkc;ji.

W przypadku wykazania zgodnosci wlasciwosci materiatow z odpowiednimi specyfikacjami, nie ma
koniecznosci wykonywania dalszych badan.

2.4. Materialy na podsypke i do spoinowania

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim Kklasy ,,32,5”, odpowiadajgcym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypetnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchni¢ z kostki brukowej mozna wykonywa¢ recznie lub przy pomocy ukladarek
mechanicznych do kostki brukowe;j.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyrdéwnania podsypki mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami
na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R kostki mozna przewozi¢ opakowane przez producenta w foli¢ i
spigte tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podloze

Podtoze pod nawierzchni¢ z kostki betonowej stanowi podbudowa z mieszanki zwigzanej cementem
wykonana zgodnie z SST D-04.05.01 (nawierzchnie) oraz pod sypka piaskowa wykonana zgodnie z
SST D-04.02.01 (opaski chodnikowe).

5.3. Podsypka

Grubo$¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:4 powinna by¢ taka, aby po zageszczeniu wynosita:

— pod nawierzchnie jezdne: 3+5 cm,

— pod nawierzchnie chodnikdéw: 5 cm.

Podsypka powinna by¢ lekko zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke nalezy utozy¢ wg wzoru uzgodnionego z Inzynierem.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$S¢ powierzchnig¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek r¢cznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
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prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie§¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrdéb w zakresie wymagan
podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podloza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa i
odpowiednimi SST.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.4 niniejszej SST.
Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:

— nieréwnos$ci podluzne i poprzeczne nawierzchni mierzone tatg 4-metrowg zgodnie z normg BN-
68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 8§ mm.

— spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg *
0,5%.

— roznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac¢ £ 1 cm.

— szeroko$¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm,

— dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubo$ci podsypki nie powinny przekracza¢ = 1 cm.
Czgstotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych powyzej byly przeprowadzone nie
rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla przekroju
poprzecznego oraz wszg¢dzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki brukowe;j
betonowej.

8.3. Odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbior podsypki cementowo-piaskowej powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 SST D-
00.00.00 "Wymagania Ogdlne".

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.3. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlega wykonanie podsypki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badan i pomiardéw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. Cze$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg.

. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosm wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

NNk w

D-08.01.01 KRAWEZNIKI I OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikoéw i obrzezy betonowych na tawach
betonowych w ramach robét drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwa: Rozbudowa
Punktu Selektywnej Zbiorki Odpadéw Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastrukturg techniczng w
Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem kraweznikow i obrzezy betonowych na tawie z betonu C 12/15.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe przeznaczone do oddzielania powierzchni
znajdujgcych si¢ na tym samym poziomie lub na réznych poziomach, stosowane:

—w celu ograniczania albo wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej;

— jako kanaty odplywowe, oddzielnie lub w polaczeniu z innymi prefabrykatami;

— jako oddzielenie pomi¢dzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
Obrzeza betonowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robét sa:

— krawezniki betonowe drogowe 12/15x30 proste i1 tukowe,

— krawezniki betonowe zjazdowe 15x22 cm,

— obrzeza betonowe 8x30 cm,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement na podsypke i do zapraw,

—woda,

— beton marki C 12/15 do wykonania taw pod krawezniki,

— deskowanie faw betonowych — dowolne zaakceptowane przez Inzyniera.

2.3. Krawezniki i obrzeza betonowe — wymagania techniczne

Do robot objetych niniejsza SST stosuje si¢ krawezniki 1 obrzeza betonowe. Prefabrykaty powinny
by¢ wykonane metoda wibroprasowania. Kolor prefabrykatow — szarocementowy.

Prefabrykaty powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1340.

Na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe.

Dopuszczalne odchyltki od wymiarow deklarowanych przez producenta wynosza:

—na dlugosci: £1% z doktadno$cia do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm,

— na szerokosci i wysokosci: £5% z doktadnosciag do 1 mm, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 10
mm.

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu, o fakturze
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne odchytki plaskosci i prostoliniowosci prefabrykatow, zgodnie z PN-EN 1340, nie
powinny przekraczaé:

— dla dlugosci pomiarowej 300 mm — + 1,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 500 mm — + 2,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 800 mm — + 4,0 mm.

Prefabrykaty betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Nalezy je uktadac z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubosé¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm,
dtugo$¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos¢ prefabrykatu.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim Kklasy ,,32,5”, odpowiadajgcym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypetnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna i odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1008.

2.5. Materialy na lawy betonowe

Na tawe¢ betonowa nalezy stosowac¢ beton klasy C 12/15 wg PN-EN 206-1. Wykonawca jest
obowigzany przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji recepte mieszanki betonowe;j.

Deskowanie faw — dowolne zatwierdzone przez Inzyniera.

2.6. Cement do betonu

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wedlug PN-EN 197-1.

2.7. Kruszywo do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej na tawy betonowe nalezy stosowac:

— zwir 1 mieszanke wedlug PN-B-11111,

— piasek wg PN-B-11113,

— kruszywo tamane wg PN-B-11112,

— kruszywo z zuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004,

— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm,
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Uziarnienie kruszywa wchodzacego w sktad mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby
mieszanka betonowa wykazywata maksymalng szczelno$¢ i urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu
cementu i wody.

2.8. Woda do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowe;j, jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nalezy stosowac
wode odpowiadajaca wymaganiom normy PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
wodociggowa wodg pitna.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

— samochodow samowytadowczych do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;j,

— przewoznych zbiornikow na wodg,

— zageszczarek plytowych lub ubijakéw mechanicznych do zaggszczania.

Wytwornia stacjonarna lub mobilna, w ktorej bedzie wytwarzana mieszanka betonowa, powinna by¢
wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikow, gwarantujace nastgpujace
tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegdlnych sktadnikow: kruszywo + 3%,
cement + 0,5%, woda + 2%.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport prefabrykatow

Krawezniki i obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je
uktadaé na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Prefabrykaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysoko$ci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu 1 jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie law betonowych

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, na przygotowanej warstwie z piasku. Beton
roz$cielony w szalowaniu powinien by¢ wyrownany warstwami. Betonowanie tfaw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowa¢ minimum co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypelione bitumiczng masg zalewowa zaakceptowang przez Inzyniera.

Uwaga: gorne krawedzie taw betonowych w miejscach, gdzie podwijana bedzie izolacja, nalezy
wyokragli¢, aby nie spowodowaty uszkodzenia folii izolacyjne;j.

Law betonowych nie mozna wykonywac, gdy temperatura powietrza spada ponizej 2 st. C oraz wtedy,
gdy podtoze jest zamarznigte, a takze podczas opadoéw deszczu.
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Natychmiast po roztozeniu mieszanki betonowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.
Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody poprzez
kilkakrotne zwilzanie woda w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.3. Ustawienie kraweznikow i obrzezy betonowych

Ustawianie kraweznikow i1 obrzezy na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4 o grubosci 3 cm po zageszczeniu.

Prefabrykaty powinny przylega¢ do siebie. Nie ma potrzeby wypekiania spoin zaprawa cementow3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnosciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katdéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza
i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materialow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow i obrzezy betonowych
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

— zgodnos¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa; profil ten
powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta, a dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ 1 cm na
kazde 100 m tawy;

— wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy;
tolerancje wymiarow wynosza dla wysokos$ci 1 szeroko$ci tawy — £10% wysokosci i szerokos$ci
projektowanej;

— rowno$¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
fawy trzymetrowej taty; prze§wit migdzy goérng powierzchnig tawy i przylozong tatg nie moze
przekraczaé 1 cm;

— dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2 cm na
kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.2. Sprawdzenie ustawienia kraweznikoéw i obrzezy

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi £1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej plaszczyzny kraweznikow od niwelety projektowanej,
ktére wynosi 1 ¢cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

— rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzang przez przylozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika trzymetrowej taty, przy czym prze$§wit pomiedzy goérng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczaé 1 cm,

— szeroko$¢ spoin bada si¢ co 10 metrow — krawezniki powinny przylegac do siebie.

Sprawdzanie ustawienia obrzezy — analogicznie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbiodr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 SST D-00.00.00 "Wymagania
Ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m krawegznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— pielegnacj¢ betonu,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

— ustawienie krawgznikow i obrzezy na podsypce z wypetnieniem spoin,

— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Czg$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Cze¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B- 32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982 r.

PN R W

D-09.01.01 WYKONANIE OPASEK TRAWNIKOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem opasek trawnikowych w ramach robot
drogowych wykonywanych dla inwestycji pod nazwg: Rozbudowa Punktu Selektywnej Zbiorki
Odpadow Komunalnych (PSZOK) wraz z infrastruktura techniczna w Baruchowie.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét przy wykonywaniu
nastepujacych robot:

— mechaniczny zatadunek i dowiezienie wczesniej odspojonej ziemi urodzajnej oraz uformowanie
nasypow wyrownujacych teren,

—reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. I-111,

— wykonanie trawnikdw — obsianie nasionami trawy.

Ilo$¢ robot do wykonania: wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidlowy rozwoj.
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

— ziemia urodzajna — zdj¢ta wezesniej z terenu pod nawierzchnie,

— nasiona traw,

—woda do podlewania.

2.3. Wymagania dla ziemi urodzajnej

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ przewage czesci ilastych i zawarto$¢é co najmniej 2% substancji
organicznych oraz pH > 5,5. Nie moze by¢ zagruzowana, przeros$nicta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania. Sktad gatunkowy mieszanki powinien by¢
dostosowany do istniejacych warunkow glebowych na terenie opracowania.

Na trawniki nalezy zastosowac mieszanke traw odpornych na wydeptywanie.

2.5. Wymagania dla wody

Nalezy uzywa¢ wody studziennej lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem opasek trawnikowych zostana wykonane recznie lub przy pomocy
sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do prac zwigzanych z przewozeniem ziemi urodzajnej
nalezy stosowac tadowarki lub koparki oraz samochody samowytadowcze o pojemnosci (fadownosci)
dostosowane do ilosci przewozonych tadunkow oraz stanu drog dojazdowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem
lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materialami.

Transport ziemi urodzajnej powinien odbywac si¢ samochodami samowyladowczymi zaopatrzonymi
w plandeki, aby nie spowodowac pylenia i zanieczyszczenia tras przewozu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Plantowanie poboczy

Z poboczy gruntowych zaznaczonych w dokumentacji nalezy zebraé¢ zanieczyszczenia budowlane.
Nastepnie teren nalezy splantowac 1 wyrownac.

5.3. Rozlozenie warstwy ziemi urodzajnej

Na przygotowanym terenie nalezy rozlozy¢ zdjeta wczeSniej, zhaldowana i dowieziong ziemie
urodzajng, a nastgpnie wyréwnac.

5.6. Obsianie trawa

Powierzchnie pokryte ziemig urodzajng nalezy obsia¢ trawg.

Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne. Nastepnie
nalezy wysia¢ trawe, dodajac ewentualnie nawozy mineralne.

Wymagania dotyczace siewu nasion trawy sg nastepujace:

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

—na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 2 kg na 100 m2,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilo$ci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez
walowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowaé watu gtadkiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét zwigzanych z wykonaniem i pielegnacjq trawnikow
Kontrola rob6t w zakresie wykonania opasek trawnikowych polega na sprawdzeniu:

— prawidlowosci spulchnienia, profilowania i wyréwnania terenu pod trawniki,

— prawidtowego rozlozenia warstwy ziemi urodzajnej i uwatowania terenu,

— gestosci zasiewu nasion.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robaét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.

Cena 1 m2 wykonania i pielggnacji trawnikéw obejmuje:

— spulchnienie, profilowanie i wyréwnanie terenu pod trawniki z usunigciem darni,

— humusowanie warstwa ziemi urodzajne;j,
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— uwatowanie powierzchni,

— wysianie nasion z zagrabieniem i uwatowaniem,
— pielggnacj¢ trawnikow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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