2.0. KONSTRUKCJE Z KOMPOZYTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji z
kompozytéw.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie konstrukcji z kompozytow.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagania Ogdlne.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacijg
projektow, ST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5.1.Wymogi formalne

Wykonanie robot winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majgcemu wiasciwe doswiadczenie w realizacji
tego typu robét i gwarantujgcemu wtasciwg jakos¢ wykonania. Roboty winny by¢ wykonane Scisle wg
dokumentacji technicznej.

1.5.2.Warunki organizacyjne

Przed przystapieniem do rob6t wykonawcy oraz nadzér techniczny winny sie dokladnie zaznajomié z
caloscig dokumentacji technicznej, w tym takze i z pozostatymi odrebnymi czesciami dokumentaciji
(dotyczy to zwlaszcza projektu organizacji robét).

Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami poszczego6lnych
opracowan.

2.MATERIALY

2.1 Konstrukcje kompozytowe

Sktadniki materiatu na konstrukcje kompozytowe, to kompozyt mgczki drzewnej, polichlorku winylu,
stabilizatoréw i dodatkéw UV, hamujgcych procesy starzenia,

Materiat musi spetnia¢ wymagania: odpornosc¢ na glony i insekty, wytrzymato$¢ na promieniowanie
stoneczne, wytrzymato$¢ na uszkodzenia mechaniczne. Materiat powinien posiadac: atest
higieniczny PZH, klasyfikacje palnosci ITB oraz aprobate techniczna.

2.2 Laczniki

Wszystkie elementy tgczace powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej A2 oraz dobrane
wytrzymatosciowo w projekcie montazowym.

3.SPRZET

Roboty mozna wykonac przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.



4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Materialy do wykonania nawierzchni nalezy dostarcza¢ w jednostkach tadunkowych, zabezpieczajacych te
wyroby przed uszkodzeniem badZ zniszczeniem. Poszczegdlne wyroby fgczy sie w zwarte tadunki
transportowe, przy uzyciu palet.

5 .WYKONYWANIE ROBOT

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale Srodkéw, ktére zapewnig
osiagniecie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiaréw konstrukciji.

Przekroje i rozmieszczenie elementéw powinno by¢ zgodne z dokumentacja techniczna.

Dopuszcza sie nastepujgce odchytki montazowe:

* w rozstawie belek i elementéw: do 1 cm w osiach

< w dtugosci elementu do 10 mm

* w wysokosci do 5 mm

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robét, materiatéw i urzgdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i Srodki techniczne do kontroli jakosci rob6t na terenie i poza
placem budowy.

Legary to elementy, na ktorych opiera sie cata konstrukcja tarasu. Montaz tarasu wykonujemy na legarach
systemowych catkowicie przylegajgcych do podioza. Legary nalezy przytwierdzi¢ do stupéw w odpowiedni
sposOb (w zaleznosci od materiatu konstrukcji i podtoza). Kazdy legar musi by¢ przymocowany do stupa.

W przypadku czotowego tgczenia desek lub wykonania skoséw tarasu nalezy pamieta¢ o zamontowaniu
dodatkowego legara, tak, aby koncéwki kazdej deski wspieraty sie na oddzielnym legarze i byly
przymocowane oddzielnymi tgcznikami. Podczas wykonywania tgczeh nietypowych, np. naroznikéw pod
katem 45°, legar nalezy umiesci¢ pod kazda deska oddzielnie tak, aby kohcoéwki desek wspieraly sie na
oddzielnym legarze. Nalezy pamieta¢ o pozostawieniu 10 mm przerwy miedzy deskami i legarami, aby
umozliwi¢ swobodng dylatacje materiatu.

Deski uktadamy prostopadle w stosunku do legaréw i jedli to mozliwe wzdluz spadku podioza. Deski
mocujemy za pomoca tacznikdw przykrecanych do legaréw wkretami dotaczonymi do zestawu. taczenie
desek na dtugosci nalezy wykonywa¢ na przemian deska cafa i tgczona. , z zachowaniem dylatacji 5 mm. W
przypadku wystgpienia potrzeby wzdluznego dociecia desek, nalezy przyjac, iz ciecie powinno by¢ nie dalej
niz 6 mm od Sciany wewnetrznej komory deski. Pamietajmy, aby krarnce desek spoczywaly na oddzielnych
legarach. Deski muszg mie¢ min. 3 punkty podparcia na legarach (na bokach i na $rodku). Deski musza
posiadaé dylatacje w uktadzie pionowym od géry 2 mm, od dotu 5 mm. W uktadzie poziomym 5 mm z kazdej
strony. Podczas wzdtuznego przycinania deski, nalezy pamieta¢, aby odciecie nie byto odsuniete od
elementu wzmacniajacego nie wiecej niz 6 mm.

Zmiany ukfadu statycznego, obcigzen lub spowodowanie ostabienia przekrojow (np. wiercenie dodatkowych
otworéw) sg dozwolone tylko i wylgcznie po ustaleniach i uzyskaniu zgody odpowiedzialnego za konstrukcje
projektanta.

6.KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci nawierzchni polega na sprawdzeniu wszystkich faz prac, konieczny jest staty i bezposredni
nadzér nad robotami personelu technicznego budowy i Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Kontrola jakosci powinna obejmowac: sprawdzenie materiatdw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi
normami, dokumentacjg techniczng i niniejsza ST, sprawdzenie wykonania podktadu, sprawdzenie
poprawnosci wykonania nawierzchni

Podczas odbioru jakosciowego materiatéw, przeznaczonych do wykonania warstw i nawierzchni nalezy
sprawdzié: zaswiadczenie o jakosci wystawione przez producenta, gatunek dostarczonych materiatow.

7.0BMIAR ROBOT
Konstrukcje oblicza sie w m3
Nawierzchnie pokfadu oblicza sie w m2

8.0DBIOR TECHNICZNY ROBOT

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony w fazach odpowiadajgcych kolejnosci wykonywanych
robot ulegajacych zakryciu.

Odbiér podktadu powinien obejmowacé sprawdzenie:

— jakosci zastosowanych materiatow,



— grubosci podktadu w dowolnych 3 miejscach,

— réwnosci, zgodnosci z zatozonym spadkiem i zachowania dopuszczalnych odchylek ptaszczyzny poktadu:
+2 mm/m i £5 mm na calej dtugosci lub szerokosci,

— poprawnos$ci wykonania i rozmieszczenia szczelin dylatacyjnych.

Odbidr nawierzchni powinien obejmowac:

— ocene wygladu zewnetrznego,

— sprawdzenie prawidtowosci uksztattowania powierzchni — posadzka powinna stanowi¢ réwna, gtadka
powierzchnie o nachyleniu zgodnym z projektem,

— dopuszczalne nierdwnosci moga wynosi¢ max. 5 mm na diugosci 2 m laty,

— sprawdzenie potaczen konstrukcyjnych,

— ocene prawidtowosci osadzenia elementéw dodatkowych.

Odbiér koricowy robét podtogowych powinien obejmowag:

— ocene zgodnosci wygladu wykonanej nawierzchni z dokumentacija techniczna,

— jakosci zastosowanych materiatow,

— sprawdzenie dotrzymania warunkéw wykonywania prac na podstawie zapisow w dzienniku budowy.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Wg umowy miedzy stronami.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (t.j. Dz. U. 2010 nr 243 poz. 1623)
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych.
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