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I. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg
wymagania  dotyczace  realizacji  robot  przygotowawczych  (pomiarowych
i rozbiorkowych) zwigzanych z budows drogi gminnej ul. Dluga w m. Szewce gm.
Wisznia Mala.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza  specyfikacja bedzie —stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajagce 1 majace na celu wykonanie wszystkich robot przygotowawczych
zwigzanych z budowa drogi gminnej ul. Dhuga w m. Szewce gm. Wisznia Mala
przewidzianych w projekcie budowlano-wykonawczym. Obejmujg prace zwigzane
z wykonawstwem i wykonczeniem robét wykonywanych na miejscu.

1.3. Zakres robét S.S.T.

Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycza prowadzenia robot
przygotowawczych zwigzanych z budowa drogi gminnej ul. Dluga w m. Szewce gm.
Wisznia Mata zgodnie z opisem technicznym w projekcie budowlano-wykonawczym

branzy drogowej.
1.4.0kreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 pkt 1.4.

L.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robét podano w OST D-M-
00.00.00 p.1.5.

1.6. Dokumentacja, ktérg nalezy przedstawié¢ w trakecie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi byé zgodna
z zasadami podanymi w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastepujace informacje:

l. Harmonogram i kolejnos¢ prac.

2. Rysunki robocze wymagane przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgee materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w OST D-M-00.00.00 pkt.2.
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2.2. Rodzaje materialéw
Do utrwalenia punktéw gltéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhugodci

okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie

punktow zatamania trasy, powinny mieé $rednice od 0,15 do 0,20 m i dhugo$é od 1,5

do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy

od 0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejace;j
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie¢ dlugosé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 p.3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
~ laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

3.3. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robdt zwiazanych z rozbiérkg elementow drég moze byé
wykorzystany  sprzet  podany  ponizej, lub inny  zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu:
~ spycharki,
— tadowarki,
~ samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,
— miloty pneumatyczne,
— frezarki nawierzchni,
''''' koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 p. 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow
I
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy oraz Materiaty z rozbiérki mozna
przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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5. SZCZEGOLOWE WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady og6lne wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 p. 1.5.

3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych — kod wg CPV 45100000-8

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje 1 wspohrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szezegodlowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera/Kierownika
projektu o wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperow
roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacii
projektowe] sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie 1déznig si¢ od rzednych okre$lonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera/Kierownika
projektu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu., zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera/Kierownika projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy
muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny 1 jednoznaczny
charakterystyke i pofozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byc
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych
1 ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub  wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe] realizacji
robot naleza do obowigzkéw Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi  trasy i punktow
wysokosSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkoéw betonowych, a takze
dowigzane do punkiéw pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych.
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Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 300 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 300 metrow.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkow betonowych lub grubych ksztaltownikdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu..

Rzgdne reperdw roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscig, aby éredni blad
niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldwnych i w punktach
posrednich w odleglo$ci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz
nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow
osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 em w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenic nalezy uzy¢ materiatdw wymicenionych w
pkt 2.2.

Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca
robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicy
robdt.

3.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi
nasypow i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z
dokumentacjg projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia  dla
poprawnego  przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odleglo$é miedzy palikami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$é ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.
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5.8. Wykonanie robét rozbiérkowyeh — kod wg CPV 45100000-8

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmuja usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektows,
niniejszg SST lub wskazanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé mechanicznie

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja sie
wiasnoscig Wykonawcey, powinien on przewiezé je na miejsce wskazane przez
Inzyniera/Kierownika projektu

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST staja sic wlasnosciag Wykonawcy,
powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidree elementdw drég znajdujace sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie
w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach
1 wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6.7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

6.3. Kontrola jakos$ci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnoscei wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 p. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg prac pomiarowych jest km (kilometr) odtworzonej trasy
w terenie.

Jednostka obmiarows robdt zwigzanych z rozbiorkg elementow drég jest m’
(metr kwadratowy).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 p. 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbior roboét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi/Kierownikowi projektu,

8.3. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgeych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenic
dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Cena wykonania robot rozbidérkowych obejmuje:
- Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucle 1 zerwanie nawierzchni,
— &w. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia.
z ulozeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycii, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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