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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot w zakresie montazu instalacji staboprgdowych w Pracowni Zaktadu Rekopisow
w budynku Biblioteki Narodowej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét
Budowlanych

Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ dokument przetargowy, nalezy jg stosowac przy
Zleceniu i realizacji robo6t bedacych przedmiotem specyfikacji techniczne.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie nowych instalacji stabopradowych. Niniejsza specyfikacja techniczna
zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

instalacji telewizji przemystowej CCTV

instalacji alarmu wiamania SSWiN,

instalacji sieci strukturalnej LAN

instalacji kontroli dostepu KD,

instalacji strefowego systemu detekcji wyciekow wody SDWW

1.4. Podstawowe okreslenia

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot Budowlanych (STWIORB) sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami i ogding
specyfikacjg techniczna.

Inwestor — osoba fizyczna lub prawna, ktéra dokonuje inwestyciji

Projektant — osoba fizyczna lub prawna odpowiedzialna za prace projektowe

Kierownik Budowy — przedstawiciel Wykonawcy na budowie, upowazniony do kierowania
robotami i wystepowania w jego imieniu w sprawach zwigzanych z realizacjg zadania.
Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba, ktéra dziatajg na budowie w imieniu inwestora,
chroni jego interesy i dba o jakos¢ wykonywanych robét budowlanych.

Uzytkownik — osoba fizyczna lub prawna sprawujgca nadzér nad budynkiem (lub czescig
budynku), w ktérym jest zamontowana instalacja sygnalizacji pozarowej

Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, ponoszgca odpowiedzialnos¢ za catos¢ lub czesé
procesu instalowania

Inwestycja - naktad gospodarczy na tworzenie lub zwiekszanie majatku trwatego.

Dziennik Budowy (Dziennik Robét) — ksigzka stuzgca do wpisywania przez Kierownika
Budowy oraz inne osoby upowaznione, opiséw dotyczgcych realizacji budowy.

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajgcy zespot cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jakosci,
wymogow bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa,
symboliki, znakdéw i sposobow oznaczania, metod badan i préb oraz odbiorow i rozliczen.
Aprobata techniczna — dokument stwierdzajgcy przydatno$é dane wyrobu do okreslonego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne, co do wymagan podstawowych
wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajgcy zgodnosc¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla danego materiatu lub wyrobu.



Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajgcg
(certyfikujgca), stwierdzajgcy zgodnos$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna dla badanego
materiatu lub wyrobu

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robo6t — ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw opisu ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie budowy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.6. Ogdéine wymagania dotyczace robot — sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniom inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy
wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do ubytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

1.7. Ogdélne wymagania dotyczace robot — kontrola jakosci roboét
Poszczegdlne etapy wykonania powinny by¢ odebrane i zaakceptowane prze Kierownika
Budowy. Kontrola powinna obejmowac:

o elementy sktadowe dostarczone przez producenta

e montaz urzadzen

e poprawnos¢ wykonywanych prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
Materialy przeznaczone do wykonania prac muszg posiada¢ odpowiednie atesty oraz byé
zaakceptowane przez Inspektor nadzoru inwestorskiego. Akceptacja polega na wizualnej
ocenie stanu materiatéw oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy.

1.8. Materialy — wymagania ogélne

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadac, co do jakosci,
wymaganiom podanym w Dokumentacji Projektowej. Na kazde Zadanie Inwestora
(inspektora nadzoru inwestorskiego) Wykonawca obowigzany jest okaza¢ w stosunku do
wskazanych materiatéw: certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub
certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna.

1.9. Materiaty — przechowywanie i skladowanie

Wykonawca zapewni, aby sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i wtasciwosé
do robdt i byty dostepne do kontroli przez przedstawiciela Inwestora. Miejsca czasowego
sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

1.10. Kontrola jakosci robét — zasady kontroli

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatéw.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania robét sukcesywnie do oddawanych do
uzytku instalowanych sieci. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci
sg okreslone sg w normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone



Inspektor nadzoru inwestorskiego ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robét zgodnie z Dokumentacja Techniczng. Wykonawca dostarczy Inwestorowi
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg waznag
legalizacje, ze =zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
obowigzujgcych przepisdéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.

1.11. Kontrola jakosci robét — protokoly badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi oryginaty protokotéw pomiarowych.
Pomiary mogg wykonywac osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

1.12. Kontrola jakosci robét — certyfikaty

Inspektor nadzoru inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore
posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wtasciwych przepisow i dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Normg;

o Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona materiatdw bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny
jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty,
ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucane i natychmiast usuwane z placu budowy.

1.13. Odbiér roboét — informacje ogéine
W zaleznosci od ustaleh odpowiednich ST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
o odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu;
e odbiorowi czesciowemu;
e odbiorowi ostatecznemu;
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.14. Odbiér roboét zanikowych

Odbidr robét zanikowych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior roboét
zanikowych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego. Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektor nadzoru inwestorskiego. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie

pozniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

1.15. Odbidr czesciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robdét wykonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

1.16. Odbiér koncowy
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosci do odbioru ostatecznego



bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora (Inspektor nadzoru inwestorskiego).
Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych. Odbioru
koncowego dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Inspektor nadzoru
inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Roboét z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru koncowego robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét poprawkowych. W przypadku nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje ze jako$¢ wykonanych Robd6t w poszczegodinych systemach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacji Projektowej i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach projektowych.

1.17. Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robét jest protokét odbioru
kohcowego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

¢ dokumentacje Projektowg powykonawczg z naniesionymi zmianami (jezeli takowe
zaistniaty)
oswiadczenia Kierownika Budowy;
oryginat Dziennik Budowy (Dziennika Robét);
Protokoty pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wybudowanych materiatow ,

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru kohcowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedag zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

1.18. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonywanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Wykonanie robét

2.1. Koryta kablowe

Koryta kablowe montowa¢ z zastosowaniem systemowych ksztattek przy zmianie poziomej i
pionowej kierunku trasy. Koryta montowa¢ na systemowych wspornikach. Odlegtosci
zawieszenia i wsparcia powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta korytek. Maksymalne
odgiecie nie powinno przekroczy¢ S5mm przy maksymalnym obcigzenia koryta. Koryta
wyposazyC¢ w systemowe pokrywy chyba, ze bedg umieszczone w ciasnych miejscach lub w
poblizu sufitow. Wszystkie urzadzenia podwieszajgce imocujgce, nakretki, podkiadki itp.
bedg wykonane z tego samego materiatu co dane korytko. Wszystkie elementy metalowe
tras kablowych powinny by¢ potaczone do szyny wyréwnawczej nie rzadziej, jak co 50m.
Trasy kablowe nie mogg by¢ mocowane do konstrukcji wsporczych innych instalacji. Trasy
kablowe powinny by¢é w miare mozliwosci daleko od zrddet ciepta (rury z ciepta woda).
Instalacje kablowe prowadzone w przestrzeniach miedzy stropowych powinny rowniez by¢
instalowane w kanatach korytach i rurach. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli
bezposrednio na suficie podwieszanym i innej instalacji znajdujgcej sie w przestrzeni miedzy
sufitowej. Kable instalowane pod podtoga technologiczna nalezy mocowac¢ w korytach



kablowych w odlegtosci od posadzki. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli bezposrednio na
posadce.

2.2. Przejscia kabli przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia kabli instalacji teletechnicznych przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz
budynku) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej nalezy
wykonywaé w przepustach rurowych w klasie odpornosci ogniowej odpowiadajace;j klasie
elementow budowlanych przez ktore przechodzg. PrzejScia miedzy pomieszczeniami o
réwnych atmosferach powinny by¢é wykonane w sposéb szczelny, zapewniajgcy
nieprzedostawanie sie wyziewéw. Kable instalacji teletechnicznych przechodzace

przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi
uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane itp.

2.3. Polaczenia wyrownawcze

Wykonaé¢ miejscowe potgczenia wyrownawcze fgczac do gitdwnej szyny wyrdwnawczej szafe
typu RACK, metalowe obudowy i metalowe czesci tras kablowych z koryt
elektroinstalacyjnych itp.

2.4. Wykonanie instalacji okablowanie strukturalnego (LAN)
Instalacje logiczne nalezy wykonaé przewodem nieekranowanym UTP kat.6
Przebiegi kabli, powinny by¢ umieszczone w odlegtosci:
o 30 cm od oswietlenia wysokiego napiecia (Swietldwki)
e 90 cm od przewodow elektrycznych powyzej 2 KVA
¢ 1 m od transformatorow i silnikow elektrycznych
Montaz gniazd logicznych RJ45 kat.6 nalezy wykona¢ natynkowo.
Podtgczenie gniazd logicznych RJ45 nalezy wykonaé na panelu krosowym 24xRJ 45 kat.6
umieszczonym w istniejgcej szafie teletechnicznej typu RACK 19” 42U, zlokalizowanej w
pomieszczeniu technicznym.

Zakres prac obejmuje

Montaz paneli krosowych.

Montaz listew instalacyjnych i puszek instalacyjnych.

Utozenie przewoddéw logicznych wraz z potgczeniami w gniazdach logicznych i w panelu
krosowym.

Zastosowane materiaty

Gniazda RJ45 kat. 6 keystone

Panel krosowy 24xRJ45 kat.6 keystone
Przewody nieekranowane UTP kat. 6

2.5. Wykonanie instalacji telewizji przemystowej (CCTV)

Rejestrator instalacji CCTV oraz monitor LCD do obserwowania obrazu z kamer
Zlokalizowany zostanie w szafie krosowniczej. Skrzynki zasilaczy buforowych montowaé na
$cianie. Przewody pomiedzy obudowami uktada¢ w kanale PCV. Przewody poditgcza¢ do
urzadzen zgodnie z Projektem oraz DTR producenta. Do zasilacza buforowego podtgczy¢
zasilanie 230V zgodnie z projektem instalacji elektrycznej. Potgczenie przewodu
zasilajagcego wykona¢ jako nierozigczne. Wykona¢ potgczenie biegunéw ujemnych
wszystkich zasilaczy zainstalowanych w systemie przewodem wyréwnujgcym potencjat LgY
2,5mm?2.

Zakres prac obejmuje
Montaz kamer wizyjnych wraz z podtgczeniem
Montaz listew $ciennych



Montaz rejestratora cyfrowego w szafie RACK
Utozenie przewoddéw UTP kat.6 wraz z potgczeniami.

Zastosowane materialy
Kamery z osprzetem
Rejestrator cyfrowy
Przewody wizyjne

Listwy instalacyjne

2.6. Wykonanie instalacji systemu sygnalizacji wltamania i napadu (SSWiN) oraz
strefowego systemu detekcji wyciekéw wody SDWW

Czujki i centrale (panele) instalowa¢ zgodnie z wymogami producenta. Do sygnalizaciji
napadu zainstalowa¢ reczny przycisk napadowy umieszczony w pokoju kierownika.
Manipulator LCD instalowa¢ na scianie na wysokosci 1,5m. Jednostki alarmowe nalezy
zainstalowa¢ w pomieszczeniu technicznym. Linie dozorowe potgczyé bezposrednio do
jednostek lub przez moduty. Przewody podtgcza¢ do urzgdzen zgodnie z Projektem oraz
DTR producenta. Do zasilacza centrali oraz modutéw rozszerzajgcych podigczyé zasilanie
230V zgodnie z projektem instalacji elekirycznej. Pofgczenie przewodu zasilajgcego
wykonac jako nieroztgczne. Wykonac potgczenie biegundw ujemnych wszystkich zasilaczy
zainstalowanych w systemie przewodem wyréwnujgcym potencjat LgY 2,5mm2. System
zaprogramowa¢ zgodnie z Projektem i uzgodnieniami z Uzytkownikiem. Opracowac
instrukcje obstugi systemu i przeszkoli¢ wskazane przez Uzytkownika osoby w zakresie
obstugi systemu.

Rozmieszczenie elementow i schemat strukturalny pokazano na rysunkach w dokumentacji
projektowe;j.

Zakres prac obejmuje

Montaz jednostek,

Montaz czujek, kontaktronow

Montaz przyciskow recznych

UtozZenie linii dozorowych wraz z potgczeniami.

Zastosowane materiaty
Moduty, czujki ruchu, przyciski reczne,
Przewody

2.7. Wykonanie instalacji systemu Kontroli Dostepu (KD)

Systemu Kontroli Dostepu wykonaé na bazie systemu Abloy. W strzezonych drzwiach
zainstalowa¢ elektrozaczepy uruchamiane poprzez podanie prawidtowego kodu ( lub za
pomocg karty zblizeniowej) na czytnikiem kart z klawiaturg. Programowanie systemu nalezy
wykonac zgodnie z jego DTR. Sposdb dziatania uzgodni¢ z uzytkownikiem.

Zakres prac obejmuje

Montaz elektrozaczepdw

Montaz czytnikéw z klawiaturg/oraz bez klawiatury,
Montaz przyciskdw awaryjnych,

Montaz videodomofonow,

Utozenie linii wraz z potgczeniami.

Elektrozwory 12V,

Czytniki z klawiaturg/oraz bez klawiatury,
Przyciski awaryjne (dwuobwodowe)

Przewody



3. Prace odbiorcze

3.1. Wstepny odbiér instalacji — proby montazowe
Instalacje staboprgdowe po ich wykonaniu podlegajg probg montazowym, ktére polegajg na
sprawdzeniu:

e zgodnosci wykonania wszystkich instalacji z dokumentacjg oraz z ewentualnymi
zmianami i odstepstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w Dzienniku
Budowy (dzienniku robdt), a takze zgodnosSci z przepisami szczegotowymi,
odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna.

e jakosci wykonania instalaciji

e zgodnosci oznakowania z Polskimi Normami.

Po wykonaniu prob montazowych nalezy sporzgdzi¢ nastepujgce dokumenty:

- Protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potgczen sprzetu, urzadzen i okablowania.

Kontrola jakosci wykonania instalacji stabopradowych, o ktérej mowa wyzej powinna
obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

a) zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z
dokumentacjg techniczng normami i certyfikatami,

b) prawidtowosci wykonania potgczen przewodéw,

c) poprawnosci wykonania okablowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od innych
instalacji i urzgdzen,

d) prawidlowosci zamontowania urzgadzen i osprzetu w dostosowaniu do warunkow
srodowiskowych i warunkoéw pracy w miejscu ich zainstalowania,

h) spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora budowy, wprowadzonych

do dokumentacji techniczne;j.

3.2. Warunki odbioru instalacji sygnalizacji wiamania i napadu, kontroli dostepu oraz
detekcji wycieku cieczy

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu podlegaja:

- zgodnos¢ wykonania robét z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacja,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodow,

- sprawdzenie zgodnos¢ miejsca montazu i oznakowania urzgdzen z planami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania czujek i raportowania alarmu w centrali alarmowe;j

- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzgdzen powiadamiania o alarmie

- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzgdzen kontroli dostepu

- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z baterii akumulatoréw

Z przeprowadzonych préb i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z ocena i
interpretacja wynikdw w stosunku do obowigzujgcych przepiséw i norm.

3.3. Warunki odbioru instalacji telewizji dozorowej

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu podlegaja:
- zgodnos¢ wykonania robét z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacja,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodow,

- sprawdzenie zgodnos¢ miejsca montazu i oznakowania urzgdzen z planami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania kamer, uktadéw automatycznej regulacji przestony
- sprawdzenie zgodnosci obszarow widzenia kamer z zatozeniami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen rejestrujgcych

- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z zasilacza UPS

Z przeprowadzonych prob i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z ocena i
interpretacja wynikéw w stosunku do obowigzujgcych przepisow i norm.

Testy przeprowadzi¢ ,na zywo” oraz dokonujgc rejestracji i odtworzenia obrazéw



3.4. Warunki odbioru instalacji okablowania strukturalnego (LAN)

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu podlegaja:
- zgodnos¢ wykonania robét z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacja,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodow,

- sprawdzenie zgodnos$¢ miejsca montazu i oznakowania urzadzen z planami

- przeprowadzenie testéw dynamicznych, za pomocy podrecznego testera dynamicznego
zgodnego z normg  TSB-67, parametréw linii UTP.

Podczas testowania nalezy zmierzy¢ nastepujgce parametry:

poprawnos¢ podtgczenia przewoddw (mapa potgczen)

dtugosc torow transmisiji

opOznienie propagacji

ttumienie

statopragdowg opornos¢ petli

impedancje charakterystyczna

straty odbiciowe

NEXT

PSNEXT

ELFEXT

PSELFEXT

Z przeprowadzonych préb i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokolty z oceng i
interpretacjg wynikow w stosunku do obowigzujgcych przepiséw i norm.

3.5. Warunki odbioru instalacji sygnalizacji pozaru / dzwiekowego systemu
ostrzegawczego

Przy wykonywaniu instalacji nalezy wykona¢ nastepujgce pomiary i
sprawdzenia:

Pomiary elektryczne.

- sprawdzenie droznosci przewodoéw,

- sprawdzenie rezystanciji izolacji zyt i rezystancji doziemienia,

- pomiar rezystancji petli

Sprawdzenia.

- sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatéw i urzadzen,

- sprawdzenie wykonanych potgczen,

- sprawdzenie krzyzowan i zblizen z innymi instalacjami

Wykaz czynnosci, ktére nalezy wykonac w czasie odbioru

» sprawdzenie wzrokowe, czy instalacja jest zgodna z dokumentacja;
sprawdzeniu powinny podlegac wszystkie parametry, ktére przez ogledziny da sie
skontrolowac,

» sprawdzenie uzytych materiatobw, w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi
przepisami i przywotanymi normami,

* sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia, rezystancji petli
linii dozorowych,

 przeprowadzenie préb funkcjonalnych prawidtowej pracy systemu, tgcznie z
interfejsami urzadzeh pomocniczych i sieci transmisji, przez uruchomienie
uzgodnionej liczby ostrzegaczy pozarowych w instalaciji,

» przeprowadzenie préb wspoétdziatania instalacji i urzadzen
przeciwpozarowych,

» sprawdzenie czutosci wszystkich czujek pozarowych- moze by¢
przedstawiony protokdt pomiaru,

» sprawdzenie prawidtowosci adresowania poszczegolnych czujek
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» sprawdzenie czutosci systemu sygnalizacji pozarowej przy pomocy testéow
ogniowych (w przypadku nasuwajgcych sie watpliwosci, co do prawidtowosci
reakcji systemu wykrywania pozaru).

Wykaz dokumentoéw, do dostarczenia Inwestorowi przez Wykonawce

- uaktualniony projekt techniczny, w ktérym naniesiono wszelkie wprowadzone w
uzgodnieniu z projektantem zmiany,

- protokoty pomiaréw rezystancji petli dozorowych, rezystancji izolacji zyt linii
dozorowych, pomiaréw uziemienia,

- protokoty odbioréw czesciowych,

- dziennik budowy,

- wazne $wiadectwa dopuszczenia na zastosowany system sygnalizacji pozaru.

4. Obmiar robét

Obmiar robo6t polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robdt i
wbudowanych materiatow.

Obmiar robdét wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza w ksiedze obmiaréw. Obmiar
obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe. Roboty sg podane w
jednostkach zgodnych z przedmiarem robét. Obmiar powinien by¢ wykonany w sposéb
jednoznaczny i zrozumiaty, dla robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania, dla robét zakrywanych - przed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych
powierzchni i kubatur powinny byé uzupetnione szkicami w ksiedze obmiaréw lub dotgczone
do niej w formie zatgcznika.

Jednostkami obmiaru robot w zakresie instalacji elektrycznych sa:

- metry [m] dla kabli i przewoddw elektrycznych,

- sztuki [szt] dla osprzetu, aparatéw i urzgdzen

5. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robét montazowych instalacji staboprgdowych moze by¢ dokonane

jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robét. Ostateczne rozliczenie
umowy pomiedzy Inwestorem a Wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego. Podstawce rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu
robét stanowi wartosc¢ tych robét obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez Inwestora

lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania, robét instalacji staboprgdowych lub kwoty ryczattowe
obejmujgce roboty instalacyjne uwzgledniajg réwniez:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowana przestawnych umozliwiajgcych
wykonanie robét na wysokos$ci do 4 m, (jesli taka koniecznos¢ wystepuije),

— usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodze powstatych w czasie robdt,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robdét,

— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatdw w sposdb podany w specyfikacji
technicznej,

— likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowania
niezbednych do wykonania robét na wysokosci do 4 m od poziomu terenu. Przy rozliczaniu
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robét wedtug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych rusztowan mogg byc¢
uwzglednione w tych cenach lub stanowi¢ podstawe oddzielnej ptatnosci

6. Dokumenty odniesienia
6.1.Normy

PN-EN 50173:1999 -Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego.

PN-EN 50173:2000 -Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego

(Zmiana Al).

PN-EN 50174-1:2002 -Technika informatyczna -Instalacja okablowania Czesc¢ 1:
Specyfikacja i zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-2:2002 — Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 2:
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

PN-EN 50310-2:2002 — Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w

budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

PN ISO/IEC 11801 ,Okablowanie strukturalne budynkéw”

TSB 67 ,Pomiary systemdw okablowania strukturalnego”

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Czes¢ 4: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.
Norma dla grupy wyrobow: Wymagania dotyczgce odpornosci urzadzen systemow
alarmowych pozarowych, wtamaniowych i osobistych.

PN-EN 50131 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania i napadu.

PN-EN 50132 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach.

PN-EN 50133 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach.
PN-93/E-08390 Systemy alarmowe

* PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc 2: Centrale sygnalizaciji
pozarowej.

* PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 3: Pozarowe
urzgdzenia alarmowe. Sygnalizatory akustyczne.

* PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc¢ 4: Zasilacze.

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$s¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotow systemu.

* PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 17: |zolatory zwar¢.

* PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia.

6.2.Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z Poz.
Zmianami).

- Ustawa z dnia 04 lutego 1994 roku o prawie autorskim i prawach pokrewnych (tekst
jednolity) (Dz.U. nr 80/2000, poz. 904)

- EN50575 Kable i przewody elektroenergetyczne, sterownicze i telekomunikacyjne. Kable i
przewody do zastosowan ogdélnych w obiektach budowlanych o okre$lonej klasie odpornosci
pozarowej.

6.3.Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 R. w sprawie szczegoétowego
zakresu i formy

dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U.
Z 2005 r. Nr 75,poz. 664).
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— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 R. w sprawie dziennika budowy,

montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce

bezpieczehstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Z 2002 r. Nr 108, Poz. 953 z pdzniejszymi
Zmianami).
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