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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamowienia:

Przedmiotem zamodwienia jest:
»Wymiana instalacji systemu sygnalizacji pozarowej w budynku Kieleckiego Centrum
Kultury Plac Moniuszki 2B ”.
ZAMAWIAJACY
Kieleckie Centrum Kultury Plac Moniuszki 2B

1.2. Przedmiot i zakres robot:

Wymiana instalacji systemu sygnalizacji pozarowej w budynku Kieleckiego Centrum
Kultury Plac Moniuszki 2B.
Zakres prac:
e Projekt instalacji (uzgodniony z rzeczoznawca ds. zabezpieczen ppoz. oraz konserwatorem
zabytkow);
e Kosztorys inwestorski;
e  Przedmiar robot;
e Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot;
e Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1.3. Roboty towarzyszace i tymczasowe.
Nie dotyczy.
1.4. Informacje o terenie budowy:

Roboty prowadzone bgda w czynnym obiekcie.

1.5. Organizacja robét, przekazanie placu budowy:

Zamawiajacy bedzie przekazywat teren prowadzenia robot etapami.
Wstep Wykonawcy do czynnych pomieszczen biurowych winien by¢ kazdorazowo uzgodniony z
Uzytkownikiem.

1.6. Zabezpieczenie intereséw osdb trzecich:

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepiséw oraz powinien
zapewni¢ ochrong wlasnosci publicznej 1 prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do
szczegblowego zapoznania si¢ z instalacjami i urzadzeniami zainstalowanymi w poszczegolnych
czeSciach obiektu, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego
powiadomienia inspektora nadzoru i wlasciciela instalacji i urzadzen, jezeli zostang przypadkowo
uszkodzone w trakcie realizacji robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach
i urzadzeniach spowodowane w trakcie wykonywania robdt budowlanych.

1.7. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska:

Wykonawca podejmie wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowa¢  si¢ do
przepisoOw i normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Bedzie unikat szkodliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczyszczen powietrza , wod
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gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow
powodowanych dziatalnosciag przy wykonywaniu rob6t budowlanych.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie:

Wykonawca bedzie przestrzegat przy realizacji robot warunki w zakresie bezpieczenstwa
1 higieny pracy a w szczegdlnosci wykluczy prace personelu w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia i nie spelniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
dostarczy na budowe 1 bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa, oraz odziez wymagang dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

1.9. Warunki dotyczace organizacji ruchu:

Dostawy materiatow winny si¢ odbywaé w sposob nie utrudniajacy komunikacje
wewnatrz i na zewnatrz budynkow.

1.10. Organizacja placu budowy:

Wykonawca zobowigzany jest:

o wlasciwie sktadowa¢ materiaty, elementy budowlane i urzadzenia

e utrzymywac w czystosci korytarze w budynkach oraz pomieszczenia wewnatrz budynkow,
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt, wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane
do robdt, od daty rozpoczecia robot do daty odbioru koncowego przez Zamawiajacego.

1.11. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni:

Nie dotyczy.

1.12. Nazwy i kody grup robét, klas robét, kategorii robot:
CPV-45312100-8

1.13. Okreslenia podstawowe:

Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca
potwierdzajacy , ze wyrob i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacja
techniczng.

Deklaracja zgodnosci - oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajace na jego wyltaczna odpowiedzialno$¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowana
specyfikacja techniczng.

Dokumentacja projektowa — shuzaca do opisu przedmiotu zaméwienia na wykonanie robodt
budowlanych -sktada si¢ w szczegdlnosci z: projektu budowlanego, projektow wykonawczych i
przedmiaru robot .

Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada si¢ z dokumentacji budowy z naniesionymi
zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, dokonanymi w trakcie wykonywania robot,
a takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych dokumentow.

Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza aprobujaca oceng techniczng zdatnosci produktu
do uzycia, dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot budowlanych, przy
uzyciu wilasnej charakterystyki produktu oraz okreslonych warunkéw jego zastosowania i uzycia.
Grupy, klasy, kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Zamowien
(Dz.Urz. L 340 z 16.12.2002 r. z p6zn. zm.). Patrz nizej: hasto Wspolny Zaméwien(CPV).
Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i
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praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa, obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jako$ci i ilo$ci wykonanych robot,
bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 wystepujaca w jego imieniu w sprawach realizacji przedmiotu umowy.

Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okres$lajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzaleznosé czynnosci
obstugi, przegladéw i zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi ( eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

Istotne wymagania - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i innych
aspektow interesu wspdlnego, jakie majg spetnia¢ roboty budowlane.

Normy europejskie - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji ( CEN)
oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako "standardy
europejskie (EN)" Iub "dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z ogdélnymi zasadami
dziatania tych organizacji.

Obmiar robot - pomiar wykonanych robot budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich
ilo$ci w przypadku zmiany parametrow przyje¢tych w przedmiarze robot, albo obliczenia wartos$ci
robot dodatkowych, nie objetych przedmiarem.

Odbior czesciowy (robot budowlanych) - nieformalna nazwa odbioru robot ulegajacych zakryciu
i zanikajacych, a takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych.
Odbiorem czgsciowym nazywa si¢ takze odbior czgsci obiektu budowlanego wykonanego w
stanie nadajagcym si¢ do uzytkowania, przed zgloszeniem do odbioru catego obiektu
budowlanego, ktory jest traktowany jako "odbidr koncowy".

Odbior gotowego zakresu prac - formalna nazwa czynno$ci, zwanych tez" odbiorem
koncowym", polegajacym na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od wykonawcy gotowego
zakresu prac przez osobe lub grupe osob o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych,
wyznaczonych przez inwestora, ale nie bedgca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej
budowie. Odbioru dokonuje si¢ po zgloszeniu przez kierownika robot faktu zakonczenia robdt
montazowych, tgcznie z zagospodarowaniem i uporzadkowaniem terenu budowy i ewentualnie
terenow przyleglych, wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego
dokumentacji powykonawczej.

Przedmiar robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdlowy opis, z wyliczeniem i zestawieniem iloSci jednostek przedmiarowych
robot podstawowych.

Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogoéw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.
Wspolny Stownik Zamowien - jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robot budowlanych,
stworzonym na potrzeby zaméwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gtdéwnego oraz stownika
uzupetniajagcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z
postanowieniami Rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okres$lania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajgcych z Owczesnych Panstw Czlonkowskich UE stalo sig
obowiazkowe z dniem 20 grudnia 2003r..Polskie Prawo zamowien publicznych przewidziato
obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja
2004r
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Wyrob budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyrdob w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania zainstalowania lub zastosowania
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jak wyrdb pojedynczy lub
jako zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralng catos$¢
uzytkowa.

Zarzqdzajqcy realizacjg umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej Zarzadzajagcym, wyznaczona przez zamawiajacego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania umowg w zakresie okre§lonym
w udzielonym petnomocnictwie.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH:

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materialéw i wyrobow:

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych moga by¢ stosowane wylacznie wyroby
budowlane o wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i
wykonanym obiektom budowlanym spelnienie wymagan podstawowych, okreslonych wart. 5 ust.
1 pkt 1 ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie, a takze ze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okre§lonymi w
Polskich Normach. Wykonawca robot powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru
inwestorskiego szczegotowe informacje o zrodle produkcji, zakupu wyroboéw budowlanych i
urzadzen przewidywanych do realizacji robdt - wlasciwie oznaczonych, posiadajacych certyfikat
na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnos$ci z Polska Normga, a takze inne
prawnie okreslone dokumenty. Zastosowane w systemie urzadzenia powinny posiadaé atesty
CNBOP.

Kierownik robot jest obowigzany przez okres wykonywania robdt budowlanych
przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a tak ze os§wiadczenia dotyczace
wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2.2. Wymagania ogdlne zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami
dostaw, skladowaniem i kontrola jakosci materialéw i wyrobodw:

Wykonawca zapewni wilasciwe sktadowanie i zabezpieczanie materiatdbw na placu
budowy. Tymczasowe miejsca sktadowania powinny by¢ okreslone w projekcie
zagospodarowania placu budowy lub uzgodnione z inspektorem nadzoru inwestorskiego.
Sktadowane materiaty, elementy i urzadzenia powinny by¢ dostepne inspektorowi nadzoru w celu
przeprowadzenia inspekcji. Przed wbudowaniem dtuzej sktadowanych materiatow, elementow
budowlanych i urzadzen konieczna jest akceptacja inspektora nadzoru.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow:

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i
urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych
odpowiadaly wymaganiom okre§lonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane . Wykonawca,
uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposob i termin przekazania informacji
o przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow oraz elementéw konstrukcyjnych do
wykonania roboét, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatach zgodnosci. Wykonawca
powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego i autora projektu o proponowanym wyborze
materiatow, elementéw budowlanych i urzadzen (jezeli dokumentacja projektowa przewiduje
wariantowe stosowanie). Inspektor nadzoru, po wuzgodnieniu z autorem projektu oraz
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Zamawiajacym, podejmuje odpowiednig decyzj¢. Wybrany i zaakceptowany przez inspektora
nadzoru materiat (element budowlany lub urzgdzenie) nie moze by¢ ponownie zmieniany bez
jego zgody.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONYWANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzg¢t powinien by¢ dostosowany do
konkretnych rodzajow robot.

4, WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich §rodkéw transportu, ktore beda
okreslone w projekcie organizacji robot oraz jakie nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢
transportowanych materiatdw. Srodki transportu powinny by¢ sprawne technicznie, spetniaé
wymagania w zakresie BHP i oraz dostosowane do rodzaju nawierzchni.

Transport poziomy i pionowy
Wykonawca bedzie uzywat tylko takich srodkéw transportu poziomego. jakie nie spowoduja:
uszkodzen przewozonych materialow i urzadzen oraz uszkodzen drog komunikacyjnych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLA-
NYCH

5.1. 0golne wymagania dotyczace wykonania robét:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg za ich zgodno$é¢
z dokumentacja projektowa, projektem organizacji robdt oraz poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca musi zapewni¢ pelna integracje wykonanej instalacji sygnalizacji
pozaru.

5.2. Roboty rozbidorkowe:

Wykonawca dokona demontazu istniejgcej instalacji sygnalizacji pozaru. Zdemontowane
elementy jonizacyjne przekaze do utylizacji.

5.3. Projekt zagospodarowania placu budowy:

Nie dotyczy

5.4. Projekt organizacji budowy:

Wykonawca opracuje projekt organizacji budowy . Projekt organizacji budowy winien
obejmowac¢ min.
1) szczegdtowe zastawienie ilo$ci robot z charakterystyka techniczna,
2) harmonogramy wykonania robdt, pracy maszyn i urzadzen,
3) plany zatrudnienia,
4) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow i prefabrykatow,
5) instrukcje montazowe i bhp,
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5.5. Projekt technologii i organizacji montazu:

Nie dotyczy

5.6. Czynnosci geodezyjne na budowie:

Nie dotyczy

5.7. Likwidacja placu budowy:

Wykonawca jest zobowiazany do petnego uporzadkowania miejsc wykonywania robot.

6. KONTROLA, BADANIA, ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Zasady kontroli jakosci robat:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole roboét, jakosci materiatéw i urzadzen.
Bedzie wyposazy w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli wynikéw badan. Zapisy
pomiarow beda przekazywane inspektorowi nadzoru inwestorskiego.

6.2. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Polskich
Norm. Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan. Wykonawca bgdzie przekazywac
inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w Programie zapewnienia jako$ci.

6.3. Dokumentacja budowy:

Dokumentacja budowy obejmuje:

e dziennik budowy,

e protokoty z pomiaréw i badan,

e protokoty odbiorow czesciowych i koncowych,

e ksigzki obmiaréw robot,

e certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polska Normg lub -aprobaty
techniczne, protokoty koniecznosci dotyczace robot dodatkowych - kosztorysy na te roboty

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy , przechowywania jej we

wlasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostepniania do wgladu przedstawicielom

uprawnionych organow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. 0Ogoélne zasady przedmiaru, obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaru.

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. przedmiar
robot powinien zawiera zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych: w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdélowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegotowy opis oraz wskazanie wlasciwych specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robo6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych
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robot podstawowych. Spis dziatdéw przedmiaru robot powinien przedstawia¢ podzial wszystkich
rob6t budowlanych w danym obiekcie wedtug Wspdlnego Stownika Zamoéwien. Dalszy podziat
przedmiaru robdt nalezy opracowaé wedlug systematyki ustalonej indywidualnie lub na
podstawie systematyki stosowanej w publikacjach zawierajacych normy naktadéow rzeczowych.
Tabele przedmiaru robot powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom
podstawowym. Ogolne zasady obmiaru robét dotycza umow z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy .Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robdt wykonywanych zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robo6t. Powiadomienie powinno nastgpi¢ na co
najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sa do ksigzki
obmiaréw. Ksigzka obmiaré6w jest niezbedna do udokumentowania wykonanych robot
ulegajacych zakryciu lub zanikajacych, roboét rozbidorkowych oraz zwigzanych z remontami,
modernizacjag lub przebudowa obiektow budowlanych. Jakikolwiek blad lub opuszczenie
(przeoczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub w specyfikacji technicznej nie zwalnia
Wykonawey od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Korekta ewentualnych btedow lub
pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystapienia Wykonawcy i akceptacji
przez inspektora nadzoru inwestorskiego, po porozumieniu z Zamawiajgcym, jezeli zawarta
umowa o wykonaniu rob6t nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych rob6t dokonuje kierownik
robot.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow:

Dhugosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami beda obmierzone poziomo lub wzdhuz
linii osiowej i podawane w [m] a sprzet 1 urzadzenia w [szt.]. Przy podawaniu dlugosci i ilosci
stosuje sie, jesli Katalogi Naktadéw Rzeczowych nie przewidujg inaczej, doktadno$¢ do dwdch
znakow po przecinku. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone w kilogramach
lub tonach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy:

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzg¢t pomiarowy wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi
nadzoru inwestorskiego wazne $wiadectwa. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy beda przez
Wykonawce utrzymywane w nalezytym stanie przez caty okres trwania robot. Urzadzenia i sprzet
pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot, wymagaja akceptacji inspektora nadzoru
inwestorskiego.

7.4. Czas przeprowadzania pomiaréw:

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepujacej dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot ulegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupelnione o odpowiednimi szkicami dotaczonymi do ksigzki obmiardw,
wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;.
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8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbioréw:

Wystepowaé beda nastepujace rodzaje odbiorow: odbiér czesciowy, odbior etapowy,
odbidr robdt zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu, odbior koncowy, odbiér po okresie r¢kojmi,
odbidr ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepowac beda nastepujace odbiory: instalacji i
urzadzen technicznych oraz rozruch technologiczny.

8.2.  0dbior robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych:

Do podstawowych obowigzkéw Wykonawcy nalezy zglaszanie inwestorowi odbioru
robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych. Odbidr robdt ulegajacych zakryciu lub zanikajacych
polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu. Odbior taki bedzie przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Gotowos¢ dalszych czesci robot
do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przy jednoczesnym
powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbioru wyzej wymienionego dokonuje
inspektor nadzoru inwestorskiego.

8.3.  0Odbidr instalacji i urzadzen technicznych:

Proby i odbiory instalacji i urzadzen technicznych przeprowadzane beda na zasadach
zawartych w odpowiednich Polskich Normach oraz w "Warunkach technicznych wykonania i
odbioru robot" lub innych publikacjach technicznych.

8.4. 0dbior czesciowy i odbior etapowy:

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czgéci robot.

Odbior etapowy polega na ocenie ilosci i jakosci czeséci robodt stanowigcych z reguty catosé
techniczng. Podzial budowy na odcinki lub etapy kwalifikujace si¢ do odbioréw etapowych
dokonuje si¢ w czasie projektowania organizacji robot. Roboty do odbioru czg¢sciowego lub
etapowego zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy, z jednoczesnym powiadomieniem
inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory dokonuje odbioru.

8.5. Rozruch technologiczny:

Po wykonaniu wszystkich pomiaréw, badan i sprawdzen oraz po dokonaniu przez
inspektora nadzoru odbioréw czesciowych instalacji i urzadzen Wykonawca dokona przy udziale
inspektora nadzoru probnego rozruchu technologicznego tych instalacji i urzadzen.

8.6. 0Odbiodr koncowy:

Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
inspektora nadzoru i Wykonawcy - sporzadzajac Protokot odbioru robot budowlanych oraz
zgloszonych wad i usterek do usuniecia przez Wykonawce.

W czasie odbioru koncowego Komisja zapoznaje si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonanych
robot uzupehiajacych i poprawkowych, a takze z wynikami odbioréw instalacji, urzadzen
technicznych i technologicznych , oraz wynikami probnego rozruchu technologicznego. W
przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub
robdt uzupetniajacych, Komisja moze przerwaé swoje czynnos$ci i ustalic nowy termin odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w
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poszczegdlnych asortymentach odbiega nieznacznie od wymaganej dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczng (z uwzglednieniem tolerancji nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne 1 trwato$¢), Komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢
wykonanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w umowie lub kontrakcie.

8.7.  0dbior po okresie rekojmi:

Do odbioru "po okresie rekojmi" wymagane beda nastepujace dokumenty:
a) umowa o wykonanie robot budowlanych,
b) protokot odbioru koncowego obiektu,
¢) dokumenty potwierdzajace usuniecie wad zgtoszonych w trakcie odbioru obiektu (jezeli byty
zgloszone wady),
d) dokumentow dotyczacych wad zgloszonych w okresie re¢kojmi oraz potwierdzenia usuni¢cia
tych wad,
e) innych dokumentow niezbednych do przeprowadzenia czynnos$ci odbioru.

8.8. 0dbidr ostateczny pogwarancyjny:

Odbioér ostateczny - pogwarancyjny polegal bedzie na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po
okresie rekojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.9. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji i konserwacji urzadzen:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w
dokumentacji projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego. W sktad dokumentacji powykonawczej wchodza:

1) protokoty odbiorow robét ulegajacych zakryciu

2) protokoty odbiorow czg¢sciowych i koncowych,

3) wyniki badan, prob (np. rozruchowych) i sprawdzen, protokoty odbioru instalacji i urzadzen
technicznych,

4) rysunki i opisy powykonawcze,

5) protokot z utylizacji izotopowych czujek dymu,

6) oswiadczenie kierownika budowy o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu
budowy,

7) aprobaty techniczne ( deklaracje zgodnos$ci) oraz certyfikaty na znak bezpieczenstwa "B" dla
materialow i urzadzen,

8) instrukcje eksploatacji i konserwacji urzadzen(DTR),

9) karty gwarancyjne urzadzen technicznych,

10) instrukcje eksploatacji obiektu, instalacji,

11) operat zabezpieczenia przeciwpozarowego.

Jezeli w trakcie realizacji obiektu zaszta potrzeba wykonania majacych istotne znaczenie
opracowan, ekspertyz oraz innych opinii lub dokumentéw, to powinny one by¢ wiaczone do
dokumentacji powykonawczej. Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robot, egzemplarze
instrukcji obstugi, eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz systemu
mechanicznego, elektrycznego lub elektronicznego.

8.10. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego:

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest obowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:
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1) o$wiadczenie kierownika robot o zgodnosci wykonania robdt z projektem , o doprowadzeniu
do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy,

2) dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje projektowa (projekt budowlany, projekt
wykonawczy oraz inne projekty specjalistyczne) z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie
wykonania robot,

3) dziennik budowy i ksigzka obmiarow (oryginaty),

4) protokoly z pomiardéw i badan,

5) protokoty odbiorow czgéciowych, etapowych, robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

6) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa,

7) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych inwestycji, np. przelozenie
instalacji , oraz protokoty odbioru tych instalacji,

9. ROZLICZENIE ROBOT
Zasady rozliczania i ptatnos$ci za wykonane roboty okre§lone sa w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa:

e Projekt budowlano-wykonawczy;

e Kosztorys inwestorski;

e  Przedmiar robét;

e Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot;

e Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

10.2. Akty prawne:

e Ustawa z dnia 23 kwietna 1964 r. Kodeks cywilny

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. z p6zn. zmianami Prawo budowlane

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego.

e Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004r.

e Polskie Normy.

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych
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