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. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt w zakresie
instalacji elektrycznych i teletechnicznych realizowanych w ramach budowy systemu kontroli
dostepu w budynku Collegium Minus UAM.

Zakres Specyfikacji Technicznej

Niniejsza specyfikacja jest traktowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w kolejnym punkcie.

Zakres robat objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem zasilania
obiektu energetycznego takich, jak:

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 | Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
42961100-1 Systemy kontroli dostepu

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz zgodnos$c¢ robét z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng, przedmiarami robot i obowigzujgcymi normami.
Wszystkie wymiary przed zamdéwieniem nalezy sprawdzi¢ na budowie.

Materiaty

Wszystkie nazwy wtasne materiatéw uzyte w specyfikacji majg na celu okreslenie standardu
wykonania, wtasciwosci oraz wymogow technicznych zatozonych dla danych rozwigzan.
Dopuszczalne sg rozwigzania zamienne pod warunkiem spetniania tych samych wtasciwosci
technicznych oraz uzyskania akceptacji projektanta.

Warunki ogdlne

Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Mozliwe
jest zaproponowanie produktéw réwnorzednej jakosci. Wszelkie przerébki bedg wykonywane na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty powinny by¢ zaopatrzone w deklaracje
zgodnosci.
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Rodzaj uzytych materiatow:

e Kontroler PRT-CTRL-DIN,

e Kontroler PRT-RDM2-DIN-485,

e Obudowa IN-BOXDIN4,

e Zasilacz PRT-PSU-DIN-4A,

e Akumulator EP 22Ah,

e Modut bezpiecznikowy AWZ536,

e Czytnik PRX-TSEC-STD-DF-B,

e Przycisk wyjscia ES300,

e Przycisk wyjscia awaryjnego MX75SGS,
* Kontaktron magnetyczny,

e Zwora Yale 540 kg, ptyta Z, ptyta L,
e Elektrozaczep effeff slim NO 12V,
e Karta DESFire EV3,

¢ Okablowanie kat. 5e U/UTP,

¢ Okablowanie OWY 2x2,5mm?2,

e Okablowanie YTDY 6x0,5mm,

¢ Materiaty instalacyjne.

Wykonanie roboét

. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa
oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa btedéw spowodowanych przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robdt bedg poprawiane przez Wykonawce na wiasny koszt.

Zestawienie rodzaju robét
¢ Wykonanie tras kablowych dla nowych elementéw Systemu Kontroli Dostepu
¢ Ukfadanie przewodow w gotowych trasach kablowych
e Montaz nowych elementdw Systemu Kontroli Dostepu
e Pomiary
e Dokumentacja powykonawcza

Warunki szczegétowe wykonania robot

Zakres prac obejmuje zainstalowanie systemu kontroli dostepu w budynku Collegium
Minus. Systemem kontroli dostepu objetych zostanie 8. przejs¢ (drzwi). W sktad systemu KD
wchodzi¢ beda kontrolery gtéwne, kontrolery drzwiowe, czytniki, elementy wykonawcze
(elektrozaczepy, zwory elektromagnetyczne, przyciski wyjscia) oraz elementy sygnalizacyjne
(kontaktrony). System KD zasilany bedzie z dedykowanych zasilaczy, posiadajgcych wtasne
podtrzymanie bateryjne. Autoryzacja dostepu do pomieszczen odbywac sie bedzie poprzez
wykorzystanie, przez osoby upowaznione, szyfrowanych kart DESFire EV3.

Rozmieszczenie poszczegdlnych elementdéw systemu KD pokazane jest na zatgczonych rzutach.
Wykaz potrzebnych prac i materiatéw oraz koszty zwigzane z nimi zawarte sg w tabeli.



UWAGA:

Wszystkie zamontowane elementy Systemu Kontroli Dostepu nalezy przystosowac do obstugi oséb

z niepetnosprawnosciami (m.in. montaz na odpowiedniej wysokosci) oraz uzgodnié

z Petnomocnikiem UAM ds. studentdw z niepetnosprawnosciami.

3.4.

3.5.

Préby

Nalezy przeprowadzié¢ proby wykonanej instalacji zasilajgcej, sporzadzi¢ protokoty i dotgczyc je
do dokumentacji powykonawczej. Do przeprowadzenia pomiaréw nalezy uzywac¢ odpowiednich
miernikdw posiadajgcych atesty legalizacyjne. Préby, ktdre nalezy wykonadé:

e Zadziatania Systemu Kontroli Dostepu,

e Ciggtosc przewodow,

¢ Badanie rezystancji izolacji.

Dokumentacja Powykonawcza

Po zakonczeniu prac Wykonawca sporzadzi na wtasny koszt dokumentacje powykonawczg

z naniesionymi zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy
dotozy¢ kopie deklaracji zgodnosci zastosowanych urzadzen oraz protokoty z przeprowadzonych
pomiardéw.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac protokoty i instrukcje dziatania Systemu KD.

Kontrola jakosci

Wszystkie prace nalezy wykonywacé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlano-Montazowych, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i Polskimi Normami oraz
zasadami sztuki budowlanej, instrukcjami producentow poszczegdlnych materiatéw i przepisami
BHP przez odpowiednio wykwalifikowanych pracownikow, pod statym nadzorem technicznym.

Wszystkie wbudowywane wyroby muszg posiadaé: aprobate techniczng, certyfikat zgodnosci i
oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,B” lub swiadectwo dopuszczenia Urzedu Dozoru
Technicznego dla urzadzen poddozorowych albo: dobrowolny certyfikat zgodnosci i oznaczenie
nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,,E”, ,0”) lub deklaracje zgodnosci z obowigzujgcymi
przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczna.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z obowigzujgcymi normami.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wszystkie koszty
zwigzane z przeprowadzeniem badan ponosi Wykonawca.



Po zakonczeniu prac nalezy sprawdzi¢ wszystkie wykonane prace:

Montaz elementdéw Systemu KD,

Sprawdzenie izolacji przewodow,

Sprawdzenie ciggtosci zyt,

Préba napieciowa izolacji przewoddw,
Protokotéw uruchomienia i dziatania Systemu KD.

Odbidr robot

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania

robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr tych robét jest dokonywany w

czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez wstrzymywania dalszych prac.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania czesci robdt wg zasad odbioru
koncowego.

Odbidér koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu od ich

ilosci, jakosci i wartosci.

Dokumentami niezbednymi do dokonania odbioru koricowego s3:

Protokot odbioru koricowego

Dokumentacja powykonawcza

Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i karty katalogowe zastosowanych urzadzen
Wyniki pomiaréw i testow

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Poszczegdlne etapy odbioru bedg przeprowadzone w zaleznosci od ustalen.



