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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z zagospodarowaniem terenu sportowo — rekreacyjnego przy ulicy
Nowowiejskiej w Kepnie.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacje¢ techniczng stosuje si¢, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej ogolnej specyfikacji obejmujag wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych
szczegotowymi specyfikacjami:

1.4. Niektore okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.2. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.3. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe; .
1.4.4. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢§¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.5. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w umowie jako tworzgce cze$¢ terenu budowy.

1.4.6. Koryto - element uformowany w powierzchni terenu w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.7. Nawierzchnia - warstwa zewn¢trzna konstrukeji drogi, chodnika lub innej ptaszczyzny lub zespot
warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu — pieszych i pojazdow.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltebokos$ci
przemarzania.

1.4.10. Fundament - element konstrukcyjny przekazujacy na podtoze gruntowe catos¢ obcigzen budowli lub
urzadzenia.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows, SST

i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Realizacja robot zwigzanych z niniejszg inwestycja musi zawsze odpowiada¢ wszystkim przepisom
techniczno — budowlanym oraz prawnym na dzien realizacji zadania inwestycyjnego, zar6wno dotyczacych
catosci inwestycji, jaki i samych technologii wykonywania robot.

Szczegolng uwage nalezy zwrocic na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony srodowiska
oraz ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca na wlasny koszt zobowigzany jest do przestrzegania obowigzujgcych przepisdéw oraz wymogow
wladz samorzgdowych i administracyjnych.



1.5.2. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowg i SST
Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czes$¢
umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w umowie lub ustalona przez przedstawiciela Zamawiajgcego.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowg i SST.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
1 wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Wszelkie zmiany i odstepstwa od
dokumentacji techniczno — projektowej w zadnym wypadku nie moga powodowac obnizenia wartosci
jako$ciowych, zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej, zwigkszenia kosztow eksploatacji oraz zmian
funkcjonalnych zaprojektowanych rozwigzan projektowych.
W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie dopuszcza si¢ wprowadzenia zmian poza nast¢pujacymi
przypadkami:

— gdy wyrob zostat wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie

— gdy zaprojektowane rozwigzanie posiada istotne wady i stwarza bezposrednie zagrozenie dla zdrowia

1 zycia uzytkownikow

Decyzje o wprowadzonych zmianach winny by¢ dokonane wylacznie na pismie i zaakceptowane przez
Zamawiajacego oraz projektanta przedmiotowej dokumentacji projektowe;.
1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot az do zakonczenia
1 odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, o§wietlenie i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spotecznosci 1 innych.
W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajacego .
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdoéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajacego.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlgczony w ceng
zadania.
1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie: unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub doébr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robodt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania.
1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej



Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.8. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ majg materialy, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
przedstawiciela Zamawiajacego. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone przedstawicielowi
Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.9. Zaplecze

Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wlasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej)
i nie podlega to odrgbnej zaptacie. Przyjmuje sig, Ze jest wlaczone w ceng zadania.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce

i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy oraz ustawy o odpadach na koszt Wykonawcy.

Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentacji, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode przedstawiciela Zamawiajacego.
2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgdg one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwosci 1 byty dostgpne do kontroli
przez przedstawiciela Zamawiajacego.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej tydzien
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to uzasadnione.

3. SPRZET
Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jako$¢ wykonywanych robdt i spetni wymogi BHP.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Decyzje przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,

a takze w normach i wytycznych.



Polecenia przedstawiciela Zamawiajgcego powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie przez niego
okreslonym , pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
Wykonaweca jest zobowigzany do zgtaszania Zamawiajgcemu kazdorazowo robot wykonanych ulegajacych
zakryciu.

Wykonawca jest zobowigzany do zachowania tadu i porzadku na terenie budowy oraz terenie do niego
przylegajacym. Odbior terenu nastapi protokotem odbioru robét budowlanych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SIWZ pod wzglgdem zastosowanych
materialow i doktadnosci wykonania. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materiatow

1 wyrobow spelniajacych warunki PN, posiadajacych potwierdzone przez producenta $wiadectwa jakosci ,
certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne.

Odbior materiatu bedzie obejmowat zgodnos¢ ze specyfikacja i wystawionym atestem. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okres$lone, przedstawiciel Zamawiajgcego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonaweca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore :

1. sa oznakowane znakiem ,,CE” oraz posiadajg deklaracj¢ wtasciwosci wyrobu wykazujaca, ze zapewniono
zgodnos$¢ wyrobu z jego wlasciwosciami , deklarowanymi przez producenta zgodnie ze zharmonizowang
specyfikacja techniczng ( tj. z normg zharmonizowang lub europejska oceng techniczng),

2. sg oznakowane znakiem budowlanym ,,B” w systemie krajowym i zostata dla nich wystawiona krajowa
deklaracja wtasciwosci uzytkowych wyrobu oraz posiadaja krajowa oceng techniczng wystawiong zgodnie
z systemem oceny i weryfikacji staloSci wlasciwosci uzytkowych Iub posiadajg aprobate techniczna,

3. w przypadku jednostkowego zastosowania posiadajg o§wiadczenie o zgodnosci wyrobu z indywidualng
dokumentacja techniczng i z przepisami wydane przez producenta.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
przedstawicielowi Zamawiajgcego.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wykonywanie obmiaru robot mozna poming¢ przy rozliczaniu ryczattowym przedmiotu zamdwienia.
7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
przedstawiciela Zamawiajacego.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty

i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg$ciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu/pogwarancyjnemu.



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru rob6t dokonuje przedstawiciel Zamawiajgcego.
Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajgcego na podstawie dokumentow
potwierdzajacych jakos$¢ materialow i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robot. Odbioru czgSciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje przedstawiciel
Zamawiajacego.
8.4. Odbior koncowy robot
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
1 wartosci.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnos$ci przedstawiciela
Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako§ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow ewentualnych badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z dokumentacja projektowg i SST.
W toku odbioru konicowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetiajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
Podstawq odbioru robot bedzie:
pisemne zgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robot
— dokumentacja powykonawcza
— posiadanie certyfikatow uprawniajace do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa tzw. certyfikaty
bezpieczenstwa B oraz certyfikatow lub deklaracji zgodnosci z normg na urzadzenia zabawowe
— deklaracje wlasciwosci wyrobu i inne dokumenty normujgce wprowadzanie wyroboéw do obrotu i
stosowania w budownictwie
— uporzadkowanie terenu realizacji zadania
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior ostateczny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawe do rozliczenia i wystawienia faktury bedzie stanowi¢ podpisany przez strony protokét odbioru
robot. Szczegdlowe warunki platnosci okresla umowa zawarta pomigdzy Zamawiajgcym a Wykonawcg









SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 45111200-0
WYKONANIE KORYTA

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza, pod projektowane
nawierzchnie, zwigzane z zagospodarowaniem terenu sportowo — rekreacyjnego przy ulicy Nowowiejskiej w
Kepnie.

1.2 Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zaggszczenie dna koryta/podtoza gruntowego,
— utrzymanie koryta lub podloza.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.  Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST nr 1 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem,

— zaggszczarek ptytowych lub ubijakéw mechanicznych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza. Przy stosowaniu
sprzgtu nalezy uwzgledni¢ przebieg istniejacych sieci.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST nr 1 ,,Wymagania ogolne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza bezposrednio
przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zagg¢szczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda
Kierownika budowy, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Do prawidtowego uksztattowania koryta w planie powinny by¢ wczesniej przygotowane paliki lub szpilki
umozliwiajace naciaggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot.

10



Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone
sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, lub w
przypadku robot o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Kierownika
budowy.

Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w punkcie 5.3.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Kierownika
budowy, uzy¢ kruszywa w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia min.Is=0,95.
Do profilowania podtoza mozna stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob - zaakceptowany przez Kierownika budowy.
Bezposrednio po profilowaniu i naniesieniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jego zagg¢szczania.
Zaggeszczanie podioza nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia min.Is=0,95.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zgeszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg
od - 20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika
budowy.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejne;j
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podtoza Kierownik budowy oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania w czasie robét
6.1.1. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szerokos¢ koryta i1 profilowanego podtoza nie moze r6znic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz
+10 cmi -5 cm.

6.1.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata zgodnie z BN-
68/8931- 04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa po uwzglednieniu okreslonych w niej warstw nawierzchni z tolerancja = 0,5%.

6.1.4. Rzgdne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza nie powinny przekraczac
+1 cm, -2 cm.

6.1.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)
Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wedlug BN-77/8931-12 nie



powinien by¢ mniejszy od Is=0,97.

6.1.6. Wilgotnos¢
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6.2.

AW N —

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢

réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanym podlozem

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9 PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania, oznaczanie wilgotnosci.

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nierownos$ci nawierzchni planografem i latg.

NAWIERZCHNIA PIASKOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni piaskowe;j

placu zabaw w ramach zagospodarowania terenu sportowo — rekreacyjnego przy ulicy Nowowiejskiej w Kepnie.

Klasyfikacja wg Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia

kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czesci

oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

45236000-0 Wyréwnywanie terenu

45236210-5 Wyréwnywanie nawierzchni placéw zabaw dla dzieci

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamoéwienia i
zawarcia umowy na wykonanie robét ziemnych zawartych w pkt. 1.1 powyzszej ST.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni bezpiecznej - piaskowej placu zabaw.

2. MATERIALY

Piasek

Piasek musi by¢ drobnoziarnisty ,,miekki”, wyklucza sie stosowanie piasku gruboziarnistego. Piasek
nalezy przesia¢ do odpowiedniej wielkosci, nie moze on zawiera¢ kamieni i innych i innych
niebezpiecznych czasteczek. Piasek nie moze by¢ réwniez zbyt drobny i miatki, nie moze sie kurzy¢.
Warstwa piasku musi mie¢ co najmniej 30 cm gtebokosci.

3.SPRZET

Do wykonania rob6t zwigzanych wykonaniem - rozscielaniem nawierzchni piaskowej nalezy
stosowac sprzet typu:

- koparko-tadowarki,

- spycharki,

- taczki

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
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prawidlowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze do transportu piasku lub inny sprzet zaakceptowany przez
Inspektora.

4. TRANSPORT

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go
przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania og6lne

Ogélne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania Ogo6lne” pkt. 5.
5.2. Nawierzchnia piaskowa

Podtoze, na ktérym ma by¢ wykonana nawierzchnia piaskowa powinno by¢ przygotowane
zgodnie z projektem, sztukg budowlang. Winno by¢ suche, réwne, pozbawione zanieczyszczen
mogacych spowodowac kontuzje i ustabilizowane.

Rownos¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na tacie 4m do 6mm. Piasek powinien by¢
doktadnie rozprowadzony i wyréwnany za pomoca recznych lub mechanicznych urzadzen
roéwnajacych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogoélne kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Ogélne” Wykonawca jest
odpowiedzialny za cata kontrole robot i jakos$¢ uzytych materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i sprzet do badania jakosci robot na placu budowy i poza nim. Wszystkie
badania i pomiary wykonywane beda zgodnie z wymaganiami norm technicznych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robét ziemnych nalezy wpisywac do:
— protokotéw odbioréw robot zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu,

— dziennika budowy.

6.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonania robot i ich zgodnosci z ST oraz na
sprawdzeniu $wiadectwa jakosci wyrobu.

Badania kontrolne obejmuja kontrole:

- réwnosci nawierzchni - odchytka na 2 m tacie nie powinna przekracza¢ 4 mm,

- grubosci nawierzchni

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa roboét jest 1 mz wykonanej nawierzchni piaskowej

8. ODBIOR ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST ,Wymagania Ogélne”.

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robot pod wzgledem ich ilosci, jakosci i
wartosci.

0dbidr jest potwierdzeniem, wykonania robot zgodnie z kontraktem i obowigzujgcymi normami.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, niniejszg ST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w Dokumentacji Projektowej lub niniejszej
ST daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 mz nawierzchni piaskowej obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

- roztozenie piasku,

- uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-EN 14953:2006 (U) Nawierzchnie terenéw sportowych - Wyznaczanie grubosci nawierzchni
Mineralnych niezwigzanych otwartych terenéw sportowych.
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1.

45233000-9
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie pod nawierzchni¢ bezpieczng syntetyczng, w ramach zagospodarowania terenu sportowo
— rekreacyjnego przy ulicy Nowowiejskiej w Kepnie.

1.2 Zakres stosowania

1.3.

1.4.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

Szczegodlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

Zakres robot objetych SST

Zakres robodt okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:

podbudowe pomocniczg z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci 15 cm,
podbudowe pomocniczg z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci 5 cm.

Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie - zaggszczona
mieszanka, ktora stanowi warstwe nosng projektowanej nawierzchni.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.43.  Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST nr 1 Wymagania ogolne punkt 1.4.

. MATERIALY
. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢:
—kruszywo famane 0,05 + 5 mm oraz 4-30mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakdw albo ziaren zwiru,

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

Wymagania dla materialéw

Uziamienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714 powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej granicznej do
gbrnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie
moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Woda

Nalezy stosowac¢ wode wedtug PN-B-32250.

.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodeg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej, (nie
dotyczy w przypadku zakupu mieszanki kruszywa),

b) ubijakéw mechanicznych.

4.

TRANSPORT
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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S.
5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

6.2.

6.3

6.3.1.

6.3.2.

6.3.3.

6.3.4.

6.4.

6.4.1.

WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w SST nr 4 Wykonanie koryta oraz Warstwa
wyrownawczo-odsqczajgca, Podbudowa z kruszywa tamanego.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢ zapewnienia
jednorodnos$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegédlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekraczac¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy
osiggnig¢cie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej zgodnie z
PN-B-04481 (metoda II).

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wedlug BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci tj. osiggnigcie wartosci Is =0,95.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywat za zgodg Kierownika budowy, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST nr 1,,Wymagania ogdlne” p. 6.

Badania w czasie robot
Sprawdzenie jakosci robdt polega na ocenie wykonanej warstwy wyrownawczej. Sprawdzona bedzie rownosé
utozonej warstwy, dlugo$é, szerokos¢, grubosé, spadki poprzeczne i zageszczenie.

. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roznic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigecej niz +10 cm, -5 cm.

Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4 metrowa tatg, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczaé¢ — 15 mm.

Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1 cm, -2 cm.

Grubos$¢ podbudowy

Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +10%,

Zasady postepowania z niewlasciwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenie od okreslonych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe.
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6.4.2.

Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubo$ci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gltebokos¢ zgodnie z decyzjg Kierownika budowy, uzupelione nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa famanego.

. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornos$ci metodg bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metoda bromowa
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie Scieralnos$ci w bgbnie Los Angeles
11. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
12. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
13. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
14. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta
17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
18. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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45233200-1
NAWIERZCHNIA ELASTYCZNA (BEZPIECZNA SYNTETYCZNA)

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni bezpiecznej syntetycznej, w ramach zagospodarowania terenu sportowo —
rekreacyjnego przy ulicy Nowowiejskiej w Kepnie.

1.2 Zakres stosowania
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie nawierzchni bezpiecznej wylewane;.

2. MATERIALY
Zgodnie z instrukcja producenta nawierzchni.
Materiaty musza posiada8 wazne certyfikaty zgodnos$ci z norma [1].
Materiaty stanowia:
komponenty do wykonania nawierzchni bezspoinowej w uktadzie: warstwa dolna amortyzujaca i gérna —
$cieralna (sztywniejsza) o tgcznej grubosci 5 lub 8cm (grubos$8 moze si: r16zni8 od podanej w zaleznosci od
producenta), dostosowanej do wysokosci swobodnego upadku urzadzenia, przy ktorym si: znajduje, kolor
podstawowy nawierzchni zotto-piaskowy RAL1002 z wzorami w kolorze zielonym RAL6018 i niebieskim
RALS5017.

3. SPRZET
Zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu.

4. TRANSPORT
W ramach zamowienia.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonanie nawierzchni bezpiecznej realizowane jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywc:
placu, zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu oraz norma PN-EN 1176, PN-EN 1177.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176 i PN-EN 1177, prawie budowlanym,
ustawie o ogolnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury. Inspekcja ta zalecana
jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw.
Za stan techniczny urzgdzen i nawierzchni na placu zabaw oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowosci i
zagrozen zawsze odpowiada wlasciciel placu. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa na
wiascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia posiadaja certyfikat zgodnos$ci z norma. Dlatego tez bardzo
istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodno$ci z normami po montazu.
Nawierzchni: bezpieczng nalezy wykona8 bez spadku. Nawierzchnia bezpieczna powinna by8 wykonana na obrzezach
betonowych ograniczajacych t: nawierzchni:.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest 1 m? powierzchni nawierzchni elastycznej ( bezpiecznej syntetycznej).
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si: za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1176, grupa norm,

PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki -- Wyznaczanie krytycznej wysokosci
upadku.,

PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Czes¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. 0 ogolnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.
2275, z pdzn. zmianami.
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37535200-9

WYPOSAZENIE PLACU ZABAW
1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wyposazenia w urzadzenia zabawowe w ramach zagospodarowania terenu sportowo —
rekreacyjnego przy ulicy Nowowiejskiej w Kepnie.

1.2 Zakres stosowania
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje montaz urzadzen do zabawy dla dzieci i mlodziezy
oraz elementow matej architektury

2. MATERIALY

2.1. Urzadzenia do zabawy dla dzieci i mlodziezy U1-U6
2.1.1. Zalecenia ogdlne
Zgodnie ze specyfikacja producenta przedmiotu.
Montowane urzadzenia musza by¢ zgodne z norma

2.1.2. Materiaty:

- elementy konstrukcyjne:

ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporne na warunki atmosferyczne lub

ze stali czarnej S235JR oczyszczone w procesie piaskowania, zabezpieczone przed korozja przez cynkowanie
i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi odpornymi na UV lub

stupy drewniane mocowane do gruntu za posrednictwem stalowych kotew cynkowanych proszkowo

i malowanych proszkowo,

- plyty $cianek:

z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubos$ci 15 mm, calkowicie odpornego na wilgo¢ i UV
lub

z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm (czarna ptyta HPL o grubosci 8 mm), catkowicie odpornego
na wilgo¢i UV,

- ergonomiczne ruchome pier§cienie wykonane z polietylenu pozwalajace na rozwijanie

sprawnosci i koordynacji ruchowej,

- taczniki ptyt i lin wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa,

- system tacznikoéw wykonanych z mocnych stopéw aluminiowych, aluminium zabezpieczone
antykorozyjnie w procesie kataforezy oraz malowania proszkowego farbami poliestrowymi odpornymi na
uv,

- zakonczenia stupdéw w postaci czopow z migkkiej gumy EPDM,

- kamienie wspinaczkowe wykonane z mieszanki kruszyw i kolorowych zywic poliestrowych,

- bulaj w ksztalcie potowy kuli o srednicy 400 mm, z termoformowanego poliwgglanu o grubos$ci

Smm, odpornego na wandalizm,

- $lizgi ze stali nierdzewnej AISI304, z blachy o grubosci 2 mm ksztattowanej w technice CNC, ptyty
boczne z polietylenu HDPE o grubosci 15 mm, najwyzszej jakosci catkowicie odpornego na wilgo¢ i UV,

- liny polipropylenowe typu pp-multisplit o §rednicy 16 mm z rdzeniem stalowym,

- krzyzowe, solidne i estetyczne potaczenia lin wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa,

- potaczenia lin zaci$nigte w tulejach wykonanych z wytrzymatych stopéw aluminium,

- szczeble drabinek i wezty na linach do wspinania z poliamidu formowanego metoda wtryskowa,
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atestowane nierdzewne tancuchy 6 mm (fi drutu 6mm),

- podwojne tozyskowanie zawiesi ze stali nierdzewnej gwarantuje cichg prace, poza wahaniem w osi poziomej

2.1.3.

2.14.

2.2,

realizuje rowniez ruch obrotowy wokot osi pionowej zapobiegajac skrecaniu tancucha, zawiesie w cato$ci
wykonane sg ze stali nierdzewne;j,

siedzisko o konstrukcji aluminiowej, pokryte mickka guma EPDM, zawieszone na tancuchach fi.6 mm ze stali
nierdzewne;j.

siedzisko typu ,,bocianie gniazdo” o $rednicy 100 cm zawieszone na tancuchach fi.6 mm ze stali nierdzewne;j,
wykonane jako metalowa rama opleciona migkka ling polipropylenowa,

wandaloodporne zaslepki $rub wykonane z poliamidu formowanego metoda wtryskowa.

Fundamentowanie:
Fundamentowanie urzadzen
stupy drewniane na kotwach stalowych osadzonych w betonowych fundamentach,
stupy stalowe osadzone bezposrednio w betonowych fundamentach.
Gora fundamentéw betonowych powinna znajdowac si¢ 40 cm ponizej powierzchni gruntu, chyba ze dla danego
rozwigzania/urzadzenia producent w zgodzie z normg okresla inaczej.

Kolorowe elementy na nawierzchni z plyt betonowych:

Na fragmencie chodnika zaprojektowano dwa obszary kolorowych kwadratéw z prefabrykowanej masy
termoplastycznej z elementami antyposlizgowymi, o duzej odpornosci na UV, wulkanizowanej w trakcie
podgrzewania z nawierzchnig z ptyt betonowych.

Elementy uzupehiajace E1-E5
Elementy stalowe wyposazenia uzupehiajacego ocynkowane, malowane proszkowo w kolorze grafitowym RAL7024.
Elementy drewniane wyposazenia uzupehniajgcego malowane farbami ekologicznymi, impregnacyjno-
dekoracyjnymi, chronigcymi przed wptywem czynnikéw atmosferycznych i odpornych na promieniowanie UV,
wszystkie w jednakowym ciemnym, transparentnym kolorze.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen i materialéw rownowaznych pod wzgledem funkcjonalnym,
technologicznym, technicznym i ekonomicznym, w stosunku do opisanych/przedstawionych w projekcie.

.SPRZET

Zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu.
Niezbedne narzedzia: szpadel, topata, poziomica, miarka, §rubokret, wiertarka, wiertta, komplet kluczy, ubijak, listwa,
ubijak gruntu, zaciski i inne.

. TRANSPORT

W ramach zamowienia.

. WYKONANIE ROBOT

Montaz urzadzen i elementéw wykonywany jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
urzadzen, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz norma [1,2,3].

Zakupione i zainstalowane urzadzenia U1-U6 powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami grupy PN-EN 1176.
Urzadzenia powinny posiada¢ odpowiednie i wazne certyfikaty zgodno$ci z norma j.w.
Odlegtosci pomiedzy urzadzeniami muszg uwzgledniaé strefy bezpieczenstwa, dla kazdego urzadzenia wolne od
przeszkod wystajacych powyzej powierzchni terenu - zgodnie z informacja producenta.
Urzadzenia muszg by¢ posadowione na nawierzchni odpowiadajacej wysokos$ci swobodnego upadku dla kazdego z
nich. Wykonane nawierzchnie pod urzadzenia U1-U3 powinny by¢ zgodne z aktualng normg PN-EN 1177.

Nawierzchnia syntetyczna powinna by¢ zgodna z aktualng normg PN-EN 1177 oraz PN-EN 71-3 i posiada¢
odpowiedni i wazny certyfikat.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach [1,2,3], prawie budowlanym, ustawie o ogélnym
bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury.

Za stan techniczny urzadzen oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowoSci i zagrozen zawsze
odpowiada wlasciciel. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania urzadzen spoczywa na
wlascicielu, bez wzgledu na to, czy instalowane urzadzenia posiadajg certyfikat zgodnosci z normg. Dlatego
tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu urzadzen.

. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest 1 szt./kpl. (sztuka/komplet) zamontowanego i kompletnego urzadzenia Iub elementu.

. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1176, Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie, grupa norm,

PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki - Wyznaczanie krytycznej wysokosci
upadku.,

PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Czegs¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. 0 ogolnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.
2275, z pdzn. zmianami.

Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69.
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BETONOWANIE KONSTRUKCJI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z betonowaniem konstrukcji, w ramach zagospodarowania terenu sportowo — rekreacyjnego przy ulicy
Nowowiejskiej w Kepnie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.\

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych
objetych kontraktem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét ,ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru..

2. Materialy

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.
Wymagania dotyczace jako$ci mieszanki betonowej reguluja odpowiednie polskie normy.
Beton chudy — pod schody terenowe

Beton konstrukcyjny C20/25 — dla elementow zelbetowych

Sktadniki mieszanki betonowe;j :

- cement portlandzki czysty, tj. bez zadnych domieszek mineralnych wg normy
PN-B-30000:1990 marki '25" do betonu klasy 25,

-kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-B-06712/A1:1997,

z tym ,ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.

Beton do konstrukcji musi spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

-nasigkliwos$¢ - do 5%, badanie wg normy PN-B-06250,

-mrozoodpornosc¢-ubytek masy nie wigkszy od 5%,spadek wytrzymatosci na Sciskanie nie
wigkszy niz 20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150),badanie wg normy
PN-B-06250,

-wodoszczelnos¢ wigksza od 0,8 MPa (W8),

-wskaznik wodno-cementowy (w/c)-ma by¢ mniejszy od 0,5.

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z norma PN-B-06250 tak,

aby przy najmniejszej ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku
zageszczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki betonowej ustala laboratorium Wykonawcy
lub wytworni betonéw i wymaga on zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

3. Sprzet.

Ogolne wymagania sprzetu podano w ST.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.

Dozatory muszg mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikow powinno si¢
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odbywaé wylacznie w betoniarkach o wymuszonym dzialaniu (zabrania si¢ stosowania
mieszanek wolnospadowych) .

Do podawania mieszanek nalezy stosowa¢ pojemniki lub pompy przystosowane do
podawania mieszanek plastycznych. Do zaggszczania mieszanki betonowej nalezy stosowac
wibratory z butawami o $rednicy nie wigkszej od 0,65 odleglosci miedzy pretami zbrojenia
lezacymi w plaszczyznie poziomej, o czestotliwosci 6000 drgan/min i taty wibracyjne
charakteryzujace si¢ jednakowymi drganiami na catej dhugosci.

4. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace srodkow transportu podano w ST.

Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi
tzw. gruszkami.

Ilo$¢ gruszek nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagana szybkos¢ betonowania
uwzglednieniem odleglosci dowozu ,czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy
w przypadku awarii samochodu.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

-90 minut- przy temperaturze + 15 stopni C,

-70 minut - przy temperaturze + 20 stopni C,

-30 minut -przy temperaturze +30 stopni C.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w St.

Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN-206-1:2003
i PN-637B-06251.

Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbywac¢ si¢ wylacznie w wyspecjalizowanym
zaktadzie produkcji betonu ,ktory moze zapewni¢ zadane w ST wymagania.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni na
ktorg spada. W przypadku gdy wysokosc ta jest wigksza nalezy mieszanke podawac za
pomoca rynny zsypowej (do wysokos$ci 3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do
wysokosci 8,0m)

Przy wykonywaniu plyt mieszanke betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy. W plytach o grubosci wigkszej od 12 cm zbrojonych gorg i dotem nalezy
stosowac¢ belki wibracyjne.

Czas zaggszczania wibratorem powierzchniowym lub belka wibracyjna w jednym miejscu
powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20 stopni C to czas trwania przerwy nie powinien
przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem
deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Na wykonawcy spoczywa obowiazek zapewnienia badan laboratoryjnych przewidzianych norma
PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie ,przechowywanie i okazywanie Inspektorowi

Nadzoru wszystkich wynikoéw badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow.
Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonowej lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu widy z betonu i chronigcymi beton
przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze wyzszej niz +5 stopni C nalezy nie p6zniej niz po 12 godzinach od
zakonczenia betonowania rozpocza¢ pielggnacje wilgotnosciowg betonu i prowadzic€ jg co
najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).
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Przy temperaturze otoczenia + 15 stopni C i wyzszej beton nalezy polewac w ciagu pierwszych
3 dni co 3 godziny i co najmniej 1 raz w nocy , a nastgpne dni co najmniej 3 razy na dobe.
Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy PN-B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami
przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa.
Dla powierzchni betonu w konstrukcji no§nej obowigzujg nastepujace wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie muszg by¢ gladkie i rowne ,bez zaglebien miedzy ziarnami
kruszywa, przelomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnig,

-peknigcia i rysy sa niedopuszczalne.

Wykonanie podbetonu

Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ podtoze pod wzgledem nosnosci
zatozonej w projekcie technicznym.

Podtoze winne by¢ réwne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozktadany w miarg mozliwosci w sposob ciagly z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzednych wg projektu technicznego.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.

Kontrola jako$ci wykonania betondéw polega nas sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami.

Roboty podlegaja odbiorowi.

7. Obmiar robét

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robo6t podano ST.

Jednostkami obmiarowymi jest 1 m3 wykonanej konstrukcji i 1 m3 wykonanego
betonu.

8. Odbior robot.

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST.

Wszystkie roboty objete SST-04.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych
wg zasad podanych wyze;j.

9. Podstawa platnosci
Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Przepisy zwiazane

PN-EN-206-1:2003 Beton

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymalosci

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczanie czaséw wigzania i statosci
objetosci

PN-EN 196-6:12997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenie.
PN-B-30000:1900 Cement portlandzki

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojone .Projektowanie i obliczanie.
PN-EN 10008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek
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OGRODZENIE

2.3. Urzadzenia do zabawy dla dzieci i mlodziezy U1-U6
2.3.1. Zalecenia ogdlne
Zgodnie ze specyfikacja producenta przedmiotu.
Montowane urzadzenia musza by¢ zgodne z norma

2.3.2. Materialy:

- elementy konstrukcyjne:

ze stali nierdzewnej AISI304 catkowicie odporne na warunki atmosferyczne lub

ze stali czarnej S235JR oczyszczone w procesie piaskowania, zabezpieczone przed korozjg przez cynkowanie

i malowanie proszkowe farbami poliestrowymi odpornymi na UV

mocowane do gruntu za posrednictwem stalowych kotew cynkowanych proszkowo i malowanych

proszkowo,

- PANEL PELNY OGRODZENIA :

z kolorowego trojwarstwowego polietylenu HDPE o grubos$ci 15 mm, calkowicie odpornego na wilgo¢ i UV
lub

z kolorowego tworzywa HPL o grubosci 13 mm (czarna ptyta HPL o grubosci 8 mm), catkowicie odpornego
na wilgo¢ i UV,

lub wodoodporng sklejka o grubosci 15mm, zaimpregnowana,

-zabezpieczenie petlnych paneli przy zastosowaniu silikonowej transparentnej ksztattki (ceowej)

dostosowanej do grubosci panela lub zaimpregnowa¢ wodoszczelnym lakierem $ciany powstate w wyniku
ciecia.

- potaczenie przesel ogrodzenia przy zastosowaniu tacznika (mufy) wykonanego ze stali nierdzewnej malowanej
proszkowo w kolorze antracytu (ral 7016).

- o$wietlenie ogrodzenia w postaci tasmy led zamontowanej po obwodzie wycigtego piktogramu w pelnym panelu
- o$wietlenie ogrodzenia wyprowadzi¢ w kierunku zewnetrznej czgsci placu zabaw w rurze ostonowej (peszlu) w
kierunku zewngtrznej czesci placu i zaslepi¢ zakonczeniem gumowym.



2.3.3. Fundamentowanie:
Fundamentowanie ogrodzenia

Wykona¢ tawe fundamentowa w ksztalcie uktadu ogrodzenia placu, fawa fundamentowa zdefiniowana jako plytkie
fundamentowanie.

-prety gwintowane stanowigce mocowanie przeset zatopi¢ w tawie fundamentowej w odlegto$ciach rownowaznych z
dtugoscig przesta, mocowanie srubowe przgsta do fundamentu za pomocg nakretki M 10 z naktadka eliminujaca
korozje.

-Gora fundamentow betonowych powinna znajdowac si¢ w poziomie powierzchni gruntu,

2.4. Elementy uzupekniajace E1-ES
Elementy stalowe wyposazenia uzupehiajacego ocynkowane, malowane proszkowo w kolorze grafitowym RAL7016.
Elementy drewniane wyposazenia uzupehniajgcego malowane farbami ekologicznymi, impregnacyjno-
dekoracyjnymi, chronigcymi przed wptywem czynnikéw atmosferycznych i odpornych na promieniowanie UV,
wszystkie w jednakowym ciemnym, transparentnym kolorze.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen i materialéw rownowaznych pod wzgledem funkcjonalnym,
technologicznym, technicznym i ekonomicznym, w stosunku do opisanych/przedstawionych w projekcie.

10. SPRZET
Zgodnie zataczonym projektem.
Niezbedne narzedzia: szpadel, topata, poziomica, miarka, §rubokret, wiertarka, wiertta, komplet kluczy, ubijak, listwa,
ubijak gruntu, zaciski i inne.

11. TRANSPORT
W ramach zamowienia.

12. WYKONANIE ROBOT
Montaz urzadzen i elementow wykonywany jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
urzadzen, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz norma [1,2,3].
Zakupione i zainstalowane urzadzenia U1-U6 powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami grupy PN-EN 1176.
Urzadzenia powinny posiada¢ odpowiednie i wazne certyfikaty zgodnosci z normg j.w.
Odlegtosci pomiedzy urzadzeniami muszg uwzgledniaé strefy bezpieczenstwa, dla kazdego urzadzenia wolne od
przeszkod wystajacych powyzej powierzchni terenu - zgodnie z informacja producenta.
Urzadzenia muszg by¢ posadowione na nawierzchni odpowiadajacej wysokos$ci swobodnego upadku dla kazdego z
nich. Wykonane nawierzchnie pod urzadzenia U1-U3 powinny by¢ zgodne z aktualng normg PN-EN 1177.
Nawierzchnia syntetyczna powinna by¢ zgodna z aktualng norma PN-EN 1177 oraz PN-EN 71-3 i posiadaé
odpowiedni 1 wazny certyfikat.
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13. KONTROLA JAKOSCIROBOT
Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach [1,2,3], prawie budowlanym, ustawie o ogdélnym
bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury.
Za stan techniczny urzadzen oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowosci i zagrozen zawsze
odpowiada wlasciciel. Obowiazek zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania urzadzen spoczywa na
wlascicielu, bez wzgledu na to, czy instalowane urzadzenia posiadajg certyfikat zgodnosci z norma. Dlatego
tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu urzadzen.

14. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 szt./kpl. (sztuka/komplet) zamontowanego i kompletnego urzadzenia lub elementu.

15. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

16. PRZEPISY ZWIAZANE

6. PN-EN 1176, Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie, grupa norm,

7. PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki - Wyznaczanie krytycznej wysokosci

upadku.,

PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Czegs¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

9. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. 0 ogdlnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.
2275, z pdzn. zmianami.
Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny w
publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U.

S0

t AWKI BETONOWE

2.5. Siedziska betonowe

2.5.1. Zalecenia ogdlne
Zgodnie ze specyfikacja producenta przedmiotu.
Montowane urzadzenia musza by¢ zgodne z normg

2.5.2. Materialy:

- elementy konstrukcyjne:

Lawki wykonane z betonu architektonicznego wedtug zalecien producenta jako element

prefabrykowany.

- Posadowienie tawki : bezposrednio na utwardzonym podtozu wedhug zataczonego projektu.

- Podswietlenie tawki przy zastosowaniu wodoodpornych tasm led zamocowanych do spodu siedziska.

- Tadmy led umieszczaé wodoszczelnych korytach nawierzchniowych z zaslepka akrylowa o zabarwieniu
mlecznym/ bieli lub wskaza¢ producentowi tawki miejsce wykonania szczeliny oraz otworu na kabel
zasilajacy.

- Zasilenie elektryczne tawek wyprowadzi¢ w kierunku zewnetrznej czgsci ogrodzenia przy zastosowaniu
rury ostonowej (peszle) z gumowa zaslepka.
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2.6. Elementy uzupekniajace E1-ES
Lawki wykonane z betonu architektonicznego jako elementy prefabrykowane, tawki w kolorze bialego betonu z
warstwg impregnatu hydrofobowego.

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen i materialéw rownowaznych pod wzgledem funkcjonalnym,
technologicznym, technicznym i ekonomicznym, w stosunku do opisanych/przedstawionych w projekcie.

17. SPRZET
Zgodnie zatagczonym projektem.
Niezbedne narzedzia: szpadel, topata, poziomica, miarka, §rubokret, wiertarka, wiertta, komplet kluczy, ubijak, listwa,
ubijak gruntu, zaciski i inne.

18. TRANSPORT
W ramach zamowienia.

19.  WYKONANIE ROBOT
Montaz urzadzen i elementow wykonywany jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
urzadzen, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz norma [1,2,3].
Zakupione i zainstalowane urzadzenia U1-U6 powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami grupy PN-EN 1176.
Urzadzenia powinny posiada¢ odpowiednie i wazne certyfikaty zgodnosci z norma j.w.
Odlegtosci pomiedzy urzadzeniami muszg uwzgledniaé strefy bezpieczenstwa, dla kazdego urzadzenia wolne od
przeszkod wystajacych powyzej powierzchni terenu - zgodnie z informacijg producenta.
Urzadzenia muszg by¢ posadowione na nawierzchni odpowiadajacej wysokos$ci swobodnego upadku dla kazdego z
nich. Wykonane nawierzchnie pod urzadzenia U1-U3 powinny by¢ zgodne z aktualng normg PN-EN 1177.
Nawierzchnia syntetyczna powinna by¢ zgodna z aktualng norma PN-EN 1177 oraz PN-EN 71-3 i posiadaé
odpowiedni i wazny certyfikat.
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20. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach [1,2,3], prawie budowlanym, ustawie o ogdlnym
bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury.

Za stan techniczny urzadzen oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowosci i zagrozen zawsze
odpowiada wlasciciel. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania urzadzen spoczywa na
wlascicielu, bez wzgledu na to, czy instalowane urzadzenia posiadajg certyfikat zgodnosci z norma.

Dlatego tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu
urzadzen.

21. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest 1 szt./kpl. (sztuka/komplet) zamontowanego i kompletnego urzadzenia lub elementu.

22. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

23. PRZEPISY ZWIAZANE

10.
11.

12.
13.

PN-EN 1176, Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie, grupa norm,

PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujqce upadki - Wyznaczanie krytycznej
wysokosci upadku.,

PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Czes¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 1. 0 ogélnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229,

poz. 2275, z p6zn. zmianami.
Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny w
publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U.
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