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1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robot systemu oddymiania grawitacyjnego klatki schodowej.
Przedsiewzigcie realizowane jest w budynku Szkoty Podstawowej im. Polskich Sportowcow
w Tarchatach Wielkich przy ul. Szkolnej 69, 63-430 Odolanow.

1.2 Przedmiot i zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot przewidzianych w przedmiarze
robot. Obejmuja prace zwigzane z dostawg materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem
na miejscu. Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoS$ci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie systemu oddymiania grawitacyjnego klatki

schodowe;j.

W zakres robot wchodza:

wyznaczenie tras kablowych,
przekucie $cian pod instalacje,
montaz koryt kablowych,

rozprowadzenie przewodow/kabli zasilajacych,
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wykonanie wszelkich polaczen elektrycznych zgodnie 2z projektem
technicznym,

rozbudowa rozdzielnic zasilajacych,

montaz przyciskéw oddymiania,

montaz czujek dymu,

montaz elektrotrzymaczy magnetycznych,

montaz centrali oddymiania,

montaz kKlapy dymowej wraz z sitownikiem,

montaz sitownikow na drzwiach napowietrzajacych,

sprawdzenie rezystancji przewodow,

YV V V V V V V V V

sprawdzenie skutecznosci dziatania instalacji,



» roboty malarskie w miejscach montazu instalacji i urzadzen.

Szczegdlowy zakres prac okre§lony jest w projekcie technicznym systemu

oddymiania grawitacyjnego klatki schodowej.

1.3 Okreslenia podstawowe wystepujace w Specyfikacji Technicznej
Wystepujace okreslenia w niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 zgodne

z obowigzujacymi przepisami, normami oraz definicjami.

1.4 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt oraz ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng, instrukcjami producentéw elementow
instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz przedstawiciela Zamawiajgcego.

Wszelkie odstgpstwa oraz ewentualne zmiany w zastosowanym osprzecie lub
urzadzeniach muszg by¢ uzgadniane z Inwestorem. Wykonawstwo systemu oddymiania klatki
schodowej winno by¢ zlecone firmie posiadajacej wlasciwe do§wiadczenie oraz uprawnienia
do realizacji tego typu robdt i gwarantujacej wysoka jakos$¢ oraz terminowo$¢ wykonania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjag projektows, SST oraz poleceniami Nadzoru Inwestorskiego
i Autorskiego. Niniejsza specyfikacja obejmuje catos$¢ robot zwigzanych z wykonaniem
systemu oddymiania klatki schodowej wraz z robotami pomocniczymi. Jezeli w trakcie
wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupelnienie rysunkow - Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki 1 Specyfikacje na wlasny koszt w 3 egzemplarzach 1 przedlozy
je do zatwierdzenia. Dodatkowo poza Specyfikacjami, rysunkami i innymi informacjami
zawartymi w umowie Wykonawca powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty,
zezwolenia zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania rob6t oraz do okreslenia parametrow
technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze sktada¢ te informacje kolejno
w czeSciach, ale kazda przedtozona cze$¢ musi by¢ w dostatecznym stopniu kompletna
by mogta by¢ sprawdzona i zatwierdzona przez upowaznione jednostki niezaleznie od catosci

projektu.



Roboty nie ujete w SST wykonywaé wg:
» obowiazujacych przepisow i norm,
» instrukcji DTR urzadzen,
» wszystkie projektowane urzadzenia zwigzane posiadaja aktualne $wiadectwa

dopuszczenia CNBOP.

Ponadto:

» przed oddaniem systemu do pracy nalezy przeprowadzi¢ proby sprawnosci
dziatania cato$ci urzadzen i instalacji,

» wszelkie zmiany wprowadzone w trakcie wykonawstwa naniesc
do dokumentacji kolorem czerwonym i przekaza¢ jeden egzemplarz
uzytkownikowi,

» po zakonczeniu robét instalacyjnych nalezy zapewni¢ nalezyta konserwacje
instalacji,

» w trakcie eksploatacji instalacji powinien by¢ zapewniony staty i szybki dostegp

do wszystkich miejsc zainstalowania opraw celem weryfikacji instalacji.

1.5 Przekazanie terenu budowy
Przekazanie dokumentacji projektowej i przekazanie placu budowy nastgpi
protokolarnie w terminie okreslonym w umowie.
Lokalizacja zaplecza budowy wraz z doprowadzeniem niezbednych mediow spoczywa
na Wykonawcy, a koszty z tego tytulu ponoszone zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej

w ofercie projektowej.

2. Materialy

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Stosowane materialy 1 urzadzenia musza by¢ nowe, najlepszej jakosci,
o parametrach dostosowanych do czynnikow zewnetrznych i wewnetrznych, na ktorych
dziatanie moga by¢ wystawione, a takze doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym

do prawidlowego wykonania powierzonych roboét oraz do poprawnego funkcjonowania catej



instalacji. Stosowane materialy i urzadzenia winny by¢ zgodne z zestawieniem materiatoéw
w dokumentacji technicznej i winny posiada¢ odpowiednie certyfikaty dopuszczajace
do stosowania w budownictwie i deklaracje zgodnosci.

Wykonawca moze zastosowa¢ materialy inne niz w projekcie, na warunkach
okreslonych w SIWZ, jednakze proponowane materialy zamienne, pod wzgledem
technicznym, muszg by¢ rownowazne materiatlom i urzadzeniom zaprojektowanym.

W przypadku specyficznych, zamiennych rozwigzan technicznych, wykonawca
dostarczy opini¢ poroOwnawcza proponowanego rozwigzania projektowego, podpisang przez
rzeczoznawcow budowlanych lub rzeczoznawce do spraw zabezpieczen przeciwpozarowych.

Wykaz materialow przestawiony w dokumentacji technicznej, stanowi integralng czgsé
niniejszej specyfikacji.

Materialy stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym.
Wszystkie elementy instalacji (wszystkie ktore tego wymagaja) muszg posiada¢ wazne
swiadectwa dopuszczenia CNBOP. Osprzet wg dokumentacji. Montaz wyposazenia
wg zalecen producenta. Materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych,
posiada¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje

zgodnosci.

2.2 Odbior materialow na budowie
Materiaty wg wykazu nalezy dostarczy¢ na plac budowy ze $wiadectwem jakosci,
atestami 1 kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci 1 zgodnosci z danymi technicznymi wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny
zewnetrzne, a materiaty z defektami wymienic.
Materialy i urzadzenia przechowywa¢ w zamykanych magazynach /pomieszczeniach
udostepnionych przez inwestora, co jest warunkiem koniecznym zachowania gwarancji

wyrobow, urzadzen i aparatury.



3. Sprzet

Wykonawca przystepujac do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazac si¢

mozliwos$cia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu, gwarantujacego wlasciwa jakosé

robot:
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mtot udarowy elektryczny,

wiertnica do przewiertéw pionowych w stropie i w $cianach o $rednicy do 50
mm,

radiotelefony do komunikowania si¢ przy przedzwanianiu zyt Kkabli
1 przewodow,

mierniki do standardowych pomiardw elektrycznych, mierniki izolacji,
skutecznos$ci zerowania (samoczynne szybkie wylaczenie), woltomierze,
amperomierze cggowe matych zakresow, mierniki do testowania wytacznikow
réznicowo pradowych oraz do mierzenia wielko$ci rezystywnosci uziemien
I GSU/LSU,

sprzet dielektryczny do montazu instalacji elektrycznej,

rusztowania lekkie,

podesty ruchome/podno$niki nozycowe lub przegubowe,

wiertarki,

spawarki transformatorowe,

szlifierki katowe,

Sprzet osobisty,

szelki bezpieczenstwa,

drabiny stalowe,

przyrzady testowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robot

powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy.



4. Transport

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwola
unikng¢ uszkodzen Iub odksztalcen przewozonych materiatdw. Materialty powinny by¢
przewozone na budowe zgodnie z BIOZ 1 przepisami ruchu drogowego oraz przepisami BHP.
Rodzaj i ilo$¢ $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie
z zasadami zawartymi w Dokumentacji Projektowej. Przewozone materialy i elementy
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ w czasie ruchu pojazdu lub
uszkodzeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla

poszczegdlnych elementow.

5. Wykonanie robot

5.1 Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji oraz

remontow. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2 Przej$cia przez $ciany
Wszystkie przejscia przewodow instalacji elektrycznych przez $ciany 1 stropy musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonywa¢ w rurach ochronnych.

Przejscia przez $ciany klatki schodowej zabezpieczone do klasy odpornosci ogniowej $cian
klatki.

5.3 Montaz urzadzen i osprzetu

Wszystkie urzadzenia nalezy montowaé zgodnie z ich przeznaczeniem. Zachowac
nalezy wszystkie zalecenia producenta wskazane w zalagczonych do urzadzen kartach
katalogowych, wytycznych montazowych 1 DTR-kach. Spos6b mocowania winien

gwarantowac zachowanie zdolnosci do realizowania funkcji, jakie zostaty przypisane kazdemu



elementowi, pod wzgledem mechanicznej operacyjnosci (mozliwo$¢ serwisowania
elementow).

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podtoza w sposob trwaly zapewniajacy
mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje
wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu, przykrecone do podioza za pomoca kotkow i §rub

rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych.

5.4 Podejscie do odbiornikow

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny. Do odbiornikow zamocowanych
na $cianach, stropach podejscia nalezy wykonywa¢ przewodami ulozonymi na tych $cianach,

stropach z zachowaniem odpowiedniego sposobu mocowania.

5.5 Ukladanie kabli i przewodow

Kable i1 przewody nalezy uktada¢ na $cianach w korytach instalacyjnych w liniach
prostych, bez naprezen i uszkodzen izolacji. Zastosowa¢ uchwyty wg dokumentacji
projektowej lub rownorzedne. Przewody prowadzone na §cianach roéwnolegle do sufitu lub pod
katem prostym.

Roboty instalacyjne wykonywa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Przewody
uktada¢ zgodnie z przepisami i zaleceniami. Do mocowania certyfikowanego przewodu
HDGs/HTKSH uzywac¢ specjalnych uchwytow przeznaczonych do mocowania przewodu

o odpornos$ci ogniowej PH90.

5.6 Laczenie przewodow
W instalacjach elektrycznych wnetrzowych, taczenia przewodow nalezy dokonywac
W sprzecie i1 osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie
na zewnatrz przewody, a samo ich podigczenie do instalacji nie zostalo opracowane

w projekcie, sposob podigczenia nalezy uzgodnié z projektantem.
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Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i1 nie mogg by¢ narazone na naciagi
i dodatkowe napre¢zenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i liczbie, dla jakich zacisk ten jest przygotowany. W przypadku zastosowania
zaciskow, do ktorych przewody sg przytaczone za pomoca oczek, pomi¢dzy oczkiem a nakretka
oraz pomi¢dzy oczkami powinny znajdowaé sie podkladki metalowe zabezpieczone przed
korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Dlugo$¢ odizolowanej zyly przewodu
powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu
nie moze powodowac¢ uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny. Konce przewodéw miedzianych
z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

W instalacji oddymiania Kklatki schodowej niedopuszczalne jest sztukowanie
przewodow o klasie odpornosci ogniowej PH, wszystkie potaczenia muszg zosta¢ wykonane
w urzadzeniach lub puszkach instalacyjnych wyposazonych w kostki ceramiczne zapewniajace

klase odpornosci E90.

5.7 Przylaczanie odbiornikow
Miejsca potaczen zyl przewoddéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozja itp.
Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukeji

odbiornika 1 warunkoéw technologicznych.

5.8 Préby montazowe
Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania
1 pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem.
Zakres podstawowych prob obejmuje:
» pomiar rezystancji izolacji instalacji
» pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej przez szybkie wylaczenie
» pomiary skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej przez szybkie wylaczenie

wytacznikiem réznicowopragdowym.

11



5.9 Czynnosci przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot nalezy:

>
>
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zapoznac si¢ z projektem i ewentualne uwagi zglosic¢ projektantowd,

zapozna¢ si¢ z dokumentacjg istniejacych w obiekcie instalacji elektrycznych,
wodnych, wentylacyjnych, os$wietleniowych i innych w celu uniknigcia
uszkodzen i kolizji z tymi instalacjami;

gtowne trasy kablowe utozy¢ w korytkach elektroinstalacyjnych montowanych
bezposrednio do stropu wiasciwego z zachowaniem odpowiedniego do klasy
przewodu systemu mocowan np. E90;

wykonawce realizujagcego budowe, obowiazuje w jego zakresie przestrzeganie
przepisow BHP w odniesieniu do wszystkich szczegotow, ktore w projekcie nie
mogty by¢ omoéwione;

instalacj¢ wykona¢ wg dostarczonych z urzadzeniami DTR;

rozmieszczenie elementow wynika z czesci rysunkowej projektu;

wszystkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z osobg petnigcg nadzor;

zapewni¢ zgodnos¢ instalacji z wymogami prawa, przepisow budowlanych,
przepisOw pozarowych;

wszystkie przejScia instalacyjne przez granice stref pozarowych wypetni¢ masg

ogniochronng i odpowiednio oznaczy¢.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji harmonogram robot

uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich roboty beda wykonywane. Wymagania przy

wykonaniu instalacji zgodnie z polskimi normami i wytycznymi technologicznymi producenta.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami Kontraktu, oraz

za jako$¢ zastosowanych materiatow wykonywanych, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa, wymaganiami ST. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$s¢ za dokladne

wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow robot zgodnie z Dokumentacja

Projektowa.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

>

>
>
>

certyfikaty,
deklaracje zgodnosci producentow,
aprobaty techniczne, atesty i swiadectwa dopuszczenia,
protokoly pomiarow elektrycznych.
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510 Zestawienie sprzetu i wurzadzen systemu oddymiania
grawitacyjnego klatki schodowej

Nazwa urzadzenia / osprzetu:

> koryta instalacyjne PCV,

» przyciski oddymiania,

» czujki dymu,

» autonomiczne czujki dymu,

» centrala oddymiania,

> kable niepalne HDGs/HTKSH,
» systemy mocowac¢ kabli niepalnych,

» klapa dymowa wraz z sitownikiem,

» sitowniki drzwiach napowietrzajacych,
» masa ogniochronna,

> Welna mineralna.

6. Ochrona przeciwporazeniowa

Niniejszy projekt przewiduje jako ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym -
samoczynne wylaczenie zasilania, a dodatkowo jako wzmocnienie ochrony wytaczniki
réznicowo-pradowe, ktore po zakonczeniu prac montazowych musza by¢ przebadane
w pelnym zakresie. Nalezy zachowac ciagglos¢/przewodnos¢ galwaniczng przewodu

ochronnego PE.

/. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych
robot. Wykonawca robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego zgodnosci dostarczonych materialow
1 realizacji robot z Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami niniejszej dokumentacji.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju i terminie badania.
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Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorg moze kontynuowaé dopiero po

pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora nadzoru Inwestorskiego i Uzytkownika.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore nie spetniajg wymagan podanych w odpowiednich punktach

dokumentacji, zostaja odrzucone.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wicksze odchylenia od cech okreslonych

w dokumentacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawc¢ na jego koszt. Na

pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze uzna¢ wade za nie

majaca zasadniczego wptywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

>

YV V VYV V

A\

zgodnosci z dokumentacja i obowigzujacymi przepisami,

poprawnosci oznaczen,

kompletnos$ci wyposazenia,

poprawnosci montazu przy braku widocznych uszkodzen i bledow,

nalezytego stanu izolacji kabli 1 przewoddéw oraz urzadzen potwierdzonego
protokotami pomiarowymi,

zalgczanie punktéw $wietlnych po zaniku napigcia,

wykonanie pomiarOw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci
ochrony,

skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej, potwierdzonej protokotami
pomiarowymi,

pomyslnego zakonczenia prob funkcjonalnych obwodéw 1 ukladow

potwierdzonych protokotami z wykonania prob.

Wszystkie pomiary i proby moga wykonywac jedynie osoby posiadajace odpowiednie

uprawnienia SEP do 1 kV. Zgodnos$¢ wykonania z projektem i przepisami potwierdzi¢ moga

jedynie osoby posiadajace uprawnienia budowlane w zakresie dozoru prac instalacyjnych.
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8. Obmiar robot

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i1 odbioru robot
budowlanych oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig czes¢
umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz na podaniu
rzeczywistych ilo$ci uzytych materialdéw. Obmiar robdt obejmuje roboty umowne oraz
dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych koniecznos¢ wykonania uzgodniona bgdzie w trakcie
trwania robot pomigdzy wykonawca a inspektorem nadzoru. Jednostki obmiarowe powinny
by¢ zgodne z jednostkami przedmiarowymi w kosztorysie inwestorskim, a ceny zgodne
z kosztorysem ofertowym wykonawcy.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania
1 odbioru robdt budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatow
i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

Dhugosci pomigdzy poszczegdlnymi punktami beda obmierzone poziomo, wzdtuz linii
osiowej 1 podawane w [m]. Objetosci bedg wyliczane w [m?], a powierzchnie w [m?], a sprzet
1 urzadzenia w [szt]. Przy podawaniu dtugos$ci, objetosci i powierzchni stosuje si¢ doktadnos¢
do dwodch znakow po przecinku. Ilosci ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazone

w kilogramach lub tonach.

9. Odbior robot

Przyjecia robot nalezy dokonywac¢ zgodnie z Polskimi Normami. Przyjgcie robot moze
nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku poszczegolnych prob i pomiardw jak rowniez
wykonania prac zgodnie z dokumentacjag wykonawczg, a takze obowigzujgcymi normami
I przepisami.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢
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do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg po bezzwlocznym
powiadomieniu na pismie o tym fakcie Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia roboét i przejecia
dokumentow. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw i pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i Specyfikacja
Techniczng Wykonania i Odbioru Robot.

W  przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Iub robot
uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong

warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

9.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy zglaszanie inwestorowi do odbioru robot
ulegajacych zakryciu lub zanikajacych. Gotowos$¢ danej czg$ci robdt do odbioru zglasza
Wykonawca przy jednoczesnym powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbioru

wyzej wymienionego dokonuje inspektor nadzoru inwestorskiego.

9.2 Odbiory czesciowe

Nalezy okresli¢ ewentualne odbiory czgsciowe.

9.3 Odbiory koncowe
Odbidér koncowy przeprowadza si¢ w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi

w umowie o wykonanie robot budowlanych.
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9.4 Odbiory ostateczne - pogwarancyjne

Ocena wykonanych robo6t zwigzanych z usunigciem ewentualnych wad stwierdzonych

przy odbiorze koncowym.

10.Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji

i konserwacji urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian

w dokumentacji projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawczej

instalacji elektrycznych.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

>

vV V V V VYV

vV VvV

sprawdzenie dziatania wszystkich elementow urzadzen stwierdzonych
protokotem,

przekazanie dokumentdéw urzadzen i instalacji (certyfikaty DTR),

wazne $wiadectwa dopuszczenia,

protokoty odbioréw czesciowych jezeli takie wystepowaly,

instrukcje obstugi, eksploatacji i konserwacji (min. 1 egz.),

dokumentacje powykonawczg w 3 egz. wersja papierowa z uzgodnieniami
rzeczoznawcy oraz egz. wersji elektronicznej,

certyfikaty CNBOP zamontowanych urzadzen 1 egz.,

protokoét rezystancji izolacji 1 rezystancji uziemienia zamontowanych urzadzen
2 egz.,

protokot szkolenia 0sob z umiejetnosci obstugi urzadzen 1 zasad postepowania
2 egz.,

opracowanie pisemnej instrukcji dla personelu obejmujacego zasady

postepowania w jezyku polskim 2 egz.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z regutami sztuki budowlanej, aktualng wiedza

techniczng oraz Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-

Montazowych Tom V. Instalacje Elektryczne.
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11.Przepisy i normy zwigzane

PN-76/E-05125

Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

PN-ICE 60364-4-4-41:2000

Ochrona przeciwporazeniowa

PN-E-05032

Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym Wspdlne

aspekty instalacji 1 urzadzen

PN-ICE 60364-4-443:1999

Ochrona przed przepigciami  atmosferycznymi  lub

taczeniowymi

PN-87/E-05110

Rozdzielnice i ztacza kablowe

PN-93/E-90401

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i

powloce polwinitowej na napigcie znamionowe nie

przekraczajace
6/6 kV. Kable elektroenergetyczne na napi¢cie znamionowe

nie przekraczajace 0,6/1 kV.

PN-87/E-90056

Przewody elektroenergetyczne do ukladania na state.

PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy.
IEC 439-3 Rozdzielnice niskiego napigcia.
IEC439-1 Rozdzielnice kombinowane.

PN-IEC-603 64-6-61:2000

Instalacje  elektryczne ~w  obiektach  budowlanych

-Sprawdzanie odbiorcze.

Dz. Uz 2023 r. poz. 967 z

pozn. zm.

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. ,,Prawo Budowlane”

Dz. U. z 2022 r. poz. 1225

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny

odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

Dz. U Nr 47, poz. 401

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003
r. w sprawie bezpieczenstwa i1 higieny pracy podczas

wykonywania robot budowlanych.
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