SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
REMONTU PUSTOSTANU W KEDZIERZYNIE-
KOZLU UL. GRUNWALDZKA 11-12 W
ZAKRESIE ARCHITEK TONICZNO-
BUDOWLANYM I INSTALACIJI
SANITARNYCH.




1.0. PRZEDMIOT I ZAKRES OPRACOWANIA
1.1. Przedmiot opracowania:
Przedmiotem opracowania jest Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét dla robot budowlanych
polegajacych na remoncie pustostanu w Kedzierzynie-Kozlu ul. Grunwaldzka 11-12
1 2 Zakres opracowania:
- roboty remontowo budowlane istniejacych pomieszczen z mieszkania z wymiang istniejgcej instalacji

wodociggowo — kanalizacyjnej , elektryczne;j.

1.3. Zakres robot:

1. Roboty demontazowe i rozbiorkowe:

- rozbiorka wyktadziny podfogowej z podtozem,
- odbicie tynkéw wewngtrznych,

- rozbiorka stolarki okiennej i drzwiowej,

2. Roboty remontowe ogdlnobudowlane:

- polozenie izolacji, uszczelnien i warstwy wyrownujacej z plyt OSB na posadzce,
- wykonanie posadzki z ptytek i paneli klasy AC4

- montaz scianki dzialowej z plyt GK,

- tynkowanie $cian wewnetrznych,

- gruntowanie i szpachlowanie $cian i sufitow,

- montaz stolarki okiennej PCV i drzwiowej,

- potozenie plytek na $cianach,

- dwukrotne malowanie $cian i sufitow,

- osadzenie parapetow PCV

3. Roboty instalacji wodno-kanalizacyjnej :

- demontaz i wymiana na nowe istniejacych pionow i podejs¢ wodno-kanalizacyjnych,

- podigezenia wyposazenia kuchni i toalety, montaz baterii,

- montaz zlewozmywaka , umywalki , kabiny natryskowej szklanej z brodzikiem oraz ustgpu typu
kompakt z sedesem

3. Roboty instalacji elektrycznej :

- demontaz starych opraw , wylacznikow , gniazdek i przewodow
- wykonanie bruzd i zatynkowanie

- montaz nowych przewoddéw w bruzdach

- montaz puszek , gniazd , wylacznikéw i lamp

-montaz tablicy mieszkaniowej z wyposazeniem

1.4. MATERIALY

Zastosowane materialy budowlane powinny posiada¢ atest higieniczny stosowalnosci w obiektach
gastronomii, certyfikaty, oceny higieniczne i aprobaty techniczne zastosowanych materiatow i
wyrobow. Wymagania i badania powinny odpowiada¢ wymaganiom norm polskich lub aprobatom
technicznym. Materialy i aparaty elektryczne stosowane przy wykonywaniu robét elektrycznych
powinny spefnia¢ wymagania norm polskich i posiada¢ znak bezpieczeistwa ,,B” oraz odpowiedni
certyfikat systemu jakosci ISO .

I. Farba akrylowa silnego krycia np. ,, Dekoral” do malowania $cian i sufitow.



2 .Pianka poliuretanowa —jednosktadnikowa — do uszczelnienia stolarki po wbudowaniu.

3. Tynki wewnetrzne — wykona¢ tynki cementowo — wapienne kat. I1I r¢geznie, po uprzednim
oczyszczeniu i zwilzeniu wodg .

4. Terakota — zastosowac plytki terakotowe typu gress, jednorodnie $cieralne na calej
grubosci, grupa klasyfikacji skutecznosci poslizgowej R 12, gat. 1, klasa scieralnosei IV,

5. - Glazura scienna — plytki glazurowane gat.l,

6. Klej — zastosowac klej zapewniajacy trwale potaczenie z podktadem i ktéry nie powinien
oddziatywa¢ szkodliwie na podkiad

7. Masa do fugowania - zastosowa¢ masg¢ odporng na scieranie i nierozpuszczalng pod wplywem
srodkow czyszczacych.

8 .Wentylator elektryczny — zamontowaé w pomieszczeniu magazynu (2/5)

9 Stolarka drzwiowa — zastosowa¢ skrzydla drzwiowe petne o wzmocnionej konstrukcji w

komplecie z zamkiem, klamka i szyldami oraz oscieznice metalowe.

2.0. ROBOTY BUDOWLANE

2.1.  ROBOTY ROZBIORKOWE
2.1.1. WSTEP
2.1.1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa3 wymagania dotyczgce  wykonania i
odbioru robdt rozbiorkowych.
2.1.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt .
2.1.1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce  na celu
wykonanie rozbidrek wystepujgcych w obiekcie.
W zakres tych robdt wchodza:
Rozbidrki budowlane - doktadne czynnosci okreslono ponizej
2.1.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
2.1.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz za ich zgodno$¢  z
dokumentacja projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Roboty rozbiérkowe powinny, zgodnie z art.5 ust. 1 ustawy [1]-,, Ustawa Prawo budowlane z dnia
7 lipca 1994 r.( Dz. U. Nr. 106/00 poz. 1126- nr 80/03 poz. 718) zapewnié¢ obiektowi
budowlanemu, w ktérym ja wykonano, mozliwos¢ spetnienia wymagan podstawowych dot. w
szezegdlnosei:
a) bezpieczenstwa konstrukcji,
b) bezpieczenstwa uzytkowego,

c) odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony $rodowiska,



d) ochrony przed hatasem i drganiami,
Podczas realizacji robot rozbiorkowych wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosei wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w

war‘unkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
3.1.3. SPRZET I TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakoéé wykonywanych robot.
Sprzgt (transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcey i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
bedg spetia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw  technicznych. Przewozony tadunek zabezpieczyé przed spadaniem
i przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
3.1.4. WYKONANIE ROBOT
3.1.4.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t budowlanych - rozbiorkowych nalezy:
Teren oddzieli¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP.
W przypadku konieczno$ci nalezny wykona¢ odcigeia lub demontaz istniejacego wyposazenia i
instalacji zasilajacych, instalacji elektrycznych, instalacji teletechnicznych i wodno-kanalizacyjnych
oraz uzbrojenia.

3.1.4.2. Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. ( Dz. U. Nr

47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$é  zastosowanych

materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacja projektows, wymaganiami SST, a

takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot wykonywane przez Wykonawce nie pozniej

niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.

Uwaga:

Wszystkie roboty budowlano - rozbiérkowe w obrgbie budynku istniejacego nalezy prowadzic  w
sposob zapewniajgcy jego bezpieczne uzytkowanie oraz w $cistej wspdtpracy z nadzorem  w sposob
nastgpujacy:

Projektowane prace rozbidrkowe
- rozbidrka z demontazem istniejacych drzwi i okien z oscieznicami ,

- rozbidrke starych podiég, oktadzin $cian i podtdg ,ewentualne skucie tynkow



Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot.

Bfedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR -

acl.l oraz KNNR — ach.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

3.1.4.3. KONTROLA JAKOSCI I ODBIOR ROBOT

Wszystkie koszty zwigzane z organiZOWalliem i prowadzeniem badai materialéw i robét ponosi

Wykonawca . Inspektor nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

a) posiadajg certyfikaty na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz.
wiasciwymi przepisoéw informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiAz 1998

r(Dz.U.99/98) posiadaja deklaracje zgodnosci z :

- Polska Normg lub

- Aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktrych nie ustanowiono Polskiej Normy.

b) znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSW i Az 1998 .
(Dz.U.98/99)

Odbior robét rozbiorkowych obejmuje:

1. sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykonania rozbiérek (ubioér ochronny,

narzgdzia, sprzet, znajomosé technologii rozbiérki i warunki BHP).

2. sprawdzenie podziatu materiatéw pochodzacych z rozbiorki wg. rodzajow materiatow i grupy

oraz okreslenie ich ilosci.

3. wybrakowanie i przeklasyfikowanie oraz wycena materiatow pochodzacych z rozbiorki .

4. sprawdzenie rozliczenia materialéw pochodzacych z rozbiorki.

Wszystkie roboty rozbidrkowe podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych. Odbidr robét

zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot

oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbioru tego

dokonuje Inspektor nadzoru.

3.1.5. PODSTAWA PLATNOSCI

3.1.5.1. Ustalenia ogdlne

Dla robét wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez

Wykonaweg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie). Cena jednostkowa

pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnodci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w

dokumentacji projektowe;.



W przypadku robo6t dodatkowych lub nieprzewidzianych podstawa platnosci jest cena jednostkowa
skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczatltowe robot beda obejmowac:
| Robocizng bezposrednia lub wynagrodzenie ryczaltowe wraz z narzutami,
Warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
Wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
Koszty posrednie i zysk ka]kulécyj ny,
Podatki obliczone zgodne z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.
Parametry do kosztorysowania beda przyjete w-g ustalen zawartych w umowie
3.1.6. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz.1126, Nr 109
poz.1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz.1085, Nr110 poz.1190, Nr 115 poz.
1229, Nr129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r.
Nr 80 poz. 718).
2, Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia ( Dz. U. Z 2002 r. Nr 108 poz. 953), oraz zmiany
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004 r. Dz.U. Nr 198 poz..2042 i 2043. 3.
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Z 2000 r. Nr 71 poz. 838 2z
pozniejszymi zmianami ).

higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Scianki dziatowe G-K
Wstep

1.1. Podmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robot Scianek z ptyt gipsowo-kartonowych

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robdt wymienionych w p.1.1.i obejmuja
montaz stolarki okiennej i drzwiowe;.



1.3.1. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych znajduje sie w STO.

Okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami iz
definicjami podanymi w STO.

1.4. Informacje o terenie budowy.
Informacje o terenie budowy ujeto w STO.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST)
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja,
Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Materiaty
1.4. Zastosowane materialy

Do wykonania scianek dziatowych i obudéw zastosowano nastepujgce materiaty :

* Ptyta gipsowo — kartonowa ,,zwykta” (GK) — grubos¢ 12,5 mm w pomieszczeniach o wilgotnosci wzglednej
do 70,0 %

* Ptyta gipsowo — kartonowa ,mokra” (GKBI) — grubosé 12,5 mm w pomieszczeniach mokrych

e Plyta gipsowo — kartonowa ,,ogien” (GKF) — grubos¢ 12,5 mm - ptyta zastosowana do pomieszczen
wymagajgcych ochrony przeciwpozarowe]. Ptyty te przeznaczone sg do stosowania w pomieszczeniach o
wilgotnosci powietrza do 70,0

e Profile $cienne C50, C75, C100 o szerokosci odpowiednio 50, 75, 100 mm, dtugos¢ elementdw od 2,60 do
12,0 m . Profile wykonane ze stali pokryte ochronna warstwg cynku. Profile posiadajg specjalne otwory do
prowadzenia instalacji elektrycznych i sanitarnych. e Profile scienne U50, U75, U100, U100/80 o szerokosci
odpowiednio 50,75 i 100 mm , dtugos¢ elementéw — 4,0 m wykonane z blachy stalowej ocynkowanej. ® Gipsy
szpachlowe do spoinowania potgczen

3. Sprzet
Uzywany sprzet powinien byc zgodny z ofertg Wykonawecy.

4, Transport

Ptyty pakowane sg w formie stoséw uktadanych poziomo na podktadkach dystansowych. Pierwsza i
ostatnia ptyta stanowig opakowanie stosu. Kazdy z pakietéw jest zafoliowany i spiety dla usztywnienia tasma
stalowq. Pakiety nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych, na réwnej i mocnej poziome;j
posadzce. Wysoko$¢ sktadowania do pieciu pakietdw, uktadanych jeden na drugim. Do przewozu zaleca sie
stosowanie samochoddw krytych plandekg, z otwieranymi burtami.

5. Wykonywanie robdt

5.1.0gdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST — 1.0. "Wymagania ogélne".



5.2. Wykonawca przedstawic do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w
jakich roboty beda wykonywane.

5.3. Wymagania przy wykonaniu konstrukcji zostaly opisane polska norma branzowg nr BN-86/6743-02.

5.4. Opis og6lny.

Sciane budowana systemu $cian z ptyt gipsowo-kartonowych stanowi samonosna konstrukcja
zespolona, powstata na skutek trwatego potgczenia lekkiego rusztu stalowego z obustronng okfadzing,
wykonana z ptyt gipsowo-kartonowych — podwdjne optytowanie. Ruszt stalowy zbudowany jest z
ksztattownikow ,U” przytwierdzonych do podtogii istniejgcego stropu oraz z ustawionych pionowo
ksztattownikéw ,,C". Szacunkowa masa rusztu stalowego dla 1 m2 $ciany wynosi od 1,7 do 2,8 kg (w zaleznosci
od wymiaréw poprzecznych zastosowanych profili). Ksztattowniki ,,U” mocowane sg do podtogi i stropu przy
pomocy gwozdzi wstrzeliwanych lub rozporowych kotkéw whijanych. Rozstaw miedzy elementami
mocujgcymi wynosi ok. 800 mm. Dla polepszenia wtasciwosci akustycznych przegrody, pod profile ,,U”
podkfada sie tasme gtuszgcy z tworzywa spienionego. Pomiedzy zamocowane do stropu i podtogi profile ,,U”
wstawiane sg stupki z profili ,C”. Rozstawia sie je doktadnie co 600 mm (w szczegdlnych przypadkach co 400
mm). Profile ,,C” nie sg trwale tgczone z profilami ,,U”. Obustronne, zewnetrzne pokrycie scianki wykonuje sie
z ptyt gipsowo-kartonowych (o min. gr. 12,5 mm) naktadanych jedno- lub dwuwarstwowo. Charakter
pomieszczenia oraz wymogi ppoz. decydujag o rodzaju zastosowanej ptyty. Dtugosci mocowanych ptyt nalezy
dobiera¢ do wysokosci pomieszczenia. Mocowanie ptyt do rusztu odbywa sie przy pomocy samo
nawiercajgcych sie blacho wkretdw. Pionowe spoiny miedzy ptytami wypetnia sie gipsem szpachlowym.
Potozenie tasmy zbrojgcej na potaczeniach miedzy ptytami zabezpiecza je podczas pdzniejszej eksploatacji
przed peknieciami. Po dwukrotnym szpachlowaniu spoin i ewentualnych ubytkéw uzyskuje sie jednolita
gtadka powierzchnie pod malowanie lub oktadanie ptytkami ceramicznymi. Dla poprawienia parametrow
akustycznych wnetrze Scianki mozna wypetni¢ wetng mineralng. W zaleznosci od rodzaju zastosowanego
ksztattownika mozna wznosic scianki o gr. 75, 100, 125 i 150 mm i maksymalnej wysokosci do 6,0 m.

6. Kontrola jakosci

6.1.0g6lne zasady kontroli jakosci roba6t
Zasady ogdlne kontroli jakosci robét podano w ST — 1.0. "Wymagania ogdlne".

6.2.Kontroja jakosci

Sprawdzenie powierzchni ptyty GKF i GKFI (I gatunku):

- ptyta musi by¢ gfadka, bez uszkodzen kartonu, naroznikéw i krawedzi, bez peknieé¢

- karton powinien byc¢ ztgczony z rdzeniem gipsowym w taki sposéb, aby przy odrywaniu rwat sie nie
powodujac odklejania sie od rdzenia

- sprawdzenie wymiardw — odchytki: grubosé (I gatunek) 12,5 +0,5 mm szerokos$é (I gatunek) dla 1200 +3 mm
dtugos¢ (I gatunek) 2000 — 4000 £10 mm

- sprawdzenie spoinowania i szpachlowania — spoina winna licowac sie z powierzchnig sasiadujacych ptyt, w
obrebie spoiny karton nie moze by¢ uszkodzony

- sprawdzenie czy wszystkie instalacje zostaty wykonane przed zatozeniem ptyt

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi suchych tynkéw, nalezy przeprowadzi¢ za
pomocy ogledzin zewnetrznych oraz przyktadania w dwu prostopadtych kierunkach taty kontrolnej o dfugosci
2 mb, w dowolnym miejscu powierzchni, pomiar przeswitu pomiedzy tatg a powierzchnig suchego tynku
powinien by¢ wykonywany z doktadnoscia do 0,5 mm, dopuszczalne odchylenia powierzchni zawarte sg w
ponizszej tabeli:

7. Obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST — 1.0. ,Wymagania ogdlne”.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg scianek gipsowo-kartonowych jest 1 m% Zaréwno Inzynier jak i wykonawca moga zadac
koricowego sprawdzenia dostarczonego materiatu w przypadku watpliwosci, zagdanie wykonawcy musi by¢ na
pismie.

8.0dbidr robét

8.1. Odbidr Rohét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowag, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaly sig zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu robd6t z wymaganiami, roboty uznaje sie za niezgodne z
Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

8.2. Podstawa ptatnosci

Podstawowe zagadnienia opisano w STO i umowie

8.3 Przepisy zwigzane

Instrukcje producenta wraz z atestami.

Tynkowanie
9. Wstep
9.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
tynkdw gipsowych.

9.2. Zakres stosowania SST SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

9.3. Zakres Robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robdt wymienionych w p.1.1.
i obejmuja:
wykonanie tynkéw wewnetrznych, gipsowych.
9.3.1. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych znajduje sie w STO.
Okreélenia podstawowe sg zgodne z ohowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STO.
9.4. Informacje o terenie budowy.
Informacje o terenie budowy ujeto w STO.
9.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ogélnej specyfikacji technicznej (OST)

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja,
Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

10. Materialy



Tynki jednowarstwowe wewnetrzne gipsowe

- na $cianach wewnetrznych — 20 mm

Wewnetrzny tynk 1 warstwowy, nakfadany mechanicznie, formowany recznie. Faktura gtadka , kolor biaty.,
wysychanie 14 dni zaleznie od temperatury i podfoza.

Listwa podtynkowa PCV biata, naroznik prosty,

Do robot tynkowych nalezy stosowac wyroby budowlane dopuszczone do powszechnego stosowania (zgodnie
z art. 10 ustawy Prawo budowlane).

Zaprawy zwykle do wykonania tynkéw przygotowane na placu budowy powinny odpowiadaé wymaganiom
PN-90/B-14501. Do zapraw tych nalezy stosowac piaski wedtug p. 3.2 PN-70/B-10100. Suche mieszanki
tynkarskie przygotowane fabrycznie powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-10109:1998 lub aprobat
technicznych. .

Masy tynkarskie do wypraw pocienionych, z reguty wytwarzane z fabrycznie przygotowanych mieszanek
tynkarskich, powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-10 | 06: 1997 lub aprobat technicznych.

11. Sprzet
Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy.
Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z wytycznymi dostawcy systemu.

12.  Transport
Nie dotyczy; tynki beda przygotowywane z pétproduktow na budowie.

13.Wykonanie robot

13.1. Podtoza

Podtozem moze by¢ powierzchnia bezposrednio przeznaczona do otynkowania lub podktad (tzw.
obrzutka), na ktéry naktada sie wyprawe.

Podtoza tynkéw zwyktych powinny odpowiadac¢ wymaganiom PN-70/B-10100 p.3.3.2.
Podtfoza powinny by¢ réwne, mocne, jednorodne, rownomiernie chfongce wode, szorstkie, suche, nie pylace,
wolne od wykwitéw, bez rys i pekniec.
Nadlewki i wystajgce nieréwnosci podtoza nalezy skué lub zeszlifowad.
Rysy, raki, kawerny i ubytki podtoza nalezy naprawi¢ zaprawa cementowg lub specjalnymi masami
naprawczymi, odpowiadajgcymi wymaganiom odpowiednich aprobat technicznych.
Zabrudzenia powierzchni smarami, olejami, bitumami, farbami nalezy usunaé, zmywajac odpowiednimi
preparatami odttuszczajgcymi albo stosujgc srodki mechaniczne
(np. piaskowanie). Z podtozy nalezy usungé¢ warstwe pylacg oraz odpyli¢ powierzchnie.

13.2. Wykonywanie robét
13.2.1. Wykonywanie tynkow zwykiych

Zasady ogdlne, ktorych nalezy przestrzegac przy wykonywaniu tynkéw zwyktych, okreélone sg w p.
3.3.1 PN-70/B-10100.
Sposoby przygotowania podtozy w zaleznosci od ich rodzaju powinny by¢ zgodne z wymaganiami p. 3.3.2 PN-
70/B-10100.

Zaktadane grubosci tynkéw zwyktych w zaleznosci od ich kategorii oraz od rodzaju podtoza lub podktadu
powinny by¢ zgodne z wymaganiami p. 3.3.5 PN-70/B-10100. Tynki zwykte kategorii Il i Il naleza do odmian
pospolitych, wykonywanych w sposdb standardowy.

14.  Kontrola jakosci robot
14.1. Wymagania dotyczace robot tynkowych i tolerancje wykonanych tynkéw



Wymagania i tolerancje w odniesieniu do tynkéw zwyktych, wedtug PN-70/B-10100, dotycza:

- zgodnosci z projektem budowlanym i specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét (p. 3.1),

- stosowania materiatow dopuszczonych do stosowania w budownictwie (p. 3.2),

- przestrzegania ogdlnych zasad wykonania robét tynkowych (p. 3.3.1),

- przygotowania podtozy (p. 3.3.2),

- przyczepnosci tynkéw do podfoza (p. 3.3.3),

- mrozoodpornosci tynkéw (p. 3.3.4),

- grubosci tynkdw (p. 3.3.5),

- wygladu powierzchni otynkowanych (p. 3.3.6),

- wad i uszkodzen powierzchni tynku, takich jak: nieréwnosci, wypryski i specznienia oraz pekniecia, wykwity i
zacieki (p. 3.3.7), :

- prawidfowosci wykonania powierzchni i krawedzi tynkéw (p. 3.3.8),

- wykonczenia tynkéw na stykach i przy szczelinach dylatacyjnych (p. 3.3.9),

- wykoriczenia narozy i obrzezy tynkow (p. 3.3.10).

W przypadku tynkdw pocienionych grubosci gotowych tynkdéw powinny by¢ zgodne z projektem budowlanym,
lecz nie mniejsze niz 2mm i wieksze niz 10 mm. Pozostate wymagania i tolerancje- jak do tynkéw zwyktych,
przy czym odchylenia w zakresie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi tynkéw w odniesieniu do
tynkow kategorii Il powinny by¢ zgodne ze wskazanymi z tablicy 5 normy.

14.2. Kontrola przy odbiorze tynkow

6.2.1 Kontrola wykonania tynkéw zwykiych

Badania kontrolne gotowych tynkéw zwyktych powinny umozliwi¢ ocene wszystkich wymagari wymienionych
wyzej w p. 6.1., w szczegdlnosci sprawdzenie:

- zgodnosci ich wykonania z dokumentacjg robét tynkowych, z uwzglednieniem zmian podanych w
dokumentacji powykonawczej,

- certyfikatow lub deklaracji zgodnosci zastosowanych wyrobéw budowlanych,

- prawidtowosci przygotowania podtozy,

- przyczepnosci tynku do podtoza,

- grubosci tynku,

- wygladu i innych wtasciwosci powierzchni tynku,

- prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi tynku,

- wykoriczenia tynkéw na narozach, stykach i przy szczelinach dylatacyjnych.

Metody badan kontrolnych tynkéw zwyktych powinny by¢ przeprowadzone w sposdb podany w PN-70/B-
10100 p. 4.3.

14.2.2. Kontrola wykonania tynkéw pocienionych

Zakresem badar kontrolnych tynkéw pocienionych powinny by¢ objete sprawdzenia jak wyzej w p. 6.2.1 w
odniesieniu do tynkow zwyktych, z nastepujgcymi zmianami:

- sprawdzenia grubosci tynku dokonuje sie metodg obliczeniowg, przyjmujac podang przez producenta iloéé
niezbedna do wykonania 1m?tynku, a dopiero w przypadku watpliwosci dokonujac bezposredniego pomiaru
w miejscu odkrywki.

15.  Obmiar robot
Jednostka obmiarowg jest metr kwadratowy wykonanych robét.

16.  Odbidr robot
Odbior gotowych tynkéw nastepuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z zaméwieniem, ktorego
przedmiot okreslajg projekt budowlany oraz specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot, a takze



dokumentacja powykonawcza, w ktérej podane sa uzgodnione zmiany dokonane w toku wykonywania prac
tynkowych.

Zgodnos¢ wykonania tynkéw stwierdza si¢ na podstawie pordwnania wynikéw badar kontrolnych
wymienionych w p. 6 z wymaganiami i tolerancjami podanymi w p.5.

Tynk powinien by¢ odebrany, jesli wszystkie wyniki badar kontrolnych sg pozytywne. Jezeli chociaz jeden
wynik badania daje wynik negatywny, tynk nie powinien by¢ przyjety.

W takim przypadku nalezy przyjac jedno z nastepujacych rozwigzan:

-jesli to mozliwe, poprawic tynki i przedstawic je do ponownego odbioru,

- w przypadku, gdy nie sg mozliwe podane rozwigzania - usungc¢ tynk i ponownie wykona¢ roboty tynkowe.
Protokdt odbioru gotowych tynkdw powinien zawierac:

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania tynkéw z zaméwieniem.

17.  Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za metr kwadratowy wykonanych robét na podstawie odbioru i oceny jakosci Rob6t w oparciu o
wyniki pomiardw.

Cena obejmuje :

zakup i transport wszystkich materiatéw,

wykonanie wszystkich czynnosci wymienionych w niniejszej specyfikacji,

wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw i sprawdzen,

oznakowanie i zabezpieczenie robot i jego utrzymanie,

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji robét objetych niniejsza ST, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

18. Przepisy koricowe i dokumenty zwigzane

- Utrzymanie stanu technicznego tynkéw narazonych na dtugotrwate dziatanie wptywoéw atmosferycznych
oraz innych czynnikdw wymaga od wtasciciela, zarzadzajacego lub dzierzawcy budynku przestrzegania
przepisow zawartych w rozporzadzeniu

MSWIA z 16 sierpnia 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych (Dz. U.
nr74z1999r, poz. 836).

Stan techniczny zewnetrznych tynkéw decyduje o zapewnieniu, wymaganego ustawg

Prawo budowlane, bezpieczenstwa uzytkowania budynku oraz o wymaganym jego stanie estetycznym. W celu
utrzymania odpowiedniego stanu technicznego wtasciciel zobowigzany jest do przeprowadzania kontroli
okresowych oraz remontéw (konserwacja, naprawy biezace i naprawy gtéwne) tynkéw.

- Dokumenty zawarte w STOO; STO1, PN i normy

18.3 Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w pomieszczeniach budynku.
Zakres robot obejmuje:
a) instalacje o$wietlenia i gniazd wtyczkowych,

b) instalacje ochrony od porazen.

18.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia uzywane w niniejszej ST sa zgodne z obowiagzujacymi odpowiednimi normami oraz z

okresleniami podanymi w ST 00.01 pkt.1.



18.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Roboét podano w ST 00.01 ,,Wymagania ogolne” pkt 1. Wykonawca Robot jest
odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowsg i ST.

Rodzaje aparatury, opraw o$wietleniowych, tablic i osprzgtu oraz materialow pomocniczych zastosowanych do
budowy instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie innych
rodzajow opraw, aparatury i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian, ktore beda uzgodnione w obowigzujagcym trybie z
Projektantem i Zamawiajacym, i ktdre nie pogorsza parametrow technicznych przyjetych rozwigzan.
Szczegodlnie dotyczy to ochrony przed porazeniem pradem i nat¢zenia oswietlenia w pomieszczeniach oraz w

komunikacji.

18.6 MATERIALY
2.1 Parametry techniczne materiatlow i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN lub BN) oraz
przepisom dotyczacym budowy urzadzen elektrycznych. Materialy, wyroby i urzadzenia, dla ktorych wymaga
si¢ Swiadectw, jakosci, np.: aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane, itp., nalezy dostarcza¢ ze $wiadectwami
Jjakosci, kartami gwarancyjnymi, aprobatami technicznymi lub protokotami odbioru technicznego (np. w
przypadku urzadzen prefabrykowanych).
2.2 Odbidr materiatléw na budowie:
- materialy takie jak: tablice rozdzielcze gléwne i pomocnicze, oprawy oswietleniowe, przewody
nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze swiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego,
- dostarczone na migjsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytworcy,
- w przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na
Jjakosé wykonania robot, materialy nalezy przed ich wbudowaniem - poddaé badaniom okreslonym
przez dozor techniczny robot
2.3 Skfadowanie materialéw na budowie:
Sktadowanie materialéw na budowie powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszezeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosei technicznych na skutek wplywu
czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wiasciwosci materialow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
19.0 SPRZET
Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach elektrycznych powinny odpowiadaé
ogolnie przyjetym wymaganiom, co do ich, jako$ci oraz wytrzymatosci. Urzgdzenia i sprzet zmechanizowany
uzywane na budowie powinny miec ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzgdzenia i sprzet zmechanizowany
podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, powinny mieé aktualne dokumenty
i certyfikaty uprawniajace do ich eksploatacji
20. TRANSPORT
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych. W czasie

transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu,



zaladunku i wytadunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegad
zalecefi wytworcow. Zaleca sig dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatéw bezposrednio przed
montazem.

21.0 WYKONANIE ROBOT
21.1 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami. Powinna
by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych $cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd
pod przewody i §lepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji, jako szczelnej
nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w osprzecie oraz aparatach za pomocg dlawikow.

Srednica gtowicy i otworu uszezelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej
przewodu lub kabla.

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagaé¢ begdzie: zamontowania konstrukcji
wsporczych dla korytek do istniejacego podtoza, ulozenie korytek na konstrukcjach wsporczych,

ufozenie przewodow w korytkach.

21.2 Wprowadzenie przewodow i kabli

Przed przystapieniem do prac montazowych sprawdzi¢ prawidlowo$¢ mocowania i ustawienia aparatow oraz
odbiornikéw. Wprowadzenie przewoddw do urzadzen (aparaty, odbiorniki, tablice, oprawy) nalezy wykonaé
zgodnie ze wskazéwkami podanymi w instrukcji montazowej wytworcy i uwzgledniajgc nastepujgce warunki:

- w miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone muszg by¢
chronione,

- przewody odbiornikow i aparatéw nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewod ochronny
powinien mie¢ wigkszy nadmiar dtugosci niz przewody robocze,
- zewnetrze warstwy ochronne przyfaczonych przewodéw wolno usuwac tylko z tych czesci
przewodu, ktore po podlaczeniu beda niedostepne,
- w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik
Jest zaopatrzony w dlawik, nalezy uszczelni¢ przewdd zgodnie z warunkami wykonania instalacji
szczelnych,
- wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych.
5.3 Przylaczenie przewodow i kabli
Miejsce polaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ dokladnie oczyszczone. Samo
potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed oslabieniem sily docisku i korozja. Ponadto nalezy zachowa¢ nastepujace wymagania:
- zyla przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dlugosci niezbednej dla
prawidfowego polaczenia z zaciskiem,
- koniec zyly wielodrutowej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia oddzielenia sie
poszczegolnych drutow lub skretek np. przez koncowke lub zaprasowana tulejke (dopuszeza sig
zakonczenia z dobrze ocynowanym koncem w przypadku przewodow z zylami Cu),
- dtugo$¢ zyl wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé przytaczenie ich
do dowolnego zacisku,



- konce zyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a niewykorzystanych nalezy izolowac i
unieruchomic,

- na zyly nalezy zalozy¢ oznaczniki (z symbolami zgodnymi ze schematem) z materiatu
izolacyjnego,
- kolory zyt w tym zyly ochronnej powinny by¢ oznaczone zgodnie z Polska Norma
5.3 Przylaczenia odbiornikow
Miejsca polgczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikdw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
potaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny, pod wzglgdem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed oslabieniem sity docisku, korozja itp. Polaczenia mogg by¢ wykonane, jako sztywne luh
elastyczne w zalezno$ci od konstrukeji odbiornika i warunkow technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy
wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio od odbiornikow oraz przewodami
kabelkowymi i kablami. Pofaczenia elastyczne stosuje si¢, gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej
amplitudzie lub przystosowane sa do przesunigcia lub przemieszczen. Polaczenia te nalezy wykonywag:
- przewodami izolowanymi wielozytowymi gigtkimi lub oponowymi,

- przewodami wielozylowymi gigtkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
5.4 Cechowanie odbiornikow i aparatow

Kazdy aparat i odbiornik nalezy oznakowa¢ symbolem zgodnym ze schematem.
5.5 Proby montazowe
Po zakoficzeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji instalacji,
- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,
- pomiary petli zwarciowych, - pomiary rezystancji uziemien, - proby funkcjonalne.
6.0 KONTROLA JAKOSCI ODBIORU ROBOT
1. Sprawdzenie i odbidr robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami pkt. 10.0.
2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac: - zgodnosé wykonania robét z dokumentacija projektowa,
- wlasciwe podigczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd, zalgczanie punktow swietlnych zgodnie z
zalozonym programem, wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw natezenia o$wietlenia
w pomieszczeniach badawczych i pomiaréw skutecznosei ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem
wynikéw do protokotu odbioru.
7.0 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot obejmuje calosé¢ instalacji elektroenergetycznych. Jednostkg obmiarows jest komplet robot.
8.0 ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w ST 00.01 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

Wykonanie Robot okreslonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robét zanikajacych wg zasad okreslonych w
ST 00.01 ,,Wymagania ogdlne".

8.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot ulegajacych zakryciu umozliwia oceng prawidlowosci montazu. Powinien by¢ przeprowadzony
komisyjnie, w obecnosci przedstawiciela Inwestora. Z odbioru robét ulegajacych zakryciu nalezy sporzadzi¢
protokot podajac rowniez ocene jakosSci robot,

Odbiorowi elementow wykonanych robot przewidzianych do zakrycia podlegaja fragmenty instalacji, ktére

bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu robot montazowych.



8.2 Odbiér koncowy
Odbidr koncowy przeprowadza si¢ na podstawie technicznych warunkéw odbioru robdt przy przestrzeganiu
ogolnych zasad odbioru obiektow.
8.2.1 Przed przystapieniem do odbioru koncowego wykonawca robdt jest zobowigzany do:
- przygotowania dokumentow potrzebnych do nalezytej oceny robét bedgcych przedmiotem odbioru, a
w szczegolnosci: umowy wraz z jej pozniejszymi uzupetnieniami i uzgodnieniami, protokotow i
zaswiadczen z dokonanych prob montazowych, aktualng dokumentacj¢ powykonawceza, instrukcje
eksploatacji urzadzen -  umozliwienia komisji odbioru zapoznania si¢ z wyzej wymienionymi
dokumentami i przedmiotem odbioru
8.2.2 Przy dokonywaniu odbioru koﬁcoWego nalezy:
— sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonanych robot z umowa, dokumentacja projektowo-kosztorysowa, warunkami

technicznymi wykonania, normami i przepisami,

— sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci materiatow i urzadzen,

— sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokétami préb
montazowych, sprawdzajacych przy tym réwniez wykonanie zlecen i ustalen zawartych w protokéle prob i
odbioréw. Z odbioru koficowego powinien by¢ spisany protokol podpisany przez upowaznionych
przedstawicieli Inwestora i oddajacego wykonane roboty i przez osoby biorgce udzial w czynnosciach
odbioru. Protokot powinien zawieraé ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone ewentualne wady i
usterki oraz uzgodnione terminy ich usunigcia.

Odbiorowi koncowe podlegaja:
- instalacje elektryczne w pomieszczeniach.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.01 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Przepisy budowy urzqdzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki 1988 r.

2. PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do ukladania na stale.
Przewody o izolacji i powloce poliwinitowej, okrggle.

3. PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do ukltadania na stale.
Przewody jednozylowe o izolacji poliwinitowej.

4. PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz Swiatlem elektroenergetycznym

5. PN-90/E-06401/02 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprz¢t do kabli o

napigciu znamionowym nieprzekraczajgcym 30 kV. Polgczenia i zakorczenia zyl.

6. BN-85/3081-011103 Wytyczne przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych.

7 PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiekiach budowlanych

8. Przepisy budowy urzgdzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.

9. Instrukcja badan odbiorczych urzgdzen elektrycznych- MGIE 1982 r.

10. Zarzgdzenie Dyrektora PCBIC z dnia 20.05.1994 - W sprawie wykazu wyrobdw podlegajgcych
obowigzkowemu zglaszania do certyfikatu na znak bezpieczenstw.

i Katalog przewodow instalacyjnych i opraw.



