SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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SCINANIE I UMOCNIENIE POBOCZY
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
I odbioru robot zwigzanych ze $cinaniem i umocnieniem poboczy wykonywanych w ramach
zadania pn. ,,Przebudowa nawierzchni drogi powiatowej nr 4074P na odcinku Bystrzek - Olsza -
DW436 od km 4+460 do km 7+125”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu
$cinania i umocnienia poboczy i obejmuja:

- $cinanie i profilowanie poboczy,

- umocnienie istniejagcych poboczy poprzez wbudowanie kruszywa tamanego 0/31,5, o
grubosci warstwy po zageszczeniu: 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czg¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzagca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt. 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa ST i1 poleceniami InZyniera.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Kruszywo tamane zgodnie z ST D.04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie”.
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3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

- rowniarek z transporterem ($cinarki poboczy),

- spycharek, rowniarek do rozktadania, profilowania,

- ukladarek do poboczy,

- tadowarek czolowych,

- walcoéw statycznych trojkotowych Iub dwukotowych, lekkich i srednich,
- walcoéw wibracyjnych.

- plytowych zaggszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikoéw na wodg,

- drobnego recznego sprzgtu pomocniczego

Uzyty przez Wykonawce sprzet musi by¢ sprawny technicznie, i zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt .4.

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okre§lonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

Do przetransportowania materiatu pofrezowego w miejsce wbudowania, przewiduje si¢
uzy¢ samochodow samowytadowczych wspotpracujacych z frezarka mechaniczna /zatadunek
destruktu tasmociagiem/.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
5.2. Scinanie i profilowanie poboczy

Scinanie i profilowanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca topat lub
sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie i profilowanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi
nawierzchni, zgodnie z zatozonym w Dokumentacji Projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania i profilowania poboczy mozna za zgoda
Inzyniera wykorzysta¢ do uzupetniania poboczy.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchni¢ na gltgbokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzié
do wilgotnos$ci optymalnej poprzez dodanie wody 1 zagescic.
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Wskaznik zageszczenia okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosi¢ co

najmniej [s=0,98 maksymalnego zageszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z
PN-B-04481.

5.3. Umocnienie poboczy destruktem

Zakres robot przy wykonaniu umocnienia pobocza destruktem:

- oznakowanie,

- dowoz potrzebnego sprzetu /uktadarka, rowniarka, walec, zageszczarka ptytowa, itp./,

- profilowanie i zaggszczenie podtoza,

- pozyskanie destruktu z frezowania nawierzchni wraz z odtransportowaniem na
miejsce wbudowania,

- rownomierne roztozenie, wyprofilowanie, nadanie odpowiedniego spadku oraz
zageszczenie warstwy destruktu o grubosci 10 cm,

- uporzadkowanie miejsca budowy.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt. 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane s3 na koszt Wykonawcy.

6.2. Pomiar cech geometrycznych uzupehianych i umacnianych poboczy

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw umacnianych poboczy

Lp. Wyszezegdlnienie Minimalna (?Zq?tOtllWOsc
pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Réwnose podtuzna
co50m
3 Réwnos¢ poprzeczna

6.2.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja
+ 1%.

6.2.2. ROWnos¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04.
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanego $cinania i profilowania
poboczy oraz umocnienia poboczy destruktem.
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8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie prowadzonych robot,

- dowdz potrzebnego sprzetu /rowniarka, walec, zageszczarka ptytowa, itp./,

— $cinanie i profilowanie poboczy z zaggszczeniem,

—  pozyskanie destruktu z frezowania nawierzchni wraz z odtransportowaniem na
miejsce wbudowania,

- rownomierne roztozenie, wyprofilowanie, nadanie odpowiedniego spadku oraz
zaggszczenie warstwy,

- destruktu o grubosci 10 cm,

- przeprowadzenie niezbednych pomiaréw wymaganych w specyfikacji,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
fatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-EN 933-4 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-EN 1008 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
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