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Niniejsza specyfikacja techniczna zalecona do wykorzystania przy zleceniu rob6t na drogach wojewédzkich,
powiatowych, miejskich i gminnych.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczeg6towej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewédzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdine dla robdt objgtych
ogblnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczeglnych asortymentéw robot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robot, ustalenia dotycza réwniez dla SST sporzgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czgs¢ stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu ptzy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dhugo$¢ mostu - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw lukowych
z nadsypka - odlegto$¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych
odbioréw rob6t, przekazywania polecer: i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawca i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robo6t
i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - cze§¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofgczenia.
1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czeéé obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzgca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiar6w podlegaja potwierdzeniu przez InZyniera/Kierownika
projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badar i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.



1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na

podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dia ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwy $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace;
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa
moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

€) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$é wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego

rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i frodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen

organizacji i bezpieczenistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukeji

nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,

ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentaciji projektowe;.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)

istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,

szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na

przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgé¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.



1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sig z pelnej $ciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosé teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39. Szeroko$é¢ calkowita obicktu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami
konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szeroko$¢ konstrukeyjng
ustroju niosgcego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeg6linych rodzajow
ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w §wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni
dolem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad liniag kolejowa lub innag droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbng cato$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robét zwiazanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnoé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacije projektows:
— Zamawiajacego; wykaz pozycji, kt6re stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektows
dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okre§lone w chocby jednym z nich s3
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach og6lnych” (,,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczeti w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje ©
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piémie s3 wazniejsze od wymiar6w okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Whszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacijg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli



muszg wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacii
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshigiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten
sposéb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dia ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiedci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktoérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spolecznosci i innych.

W migjscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlgczony w
cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b
lub d6br publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

2) drodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,



b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoécia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakoriczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych
materialow od wlasciwych organéw administracji paristwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeni w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieéci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w spos6b powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkafcéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnodci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od whasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spetiajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbag, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenistwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzgtu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoleti i inne odnogne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbior6w przepis6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére speiaé
maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa pafstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wilasnos¢é Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecefi Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia op6znienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania
robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ cene kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze
Zamawiajgcego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrodta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego Zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zr6dia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrédta uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badah w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédla w sposéb ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnoénych wiadz na pozyskanie
materialéw ze Zrodet miejscowych wigczajac w to Zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacii Zrédta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii, organéw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze Zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza sig
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopéw i miejsc pozyskania materiatéw
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkltad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, kt6re zostaty
wyszczegbélnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatéw bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badari wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze byé pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasn gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc i wiasciwosci i byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwérnie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich whasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacii okreslonej partii
materiatow pod wzglgdem jakoscei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytwdrni, muszg by¢
spelnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspélprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badafi w tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowal przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowe;j, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robé6t i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okrelonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk6w na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie speliajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami
SST, PZI, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Blgdy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badar
materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okres$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesic Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie
robét zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawiera¢:

a) czeg$é ogdlna opisujaca:

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegbinych elementéw robét,

~ system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposéb oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposéb i formg  przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

~ rodzaje i ilo§¢ érodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zafadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

~ sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosc, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

— spos6b postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos¢ robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej
i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu S$wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnicciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazine, Ze moga wplyngc ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatlow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé¢ zapewniona mozliwos¢ udzialn w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek beds dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawee do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan
Jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia Jjakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialéw w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatléw powinien udzieli¢
mu niezbg¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$é materialéw i robét z wymaganiami
SST na podstawie wynikow wiasnych badaf kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badar wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét
z dokumentacjg projektowag i SST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

L. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

sa objete certyfikacjg okreslona w pkt 1
i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beds dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spehiajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwaly
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczeg6Inosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robét,

— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegolnych elementéw robot,

~ przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

— wyja$nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

~  dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

~ dane dotyczace jako$ci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzal,

—  wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniefi do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiar6w

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaf Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokument6éw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
¢) protokoly z narad i ustalefi,
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f) korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robét. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pi$mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialéw

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beds obmierzone poziomo
wzdhiz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugos¢ pomnozona przez sredni przekrd;.

Hosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odnoSnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa¢ to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolgczone w formie
oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbio6r robét zanikajgcyeh i ulegajacyech zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Qdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czesci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilogé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie iloci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny rob6t

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie tob6t oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny Tobot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robét i przyjecia dokument6w, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badaft i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robé6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupelniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje czynnoéci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, Ze jakosé wykonywanych robot w poszczegéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcett,
oceniajagc pomniejszona wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona

w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
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3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdét wiadcicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnodci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:
~ robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialtéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagar og6lnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z InZynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieni wynikajacych z postepu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa ruchu,

{c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnik6w, kraweznikow, barier, oznakowari i drenazu,

(f) tymczasows przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier

1 $wiatel,
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(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami).
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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Niniejsza szczegbtowa specyfikacja techniczna zostala opracowana na podstawie Ogoélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi w miejscowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéw wysoko$ciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumieé w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz
polozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokoéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodzg:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposGb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie W sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w spos6b trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory,

punkty).
1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robdét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialéw

Og6blne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugoéci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dlugosei od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
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3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowe; i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt i materialy do odtworzenia trasy mozma przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajace
lokalizacje i wspétrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegblowego wytyczenia rob6t.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bigdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byé usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rézmic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynik6w pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczeni powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t naleza do obowigzkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych
poza granica rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢é robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegloéé miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosié 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkéw
betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnodcig, aby Sredni blad niwelacji po wyréwnaniu
byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwéjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyijnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach poérednich w odlegloci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzgdne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupeinienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasyp6w o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz
1 metr. Odleglosé migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaitowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtosé ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztaltcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie poloZenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczyc¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegbnosci przyczotkow i filarow
mostéw i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,» Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2, Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedhig ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw jest czgscia obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robét
Odbiér robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyijnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoblne” pkt
0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— Wwyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnos¢ robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979,

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoéciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

M
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

Niniejsza szczegbtowa specyfikacja techniczna zostala opracowana na podstawie Ogélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa dregi w miejscowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustow.

1.2, Zakres stosowania SST

Jako czg$¢ Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka:

— warstw nawierzchni,
1.4. Okre§lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6ine” pkt 2.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze byd
korzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
— zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
~ pily mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbi6rki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustéw obejmuja usunigcie z terenu budowy
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez

wszystkich elementéw wymienionych
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz

sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtémego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzef i

przepustow powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,» Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa robét zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrzeza,

8. ODBIOR ROBOT

$ciek6w prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy - m (metr),

Og6lne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,» Wymagania ogélne” pkt 8.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

Al el s e

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

o =R

9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

Tarcica li§ciasta ogblnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego stosowania
Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogbinego
przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne

Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na gorgco
Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym
i kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Niniejsza szczegétowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogolnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi w miejscowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Jako czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumieé w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukeji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢é wykonanie

koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku

pracy maszyny,
~ koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwoéci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
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przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkoéw
lub linek do wytyczenia robét w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdInosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnoéci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ rgcznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystary zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp Iub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne teremu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosé zaakceptowana przez Inzyniera, dowieZé
dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysoko$ciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien by¢é wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zaggszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (I5)

Minimalna wartosé I, dla: ]
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od cigzkiego
i bardzo ciezki

Goéma warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zaggszczenia naleZy oprzeé na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslié pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podioza wedlig BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtémego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnodci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

3.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
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podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany

przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturainym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badafi i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Lp. Wyszczego6lnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
i pomiaréw badan i pomiaréw
1 | Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Roéwnos¢ podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

c0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planie ¥ | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

5 | Rzedne wysoko$ciowe

6 i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zageszczenie, wilgotno$é w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podioza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych fukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézmi¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 ¢cm i -5 cm.

6.2.3. Rownoéé koryta (profilowanego podioza)

Nier6wnosci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4].

Nier6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projekiowa z
tolerancja £ 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzg¢dnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.
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6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okre$lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
[3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszezania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu podtoza
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady post¢gpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogone” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podioza,
— zaggszczenie,
- utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgomosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podloza przez obcigzenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu
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D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogdlnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi w miejscowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4, TRANSPORT

5, WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9, PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdélne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-8-06102 [21] i obejmujg OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych
poszczegdlnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczgcych poszezegdlnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg stabilizacji
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa
nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosdci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa tamane Fuzed
Lp. Wyszczegdlnienie naturalne uee Badania
wilasciwosci Podbudowa wedug
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza nicza nicza nicza | nicza | nicza
1 | Zawarto$é ziarn mniejszych niz 0,075 | od2do od2 od2do od?2 od2 od?2 PN-B-06714
mm, % (m/m) 10 do 12 10 do12 | dol0 | dol2 -15 (3]
2 | Zawartosé nadziarna, % (m/m), nie PN-B-06714
wicce] niz 3 10 3 10 3 10 -15 [3]
3 | Zawarto$é ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m). nic wi¢cej niz 35 45 35 40 - - -16 |4]

4 | Zawartosc¢ zanieczyszczen
orzanicznych, %(m/m). nie wigcej niz 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
5 | Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym

czeniu met I lub II we PN-B- od 30 do od 30 od30do | od 30 do N - BN-64/8931
cagesacacniu metodg | 1ub 11 vg 70 | do70 | 70 70 -0t 26]

6 | Scieralno$é w bebnie Los Angeles
a) $cierainosé cafkowita po peing;j liczbic
obrotow, nie wigceej niz 35 45 35 50 40 30 PN-B-06714
b) $cieralno$¢ czgéciowa po 1/5 pelnej -42 [12]
liczby obrotéw, ni¢ wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 | Nasigkliwo$é, %(m/m), nie wigcej niz PN-B-06714

AKIiwose, %6(m/m), mie wiged 25 4 3 5 6 8 18 16]

8 | Mrozoodporno$é, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamraza- 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia. %(m/m), nie wigcej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- 37 [10]
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zawy tacznie, % (m/m), nie wigcej niz PN-B-06714
- - - - 1 3 39 [11]

10 | Zawarto$¢  zwigzkow  siarki  w

przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie wiecej | 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714

niz -28 [9]
11 | Wskaznik noSnodci wye mieszanki

kruszywa, %, nic mniejszy niz:

a) przy zaggszczeniu Is = 1,00 80 60 80 60 20 60 PN-5-06102

b) przy zageszczeniu Ig > 1,03 [21]

120 - 120 - 120 -

2.3.3. Materiat na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
— zwir i mieszankg wg PN-B-11111 [14],
~ piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajaca stosuje sig:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— mialt wg PN-B-11112 [15],
— geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5. Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sig:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
~ wapno wg PN-B-30020 {19],
— popioly lotne wg PN-5-96035 [23],
~ zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;j,
b) rowniarek albo ukfadarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatébw powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,» Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byé utozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dys

dss <5 (1)
w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy fub warstwy odsaczajacej,
w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziam gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze byé spehiony, nalezy na podlozu ulozyé warstwe odcinajacg lub
odpowiednio dobrang geowlokning. Ochronne wiasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek
gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

dso

Own <12 @)

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziam gruntu podtoza, w milimetrach,

Oso -umowna Srednica poréw geowldkniny odpowiadajagca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca si¢ na
geowlokninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Ogso powinna by¢ podawana przez producenta
geowliokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurk6w lub linek do wytyczenia

rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Sci§le okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujagcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby
nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy
nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposob
zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze
nastapié po odbiorze poprzedniej warstwy przez InZyniera.

Wilgotno$é mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilocig wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nogno$ci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$é¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczgciem robdt, Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zage¢szezeniu,
— okreslenia liczby przej$¢ sprzgtu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszcezenia,
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatéw oraz sprzetu do mieszania,
rozkladania i zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego,
to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ei rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badar i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$é badan
Minimalna liczba | (o meqns
Lp. Wyszczegolnienie badan badafi na dziennej | 1o qhydowy przy-
dzialce roboczej padajaca na jedno
badanie (m*)
1 [Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 |Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
. e dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanje wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobieraé
w sposéb losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki bada powinny byé na biezaco
przekazywane InZzynierowi.

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki
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Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotno$é nalezy okre$li¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zageszezenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedhig BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzef plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug

zalece Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutu £> do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E,

Ev < 22

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badan pelych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci

InZyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$é pomiaréw

1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
w spos6b ciagly planografem albo co 20 m iatg na

2 |Réwnosé podiuzna kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na ! km

4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m>

8 | Nosnos$¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
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Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$é podbudowy powinna byé wieksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowej.

6.4.3. R6wnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows latg.

Nierdwnosci podbudowy nie moga przekraczag:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacig projektows, z
tolerancja = 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roézice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
Of podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa .
zkruszywao | Wskaznik csvmalne ueieci Minimalny modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia M ymaine ugiecie cenia mierzony plyta o
Waos TIiE Is nie sprezyste pod kotem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % od pierwszego od drugiego
IZ ’ 40 kN S0 kN obciazenia B, obcigzenia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokoséci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzyé podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelng grubos¢ do polowy szerokodci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtérne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
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glebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupeinione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy Zanizenie no$nosci

podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest

mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezel wszystkie

m? (metr kwadratowy) podbudowy

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

9.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,»Wymagania ogo6lne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynno$ci objetych cena jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie, podano w SST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2, PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metods
bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los

Angeles
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13, PN-B-06731
14, PN-B-11111
15, PN-B-11112
16. PN-B-11113
17.  PN-B-19701
18.  PN-B-23006
19.  PN-B-30020
20. PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22.  PN-5-96023
23. PN-S8-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12
10.2. Inne dokumenty

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie moduli odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
Drogi samochodowe. Pomiar ugigé podatnych ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p6tsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogdlnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi w miej scowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3.SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Jako czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robt zwiazanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawarte s3 w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.4.

LS. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w OST D-04.04.00 »Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczeti obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlhasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speliaé wymagania okreslone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

42



5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy
WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢é wymaganiom okreslonym w OST D-04.04.00
,JPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w OST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-04.04.00 ,JPodbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6ine”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
~ rozlozenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiar6éw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 10.

44



SPECYFIRACIA TFCHNIC/ZNA

1)~ 05 03 1182

NAWIFRZCHNIA 7 SFTONU ASFALTOWTGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1 § WT-2 7 20106«

CegGloOwWa specy TR0 LoCnmIc /R 2051013 OpTde oW dna I
HESOH ooz o b G0i o 23 T Przebudowa drogi w miejscowosci Nadz1cz gm Liskow dz. nr 114

-«
«

S D 13 3T

N 1
1 A\ H Rl L1
L SrRZL
P LRANSPOR |
T WS hON ANTE RORBOY
AUNTROE 3 JAROQSCT ROBGH
B AR ROBOY
GURIDI RO H
HI)\'I AWy f’l A NN
B URAIEING 2N IAL AN

45




LWSTER
L1 Przcdmnt 81
Preedwiotom mimiegseey specysikacii echpiaig ISTr 0 wyngang dolyozace Wikoamena i o,
CNBemy S wvhosatiers warnwy eridlne « (G ’ '
.2, fakres stosowania 81

A 1 " r et VT
L3, Zahres vubdt ubjeny ch 81
IO AP AFE W THiNE /e Spech RAS T doty /g asad prowadzenia rubot 2w igzany ch 7 Wy hunamem
aborrem ey saera neg 2 Betonu <faliowego we PNSEN 13108-1 1471 W12 Nawierzchnic afaltene 2000 63)
et ik cliosasiafiowed dosiarczongt vd produceni, W prexpadhu produbcil mieszanki minerine-s iow o,
Ao db o mudowy Wykonaaga obiow 1avany fest prowadzic Zakladow . kontrole praduke it 7K 2000

Ppurde 40 %
i 7 oelm stallowegn mozns wyacavwae dla Jrog Kategorit ruchu od KREdo Rl
T s b LT Sesowane micszankt betony astaliowe. o « wararze B padane v ignt, o

SOV MUk
L = . e
Migszanhi o wymarge Y . mm |
: B i
KR 1.2 MOSSAURS s ]
NR -2 ACBS. ACHS '
hR $-0 o ACRN DI "

ghedu na wamiar najwic
Hopasscrony do stosowania w twrenach gorskich

1.4 Okreslenis podstawone

F 31 Nownreehni s L Lo tmgbecia Gkl fiarn < 2 wedogr Ik Silkn WoFam chw.w'\"h Y PR a,
TRLIEEN o richu pvazden o podioss

LA Woarama wisralin - @oria Warstiag nesierzenni bedaca w bezpisrednim koniuhade 7 hotnm smnazaon.,

LA Maesedn menersineeasfaliewa — micszanky krusmv i episzeza astatiow
A Wemier eszanh’ mincratneeastalion ] - okredlenic micszankl minera no-astationel 2 wogicdu ma 0
ArnrRnsawe Dap wamiar 5.8, 1.

Ka/eg KOUsZy Wil W mieszance

NS T AR

L4700 Kawwsdy 2l Cla It X T (S
S P L kot ik A ecrzehng podans iy potsatvwnn o GDRDPIBRIM je8].
L wicthose aren Kinszyva ohreSiuna pracs doing b i 2Omy D wym ek
LA Rewesawo qrune - sraszyso 2 ddaon o wymiarze. D BWmmorer d -2 mm
AL Rz o diabi = s ne 7 naten o wamarze '3 2 mm. ktdrego wiehsza cieec DOAOSIY & e
LA L - aius sy 2 Paren przechodzacy ch orzez wan 963 mm
LAE2 Wapelniugr - ket wa, Kiorego wicksza cresd praechadzi prres sito 8062 mm oW ypetiacy nue zam - ke
A g e s wypehiacza pochodzente mimerainego 1+ wodorotlenku wapnia Wypclniacs dodamy  voper
postedzenis oo sinege. wy produbovan vddedctnic,
FA13 hegonowa emuolsa asfalonyg « emulsia, w klore) feaior nadaie dodatnie Ladunki czasthom sgysogs oo

el

adpowednimi polshin wemamy -«

iN
At

& - b I

slisen Rrysav,
XA Pertormance Determined; preducent nivy
B do caceklanvamn ane. 1o Be Reporied, oraducent mose dostarezyve adpowicdnie
UGG AR D el du Tege nnow any

s} drcomutionat Royghness Indexs miedss narodowy wskaznik rownadei.

(Y e sew obSIUgE Pidrozgy ot

3, Owdtne wymagania doutyezace rohit

retlife wymi it BTy oz 00 podiiee w OS T D-Nftw tigs oy MWovmagania agdlne™ (Hper S,
IAVEFRIARY
2.1, Cgdlne wymaganix dotyczace materiations

e Wytagane Jobezuee macoaon. wh pozvskivania t Kadowara, pedane w Osd

NS stagan T eedieT ok D
2.2 Lepisecsa asfultone ] )
/v st ge astaly dogeny we PNCEN 12598 027 fub polimerowsizlo we PN-EN 140221561 Rog o).

eyl e asiton ot podana w tablie) 2 Oprogs fepacs wymieniony ch v iablic 2 mama - f

DAL TIE wedsug apreban weeinie e

46



il A euane episecza asTallon cpu do warstw deeraine: 2 betonu o laitowess

Mieszanka Gatuich fepiszer.
TYN— A0S asfultdrowows nolimeroastali
KR - RR2 ACEN AUBS, 30 70,76 {0p
- ACHIS Wictorodzaiown $0 " I
KR? KR4 WORS. ACHIN sHn PMB A5 &0-5<
__1 _ Wrelotodzaiowa STy BALE 45 300
KRS KRa ACRS ACTES Wiclorodzujowy 3550 PAIR 15 80-53

i M 45 g6

-

druge s powinmy spelniac wymagama podane w toblic) 3
Jdomerosstuily powiney cpelpiae wi magania podane w tablicy 4
s see 2 N vmagiinia wohee astafton drogowaeh we PN-FN 12599 127

Wiasemsoaci Mutodu . Rodza] astalty
W aie UG/ ISTAN
il L . badumia 5070 B
2 3 4 =
B WEASCTWOSCT OBLIGATORYINE
_Pevarpciaw 23°C nlmm
2 Lonciaiuie miknw i G
g Temperatsia zapionu. [
wmnicpniz o
f vartose sKimdniko
pustezaingy ch "o mem "‘J ks
M) NP {
2 1 ) 11§ _
shytch lub ey, PNAEN 1260741 4314 0.3 0y
ki peretracia o . PN-IN 14261217 50 RS
af7eniv, pie mnici niz L 3
WLASCIWOSUT SPECIAINT KRAJOWY
e o PN-PN 1260621 |30 12 22
- Lo 2
Y Wosrest emip. miicknienia po ( PNLEN, 1427 122) ot |
A Afreonin. Bic wiceernly 4 = — i ]
oo temngratura fambinodei U PN-EN 123932y -k -l g
s o i
1} raasse, me wisee! niz (- j d 1
Craca b Whmazania wobee asfalion mods fthowam en o imeram (polimeroasfalion d we PN-EM 14027 f5
CGotunki asfafton modyfikowany ch !
Metods Jec- rolimerami (PMBY i
Whetehnodd S0 naska 580 53 1780 63
hadania = = e ——— S t
o | _oovmaganic | Klasa  wamavenic | husa
| 2 3 } 4 3 6 ki 8
PUSeL T PN N
T Penetaci I.4.§"‘ . =
apsTAue Tl g | mim 3Rk .
rach R
whaprho - :
H
PN-IY
: ja2” « 33 i ns L
mickmienia [22}
y PN-EN . T |
Nt _—
L 13589
ruzegania =
. e e : 3 SRR -
mal.x‘ PN Fom Iw 3 i 2w
oredhose 3 i
torciyganiay | o
- 11571 |
©oNdla PN-FN
rozciagania 133R7 bone® )
A3 Crduea 133 L ==

47



DTS

an PNLES

{2alina

ur

Wimagama

dediinowy

Wi
duthe e

predkosé | Paap S o
rozagana) 3742
S s |
N 13588 duam ;NP 1 sep o
seetodu !5..”
EL 0 S B S —
Lt 3 T 3 I T =75
/miana 05 | 2 } as .
. PNCEN N '
’( Fuaald i
i 1426 s 7 ot 7
PENRTRYIR 71
Yernd PN-EN - [ =
emperaun 1427 L b 2 3 2
_michbsenia 122 = | S S
PN-LN
femperitug R Py N . q
& caplonu 2362 G = B o
- {631 —— o
et TSN ‘
eruTal 13502 ] 12 o | s "
' |24] !
'.';]\\T(.\l I = . 1 o I —
: 5 B ~ 7 3
PN-IN v d '
133ug %o |
151} !
SPFEAY L b s NP {
[ S _ 1 - L L. = il
PNaT
1407
sty {34§ 4 I'BR FBR i
9]
~ PN-EN T T - B
[HEEEE T 13300
152} < R = N
Rovnica PN-EN - : =
femperatyr 427 i
nwhmeng (22 o [— = .
. PN-FN
Sabiligedd 200
’ 132 . "l { NP )
: pnopy | D mm NPD \NPY
o Fa26
o - 2] | | S S - 1
Spaden ten-
el NN
§ 2000 }
P slurzim I} - .
et LR ¢ TBR BR |
12007 1427
RN 122
1515 [ L___ S — = .
Nawray
Pre-vd sl
230 e f
ﬁtar/g?iu B2 pali St i st 3
; SR
1 b !.!(:l:' i
ST S - -
Nawdy . Tio
ekl 1341
161 \ply NS f

kel iy

N i

48



AN
Performance Determined twlaseiwose unthona nic
_BR - T Be Reported 1do cudehiaronania

~efadawanie s falty drogowege powinan sic odbywad w ghivrnikuch, wykiuczajacyeh zaneczy e eni
VG Z0mA D W svstem grzewezy posredni (her kontakiu asfalie ¢ preewodami grzew czvmi. /biomik seboesy ctacs:
govipmen by ¢ izolowam termicznie. posiadac aulomar camy sy Sem grzewezs ¢ lolerancia = 397 oy uklad o dhalac
R
Pollicroaslalt s inicn by tidgaryacuwans W abiorthe Wy iusaom i w s sicin giron ey posecdn,
sermesatem sontmigiacym temperature # Jokladnoscia = 220, Zaleca siv wyposazenic zhiomiha w suessadio Zaic o
Costesrediic zaavcie polimeroastalu po dostarezeniu Naleny unikad wiglvkiolnego rozgrzewanta i chb dranie
smcrue it v akresie Jego siosovanti argz unikad nickontrolowinege micszania potimoroastaliow resmeg o rogie
wed ris 7 astghtem swakhom
2.3, hruvnwo

Dewarstwy seteraineg 2 betona astaltonege nalery stoamaac Kitzawe wedlos PN-EN 13083 [4d1, W0

N

s 20h {0 ] abcmujuce hruszvwe grube Atusey e dreste Taapeiiacs Kb pon
vaata Wi Kruso wa 2016 — tabbaa 12,13 1413,
L4l anie knsrvwa powinea sic odbywnd w warnmb ach sabezpieezaiaey o e preca s,y see ol
PRaAANCT 2 APUSZ ST 0 A T Wy miarze Jub pochodeenng, Podtose saladowiska fdist o 1w e, diaiv e
bt Shiadon gide wypelnizcze powiam s odhywad s siosach wi rosann cb s azadson i g saad
2.4, Srodek adhezyjny
N celu poprawy powinowactwa tizvhochemicznegn lepiszcza astaltowego F hrusawa, gwarantiiaceg
wpowicdnia pra czepnode (adhezie) lepiszeza do kruszywa i odpomosd micszanki minerolns -astaitow o na dziatame
Rag /s doored | sadtosowad sradeh adhesygny . tak aby dia honkretngt pans Krusaw o-lepiazcze Warltse PIZVCZ oo
sioviona wedlug PNSEN 12697411 metoda C [34] wenosila co ngjmnici 8i®a
Srodeh aditesxiny powinien odpow iadac wymoganiom ohreslonym przez producenta.
tdadov anie ~rodha adheryioege fest dozwolore tylhe w orygmatng ch opakowaniach, w waraibach okeos’ nsa
L7 ProLleanid
2.3 Vuteraly do uszezelnienia polgerzed i krawgdri
Yo wsrezelnienia pelyezen technodogicemy chngj. Aacs podhusm Chi poprzecsny ch 2 tege samaegs maier
SRR LRCE S W TOZM N CRasIe ora? sPoln stanow i@eves polacaentd o o materaon tub polarenic voarsivy o adues
wrdreami vheymi w auwicezchni lub ga ograniczagacy me. naless sinsowag
maseriad wermoplasty ezne. i tusmy astaliow e, pusts itp. wedlug norm fub aprobat wehniczny cin.
Lot sstaltowa wedlug PNSFNC T3R0S [SR] fub inne leniszera wedlos norm Jub aprobat techmicam o
crrabosc materiatin termoplasty c2negoe do spomy powinna winosid,
row munet niy omm prny grabosei warsiwy technologicaned do 2.5 em.
he b s 18 s pr arubo S wansiwy technclosicane vish g g 25
setudow e materialéw lermoplasn cznyeh jest doznofone iviho w enyginalny el opakov meecn 0oLl
et ukredlony ot w aprobacie techmernet.
3o uszerelnierna kravedz nales stosen e asaait diogowy wy PNGEN 12291 [27] eotati mody lhov any
fremerani e ENGEN B0G27 1539 Lmetodd na gorace” Dopusscza sic inng iedzain iepisAcza Wi norm b arteiu

1.6. Materialy do zlgerenia warstw Konstrukeji
Dy faczania war st honsiruh 1 Bawiers/cing s Wartug wiacand 7 waistwg ivtatng) falosy stoovvee nd oo
muisic asfaltowe fub kationowe emulsic modytihowane polimerame wedlug PNCEN I3R0R [38] T W= Fmphic .o
ctss Inninunit 5.1 tablica 2 i tablica 3
RKauonowe cmuisje asfaltowe modyfihowane polimerami castah 70, 1o mogy tikewany pofimercm hup mie~se
faaic T SsaesUeRoWVm SBRY stosagi e 3 Jhe prad cdoakie warstn) catallew, aa gotac.
HGeicastatowi mazne skladowad v opakew aniacs Dudsporlony iU s stagionarmy ot Zhieresh ok pion W
LMD i G, e nadesy naewac emubdi do opakowan b amikdw sanicesy szezoeny chonateciaders
LsPRZED
3.1. Ogdlne wymagania dotvezgce sprzgtu
Ogeine wimagania dofy czace spryetu podune w OST DLM-00 800D Wamagaris ogo mg” He
3.2. sprzgr stosowany do wykonania rohds
Prsz wrhem waniu robot W kemavwea w zgdermosc: vd potizeh, pav mien WykaZaé se mosiwosis sl o
Poeio Jestoonaness 20 przyiete] melods rebot e
s atwarnia colaczark ot o mivs£aniu vy Kliczmom b clyghm. 2 auomars <29y mkampuiero $ 3 i Sero can.em
Joowntwarzanis micszaneh mineralno-ustaliowy ch,
hind ke gasienicowi, 7 clektroniczny m steron aniem sownoser wkladane] warsivy
~<raprarka

Chadiozsvpynarka Krusaawa
wooake nochanicone iubinne wzadzensa ooy seczace,
s ochady sumovayladosese 7 pros kn ciom brezentowy o jub ermosami
7 drohey
RANPOR]
&1, Ouitae wymagania doty czgee transportu
‘golne Wymagania oty oZace transporta podaro s ST D=V-nob.00 L Wy magania cgiine™ |

4.1, | vansport materialin

ny,

Astit 1 polimeroastul natezy pracwozic o cysternach koteiowy ch lub samochodach izotowany ot gaepatrzerych

amnzliv ggace prerednie ogrzewdnic oraz W savveny spuewe.

49



Reric s wa morna preewezie dowolnynm
ZEMICCZ S ZCECNIC, smicszaniom 7 inny mi materialami ©

Wipelnaer nalury precwozic w SpusGh chironi
Wapelniaez Lusem powinien by é przecworony w
st amoddiwiaiacs oh rozladonch PRRUNTAL Com

wowarunkuch zabespiccrmacy ov o vreg
nadmiveny m zuwilgocemen.
acy go przed zawilgoceniem. zbrvleniem 1 zanees, wezener

sdpowiednich oy sternach przs siosom any ch Jo prrevasu noctenale v

Emulsia astaltowa moze by ¢ transportos any w camkniety ch ¢y sternach. autoc

stermiach, beezkach i G

‘rakewantach pod warunkiem. 2 nie beda harogowaly pod wphwer emulsji ¢

nie byda powadow b je rozpadu, €y Sorm

annry by o WA R

irictanic wodon 1 s

wybuchu prey emulsjaci o pl - 43,

Vieranky mincraino-astaftowy nalezy Joworié na Fudowe
et Poucsas ransportu « postoin przed whudowamem mics
W aeltra cprrey prevkn oe, pojemnik: ermoizolacy,

Rt

LA e
iy [T

tedub o o whudows

Fr s ke sodhg anadhen ine miewpiy wajigee szsodliv
5N YRONANEE ROBO!
3.1 Ogdine zasads wykonania rohdt

¢ na

Ugolne zasady wykonama robot podane w QN D-MaOG ILIHG

5.2, Projekiow snie mieszanki mineralno-asfaltowej
Praed pray stapicniem do robot Wi kenawea dostarce

vincraino-aataliowe! 1ACSS, AC8S, ACHS),

 prrcgiedy . Wie auiesy wen wac do tiaesm

*Hu onitha vl 2 mietadi TehRich mieze ooz

pujazdami samowrladowerymi w zalerios -
<anka powinna by ¢ zabezpicesona preeg ORI gnigeer
ine fub ogrzevwane itp 1 Warunki i Lza- Aoy

i powinnu zanewniuc ulra mame ICMPErAlUry W WYImMagInym preedziaic
Sreane peemehon azvwam o do wansporty mieszank) powmny by

ezvste, ddoonvilzania ooel powierzebn.
micssanke,

W vmagania ogolne {1 pa 3

» inzynicrowi do akeepacii projekl skkady -

! zrarnienic mieszanky minerainej oras minimalna zawanosé wpiszezy podance »u w tablicach 6i ™.
czeli stosowana jest mieszanka kruszy wa drobuego niclamanego § kunanego. o nalery preyiad mropare ks

Cmanege do mclumaneio co naimnici S6050

Wymagane wiasciwodcl mieszanki mimeralno-astaltowei podane sz w tablicach 8. 9 HI

Dewanicnic mivaanht minerudncd vraz savianioss lenissesa Jo betony asiahovess Jo wurawy

1-KR2 1051

Zawan

“aSuMem  Jezeli stosowana micszanka mineralua nie inna

| _Prreview. [%simim)] 1
i . | ACss ACHS
Wymiar sita . [mm| ad do _od _do
' ie 1 0 - o
IS HOU - 90 o
8 3 100 KO 50
. 0 %
) B S B
B 1 b S $ 30 8
T T % & 12.0 5
i - Iepiszeza B B B
_mmimum — = == n
e " Forrarnivite 1S in L minenang ory zawanosé iepisreza do betonu astaltimg . o Jiaarstwy sereralngg
s KRI-KRA [a41
Wigdeimndl - i’r‘/v\‘ic\ % tmomil ) i
- B ACES — L ACHES i
W miar sita #, jimun] od do ud [UY)
16 i e T E
1.2 e - L) 100
) % ) 9 10 50 9
- 5.0 e 80 - -
2 i 33 35 34
o425 & 22 3 20
L s 120 I 10
QsL LopisAcza. minimum R, i By a2

Minimalna smwanesd lepisscza iest okrediona proy zalozonei gestesei micssanki mincralne
gestodd ing). to do warnaczenia

mnimalne) sawartosel lenisscza podana wartesé nalezy pomnon & preez wapolcnmnih &

sedius
26
& T
¥
Warunki
Wiasaw o ZBRCSICLang Metoda i warunki

wu PNCEN

50

W3 magane whisciwosct mieszanks minerabio-asialtowey do warsiwy seivraingg. dia ruchu A

R1-KR2jns

ACSSN ACHN ACTHE



I3MUR-20 48]

PRI ISy n!n}s.‘h C lluhi_ianu:. PNGEN 120474 |33 1 . 1
o 230 sderreh oy 5 Ui ¥
“Wolne rrostrzenie | . o .. - P -
cpemmne | C-L2ubdanic  pypnaegtwgiz FBow 1A
e ot 250 uderzen s FBon. ] i
LHAACH LT I\ P | - = =
/s anosé widm o
( |_2.uh|_mnm. PN-EN 12697-8 It = YF] F g
2 3 uderrzen z
[N
o B PNIN 12607-12 |35 T
" FZCUIOWY Watlhie W !
. Bibijanc NTL'L: i"dn-\ m \.‘\;il :m ‘ ?
R K ¥ 1
235 uderzen s S ! 115K
ramrazan:a

o o hadamew 23- g ! O
edmliconz procedure badunia odpornosci na dzialanie wody sodane w WT-2 2000 [65)w “alaczniku !

E

Vrway Wymagane whascivodel micscanki mineralac-asialion i do warstwy <cieratney. dla ruchuy KR3 - KR4

Warunki

W faseiwase 7aggssezania AMetoda @ warunki badania AUES ACLN
vg PN-EN

i31U8-20 (48] .

Smeh L 12 N
RS L, l_ N PNGEN [ 2007-K 1330 p. 4
rrestrven 2 3vuderren =a=a=
2 (G PRiTR PN-E™ 1260723 matoda B
T o walowanie. wopewictraw PNTY 13 Hug-26. PED it
Pt D Lot (L bt aili 381 chiiad] I
PNGEN 12607212 {35].
e na dvialanic C.1. Lubijanic. preechowywante w 46 C » 15K
3% uderven 0 jednym o kiem zanrazania, .

e badamen 2T
chase pavty s ACE ACH Jmm
Canoiueng procegure padaniy odporosei na daalame woay pogane w WT-2 2000 [65] w zaiacm iy

Sle b Wamagane whisam oo micssanky mineralne-asiaitowet do warstwy Scieralngj. dla ruchu KRS RRe fos)

Warunki
sages/cunia Metoda - warank: hadamia ACES ACTEN
wg PN-EN
3108-20 48]

£ ariade g 01 3 ubiianic == : e BT S
Cetdéwalmych C 1.2 ubijanic PNCEN 1269728 1334 b 4
asestten L2 50 uderyen N L Y
N : - T
(O P X PN-ITN 12697222 maada D
AMie S 3 LAY 13 2
ST Walowanic, W opowictrzt, PN-FN ! MK._ f PRIt
po-p DU} ot O et vk 1381
| PN-EN 1206712 35 — 1
w3 Jzratanie ¢ l‘._l.u‘nljanif: proechay wanie w He K ey, 1158
2 3% uderzen fcdnym eyklens zumnracsania.

- I — badanwe w 25°(
csd vy ACE ACH domm,
driokiceny procedure hadania odpomoscr na driatanie wedy podane w W T2 2000 65 w satacake b
~.5 Wy mwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
siwsszhy mmeiaino-gsiahon i mdcsy watwarad ni gorgeo W awcasce 1 ospole MANAAN | Uzl
Lrrevania s niostanie SKtadnihdw oraz przechowawania gotowej micszanki
Pisvnanic skludmkow micszanki minerafne-asialtowe] w otaczarkach. w £ m ke Wslepne, powmnno h .
foamane 1 ggodne 2 recepty robocza, a urzadzenia do dozowania skladnikew oraz pOmLN emperatun powin
sresawe sprawdzane, Kruszywo o rozmem aziarnieniu fub pachudzenit nalen dodavaé pdmierzone addelnic
s opsreze asfaltowe naless prrechowswad wzbiorniku 7 posrednim systemen ogrzewania # uslagem
§realutinw ez Zapewmaiacym gy manic zadaned iemperany 7 Joktadnoscia < § temperatura fepiszeza astabaw ep
- roriku magazynewym froboczymi nic roze preckraczac 180 € diz asfaliu drogowege 50 70 ¢ Te fun § polimeroz-ait
saope 1 RO-F5 043 Bo-65,
Repvoawe cewentualnic 7 wypeliaczem, povinnn by é wianwzone | padgrzone iah ohn sk o
Lo e peraigre Wiaseina do oloczemia lepiszezem asta fownsn, femperatira Mics/anh Binerame L T

Jellian

s een i 20 C od i) Zscy lemperatun. mivszanhi munc adneastallow gt podanc v Letic, W
Zesa temperaurg Joiy o7y micszanki mineralno-astaltowes dodaicrone: s mocisce swhudow iz o
ot micezaky mineralineeastialione; besposred s 0 s IR erenin ¢

51



_imica Lt N agwa sz 1 nainizsza temperatura micszanki AC 63|
secre asfaltowe __ Temperatura micszanki [°C| 4
¢ 7t od 10 Jdo 1RO

etalt T G ad 140 Jo 180 :
N CuiardZan { ‘ ud 135 Ju jus '
Bgtened TR Js 1Xa
A 455 ! ad 3o 180

I =53 | _wd 13U de 150

S0 cras niesama sktadnirow micszanky minerainn-as altmgj pOWINNY Zapewnié rownomicre vk cret v
MG emszczem astaliowym

Doptissesa sie dostany tricsunck Mingralnesustaon yei 7 kilku watworni. pod warunkicm shoordy nowa
} 3 i przydatiesd reszanek onin. ap, rodzal skhudnikon | wiascivodct objetescron ey /

5 .
PPTSEIN Y

1‘,;“],,‘. -
LR S oA e st wlsaeTu oo
5.4, Pravaowwanie podioza
POUIA O APWE W YTOWMUWCZI, Wit s Bivucd b sea WUESUSE SUTCTUING Y P Wars w o Seivraite £ be
slaweso powinne I ag calel powicrachni: .

73l bez zaniecyy szezenia lub pozostaloser luznego kruszyw o,
) proflfowane. rowne i bez koleis,
~uche.
WVonniagana rownose poditzng jes ehrestona w respurzadzcnin July vanym warunkdw ooz o
cesve odpow adaé drogi publiczne |71 W wypadku podloza 7 w arstwy stare) nawicrzchink, piciownosel nie pow
mreckruczad wartoxel podany ch w mblicy 12,

o Mansemane nierwnosel podioz 7 WArSTWY 1] RAWIETZCRnt pog Warstwy asfaifowe
sub rownowazn arcloda B R S
Maksymalna nierdwnosé
e Liemeni naw erzchni podlosa pod warstw !
scivralng [mm| i

Lo e dudathow e, whaczania

AN idesdba

¥ _leeanie acznie wadnic MOP, atwardzone pobuzs &
3 Pasy ruchy, codutkonie, whiczania | wy faczania,

L AN L e \_f_m. B A T ui\H,gf\&ﬂ\‘i buvea J y -_
Pasy ruchy — 9 ]

Tommerowanser s wighse ol dorusreraloe 1o nalea ayrownd pedlnge

Rredine wy sohoscione podloza orar urzadzen usywowanych w nawierzehni lub ja ograniczaiacy o pony s
<gudne ¢ uohumentacia projektowa. £ podioza powinicn mvé sapewnic ms adphw wods.

nakow unic poziome nix warstwic podioza nalery usunac.

Niviownuser podloza v nm powicr chnie e wa SIWy seteriingg) nalezy warownac pogt e ticeon
VK OTRINE R ATSIWY WY FOW W 78}

W konane w podiozu faly 7 miierialy o mmejszej <zt wnosci . taly 7 astahu lanego w hetenic ustalor vy o,
e UL o 8 e sesad uby e w ocliid maecoden o wlaseinosciach sblizons o do ecrial,
Todstaveei cpe i wypehnid betonem astalowyme

Ve poiepssenia polaczenia micdzy warstwam WCNNOIORICANYME NaWierZeing pawterzetina pod s pr

OO e Wizsinet shmpowaty

wreresic seczeliny v padiosy naiesr wypelnie edponiednim muteriatem. np. zaicwanu arogows mr sodin
E3INAR-T food ok PN-EN 14188-2 [0 1] albo innymi malerisfami wedlug norm ub aprobat technicrnsch.

Nidoza whhacuiaoym snissczenta w postaci siatki spekan rmeczeniowy en fub spekan poprzeczm ch svec
s membrany przeciwospekaniowg, np. micszanki mineralno-astaltowey. warstwy SAMI fub 7 geosvnictrow
nadhur A g aproba lechnicmy ch
3.5, Praba techantasicrna

W YRRV O PIZCU PIZY SIEpicicm Jn Produs gl MICsZUh T 15t Z0DOWIZZANY GO Preeprowadzema W oncen -»cr
Inovmira proby wchnelogicrney. krire ma na velu spraw dzenic zgodnosei wlasciwosci wyprodukowane micazanki 7 7 ooen
Uonen Ll nalery auprogrumowac olaesarhs Zgednic / receply ronoeza 1w evklu astomatyezmom produkewae micszans,
D budan nalen pebrad mics zanie wyproduhowana pe ustabilizowaniu sie pracy maczarks,

Nie Jupuszcaa sie ocenignia Jukladnoser pracy wtaczarki oraz prawidlowodei skladu mieszank mirealne: n
Deasiwes Lw suetiege garobu. 7 uwaz na mozlivae segregagie kruszyvwa,

Mucszanhe wyprodukowana po ustabuizowaniu e pracy owcrarki nalen zgromadzic w sHos e fub Zatucov

arrochad Prebki do badan nalea pobicrad se skrzyni samochodu zeodnic » metoda okrestona w PN-EN 12657227 § 20t

Na podstawte uzyskanyeh wynikow Inzvaier podejmuie decyvzic o wykonaniu adeinka Probnego.
5.6. Odcineh probm

Brsed pray stapreriem do wyhanama warsiwy scicralnej 7 betonu asialiowcgo Wikonawsa w viona adewel procn
woar Lvisienia orgamizacn wyvtwarzanss | uklagania or gstaleniv v arunhow zagessesanta

deines r‘mhn} powinien by ¢ Zlokaltzowany w micysen uzgadnionym 7 Inanierem. Powierzehaa udeins |
PR pOWIRe WINoE Co naimnic 3u0 m a dlugese co navnniel $0 m. Na odeinku proboym Wikonawea towan,
47y < tabich matenaléw ovas sprzetu fakic ranierza stosowad do wyhonania warsiwy Scicralnei
’ W xhoranca moze rzy stapié do realizaggi robit po zaakeentowaniu prees Inzy niera technulos1 whudow
W= 7CY G STad WA 2 adeinka propnea

e

52



3.7, Pulaczenie micdzywarstwon.

'nskanic wymaganc tru alodei nawierzo hm jest azawc/sniene od Zapswn et polaczema nicon e
SapeTa W przenmsenit ohciaseniy nawierzehng redhiens.
Podlose powinne oy ¢ skropione lepiszezent. Mat to na cufu Avickszenie polaczenia sieazy Wirsiv,
“sintheytavimit orazr zabezpicezenie prred wiikaniom § zakeganiem wody migd?y aarstwam
saropicnic lepiszezem podioza (np. # warstwy winzacer astaltowgiy prsed ulozeniem warstwy seierabie:
asalioncgo pewinnoe by é wikonane w ilodcl podanci w przeliczemu na poznstade feprezeze. § 1 - 0.3 haome przz one
saleca sie stosuwad emulsic mody fikowana polimerem
Coscemuisgi nakezy dobrad 7 wwrgledniciiem sany podioza OFE POreWHOSCH mhosrank i | josh Me-zankd me wWikss
-awartodé woinych przestrzeni. to nalery uye wichsza ihedd fopisreza do skiopicnia. Ktore ov aluseniu
cwtalnet ussczelni o,
srapae podloZa mdess Wy homge fWROMICIRIe sTosuiiy Tampy JO SRENNIE. ap. skraprarki do ieneen
suowsen Dopuszera sie skrapize reezne tanca s mieiscach trudne dostepm ch top Scieky uticzne s vray przy
Lvach ushTLow i ot wonawierzehni fub ja agraticraiac: o Worazie potrzebs urzadzenia te naless zahesmiceay .
wo rebrulzeniem. SKropone pudlose nalesy wilyene 2ruchu nubhcmcgn preey smiane organicecji iuch
Wy nedhy swsowanta el astuliowc podlose pewinne b Kiopiene 6.5 6 przed whladamem
Skl vet adparow e wod!
£ 2as ben nie danvea sKeapiania ramna vantontowaga o rovkhdarce

5.8 Whudowanic micszanki mineralno-asfaltnwej

Jiessuine mingralne-astaitow.s moma whudowiwac na oadlozu przy golowan) m zgeanic 7
R
crneraiana podioza pod rockladang warstwg nie moeze e nizszaniz - 5C
Transport micszanhi mincralno-astaliow e’ asialtone pewinien by & zgodny 7 alecentamir podanyim: s puitho
Mieszanhe mineralno-astallona astaltona nates whadowywae w oupowsednich warunkacn stmeosten czm o
‘emperatura (doczenia w aagu doby nie powinna byc nizsza od emperatun podang w tabhex 13 towperaure
wacria moze by ¢ nizsza w wypadku stosowama ogrzewania pedioza. Nie dopuszeza sic akladama micseani mincraine-
SIOW o asialion gy pedezas siinege watraty - lem sy
W wypadku stosowania micszanch mineralno-astaliowych ¢ dodatkicm ebnizajucy m wemperatung e same
s e aiia naiery indvw idualme okredlié wymagane warunki oloerenia.

Minimaline temper aittira otoczemta na w) soho$er 2m podezas WYRCHYW NG Warsty aslulawd ok

Raodvai eobdt \‘hmm.xlnd temperatura otecyenia | L

N ) - - _'g‘.d s stapicnicm do rubot  w crasic robot
Yy o grubodet 2 em N
U sleTatng o grudose: T2 o 5 -1

Worascivoser wikonaned warstwy powinny spelmad warunki podane wtablic; 14

sea T Wrgdeiwanet warsmay AC

Projekiewana grubasdd W kasnik 7awartoié wolnych
warstw; il prresirzeni W warstwie
luhnn.nmum.; {cm[ HRaasaemd [7ain v
A 55, KRI-KR2 ’ - 4u o8 1L2am
oo~ KRI-KR? 2Bd=a5 EHY Ps o
s KRE-KR2 U 59 ug [ R
AT NS KRLKRe P e SR RRTSR R
Wtis, KR3-KR6 - 30 30 98 i 3050
Mreszanka mineralno-astaitowa powinni by ¢ whudowvw ana rozhfadarka wypesayong o 0k iy ey

wresaniu grubesct warstwy { utrzymywania niwelety cgednie 7 dokumertacia prmekln\\‘.. W micjacaen niedosternn b L
-orzew donesyzeza Sic whudowswanie reczne
Grubnsd wikoenywana] warstwy powinna by & sprav dni oo 25 mo v o pogmnic trzech m
nrcinel warshas
Warstwy walewane powinng by & réwnomiernic zageszezone ciegkimi walcami drogowymi. De warstw 7 boton
<ade s cge naiezy stosowad walee druum\g stanwe "lddluc 7 moztinoscig wibracil. oseylacii fob wale sguraioge
6. RONTROLA JAKOSCE ROBOT
6.1 Ondlne zasady kontroli jakoidei robit
Uigoine Zasady kontroli jakodcl robdt podine o OXT  D-M-U000L00  Wiinagania ogilne 15 pki ¢
6.2, $adanis przed proystapicnicm do robdt
Przed prey stapieniom Jdo rohal W konawea powinicne
AAshec wamagane dokumenty . dopuszezagace waraby  budowndane o obram @opowszechnegs s osow
s erdeene o oznakowaniv materialu wnakiem CE luh znakiem budowlamm B. cerby fikat 22oan o0
s dnesel. aprobale technivrna, v badania maleriaidw wykomine preer dostanedn igp

jsvuch e oFpr

w2 honad wiaste badania wihaseiwoder matenafow pracssaczony ok do wa honaic soldt oaresivig ©17¢7 ine 1ote
N ezv ke dokumenty oraz wymik! badan Wvkonaw ca przed-tawi lnssnicrowd do akeoptag



Radata w czavie rabat
Lol ening
3adania dziela ~ic na;
badamu wynonawes tw ramach w tasnegu nadzoruy.
- Budatim Aontrolne ow ramach nadzory zveentodan ¢r -~ Dusvnieran
6.3.2. Baduniy Wykonaw oy
Bodania Wykenaney sa wykonywane prees W kenawee Wb jege ziceeni biorean colem APravaret G LA
wrrhins bndentaoy o emieszanek mineraino-astaltons o i ek skladnikon leprazen Ematerinion o aszereing e T
M 2etove waraws owbudowane warstwa astaltow s, polazenig Up. e speinaa wymarania okrcs one W koniraae,
Wikonowea powinien wyhomwad e badunia heatezan readizace Contrak iy, £ mezbedna <tarann SO
VI ukresie. Winik nalery zapisawad w protololuch. Wz stwierdzemia uchyvhien w stoaninksg Jo
ontrak i i PPN C/TIY BICZY MICZWIOCZIIE USURac,
Wandl badan Winenawey naiea przckauawie 7lecerivdawey na jege sadanic. Inrymies mose sdey
Ronamu edbicon on oodasie badud Wykanaw bW onvie zastrzezen Ingynier moze preeprowadzic badants « IS

6.

Fas tou

WY Bawicrzchin

Sabres Badad Wrhonaway swmzany v
PO Fempe Ty o retrza,
PUTIAY MU THCSANK L mineralno-ustailon podezas wyhom wania rawiersehn cwg PN-FN 1204707 §ing
veclt swarnaing Aok mineraino-gsadion e
wxhas dene materiolow b grubodei wykanane; SGrstvy,

Uspadin poprzecznego Warstwy asfaliong
Trownesor warstwy astaltowej iwg pkiu 4.2 53
A PEAmelron. venmery o7on ok pohoezy,

- ML e VEZ L PR Ol p(]\\'l\.‘.‘/u'"l“ \\Jf‘il\\},
honania potaczen wechiologicrm o

et Wizealna akonci

6.3.3. Buuania hontroine
Badiiu noatroing su padaidami Biey i hidis o ooloms st APFESJZCAI 03 fahaesT Mot Buden.
TTessanch mincralno-astaltowy ob ich skiadnihow . fepiszezy | nacialaw do aspersinien P oraz o] war 4y
vatluenane sarstas asdaltowe, podaczenia (o, spelistia wa magania ok reslone w kentraheie Waniki n ch hadun <

cotdsiat o Pobicrasicar probeh 1 wshonaniom Padit na miciseu budowy zamue sie fnrynier w obeonoss
Mk Badasia odbnvwaia sic réwnic s wiedy . edy Wikonawed Zostanie w pare powadomiony o ich weming,
Cwalve gy anch obeeny
SRR ENVE S NTL IS

¥ b 4

e et esranag mncraio-usiallong v RBTANCE / RECT VAW podane 5

2 13 Rodzag Madan hontrolm et

N ) Ruodzaj badait e |
1 Micszanha mineralno-astaltowa
it riiig
7 uW ATOSC WePIS/CEE
P femperantes mivknienis tepreseza odzy ~kancgo
T Grestode | ziwaniosd walm ch preestrzeni prabks
2 Woorstwit axlafon g
' Wekamik sagessezenia }
2= Sititdhi DopZOCEnS

s Lo fose maceriaty
3 £an r1os€ wolns ot precstrzen
Wiasciwasa pracciv osliveone o — B
o hazeci warstwy na kazde rozpoczete 6 (00 w? 1 jedna pribRa: w razic poirzehy
Hesbu nripek moze zostae swichszona np nawierzehmie drog w terenic zabudaw 3
S rarse putrzeby spcoadie hrusnowa i dodats ) R —|
6.3.4. Badanin sontrotie Jdodathow,
Aoavpnake nrnanss s oden ¥ wynhew hadan huntrstg b e Jesd remezenisnawn e
Pudestn W Riflaw e i erava cadud przemrowadzenia badan hontrolny ch dodaihowyen
frizanier i Wykonawaia decydujg wapihiic o migjseuch poineiania probeh C e Aame i ddeinew ooy
reemunvgy oudeitka budows . Jeseh wdeinek vzescrowy provporzaasosany do badan kontrotnveh mie move
rednornesne T agodnie WXTRACZOM L Lo wdemek ten nte povemicn by é maigisa niy 200, OCEniane s talemhag Boaon
o odhiory uwzgledniane su wyniki badan kontrolnych i badan kontroiny oh dudathowy ch e

wthéw cocsvrowy ch

Kewzty badats hontralny ch dodatkowy ch zazadunych praez Wykonawce ponost Wy konaw o

5345 ‘
Radana srbitrazowe sa powiorzenient badan Kontrofny ch. co 3o klorveh ninieja uzasadiione atpliwiser 2o

sovriery wt Wyhonawoy sap na podstawie whism ol tudan |
T T O O Wy konuje ni wimiasek FIY Lontrak b nicraigzne inborgorem kKiwe nie Wyheny o b

nke s vh b
OCAT oneE L trona 13 klorer nickorza s

Sl seyrit Sadan
b, W laseivs osel warstwy § aawierachni orar dopuseczaine odehyviki

4.1 e g

54



Ulasesw osct maleriatow naiery oueniad na podstawic badan pohranych prabek mic zavkt minesad
Gdowamiem cwbadowantic oznacza Wy hovanie warsiwa as@itonets Wagathowa deptis/cva vv prcan trons
s ch s wn botanes warsiw astalion s
.42, L arsiwa asfation
nibod¢ warsiwy oraz oS¢ maieriait
Gruboag wyvhonane warstwt oznaczana wedlug PN-FN 12097-36 0 oraz ilosé whugowatic o taleratu
g pomictZduue edoty ozy pracde wazy Stkim cienkach wiess s mogd cdbiegaé od prejckiu o warioddd pedans

W padia skredimz odet materiabin on mowiceschinie ©redmc] wartosed gruboser woedwy 7 sggah cate s
2 podsiasvge cald OUCINEeR BUdews Az nier mia Priove spPrav gzae GOURKE C2UACIeN e FRICHIEN TRC-CIanT D
o sngmnet featit doionng deidhe sobocze Do aduirhe constivwepa obaom fisufa o sauie W magar s b o

AT TG

BTN

Za geubose warstwy {ub warstw przy fmuie ste Srednia annamety oma wsz sikich poeds ooy ok ovsec ot grabe g

W dig can i odeinku budows tub odemnku czoaciowym

1 e Dhoprssezabine ouchy (K wrunosct warstws
R Warunki veeny

Stadnia 2 wichs arngezen grubodei eras tlosci
Coodemch Budewh, peavicizchiiie wivhegda e 000

.!.
| WiCha/is in
vt scicralna. ilodé wicksza niv 50 kgan®
: e odeinek budowy lub s
varsives seteralna, flode wickza nir 30 kgrm=
- Pordineze gimaczenie grubosc - B

vadha rudon sy dwuciaposwct. vk sdy winstwa Scieralni jesi ehiadang 2 upodaienivin,
Close 2 wiersza B odponicdnio ohowiazuje: w prenw s cipie budowy do gérnes wirstwg
srecant obowigatie wantuag 23%, o do tacznel gruboser warns ctapu |- 153%

Woaha/nik Zages7ezenia waisws
£ ARCSZCZEMIC WY RONARC] WHINIWA L WYTU/ONE RSRU7THIAICI Z0gnZ ATt O/ FaWATTOSCI) o T, :

o prechtousy ¢ Wartescl dopussezalm ch podam ch v tablicy 34 Doty on o bardego noedynvzcre o/ rozenia dancy

Okiedieme gestosei objetodeon e nalery wyhomywae wodlug PN-FN 126674 {32
P sty \\nlv\} ch preesityent w nawjerechn’
T ariese wolny ch przesirzent wonantiwie sewicronng, Nie MOZe WYKIOUzZYe iz Warte<cs uopt 2ezalne <
Ty ia
» L4 Spadke poprecesin
spadhe peprzeczne aawierzohng nalen badac vic rzadzici nis co 200m wraz v punktach 2lownseb uban

~nadhi poprzecsne poavinny by ¢ zgodne 7 dokumentacia projcktowa, ¢ tolerancia - (05%
T3 Rownnde podiuvna i poprzeczna
Pamign rownose: podlusne] nalezy wyhonyawvae w srodko kasdege ancenianegn pasa ruoae.
Lo ceemy rawnnsei padhurney warstwy secralney nawicrzehin Jdrogi klusy G i drog wy 2z b Rlas mues)
v sttwstiwiaigea eblczanic wakuZnika rownosct IRE Wartodd [IRT ohiicza sic dla odomkan o dlugo et

R}
crelne werntedei wshasnika TR wymagane prey adbiargs nawicrzehor okredlone w rozporzadzen: 2oty <o)
wtcchucmy ol jakim powinm edpowiadad drogi publiczne je7].
Do cceny rownodel podiuzngg warsiwy dcieralneg nawierseiin drogi Klasy 201 1 D oraz placow
Wi melode 7 wykarzysaniem faty dsmctoncd R b nietody o non e nuersae Wi sokosg

ALY A

sogdtagodern faty Pomia wayhonuje sie nie f2ddzie) mee co B Wamagana rownesc podhusng wsi o =

it aachvienta nnuenoses 4 przeswitun, Ktore nwe moge prechiovzs e o mm Vreczddip o iowanss
maiw Choza odleglos migdy Jata o micrvona powictzchnia
?ored aphvwem ohresu gwaraney Jregoe woaduscr Ashasaiha rownoscr IR swarstwy suoreraln an
Carr e ssen e Rdas i o ininy Ba o owichase b podale woabtioy 17 Badarie sy koot se sad
woss odbiora pasvierschni w prawym dadzie hols

ca 17 Dopusiereine wartoacr wakwfniha rownoder podiorret IR aarshany feeraines wamagane proce
CRIUSH @WArANCY 20

Kl dragi Element nawicrechni T Warntosci wshamika IRD i
— —_— — _lmavm] i
Baaruchu awarvine, dodathawe, whiczania i 29
A Zana o B J R
J i Yavrnie. jeadnis MOPR gve ordoong 3J
—— et 3
S Y AT TR |
¥, . s Wi jerdme lseanie i 4.0 |
e poboesa $

55



Frazed upiywem okresu gwarancynego w
dede Ry /o)
ENTS (PR T

arts s odihylenia rownosc i podhuzne) w arstwy Joeraine ¢
M pewinma bye wick<za niz 8 mm. Baganic wykonuge sie wedlug procedury jak podezas adbior

Dovocemy townoser poptrzecznet warsia fawierzchng drog wess sikich kias eenmesny oo nales: wosoaag i
wykeszy staniens lan S-metrowe 1 klini ub metods POWROWAZNC W2 Uty 1 REine Vo nadery sakom car oy
MO g eserdn, na Karavm ecenmany m pasée ruchu, e rzadzics s oo Hom W ovmagine révnesg pog o,
ctokiediona w rernorzadzeniu Jon ezacy m warankow techaicrnych, nhim pewinm odpow adué drogi pustican §
A0S UPINIVEITE DR SOSU 23 2raN0Y Nz 3OS Gl YT oWTIoser PATCZNEE WANSTWA S CICTRING | i s
rog Wy shach alas techniceny ch nic powinna by ¢ wichasa iy podana w lablica {8 Badunte wy honue s wdhy
D ik poderas odibvory naswierzohng

Pobhea 18,

"

[

Dopussczalne wartosg adehy len rovnnser poprzcce e warstua

? 3 sereriditet W Maganc pracd upivv on ok,
L) ;.i'.L'\'ﬂl(':._’l = R . o .
Wartesci udehy ler
@ Flement nawicrzchi, rOWNOSCE nomrzecrne
L e mmj|
Pasy suchu awany e, dodatkowe, wigerania [
.. wrhiweaniy — 1 - o B
Leednie facznic. jvadnic MO gm0 drone i 8
. _ovhoes o 1 o -
Pisy= rucho, dodatkowe. W law cania :
wylgezania, postojome, ezdnie laernic, #
_atwardzone nubocza — I B o
LD i Pasy ruchu o - N .
b Do W Rdemose piacawpnstizgowe
. Kl i

Momswepeic Ak darela na mokee nawierzchni wrzy cathoniinm posiizgu opony testow i
Pomir wy Kongje sie prny temperatrze oloczenia od § Jo 30 L. nie azadrie) nz co 3G m aa nawrerrche
P peses 05 My wa sk pomiara powinen by e precliczany aa wartosé prioy 007, poslizau opens wain
tatee IRT TR 4 Miarg widsamwosa wreum peoshizgowy o gest marodaim wapoteryamih tarcia Aa miw ocarn
deexnik tarciu prosmiuie sie rosnce warose stedre) Four s adelivienia standardawezo 15 b -1, D oy @
RO dOrOWe nie pOW NG 87 ¢ Wich v Riz 100G m ] ierby POMIIOW NG SLCAINY M OJUIAL R e, e
sarar 1o W owy padki odbwra kratkich odenhow wierzehni, na k1o el e maeema wa honac popniarm

se it e ap gndo, dojazd dooshrsy aewanie mckiore Bcrmees, ™
At anika arcta e pewing

DU

wczegilne wapiki pomiaron
1 by nizaze niv G4, prey predbodcr pomiaronei 30 km-h

Fops/uZane wartosel miarodaineeo wepoicannika tarcia nawierzchni WYMAANC W ORICN T Ul 4 o R 1

WATSIWA A e sploatacit s okresfone wrozporsadzeniu doty czacym warunkow echnicznven, skim powsen
S EC et pusticTne (67,

TesireB ity /o naimiitiel o modiny i opaZnicnien
froad uply wem ohresu gwaraneyinego wanosci miarodamege wapdlez nning Lareia nic powinny bac g .

Ty b W ay padhon badwr na Kratkich odembach nawierzehni, rondach fub na dojarduch do &
e et Atk POmHAFOW W spotca anika G via i POWIANY DU I
aoies 19 Dopussezalne Wartosal miwodaine,

"!)'/t-ﬁ\dl

7sz¢ niz 044 prayv predhosel pomiaren Iim

ge winolezynnika larcis wymagane przed uphowen okioss pw RLSUTE)
Minredwiny wepilezynnit, wreia

i

€ I TR S przy predhodct cablokow .mcj.
| opany wegledem nawierzehni
1 60 km'h __9kmh
Pasy ruchu - e | -
= Pasv. wlaczanis | walaczanin iczdnic : S04 -
»m‘Ay\.,/;l“\_!____________-‘ e —— 1
e 51 2 Pasy ruchu. bdatkew e, stwardzoee : ! «
[0S A v_ij!.'_bg!CVH |
e 2.7

27 Posesiak wiaSuiwese warsws astaitowes
Srerohod warstwy, mivrzona 10 razy na [ hm kazded fezdm nie moze s rozmé ud sectkoder profekton e

H
o

Rrgunw waschosciome, mierzone oo Hoom ma prosis ch 1 eo 10 m na s podtuzng | krawedziach, powm
- 2 dokumentacs; projektowa 2 dopuszcralng tolerancis = 1 om. prs ez o naimnici 95% wyhenany Jh o g

arrckiaczad prredziaiy dopuszezalnyeh edchylod
T sAitowaric as woplanie, aterzane co 101 m. aie powinma rosme <ic od dokumentacii projekiong o
Fansavodiugse Epoprzecne, sprawdzone wizbalnle, powmng by ¢ rowne s swrwzane, wykonang

timp mrov
S i prestonsiale do osi drogi. Prayvlesaiace warstwy poninm by & w judnym posiomie
Ml s s waastay s spiandavay s izuadine, saoninien by dedinadng . ber spokane duil
&iiaan
COBMIAR ROBO1
" Oasline zasady obmtiary robot
Fantie casady vbmiary robdr padome s ONT D-Meopane R vimagania ogoine™ [ 1] ph1”
2. Jednostha abmiarona
femometr fwadraiows v Kestangd scierilne - betont %

56



ODBIOR ROBOT
+odbon eebni pudane w O DRAGG00.00 W ymagania vpelne” [1] i
fosn uangie e 2 wvkhonane cgeanie ~ dokumentacia projekiowa, N ¢ wymaganiam. (e
sarilae o badania 2 cachow aniem tolerancii woedhug pkue 6 dahy wyniki pozynwn
SOPODSTAW A PEATNOSCE
%1, Orgdine ustalenia doty czace podstawy platnosei
goine usleicnta Jot e7ace Dodstawh platnoscr pedanss w s D-AM-D0G0 0 W ymugant ogome” 18
4.2, ¢ ena jednostki ohmiarawej
swiaenaniz T m® warseasy Scieralneg 2 eetonu asfahow cgs CACY chame
P poindaion g ruboty P getonan e,

4 e

sovzestiv | shroguene codion g,
ol eaong deriahe 1 g scin,
VO ante revepty taboraton jnel.
wanie et wehnoogiezncet 1 edeisha probosio,
2 odithow anie micazanki delonu astaltowcgo Ve ratspor na micisce whudowan
ot e fepisrererr o pobr o tadme siaiton o Sean et pevadven abey o bravermth s
“rlosenie | zagesscsenic micszanks betonu astaltuweys
et Riawadrg Presmaton anic lepysseren
copnoaadironie pomitgron s badan wanacanz ol s spcav ik

Cowsivsoanic sprai,
U3 sposob rozliczenia robdt tymezasowyeh i prac towarzyszgeych
© vna wykonania rebot ckredtom o mniuisza ONT obemnune
faty emezasowe. KOre sa potrzebne do wahonama robot podsianews che ade nie >4 rrackiy wane g wacmit
SR ANE [ WYRanAmU robdol podstawanwa ch,

o tewarso szace. kore i nerbeane deovakonania corot padstan s axch, nlezabicrane Jo warll
L 1 WA CFane Febdt i
PRAEPISY AW IAZANE
L Ewdlne speeyfihacie techuiczne <OST
W s magtania ovelne
1.2 Bormy
vt aner dedathov e nomn PNGEN puiizong o Sainiami mglerialey WL puiacy ch woaarig e N
Meiody badaniz comentu - Uenacann liset ehlorkd \ gehad
vemenie
NAEN 45022 Wapno budowlane = Czesc 20 Metody badan
PAef N w322 Busdania podstan owy ol wiadeinawe: krusexw ~ Procedurs i lerminoiogi ann wrcr ny
petrograficmego
PSP\ 933, Baduna geometryerns oh wiastivoset krusavw - Oznaczanic skiady s oge Mo e
przesicwanta
Phai N w332 Buduma peametn ez ch wiasciwosci krtszss - Do & . U
praskosci
hME ) Baduma goomatny o witsciWwaesei Lo Crodie 4 Or-agzamie kst Sy
LS u
AR Hiadani gomenny 2 Sh wiascm o hfUs/AW - DZiac e procciton: 1di
pewterzetinach ponvstaby ch w oy mikua preekruszenia fub lamama krussaw prubn
Wb\ & Badanie genimeiny e ch whieiw osel Kris/aiy — Czese 60 O0ens wigsenwe sl ms
N skaznih preoph we Kruses wy
Yai-9 Radama geomutr cms chowiascinos ot Kilazvn - Deena zas artedel diebm ob ol
biehstem mrenylenowsm
Heaeth FHMIEME G0 INEIFY L 200 Gl WHLAUTD O MO - 7 O O TR AP et sl
L riarnicnic W pelnigesy | pracsionwne w stramic it pow eirzgy
PN pagTSY RBadoania mechantezm ol i izy venych wiascivodor hniszsw - Mooy o/maczan.q wposinse ga
o edrabpiame
IS TR Badania mechanivzny ch i tizveznveh wiatciwosel Kruszym - Uznaczamie gostosdt nasvpow.i
famistoicy
AT S TR Bavania mechantezny oh i iva erny oh wadcinaiei krusaw - 0 zese 4 O saie
preesitzeni suchego. cagesacsoncgo wapen
A B ] Budania mechanticrns ch § 12y comy ol slascmesci Riusaw - € zew 501 inaczane
aryey sessenie wostiszarce 7 wenn fauie
(LT L P B T Y Bildans Mechanicruy Cit 1 3123 ¢7m i wiasCi osgt RIUssyW =L 7o ) AT sty
arbukiinoni
ToOENSEN HMT-T Rudania mechanicsny oo Gy czmy o whascimoser Srteeyw - Cresé T s ans
wypelntacza - Metoda prhaomctrs el
N OTOwT-R Badania mechaniermy e fizyorms O0 wlasossosg krusa v - el § . teler
kemienia

57



HiT- Baderia wosgi Geple ot cdpored krusnvvna o Sorvnabon Mo
* Uenaczanie mrozeodpornose: ’
Badunia wladeinwosci ciening ch i edpornosei krusayw oo dratanie ezynimhsiny aimoesfom o
Crede 3 Badanic hazalicw oy <garzeli slopecang metody potowania

BN-EN 136722

R T AR R0 Asaity 4 produkiy astulowe — znacaanie pencirachi igla
N Astalty 1 produkiy astaliowe - Dyagczane amreratury miekienia - Muotode Mo cics
TOMNCTN a2y Astay & lepisecsa wstatione - Oznavzanic zawanoesc Wody woemulsiach astalteay
Jestyhagg azeotropow.
4 - 1429 Astaliy i depisseza asialtowe ~ Oynacsanic Posesalosc na sicie emuisTi ashalt LS WO IRL O o
podezus magazynowania rutoda posostalodel na sicie
23 PN-EN 1T Badenia chemiczny ch wlaserwoic Krus/¥w - Analiza chemiczna
<6 PNGEN T4 Badania cliemiczny ch whedciwosei kruszan - Crese 4 Ornaeranie podatrase: wy | oo
mieszanch mineralno-astaftowyeh na dealanic Wady
27 PNGEN 1234g Astalty § produkiy astatiowe — Wy magania dla asialiow drogowsyeh
PNOOPN-EN 12392 Asfalty * produkey astaiewc - Oznaczanic ruZpuszezalnosci
b Antalty 1 produhsy astadtow s = Ornaczmic temperatury amiwose: Frauss.
Vel ¢ praduiny adaltons  Einaesanic xan aniosc parafiny - Czedd 1: Metoda doa e
i -1 ity L produkty astaitone - Onagsanie sdpornaser na twardnieaic pod wphaem e o
PNCEN f2onma3 powienza - Lzese b Meoda RTFOT  Twe Cresé 30 Metoda R
R R SMivazankl mineraino-asidliow g — Meteady Duadad mueszaneh mincralitosasialiowy Lg
s b Emacranic sestosci abjetosciowe) meinda by drostan cone

Mieruna: mimeralne-astalion ~ Motody badad macszanch mincralne-astabows ch ne oo
£ B Cizacranic vaw artosc wolrej przesirzom

Mieszanad mineralno-astaliowe — Mutody bada mieszanch mincralvoasiaiowy chi vore
rode T Okeedlente powrazania pumiedzy krerywem i gatitien

S50 PNCEN P2owmeg2 Miescanki mincralno-asfaltowe — Mutody badan mieszanch mineralno-usfailowa ch ne

UagsC i 20 Ohrestunic wiviiwosci na wode

o PNGEN 1269701 Micszanki mineralne-astalion ¢ — Metady budan micszanek tineralno-astaliowy ok na
Credd 13; Pomviar tempuratun
TTOPNGEN 2097408 Micszanki mineralno-asfijiowe ~ Metedy 0o maeszanch eralneegslaly Na oy

Crgse 18: sphwanie fepisecsa
PNSEN 12647222 Micszanki mineralno-astaltowe — Metady badat imicszanch ouneralnoegslatioan e ooy
Cruesé 22, Rudcinowanse
s PN-I'N 12697227 Mieszanki mineralno-usialion s - Matody badat mieszanck
Lrese 270 Pobicranic protek
B PNy - Micszaink . minoabio-asiaiton, - Meiody Fadan MUCsEaich SHNCTa 0 as b W L5
LresC 300 Uznuczanie grubosd nawierzehni astalewad

L2
P

LI [ Yeialy o lemszeza ssitlow e = Uznaczanie czasn W phywa emidan asfaltows el iepn e mio,
\\}T‘l}"-\ 2aNvm
S CHANE U ¥ A1l § episzezd astanow o — Oznacranse sedymentag)i emulsii astaltowy ch
EEE L U EAN Astalty Hiepisscza salaliowe - OZniacanic W artosci pil cmulsji astzliows ch
(RUE X Rrusarw o o aueszanch situmicay oh i powierzeaniows ch utrwalen sosow wnch e
TPt ahaer Cm el pewserrchaiach orreziacaonveh do ruenu
RGN Vst §epieace wslafove - znaczanie lepiszcn 2 wmuisi Jtesr e pra odnaroni i

R BN sy ¢ wprsresa aslaltow e - Badanic morpaduy - Czedé 1+ Oynaczanic indeksu roroadu
Suttenowy ch emusii asiaitows on. metoda # wipelitaczem mineraing v
L BN AR Micszanki mineratno-asialiows — Wymagama — Czese 1: Beton Astalows
X PNGEN RO 2 Mieszanki mineralv-astaliowe ~ Wymagania — Czesé 200 Badame pu
o BNGEN [R]T-d Radunia kruszaw wa peliacy ch stoson any ch do miescanch bitlumicznych - Cresd - R agge
metndy Pierdeienia § Kuii
PNAPN 217922 Badania krus/aw wypelniagacy on ~tosowary ot do micszunck bitumiczny e = Crgg v
taunezna
FEOPNAEN R30R \sfaly | lepiszeza usTulvwe ~ O2naczanie naw rot SOCYN S asTOIOY mody iFRow e
ANGEN 3390 Lsialey 1 episzeza asialione — Cvnsesanie odpomnact i magasynowanic modslikow oo
35 FRLEN N L3 2 deprisesa asimien ¢ ~ Oznaczante VRZIWOSCL IR A v nel L e
g liv oge
To PNAEN B33RR Astalty i lepisscva aslaiton ¢ — Ornaczattic hohezii fepizrezy astaftows oh neinge o, o
» PN-BN L E Astalty § lepissesa astaliow e — Oznacranse cigpliwoses Mmuody howam ch asiahon - Mo,
Jukivlomeyrem
3 PNAIN D g4 Asialty viepisscza astaiine ~ Qznacsanw pra ceepnase emulsji bitamicany on prees canurconic
wodzie - Metoda 7 krusmwem
STOONGEN 13T Asgalty §lepiszera astullowe ~ Urnacsanic energi detormacit

PNy 1380R

Bl feplercsa asialion e — Zasady specyithaep Kavenowych emudsii asiithow e
alty Topiseora wsfaliowe  Zasady spooyfikaci usfafton mody fihowan ok posimeram:

TOPNATN P23

« PNef™ 141881 \\’\'ncinmcm: #Agery i zalewy — Credé T Speeviikacia zatew ny BUTaCe
PN-I™N 13188-2 Wypeiniseze Zgen zalewy - L zedé 2 Speeyiikacia zalew na zimne

IOPNAL N 22342 Prrgimoey nuiowe — Oziaczanic temperatury zaplonu 1 palenio - Pomiar meiody RISttt
Tlen clands
300 PN AL 2592 Ovmaczanic temperatun zaplonu | palenia — Metoda onwartegn gl Clevelanda

58



SV ymagania technicons
- t=T Anasas 2ol Reoe ) me - ~

warch - Zurzsarenic nr 102 Generalnege M roktoai . J
< WOTa2 Santergchuiv asfaitowes 200 SNowicrzehing < n gach Kion o
vorvrainegss {Rvorohiona Pnog Rrmowd ch i Antossad 2 ans B Toepads 201

W -F Emolde asalima s 2000 Ratonow e L PRI AE

19,3, lane dokument
I i ra 1 T Soeskigy 2 ddnt r
v % N e 144 nrd3 ooex
ALt vpeat e " W serecralinu Divrohe
W\ iy

P Badivwen

59



D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Niniejsza szczegélowa specyfikacja techniczna zostala opracowana na podstawie Ogo6lnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi w miejscowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegolowa specyfikacja techniczna

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych uzupelianiem poboczy.

1.2. Zakres stosowania SST
Jako czesé Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumieé w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
uzupemianiem poboczy.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.2. Odklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania uzupehienia poboczy polozone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okrelenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdét
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogo6ine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupeienia poboczy podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, D-05.01.01 , Nawierzchnia gruntowa naturalna” oraz D-05.02.01 . Nawierzchnia tluczniowa”

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6ine” pkt 3.
3.2. Sprzet uzupelniania poboczy

Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
— ladowarek czolowych,
—  walcow,
— plytowych zageszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogé6lne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej OST, mozna korzystaé z dowolnych s$rodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupekianie poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomocg topat lub sprzgtem mechanicznym wg
pkt3.2.

Uzupenianie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z
zatozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupehiania poboczy nalezy wywiez¢ na odklad. Miejsce odkladu
nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchni¢ na glgbokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci
optymalnej poprzez dodanie wody i zaggscié.

Wskaznik zageszezenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupeli¢ materiatem
o whasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly pobocza wykonane.

Miejsce, w kiérym wykonywane bedzie uzupehienie, nalezy spulchni¢ na glebokosé od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnoéci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materialu uzupemiajacego w postaci
mieszanek optymalnych okreslonych w OST D-05.01.01 , Nawierzchnia gruntowa naturalna”, D-05.02.01
»»Nawierzchnia thiczniowa”. Wilgotnosé optymalna i maksymalna gestosé szkieletu gruntowego mieszanek nalezy
okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulozonej warstwy materiatu uzupehiajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadaé spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posiada¢ §ladow po przejéciu walcow lub zageszczarek.

Wskainik zageszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sklad mieszanki wedlug OST D-05.01.00 »Nawierzchnie
gruntowe”, OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna” i OST D-05.02.01 ,,Nawierzchnia thiczniowa”

6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy 1.
Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwoéé badan ]

Lp. Wyszczegoblnienie badan Minimalna liczba badari na dziennej
dzialce roboczej
Uziarnienie mieszanki uzupehiajacej 2 prébki
2 Wilgotn.os:é oPtymalna mieszanki 2 probki
uzupehiajacej
3 | Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cietym 2 probki
poboczu
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4 | Wskaznik zageszczenia na §cinanych lub

uzupemianych poboczach 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupelnianych poboczy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w po zakonczeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupeianych poboczy

Lp. Wyszczegdblnienie Minimalna czestotliwosé pomiaréw

1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Réwnos$¢ podiuzna

co50m

Réwno$¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 1%.
6.4.2. R6wnos¢ poboczy
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ latg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod latg nie moze przekracza¢ 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robot obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— $ciecie poboczy i zageszczenie podtoza,
— odwiezienie gruntu na odklad,
— dostarczenie materiatu uzupetniajgcego,
— rozlozenie materiahu,
— zageszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
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D - 07.02.01

Niniejsza szczegétowa specyfikacja techniczna zostata opracowana na podstawie Ogélnych
Specyfikacji Technicznych i dotyczy: Przebudowa drogi w miejscowosci Nadziez,
gm. Liskéw dz. nr 114

OZNAKOWANIE PIONOWE
NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogblna specyfikacja techniczna
SST - szczegbtowa specyfikacja techniczna
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru oznakowania pionowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Jako cze$é Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i
rozumieé w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na drogach, w postaci:
~ znak6w ostrzegawczych,
— znakéw zakazu i nakazn,
— znakéw informacyjnych oraz kierunku i miejscowosci,
— znakéw uzupehniajacych i tabliczek do znakéw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Staly znak drogowy pionowy - skiada si¢ z lica, tarczy z uchwytem montaZowym oraz z konstrukeji
Wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - plaska powierzchnia z usztywniona krawedzia, na ktérej w sposéb trwaly umieszczone jest
lico znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowo albo aluminiowej zabezpieczona
przed procesami korozji powtokami ochronnymi zapewniajacymi jakos$¢ i trwatos¢ wykonanego znaku.

1.4.3. Lico znaku - przednia czgs¢ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowej wraz z naniesiong
frecig, wykonana technika druku sitowego, wyklejang z transparentnych folii ploterowych lub z folii
odblaskowych.

1.4.4. Uchwyt montazowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpieczony przed korozja, stizacy do
zamocowania w sposob rozigczny tarczy znaku do konstrukeji wsporczej.

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu o odbiciu powrotnym - wspétdroznym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku -  kazdy rodzaj konstrukeji (stupek, shup, stupy, kratownice, wysiggniki,
bramy, wsporniki itp.) gwarantujacy przenoszenie obciazen zmiennych i statych dzialajacych na konstrukcje i
zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.4.7 Znak nowy - znak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie do 3 miesigcy od daty
produkcji.

1.4.8 Znak uzytkowany (eksploatowany) - znak ustawiony na drodze lub magazynowany przez okres diuzszy niz
3 miesiace od daty produkcji.

1.4.9 Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
., Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate techniczna, certyfikat
zgodnoséci nadany mu przez uprawniong jednostke certyfikujaca, znak budowlany ,,B” i wystawiong przez siebie

deklaracje zgodnosci, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury. Folie odblaskowe stosowane na lica
mmakéw drogowych powinny posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniona jednostke oraz deklaracje
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zgodnosci wystawiong przez producenta. Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje
zgodnosci z odpowiednimi normami.

W zalgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczeglowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach [25], podano szczegblowe informacje odnosnie wymagar
dla znakéw pionowych.,

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw mogg by¢ wykonywane jako:
— prefabrykaty betonowe,
— zbetonu wykonywanego ,,na mokro”,
— z betonu zbrojonego,
— inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.
Dla fundament6éw nalezy opracowaé dokumentacje techniczng zgodng z obowigzujacymi przepisami.
Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania kierunkowego nalezy wykonac¢ z betonu lub betonu
zbrojonego klasy, co najmniej C16/20 wg PN-EN 206-1:2000 [9]. Zbrojenia stalowe nalezy wykona¢ zgodnie z
normg PN-B-03264:1984 [7]. Wykonanie i osadzenie kotew fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z normg
PN-B-03215:1998 [6]. Posadowienie fundamentéw nalezy wykona¢ na gleboko$¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1. Og6lne charakterystyki konstrukeji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektows
uwzgledniajacg wymagania postawione w PN-EN 12899-1 :2005[16] 1 SST, a w przypadku braku wystarczajacych
ustalen, zgodnie z propozycja Wykonawcy zaakceptowang przez Inzyniera.

Konstrukcje wsporcze do znakéw i tablic nalezy zaprojektowa¢ i wykonaé w sposob gwarantujgcy
stabilne i prawidlowe ustawienie w pasie drogowym.

Zakres dokumentacji powinien obejmowaé opis techniczny, obliczenia statyczne uwzgledniajace strefy
obcigzenia wiatrem dla okre$lonej kategorii terenu oraz rysunki techniczne wykonawcze konstrukcji wsporczych.
Parametry techniczne konstrukcji uzaleznione sa od powierzchni montowanych znakéw i tablic oraz od ilogci i
sposobu ich usytuowania w terenie. W miejscach wskazanych przez projektanta inzynierii ruchu, gdzie wystepuje
szczegblne niebezpieczefistwo bezposredniej kolizji z konstrukcja wsporcza, usytuowanie i jej dobér wymagaja
oddzielnych rozwigzan projektowych speniajacych warunek bezpieczefistwa dla uzytkownikéw drog. W takich
przypadkach nalezy stosowac konstrukcje zabezpieczajace bierne bezpieczeiistwo kategorii HE, zgodne z PN-EN
12 767:2003 [15].

Wyréznia si¢ trzy kategorie biernego bezpieczenstwa dla konstrukeji wsporczych:

- pochianiajgca energie w wysokim stopniu (HE),
- pochlaniajgca energi¢ w niskim stopniu (LE),
- nie pochianiajaca energii (NE).

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-74220 [3] lub innej normy
zaakceptowanej przez Inzyniera.

Powierzchnia zewngtrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci usek, peknigé,
zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne s nieznaczne nierdwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu
wytwarzania, mieszczgce si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.,

Korice rur powinny by¢ obcigte réwno i prostopadle do osi rury.

Pozadane jest, aby rury byly dostarczane o dlugosciach:

— dokladnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszczalng odchytka + 10 mm,
— wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na kazde
cigcie i z dopuszczalng odchytka dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci dokfadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekraczaé¢ 1,5 mmna 1 m
dhigosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07 [5], lub inne
normy.

g Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wiazkach lub luzem wzglednie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiajacym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie Iub na przywieszkach metalowych.
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2.4.3. Ksztalttowniki

Ksztattowniki powinny odpowiadaé wymaganiom PN-91/H-93010 [23]. Powierzchnia ksztaltownika
powinna byé charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad jak widoczne tuski, peknigcia,
zwalcowania i naderwania. Dopuszczalne s3 usunigte wady przez szlifowanie lub dlutowanie z tym, ze obrobiona
powierzchnia powinna mie¢ fagodne wycigcia i zaokraglone brzegi, a grubos¢ ksztaltownika nie moze zmniejszy¢
si¢ poza dopuszczalng dolna odchylke wymiarowg dla ksztaltownika.

Ksztaltowniki powinny byé obciete prostopadle do osi wzdiuznej ksztattownika. Powierzchnia koficow
ksztattownika nie powinna wykazywaé rzadzizn, rozwarstwien, peknie¢ i Sladow jamy skurczowej widocznych
nie uzbrojonym okiem.

Ksztaltowniki powinny by¢ ze stali S:3W lub St4W oraz mie¢ wlasnosci mechaniczne wedhig aktualnej
normy uzgodnionej pomigdzy Zamawiajacym i wytworca.

2.4.4. Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powloki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych, powinna ona
spelnia¢ wymagania PN EN ISO 1461:2000 [12] i PN-EN 10240:2001 [12a]. Minimalna grubo$¢ powloki
cynkowej powinna wynosi¢ 60 pm.

Powierzchnia powloki powinna by¢ ciagla i jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona
wykazywa¢ widocznych wad jak rysy, peknigcia, pgcherze lub odstawanie powloki od podtoza.

2.4.5. Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcjg wsporcza

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw umieszczanych na innych
obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad droga, kladki dla pieszych, stupy latarn itp.), takze elementow
stuzacych do zamocowania znakéw na tym obiekcie lub konstrukeji, obowigzany jest do wydania gwarancji na
okres trwatogci znaku uzgodniony z odbiorca. Przedmiotem gwarancji sa wlasciwosci techniczne konstrukeji
wsporczej lub elementéw mocujgcych oraz trwalo$é zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawczych, zakazu, nakazn i informacyjnych o
standardowych wymiarach oraz w przypadku elementéw, stuzacych do zamocowania znakéw do innych obiektéw
lub konstrukcji - gwarancja moze by¢ wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukcji wsporczej dla znakéw
drogowych bramowych i wysiggnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnie dla kazdej konstrukeji
wsporczej. Minimalny okres trwatosci konstrukcji wsporczej powinien wynosic¢ 10 lat.

2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalo$¢ materialéw na wplywy zewnetrzne

Materialy uzyte na lico i tarczg znaku oraz potaczenie lica znaku z tarczg znaku, a takze sposob
wykonczenia znaku, musza wykazywac pelng odpornos¢ na oddziatywanie $wiatla, zmian temperatury, wplywy
atmosferyczne i wystgpujace w normalnych warunkach oddzialywania chemiczne (w tym korozje
elektrochemiczna) - przez caly czas trwaltosci znaku, okreslony przez wytwércg lub dostawce.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowiazany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniona z odbiorcg, trwalos¢
znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostgpnié na zyczenie odbiorcy:
a) instrukcje montazu znaku,
b) dane szczegblowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
¢) instrukcje utrzymania znaku.

Trwato$¢ znaku powinna byé co najmniej réwna trwalosci zastosowanej folii. Minimalne okresy
gwarancyjne powinny wynosi¢ dla znakow z folia typu 1 — 7 lat, z folia typu 2 — 10 lat, z folig pryzmatyczng — 12
lat.

2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna by¢ wykonana z
— blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) [14] lub PN-EN
10292:2003/A1:2004/A1:2005(U) [13],
— blachy aluminiowej o grubo$ci min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 [10],
— innych materiatéw, np. tworzyw syntetycznych, pod warunkiem uzyskania przez producenta aprobaty
techniczne;j.
Tarcza tablicy o powierzchni> 1 m* powinna by¢ wykonana z:
— blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) [14] lub PN-EN
10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) [13] lub z
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~ blachy aluminiowej o grubosci min. 2 mm wg PN-EN 485-4:1997 [10].

Grubos¢ warstwy powloki cynkowej na blasze stalowej ocynkowanej ogniowo nie moze by¢ mniejsza
niz 28 pm (200 g Zn/m?).

Znaki i tablice powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakéw i tarcz znakéw drogowych

Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie PN-EN 12899-1:
2005 [16]
Wytrzymato$é na kN m™ > 0,60 WL2
obciazenie sifg naporu
wiatru
Wytrzymato$é na kN >0,50 PL2
obciazenie skupione
Chwilowe mm/m <25 TDB4
odksztatcenie
zginajace
Chwilowe stopien - m <0,02 TDT1
odksztatcenie skretne <0,11 TDT3
<0,57 TDTS5
<1.15 TDTé6*
Odksztalcenie trwale mm/m lub |20 % odksztalcenia -
stopien - m | chwilowego

Rodzaj krawedzi znaku - Zabezpieczona, krawed? E2

tloczona, zaginana,

prasowana lub

zabezpieczona profilem

krawedziowym
Przewiercanie lica - Lico znaku nie moze by¢ P3
znaku przewiercone z zadnego

powodu
* klasg TDT3 stosuje sie dia tablic na 2 lub wigcej podporach, klase TDT 5 dla tablic na
Jjednej podporze, klase TDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, klase TDT6 dla tablic
na konstrukcjach wysiegnikowych

Przyjeto zgodnie z tablica 1, ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL2), chwilowe
odksztalcenie zginajace, zaréwno znak, jak i sama tarcz¢ znaku nie moze by¢ wieksze niz25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny speiniaé takze nastepujace wymagania:

— krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na calym obwodzie poprzez ich podwéjne giecie o
promieniu gigcia nie wigkszym niz 10 mm wigcznie z naroznikami lub przez zamocowanie odpowiedniego
profilu na calym obwodzie znaku,

— powierzchnia czotowa tarczy znaku powinna by¢ réwna — bez wgig¢, pofatdowan i otworéw montazowych.
Dopuszczalna nieréwnos$¢ wynosi 1 mm/m,

— podwdjna gieta krawedZ lub przymocowane do tylnej powierzchni profile montazowe powinny usztywni¢
tarczg znaku w taki sposéb, aby wymagania podane w tablicy 1 byly spelnione a zarazem stanowily element
konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza si¢ maksymalne odksztalcenie trwate do 20
% odksztatcenia odpowiedniej klasy na zginanie i skrecanie,

— tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi powlokami
chemicznymi oraz powloka lakiernicza o grubosci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych
ciemnoszarych matowych lub péimatowych w kolorze RAL 7037; badania nalezy wykonywaé zgodnie z PN-
88/C-81523 [4] oraz PN-76/C-81521 [1] w zakresie odpornosci na dziatanie mgly solnej oraz wody.

Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > 1 m?powinny speinia¢ dodatkowo nastepujace wymagania:

— narozniki znaku i tablicy powinny by¢ zaokraglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami okreslonymi w
zataczniku or 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. [25] nie mniejszym jednak niz
30 mm, gdy wielko$ci tego promienia nie wskazano,
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— laczenie poszczegolnych segmentow tarczy (dla znakoéw wielkogabarytowych) wzdhuz poziomej lub pionowej
krawedzi powinno by¢é wykonane w taki sposdb, aby nie wystgpowaly przesunigcia i przeswity w miejscach
ich 1gczenia.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ przez naklejenie na tarcz¢ zmaku lica wykonanego z
samoprzylepnej, aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znaki drogowe klasy A, B, C, D, E, F, G Ti
urzadzenia bezpieczefistwa ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, nie sa dopuszczone do stosowania na
drogach publicznych.

Folia odblaskowa (odbijajaca powrotnie) powinna spelnia¢ wymagania okreslone w aprobacie
technicznej .

Lico znaku powinno by¢ wykonane z:

— samoprzylepnej folii odblaskowej o wlasciwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu 1, typu 2 (folia
z kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3 (folia pryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi
aprobatami technicznymi dla poszczegoinych typéw folii,

— do nanoszenia barw innych niz biata mozna stosowa¢: farby transparentne do sitodruku, zalecane przez
producenta danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajace aprobaty techniczne oraz w przypadku folii
typu 1 wycinane ksztalty z folii odblaskowych barwnych,

— dopuszcza si¢ wycinanie ksztaltéw z folii 2 i 3 typu pod warunkiem zabezpieczenia ich krawedzi lakierem
zalecanym przez producenta folii,

2.6.2. Wymagania jakosciowe

Powierzchnia licowa znaku powinna by¢ réwna, gladka, bez rozwarstwieni, pgcherzy i odkleien na
krawedziach. Na powierzchni moga wystgpowaé w obrebie jednego pola $rednio nie wigeej niz 0,7 bledéw na
powierzchni (kurz, pecherze) o wielkosci najwyzej 1 mm. Rysy nie maja prawa wystapic.

Spos6b potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwia¢ jej odigczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Dokladnosé rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady kontur6w znaku, kiére mogg powstac przy
nanoszeniu farby na odblaskowa powierzchni¢ znaku, nie byty wigksze niz podane w p. 2.6.3.

Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinny by¢ wolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatycznej powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone np.
przez lakierowanie lub ramg z profilu ceowego.

Powloka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnej stronie znaku powinna by¢ réwna, gladka bez smug

i zaciekow.
Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

2.6.3 Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych
2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubosci blach
Sprawdzenie $§ruba mikrometryczng:
— dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,25 - 1,5 mm wynosi - 0,14 mm,
— dla blach aluminiowych o gr. 1,5 - 2,0 mm wynosi - 0,10 mm.

2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grubo$ci powlok malarskich

Dla powloki lakierniczej na tylnej powierzchni tarczy znaku o grubosci 60 pm wynosi +15 nm.
Sprawdzenie wg PN-EN ISO 2808:2000 [22].

2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla plaskosci powierzchni

Odchylenia od poziomu nie moga wynies¢ wigcej niz 0,2 %, wyjatkowo do 0,5 %. Sprawdzenie
szczelinomierzem.

2.6.3.4 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw

Sprawdzenie przymiarem linjowym:
—  wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < 1m* podane w opisach szczegotowych zalgeznika nr 1 {25] sg
nalezy powigkszy¢ o 10 mm i wykona¢ w tolerancji wymiarowej + 5 mm,
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= wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchni > 1m? podane w opisach szczegblowych zalacznika nr 1 [25]
oraz wymiary wynikowe dla tablic grupy E nalezy powiekszyé o 15 mm i wykona¢ w tolerancji wymiarowej
+ 10 mm.

2.6.3.5 Tolerancje wymiarowe dla lica znaku
Sprawdzone przymiarem liniowym:
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego drukiem sitowym wynosza + 1,5 mm,
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metoda wyklejania wynoszg * 2 mm,
— kontury rysunku znaku (obwédka i symbol) musza by¢ réwne z doktadnoscia w kazdym kierunku do 1,0 mm.

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie moze
wystepowac wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pgcherzyki) o wymiarach nie wiekszych niz 1 mm w
kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm
dopuszcza si¢ do 2 usterek jak wyzej, o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Na powierzchni
tej dopuszeza sig¢ do 3 zarysowani o szerokosci nie wigkszej niz 0,8 mm i calkowitej dlugosci nie wickszej niz 10
cm. Na catkowitej dlugo$ci znaku dopuszcza si¢ nie wigeej niz 5 rys szerokosci nie wiegkszej niz 0,8 mm i dlugosci
przekraczajacej 10 cm - pod warunkiem, e zarysowania te nie znieksztalcaja tresci znaku.

Na znakach w okresie gwarancji dopuszcza sie réwniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie
przekraczajacej 6 mm? kazde - w liczbie nie wigkszej niz pigé na powierzchni znaku matego lub $redniego, oraz o
powierzchni nie przekraczajgcej 8 mm? kazde - w liczbie nie wigkszej niz 8 na kazdym z fragmentéw powierzchni
znaku duzego lub wielkiego (wigczajac znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie moga znieksztalcaé tresci znaku - w przypadku wystepowania takiego
znieksztalcenia znak musi by¢ bezzwlocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siggajacych przez warstwe
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatowanych istnienie takich rys jest dopuszczalne pod
warunkiem, Ze wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyijne nie przekrocza wielkosci okreslonych ponize;j.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jest wystgpowanie co najwyzej dwéch lokalnych ognisk
korozji o wymiarach nie przekraczajacych 2,0 mm w kazdym kierunku na powierzchni kazdego z fragmentow
znaku o wymiarach 4 x 4 ¢cm. W znakach nowych oraz w znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej
gwarancji 2zadna korozja tarczy znaku nie moze wystepowac.

Wymagana jest taka wytrzymalos¢ polaczenia folii odblaskowej z tarcza znaku, by po zgigciu tarczy o
90° przy promieniu tuku zgigcia do 10 mm w zadnym miejscu nie uleglo ono zniszczeniu.

2.6.4 Obowigzujacy system oceny zgodnoSci

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, ust. 1 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
[30] wyr6b, ktéry posiada aprobatg techniczng moze by¢ wprowadzony do obrotu i stosowania przy wykonywaniu
rob6t budowlanych w zakresie odpowiadajacym jego whasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, jezeli
producent dokonat oceny zgodnosci, wydat krajowa deklaracje zgodnosci z aprobata techniczng i oznakowat
wyrdb budowlany zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. [26] oceny zgodnosci
wyrobu z aprobatg techniczng dokonuje producent, stosujac system 1.
ustala si¢ jak dla znaku podswietlanego (pkt 2.7.2).

2.7. Materialy do montazu znakéw

Wszystkie Iaczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy soba elementéw konstrukeji
wsporczych znakow jak sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie, bez peknie¢, naderwan,
rozwarstwien i wypuklych karbow.

Laczniki moga by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w
zaleznosci od ich wielkosci. Lgczniki powinny by¢ ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatéw odpornych
na korozj¢ w czasie nie krétszym niz tarcza znaku i konstrukcja wsporcza.

2.8. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skiadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podiozu. Prefabrykaty nalezy ukfada¢ na podkiadach z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm miedzy podtozem

a prefabrykatem.
Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow dziatajacych

korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.
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3.SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,
— betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
— érodkéw transportowych do przewozu materialow,
— przewoznych zbiornikéw na wode,

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drég

Znaki drogowe nalezy na okres transportu odpowiednio zabezpieczy¢, tak aby nie ulegaty
przemieszczaniu i w sposdb nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Og6lne zasady wykonywania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét nalezy wyznaczyc:
— lokalizacje znaku.
— wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.

Miejsce wykonywania prac nalezy oznakowaé, w celu zabezpieczenia pracownikéw i kierujacych
pojazdami na drodze.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukeji wsporczych znakéw

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glebokosci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzgtu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows
lub wskazaniami InZyniera.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakoficzeniu mozna bylo
przystapi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentowych.

5,3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed ufozeniem prefabrykatu nalezy wyréwnaé i zage$cié. Wolne przestrzenie miedzy
écianami gruntu i prefabrykatem nalezy wypetnié materialem kamiennym, np. klidicem i dokladnie zagescié
ubijakami recznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to géma powierzchnia prefabrykatu powinna by¢ rowna
z powierzchnig pobocza lub by¢ wyniesiona nad te powierzchni¢ nie wigcej niz 0,03 m.

5.3.2. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakow wielkowymiarowych (znak
kierunku i miejscowosci), wykonywane z betonu ,,na mokro” lub z betonu zbrojonego nalezy wykona¢ zgodnie z
PN-S-02205:1998 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartych badz rozpartych nalezy wykonywaé zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed naplywem wod
opadowych przez wyprofilowanie terenu ze spadkiem umozliwiajagcym fatwy odplyw wody poza feren
przylegajacy do wykopu. Dno wykopu powinno byé wyréwnane z doktadnoscia = 2 cm.
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Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usungé i miejsce wypehi¢ do spodu
fundamentu betonem. Plaszczyzny boczne fundamentéw stykajace sig z gruntem nalezy zabezpieczyé. Po
wykonaniu fundamentu wykop nalezy zasypa¢ warstwami grubosci 20 cm z dokladnym zageszczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wysiegniki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych,
powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchylka od pionu, nie wigcej niz + 1 %,

— odchylka w wysokos$ci umieszczenia znaku, nie wiecej niz + 2 c¢m,

— odchytka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego
postoju, nie wigcej niz + 5 c¢m, przy zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z
zafgcznikiem nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach [25].

5.5. Konstrukeje wsporcze
5.5.1. Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najechaniem

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych bramowych lub wysiggnikowych jedno lub dwustronnych, jak
roéwniez konstrukcje wsporcze znakéw tablicowych bocznych o powierzchni wigkszej od 4,5 m?, gdy wystepuje
mozliwo$¢ bezposredniego najechania na nie przez pojazd - musza byé zabezpieczone odpowiednio
umieszczonymi barierami ochronnymi lub innego rodzaju urzadzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi,
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. Podobne zabezpieczenie nalezy stosowaé
w przypadku innych konstrukcji wsporczych, gdy najechanie na nie w wigkszym stopniu zagraza bezpieczenstwu
uzytkownikéw pojazdéw, niz najechanie pojazdu na bariere, jesli przewiduje to dokumentacja projektowa, SST
lub Inzynier.

5.5.2. Latwo zrywalne ziacza konstrukcji wsporczej

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostonietych barierami ochronnymi - zaleca sie stosowanie
fatwo zrywalnych lub fatwo rozlaczalnych przekrojow, zlgezy lub przegubéw o odpowiednio bezpiecznej
konstrukeji, umieszczonych na wysokosci od 0,15 do 0,20 m nad powierzchnig terenu.

W szczegblnosci - zaleca sie stosowanie takich przekrojow, zlaczy lub przegubéw w konstrukcjach
wsporczych nie ostonigtych barierami ochronnymi, ktére znajduja si¢ na obszarach zwiekszonego zagrozenia
kolizyjnego (ostrza rozgatezien drég laczmikowych, zewnetrzna strona tukéw drogi itp.).

Latwo zrywalne lub tatwo rozlaczalne ztacza, przekroje lub przeguby powinny by¢ tak skonstruowane i
umieszczone, by znak wraz z konstrukcja WSpOrczg po zerwaniu nie przewracat si¢ na jezdnie. Wysokogé czgscei
konstrukeji wsporczej, pozostalej po odlaczeniu gomej jej czesci od fundamentu, nie moze by¢ wieksza od 0,25
m.

5.5.3. Zapobieganie zagrozeniu uzytkownikéw drogi i terenu przyleglego - przez konstrukcje wsporcza

Konstrukcja wsporcza znaku musi by¢ wykonana w sposcb ograniczajacy zagrozenie uzytkownikow
pojazdéw samochodowych oraz innych uzytkownikéw drogi i terenu do niej przyleglego przy najechaniu przez
pojazd na znak. Konstrukcja wsporcza znaku musi zapewnié mozliwosé fatwej naprawy po najechaniu przez
pojazdy lub innego rodzaju uszkodzenia znaku.

5.5.4. Tablicowe znaki drogowe na dwéch stupach Iub podporach

Przy  stosowaniu tablicowych znakéw drogowych  (drogowskazéw tablicowych, tablic
przeddrogowskazowych, tablic szlaku drogowego, tablic objazdéw itp.) umieszczanych na dwéch shapach lub
podporach - odleglos¢ migdzy tymi stupami lub podporami, mierzona prostopadle do przewidywanego kierunku
najechania przez pojazd, nie moze byé mniejsza od 1,75 m. Przy stosowaniu wigkszej liczby shupéw niz dwa -
odlegtos¢ migdzy nimi moze byé mniejsza.

5.5.5. Poziom gérnej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukeji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym podobnym -
pozadane jest, by gorna cze$¢ fundamentu pokrywata si¢ z powierzchnia pobocza, pasa dzielgcego itp. lub byla
nad t¢ powierzchnig wyniesiona nie wigcej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych, znajdujacych sie
poza korong drogi, gérna cz¢$¢ fundamentu powinna byé wyniesiona nad powierzchnie terenu nie wigcej niz 0,15
m.

5.5.6. Barwa konstrukcji wsporczej
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Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych musza mie¢ barwe szarg neutralng z tym, Ze
dopuszcza sig barwe naturalna pokry¢ cynkowanych. Zabrania si¢ stosowania pokry¢ konstrukeji wsporczych o
jaskrawej barwie - z wyjatkiem przypadkéw, gdy jest to wymagane odrebnymi przepisami, wytycznymi lub
warunkami technicznymi.

5.6. Polgczenie tarczy znaku z konstrukcja wsporczg

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do Kkonstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej
przesuniecie lub obrot.

Materiat i spos6b wykonania polaczenia tarczy znaku z konstrukcjg wsporczg musi umozliwiaé, przy
uzyciu odpowiednich narzedzi, odlaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez caly okres uzytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktdrych wystepuja czgste przypadki dewastacji znakow, zaleca sie stosowanie
elementéw zlacznych o konstrukcji uniemozliwiajacej lub znacznie utrudniajgcej ich rozlgczenie przez osoby
niepowolane.

Nie dopuszcza si¢ zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposéb wymagajacy bezposredniego
przeprowadzenia $rub mocujacych przez lico znaku.

5.7. Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejong na rewersie naklejke zawierajaca nastgpujace
informacje:
a) pumer i date normy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],
b) Kklasy istotnych wlasciwosci wyrobu,
¢) miesigc i dwie ostatnie cyfry roku produkcji
d) nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujgce producenta lub dostawce jesli nie jest
producentem,
€) numer certyfikatu zgodnosci i numer jednostki certyfikujacej.
Oznakowania powinny byé wykonane w sposéb trwaly i wyrazny, czytelny z normalnej odleglosci
widzenia. Czytelno$é i trwalo§é cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powinna byé nizsza od wymaganej
trwalosci znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2 Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét nalezy sprawdzaé:
— zgodnos¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacija projektows
— odchylek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,
~ prawidlowos$é wykonania wykopéw pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,
— poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3,
— poprawno$¢ ustawienia stupkow i konstrukeji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4 i 5.5,
— zgodno$¢ rodzaju i grubosci blachy ze specyfikacja.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sg:
a) szt. (sztuka), dla znakéw drogowych konwencjonalnych oraz konstrukcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakow pozostatych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera.
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8.2. Odbiér ostateczny

Odbidr robét oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje:
— prace pamiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentéw,
~ dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
— zamocowanie tarcz znakéw drogowych.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odporno$ci powloki lakierowanej na
dziatanie wody oraz oznaczanie nasigkliwosci
2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie
3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogélnego
zastosowania
4. PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odpornoéci powloki na dziatanie
mgly solnej
5. PN-89/H-84023.07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
6. PN-B-03215:1998 Konstrukeje stalowe - Potaczenia z fundamentami - Projektowanie i
wykonanie
7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia statyczne i
projektowanie
8. PN-EN 40-5:2004 Stupy o$wietleniowe. Czgé¢ 5. Slupy oswietleniowe stalowe.
Wymagania
9. PN-EN 206-1:2003 Beton Cze¢s$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminium - Blachy, tasmy i plyty - Tolerancje

ksztaltu i wymiaréw wyrobéw walcowanych na zimno

11.  PN-ENISO 1461:2000 Powloki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowa
(cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i badanie

12.  PN-EN 10240:2001 Wewngtrzne i/lub zewngtrzne powloki ochronne rur stalowych.
Wymagania dotyczgce powlok wykonanych przez cynkowanie
ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

13.  PN-EN 10292:2003/ Tasmy i blachy ze stali o podwyzszonej granicy plastycznosci

A1:2004/A1:2005(U) powlekane ogniowo w sposéb ciagly do obrébki plastycznej na zimno.

Warunki techniczne dostawy

14.  PN-EN 10327:2005(U) Tasmy i blachy ze stali niskowgglowych powlekane ogniowo w
sposéb ciggly do obrdbki plastycznej na zimno. Warunki techniczne
dostawy

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpieczefistwo konstrukcji wsporczych dla urzadzen
drogowych. Wymagania i metody badan

16. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki drogowe - Cze$¢ 1: Znaki stale

17. prEN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe - Cze$¢ 5 Badanie wstepne typu

18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1: 1990 Oprawy oswietleniowe. Wymagania ogéine i badania

20. PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawy oswietleniowe - Wymagania szczegblowe - Oprawy
oswietleniowe drogowe

21. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane

22.  PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaczanie grubosci powloki

23. PN-91/H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco

24, PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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10.2 Przepisy zwigzane

25.

26.

27,

28.

29.

30.
31.

Zalgczniki nr 1 14 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegélowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw deklarowania
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.
2041)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface colours for visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

CIE No. 54 Retroreflection definition and measurement (Powierzchniowy wspétczynnik odblasku
definicja i pomiary)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

State odblaskowe znaki drogowe i urzadzenia bezpieczefistwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDiM do
udzielania aprobat technicznych nr Z/2005-03-009
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