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1. WSTEP

11 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce doboru, zakupu, do-
stawy i montazu (wykonania) i odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg Systemu au-
tomatyki i BMS.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ.

Specyfikacja Techniczna (dalej ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1. Ponizszg spe-
cyfikacje nalezy rozpatrywaé tacznie z wszystkimi innym dokumentami kontraktu
oraz z normami i przepisami dotyczgcymi opisywanego zakresu prac.

1.3  ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST.

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza Specyfikacja Techniczna, obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie instalaciji Systemu automatyki i
BMS, niezbednych do prawidtowego funkcjonowania budynku.

Wszelkie odstepstwa od niniejszej specyfikacji, norm oraz dokumentéw zwigzanych
tacznie z propozycjami, ktére wg oferenta urzgdzen lub prac pokazujg bardziej eko-
nomiczne rozwigzania powinny by¢ przedstawione na pismie do sprawdzenia i za-
twierdzenia przez Inwsetora.. Niedopuszczalne sg Zzadne odstepstwa niezatwier-
dzone na pismie przez Inwestora.

Oferent winien zgtosi¢ w formie pisemnej kazdg niejasnos¢ w tej lub innej specyfi-
kacji lub niezgodnos$¢ z przywotanymi dokumentami/normami i uzyska¢ pisemne
wyjasnienie Inwestora.

Wszelkie prace (roboty) zwigzane z wykonaniem instalacji automatyki i BMS, sta-
nowigce przedmiot przetargu (oferty) i Specyfikacji Technicznej, nalezy wykonac¢
zgodnie z zalozeniami i parametrami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji Tech-
nicznej oraz w dokumentacji projektowej. Sposéb planowania i wykonywania prac
powinien mie¢ na wzgledzie ich wysokg jakos¢ oraz terminowe zakohczenie.

W/w prace obejmujg wszelkie niezbedne czynnosci wymagane do zrealizowania
zadan objetych kontraktem. Nalezg do nich prace podstawowe i dodatkowe nie-
zbedne do zamontowania wymienionych w dokumentach kontraktowych urzgdzen i
aparatow oraz wykonania okablowania dla instalacji zasilania urzgdzen oraz oka-
blowania sterowniczego. Prace bedg obejmowaly caly zakres robo6t. W skiad robot
wchodzg wszystkie prace uzupetniajgce, zwigzane z pracami podstawowymi oraz
wszystkie Swiadczenia niezbedne dla petnego i prawidiowego ukonczenia robot.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ w/w instalacje kompletne i sprawne, a
wszystkie roboty powinien wykonywac zgodnie z regutami sztuki budowlanej i wie-
dzy technicznej.

Wykonawca, zobowigzany jest takze doskonale zapoznac¢ granice swiadczen, wyni-
kajgce z jego zakresu prac wobec innych Wykonawcéw. W trakcie realizacji prac,
musi przekaza¢ Zamawiajgcemu liste prac bedgcych w zakresie innych Wykonaw-
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cbéw, ktére muszg zostaé wczesniej zrealizowane i zgtoszone do odbioru, aby prze-
jat catkowitg odpowiedzialnos¢ za wykonywane w powigzaniu z tymi pracami czyn-

nosci.

1.4  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wszystkie roboty objete Projektem nalezy wykona¢ wg Polskich Norm i obowigzuja-
cych przepiséw budowlanych i przeciwpozarowych, pod fachowym nadzorem tech-
nicznym ze strony osoby posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia, wykonania, i uruchomienia
instalacji automatyki i BMS, bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji
Technicznej,

Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania wszystkich brakujgcych i
pominietych w niniejszym opracowaniu elementow instalacji wraz z dostar-
czeniem koniecznych materiatéw i urzadzeh dla kompletnego wykonania
sieci i instalacji automatyki, bedgcych przedmiotem niniejszej ST i zapew-
nienia jej petnej funkcjonalnosci,

Wykonawca jest rowniez zobowigzany do koordynacji i wykonania potgczen
przedmiotowych instalacji w punktach wykonywanych przez wykonawcow
innych branz. Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania sie z kompletng
specyfikacjg projektowg obiektu i dokonaniem koordynacji montazowych ni-
niejszych instalacji z innymi instalacjami mechanicznymi i elektrycznymi.
Wszelkie zmiany montazowe wynikajgce z braku koordynacji wykonania w/w
instalacji z innymi branzami Wykonawca ma zrealizowac¢ na wiasny koszt,

W przypadku, kiedy Wykonawca zastosuje urzadzenia i/lub materiaty nie-
zgodne ze ST i/lub dokumentacja projektowg bedzie obcigzony kosztami
demontazu tego urzadzenia i/lub materiatu oraz zakupu i montazu urzgdzen
i/lub materiatébw wyszczegoélnionych w ST,

Specyfikacje, opisy i rysunki uwzgledniajg oczekiwany przez Zamawiajgcego
standard dla materiatéw, urzgdzen i instalacji. Wykonawca moze zapropo-
nowaé rozwigzanie alternatywne niemniej jednak w takim przypadku musi
uzyskac jego pisemne zatwierdzenie przez projektanta i Inwestora,

Rysunki i czes¢ opisowa dokumentacji sg wzajemnie uzupetniajgcymi sie.
Wszystkie elementy ujete w czesci opisowej, a nie pokazane na rysunkach
oraz pokazane na rysunkach a nie ujete specyfikacjg powinny by¢ traktowa-
ne jakby byly ujete w obu. W przypadku watpliwosci, co do interpretacji ni-
niejszej Specyfikacji Technicznej, Wykonawca przed ztozeniem oferty powi-
nien wyjasni¢ z Zamawiajacym wszelkie watpliwosci, ktory jako jedyny jest
upowazniony do autoryzacji i dokonywania jakichkolwiek zmian lub od-
stepstw,

Wszystkie wykonywane prace oraz proponowane materiaty winny odpowia-
da¢ Polskim Normom i posiadac¢ stosowng deklaracje zgodnosci lub posia-
dac¢ znak CE i deklaracje zgodnosci z normami zharmonizowanymi oraz po-
siadac¢ niezbedne atesty tak, aby spetniac

obowigzujgce przepisy,
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Do zakresu prac Wykonawcy kazdorazowo wchodzg préby urzgdzen i insta-
lacji wg. obowigzujgcych norm i przepisOw oraz protokolarny odbior w obec-
nosci wskazanego przez Zamawiajgcego przedstawiciela Inwestora. Do wy-
konanych prac Wykonawca winien zatgczy¢ rowniez deklaracje kompletno-
sci wykonanych prac oraz zgodnosci z projektem i niniejszg specyfikacja,

Wykonawca (oferent) obowigzany jest zapoznac¢ sie na miejscu ze stanem
terenu, i elementéw istniejgcych na terenie objetym opracowaniem oraz
bezposredniego otoczenia, przewidujgc trudnosci techniczne, organizacyjne
oraz logistyczne zwigzane z realizacjg przedmiotowe] inwestycji,

Wszystkie prace muszg by¢ wykonywane zgodnie z zasadami sztuki budow-
lanej, z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci i pod statym nadzorem oséb
uprawnionych. Zakres wykonania i obowigzki przy robotach budowlanych
stosowa¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych i podobnymi uregulowaniami branzowymi,

Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akcepta-
cji wszystkie rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opi-
sami, obliczeniami, préobki materiatow, prototypy wyrobow zaréwno ujetych
jak i nie ujetych dokumentacjg projektowg wraz z wymaganymi Swiadectwa-
mi, dopuszczeniami, atestami itp.

Wykonawca ma obowigzek wykonac roboty i uruchomi¢ urzadzenia, oraz
usung¢ wszelkie usterki i defekty z nalezytg starannoscig i pilnoscia, zgodnie
z postanowieniami umowy. Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ wszelkie
materialy, urzgdzenia, sprzet oraz zatrudni¢ kierownictwo i site roboczg nie-
zbedne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia usterek w ta-
kim zakresie, w jakim jest to wymienione lub moze byc¢ logicznie wywnio-
skowane z umowy,

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne i prawidtowe wytyczenie robot
w nawigzaniu do podanych w projekcie punktow, linii i pozioméw odniesie-
nia. Za btedy w pozycji, poziomie i wymiarach lub wzajemnej korelacji ele-
mentow peing odpowiedzialno$¢ ponosi Wykonawca i zobowigzany jest
usungc¢ je na wkasny koszt bez wezwania,

Wykonawca jest zobowigzany do wspotpracy i koordynacji rob6t z innymi
wykonawcami wylonionymi w odrebnych postepowaniach przetargowych
obejmujgcych pozostale roboty budowlane, az do calkowitego ukonczenia
obiektu, umozliwiajgcego jego przekazanie do uzytkowania. Wspélpraca
miedzy wykonawcami polegac¢ bedzie na wzajemnym udostepnianiu frontu
robét pod dalsze prace budowlane, wraz ze skoordynowaniem terminu ich
wykonania, wynikajacym z ogélnego harmonogramu rob6t akceptowanego
przez Inwestora.

1.4.1 Ochrona srodowiska.

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ sie do
przepiséw zawartych w regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska.
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie unika¢ dziatan szkodliwych dla in-
nych jednostek wystepujgcych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hala-
su i innych czynnikéw szkodliwych.
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1.4.2 Warunki bezpiecze nstwa i ochrony zdrowia.

W zakresie bezpieczehstwa i ochrony zdrowia Wykonawca powinien znac¢ i prze-
strzega¢ wymagania zawarte w:

= Ustawie - Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. Nr 156/2006 r + zm.)

= Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z 17.09.1999 r w sprawie bezpieczen-
stwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych DzU nr
80/1999 r

» Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r w sprawie bezpie-
czenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych DzU nr
47/2003.

1.4.3 Warunki ochrony przeciwpo zarowej.

Wykonawca zobowigzuje sie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Ma
obowigzek utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy ha terenie budynku. Mate-
rialy fatwopalne bedg przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi w
bezpiecznej odlegtosci i w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym
przez nieprzestrzeganie przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

1.5 ZAKRES ROBOT I ICH UTRZYMANIE PODCZAS BUDOWY

Do Wykonawcy nalezy zebranie wszystkich informacji niezbednych dla oceny
utrudnien w wykonaniu robét, wynikajgcych z usytuowania placu budowy i rodzaju
graniczacych z nim terenéw (ewentualne trudnosci z dowozem materiatéw, wjaz-
dem maszyn, przepisy zarzadu drdg, przepisy policji itd.)

Wykonawca winien zastosowa¢ wszelkie racjonalne srodki w celu zabezpieczenia
drég dojazdowych do Placu Budowy, dobierajgc trasy i uzywajgc pojazdéw tak, aby
szczegolny ruch zwigzany z transportem materiatow, urzgdzen i sprzetu Wykonaw-
cy i Podwykonawcow na Plac Budowy ograniczy¢ do minimum, oraz aby nie spo-
wodowac¢ uszkodzenia tych drég. Wykonawca winien zabezpieczy¢ i powetowac
Zamawiajgcemu wszelkie roszczenia, jakie mogg by¢ skierowane w zwigzku z tym
bezposrednio przeciw Zamawiajgcemu, oraz podjg¢ negocjacje i zaptaci¢ roszcze-
nia, jakie wynikng na skutek zaistniatych szkod.

Wykonawca winien wykonywaé¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji rob6t w
taki sposob, aby w granicach wynikajgcych z koniecznosci wypetnienia zobowigzan
wobec Zamawiajgcego nie zaktdcaé bardziej niz to jest konieczne porzadku pu-
blicznego, dostepu, uzytkowania lub zajmowania drog, chodnikéw, placéw publicz-
nych i prywatnych do i na terenach nalezacych zaréwno do Zamawiajgcego jak i do
0soOb trzecich. Wykonawca winien zabezpieczy¢ Zamawiajgcego przed wszelkimi
roszczeniami, postepowaniami, odszkodowaniami i kosztami, jakie mogg by¢ na-
stepstwem nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.

Tym samym oferta Wykonawcy musi uwzglednia¢ wszelkie elementy zwigzane z
potozeniem placu budowy, gdyz nie uwzgledniane beda pdzniej jakiekolwiek zgda-
nia podwyzszenia ceny ttumaczone faktem, ze oferta sporzgdzona zostata jedynie w
oparciu o dokumentacje opisowg 0golng, co okazato sie niewystarczajgce dla fak-
tycznego wykonania rob6t lub prac dodatkowych wyniktych z zaistnienia okres$lo-
nych sytuacji szczegdlnych projektu.
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Do Wykonawcy instalacji nalezy zapewnienie, wszystkich niezbednych srodkow
przetadunku, zagospodarowanie placu budowy zgodnie ze swoimi potrzebami,
skladowanie materialéw a takze zapewnienie wszelkich srodkow bezpieczenstwa i
ochrony dla wykonywanych przez siebie rob6t oraz dostarczenie urzadzen dodat-
kowych wskazanych w poszczegdélnych dokumentach Przetargu jako urzgdzenia
dostarczane przez Wykonawce.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy pozyskanie skladowisk (miejsc zwatki) dla gru-
zu pochodzacego z rozbidrki, kucia, bruzdowania itd. - uzyskanych wtasnym stara-
niem i na swoj koszt.

1.6 ZASADY KONTROLI | ODBIORU ROBOT

W ramach zobowigzan przewidzianych Umowg, Wykonawca ma obowigzek dla ca-
tosci wykonywanych instalacji automatyki i BMS, wykonac rozruchy, préby, spraw-
dzenia funkcjonowania i pomiary odbiorcze. Prace te powinny by¢ wykonywane w
terminach zgodnych z Szczegétowym Harmonogramem Robét. Wykonawca powi-
nien sporzgdzi¢ protokoty z przeprowadzonych préb, kontroli i pomiaréw oraz prze-
kazac je Zamawiajgcemu.

Z chwilg, gdy Wykonawca uzna, iz prace montazowe i elektroinstalacyjne dobiegty
konca i ze zakonczona zostata regulacja funkcjonujgcej instalacji, ma obowigzek
poinformowac pisemnie Inwestora, przesytajgc mu list wraz z formularzem zawiera-
jacym wszystkie informacje niezbedne do przeprowadzenia odbioru wykonanych
robét. Wniosek o wykonanie odbioru robét, powinien zosta¢ sporzgdzony zgodnie z
przepisami polskiego prawa oraz zawiera¢ poszczegoélne wymagalne zezwolenia.

1.7 TEREN BUDOWY | DOKUMENTY BUDOWY

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, plac budowy powinien zosta¢ ogrodzony i
zabezpieczony dla ruchu pieszego i kolowego za pomocg znakéw drogowych,
oswietlenia, mostkow przejsciowych i przejazdowych. Kierownik Robot powinien byé
stale obecny na placu budowy a w razie nieobecnosci powinien zosta¢ wyloniony
jego zastepca. Wykonawca rob6t odpowiada za wszelkie naruszenie porzadku na
placu budowy, szkody spowodowane przez nalezgce do niego urzadzenia, maszyny
i Srodki transportu oraz za incydenty spowodowane nieprzestrzeganiem przepisow
BHP, obowigzujacych regulaminéw i zalecen. Za wszelkie spowodowane szkody,
Wykonawca zostanie obcigzony kosztami napraw.

Wykonawca zobowigzany jest réwniez do przestrzegania czystosci na terenie bu-
dowy, sktadowania gruzu i odpadéw w miejscach do tego celu wyznaczonych oraz
Wwywozu hieczystosci (zgodnie z zawartymi umowami). W przypadku nie przestrze-
gania nakazu zachowania czystosci, Inwestor samodzielnie lub za posrednictwem
swego przedstawiciela na budowie ma prawo wezwa¢ Wykonawce do usuniecia
nieprawidtowosci a w przypadku nie wywigzania sie Wykonawcy, wzywa specjali-
styczng, zewnetrzng firme porzadkowg a koszty poniesione za wykonanie ustugi
obcigzajg rachunek Wykonawcy, ktéry nie dotrzymat swoich zobowigzan.

1.8 POWIAZANIA PRAWNE | ODPOWIEDZIALNO $€ WOBEC PRAWA

Wszystkie elementy Systemu automatyki i BMS, bedace przedmiotem ST, nalezy
wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami polskimi. Do Wykonawcy robét
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niniejszej branzy nalezy zapewnienie wszelkich srodkow bezpieczenstwa i ochrony
dla wykonywanych przez siebie robdét, a w szczegdlnosci zapewnienie:

» bezpieczenstwa konstrukciji,

= bezpieczehstwa pozarowego,

» bezpieczenstwa uzytkowania,

» odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowotnych,
= ochrony srodowiska,

= 0szczednosci energi,

= ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym,

Sieci komunikacyjne oraz instalacje automatyki i elektryczne powinny by¢ wykonane
zgodnie z projektem i zasadami wiedzy technicznej. Wykonawca jest zobowigzany
do wyznaczenia na caly okres trwania robo6t Kierownika Robét posiadajgcego
uprawnienia zgodnie z polskimi przepisami. Przed przystgpieniem do robét Wyko-
nawca dostarcza plan BiOZ, ktory podlega zaakceptowaniu przez inspektora BHP
oraz zobowigzuje sie do przestrzegania zalecen inspektora BHP. Wykonawca bie-
rze petng odpowiedzialnos¢ za odpowiednie wykonanie, stabilnos¢ i bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci wykonywanych na Placu Budowy oraz za metody i technologie
uzyte przy realizacji przedmiotu ST.

Funkcja inspektora BHP nie zwalania Wykonawce z jego odpowiedzialnosci w za-
kresie bezpieczenstwa i higieny pracy w tym zwlaszcza w przypadku wypadkéw
przy pracy. W konsekwencji Wykonawca ma swoj udziat w ubezpieczeniu i ochronie
budowy zaréwno, co do dyspozycji dotyczacych wytgcznie jego wkasnych pracowni-
kéw oraz wykonywanej przez nich pracy na budowie, jak rowniez wobec 0sob, kto-
rych obecnos¢ na miejscu wykonywania prac jest uzasadniona.

1.9 NAZWY | KODY ROBOT BUDOWLANYCH.

CPV 45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
CPV 45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechniczne

CPV 45315600-4 - Instalacje niskiego napiecia

CPV 45315700-5 - Instalowanie stacji rozdzielczych

CPV 45317100-3 - Instalowanie elektrycznych urzgdzen pompowych
CPV 45317300-5 - Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych

2. MATERIALY

2.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Wszystkie materiaty powinny by¢ wybrane przez Wykonawce robét z wyprzedze-
niem. Nie pdzniej niz 7 dni przed zakupem materiatbw Wykonawca rob6t ma obo-
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2.2

2.3

3.1

3.2

wigzek dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dane dotyczgce: swia-
dectw jakosci, atestow, certyfikatow lub deklaracje zgodnosci materiatdw przewi-
dzianych do zainstalowania.

Dla wszystkich zastosowanych urzgdzen wymagana jest niezawodnosc, ptynna pra-
ca i fatwos¢ obstugi. Nalezy zastosowac aparature typowa. Nie wolno stosowac
urzgdzen prototypowych, nie zarejestrowanych i nie dopuszczonych do produkcji.
Czesci zapasowe powinny byé¢ dostepne przez minimum 10 lat.

Nominalne warunki pracy aparatow AKPIA powinny spetnia¢ wymagania co naj-
mniej w zakresie znamionowych napie¢ i znamionowych pradéw, dla wszystkich za-
stosowan i przy tolerancji napiecia = 10%.

Wszystkie materialy zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadaé, co do
parametréw i jakosci, wymaganiom Projektu Wykonawczego, Specyfikacji Tech-
nicznej oraz przyjetym rozwigzaniom technicznym. Na kazde zgdanie Zamawiajg-
cego (badz Inspektora Nadzoru) Wykonawca obowigzany jest okaza¢ w stosunku
do wskazanych materiatow: certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodno-
Sci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normag lub aprobatg techniczna.

WYMAGANIA DO MATERIALOW WYSZCZEGOLNIONYCH W PUB LIKOWANYCH

KATALOGACH.

Do materiatow wyszczegoélnionych w obowigzujgcych i publikowanych katalogach
(KNNR, KNR, KNRW, KSNR, KNP, ORGBUD i innych katalogach) nalezy stosowac¢
zasady okreslone w zatozeniach ogélnych i szczegdtowych katalogow. W szczegol-
nosci nalezy stosowac¢ warunki i normy tam wskazane.

WYMAGANIA DO MATERIALOW NIEWYSZCZEGOLNIONYCH W KATALOGACH.

Materiaty, ktére nie majg odniesienia w publikowanych katalogach, a dopuszczone
sg do stosowania w budownictwie, nalezy stosowaé¢ zgodnie z obowigzujgcymi kar-
tami wyrobow i instrukcjami producentéw. Normy zuzycia nalezy przyjmowac zgod-
nie z zaleceniami producentéw i dystrybutoréw wyrobdw.

SPRZET.

NARZEDZIA, ELEKTRONARZ EDZIA.

Wykonawca robét jest zobowigzany do stosowania sprzetu, narzedzi i elektronarze-
dzi wlasciwych do wykonywanego rodzaju robét i spetniajgcych wymagania norm
obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

PRZYRZADY DO BADAN | POMIAROW

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw musza posiadac¢ aktu-
alne swiadectwo wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujg-
ce przyrzad pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i
pomiarow.

TRANSPORT

Wykonawca robot zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkéw transpor-
tu, ktore nie wptyng na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatow lub nie
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wplyng niekorzystne na wiasciwosci wykonywanych robot. Wykonawca powinien
stosowac srodki transportu zgodnie z naktadami rzeczowymi i odpowiednio przysto-
sowanych do przewozonych tych materiatow.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:

= samochodu dostawczego,
» samochodu skrzyniowego

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych materiatdw i elementéw
oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 INSTALACJE AUTOMATYKI | BMS

= Prefabrykacja, dostawa, montaz, podtgczenie i uruchomienie rozdzielnic za-
silajgco-

= sterujgcych zgodnie z projektem wykonawczym,
= Dostawa urzgdzen systemu automatyki,

= Montaz, podigczenie i uruchomienie urzgdzen AKPIA (czujnikow, termosta-
tow, regulatoréw,

= itp.),

» Okablowanie urzadzen automatyki i odbiornikdéw sitowych zasilanych z roz-
dzielnic zasilajgco-sterujgcych dostarczanych przez wykonawce BMS, obej-
mujgce:

0 dostawe materiatbw montazowych, wytgcznikéw serwisowych oraz
kabli,

o wykonanie tras kablowych i rurazu dla potrzeb rozprowadzenia linii
pomiarowych, zasilajgcych, sterowniczych i monitorujgcych wraz z
przebiciami, uszczelnieniami i niezbednymi robotami budowlano-
wykonczeniowymi,

o0 ukladanie kabli i przewoddw,

o uktadanie obwoddéw sterowniczych,

0 podigczenie kabli i przewoddw do terminali,
0 znakowanie kabli i przewodow,

o0 wykonanie potgczen wyrownawczych rozdzielnic, urzgdzen, tras ka-
blowych,

= Wykonanie pomiaréw elektrycznych odbiornikow sitowych,

= Opracowanie oprogramowania sterownikéw zgodnie z projektem wykonaw-
czym automatyki i instalacji HVAC,

= Uruchomienie instalacji obejmujgce:
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0 uruchomienie napedéw elektrycznych,

o kontrole podigczen urzadzen obiektowych na obiekcie i elementow
automatyki w rozdzielnicach,

0 testowanie oprogramowania oraz systemu automatyki,
0 ustawienie parametrow programowych,

= Dostawa urzadzen i oprogramowania komputerowego dla stanowisk nadzo-
ru technicznego BMS:

0 zainstalowanie urzgdzeh wraz z niezbednymi podigczeniami,

0 zainstalowanie oprogramowania systemowego, interfejsow, komuni-
kacji zewnetrznej,

o wykonanie masek graficznych,

0 zalozenie bazy danych,

0 testowanie oprogramowania systemowego i uzytkowego,
0 zatozenie trendow,

0 opracowanie raportow,

= Przygotowanie instrukcji obstugi, dokumentacji powykonawczej i dokumen-
tacji programowej w 3 egz. drukowanych i w 2 egz. na nosniku elektronicz-
nym,

= Szkolenia personelu technicznego,

5.2 OPIS ROBOT

Wymaga sie, aby wszystkie materialy i urzadzenia bylty dobrane wg projektu wyko-
nawczego. Nalezy stosowa¢ materiaty wysokiej klasy, niezawodne, renomowanych
firm popularnych na polskim rynku, starannie wykonane i zamontowane. Wszystkie
materiaty i urzgdzenia muszg posiada¢ komplet dopuszczen, aprobat i atestow.

W przypadku ztozenia oferty przygotowanej w oparciu o zamienniki Wykonawca zo-
bowigzany jest przedstawic¢ liste proponowanych zamiennikéw z podaniem typu i
producenta wraz z kartami urzgdzen, wymaganymi certyfikatami i aprobatami, ce-
lem uzyskania akceptaciji.

5.2.1 Rozdzielnice zasilaj gco - sterownicze.

W zakresie Wykonawcy jest dostawa, montaz, podigczenie, uruchomienie oraz
przeprowadzenie préb rozruchowych i prob dziatania rozdzielnic zasilajgco - ste-
rowniczych. Rozdzielnice te zasilajg poszczegoblne urzadzenia oraz sterujg nimi. Na-
lezy wykonac je jako szafy wolnostojgce lub wiszgce, w stalowej obudowie.

W ramach rozruchu instalacji i urzgdzen nalezy wykona¢ préby rozruchowe i uru-
chomienie poszczegoinych rozdzielnic.
5.2.2 Trasy kablowe.

Dla rozprowadzenia kabli i przewodow systemu zasilania i sterowania automatyki i
BMS w obiekcie, nalezy wykona¢ odpowiednie trasy kablowe. Gtdwne ciggi tras ka-
blowych bedg obejmowaty rozprowadzenie wszystkich linii zasilajgcych, obwodéw
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sitowych oraz kabli i przewodow sygnatowych. Wykonawca zobowigzany jest zreali-
zowac wszelkie niezbedne przebicia i przewierty przez sciany oraz stropy z zapew-
nieniem odpowiedniego uszczelnienia takich przejsc.

5.2.3 Okablowanie zasilaj ace.

Zasilanie urzadzen nalezy wykona¢ w uktadzie TN-S kablami i przewodami o prze-
krojach zgodnych ze schematami rozdzielnic zasilajgco - sterowniczych. Przejscia
kabli i przewodow przez stropy wykonaé¢ nalezy w rurach ochronnych o $rednicach
dostosowanych do przekroju przewodow. Przejscia kabli pomiedzy odrebnymi stre-
fami pozarowymi wykonac jako szczelne z zastosowaniem materiatdw uszczelniajg-
cych o odpowiedniej odpornosci ogniowej. Na kablach przechodzacych przez sciany
pozarowe nalezy zatozy¢ oznaczniki metalowe po obydwu stronach sciany pozaro-
wej. Wszystkie kable wchodzace badz wychodzace z obiektu, nalezy prowadzi¢ w
przepustach z rur ochronnych, ktére po wprowadzeniu kabli nalezy odpowiednio
uszczelni¢ przed przedostawaniem sie wody, wilgoci i gazow.

5.2.4 Zasilanie odbiornikéw technologicznych.

Zasilanie odbiornikéw technologicznych nalezy wykona¢ za posrednictwem rozigcz-
nikbw remontowych montowanych przy urzgdzeniach. Zasilanie urzadzen technolo-
gicznych nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym oraz wytycznymi pro-
ducentéw zawartymi w DTR dostarczanych urzgdzeh technologicznych.

5.2.5 Montaz i uruchomienie urz adzen wentylacji.

W zakresie montazu instalacji automatyki i BMS jest zamontowanie wszystkich
urzadzen elektrycznych i elektronicznych systemu takich jak: czujniki, termostaty,
presostaty, wytgczniki lokalne, falowniki, sitowniki przepustnic i zaworéw. Dodatko-
wo w ramach montazu w/w urzgdzen nalezy zamontowac wszystkie uchwyty, kréé-
ce, ograniczniki, kapilary itp.

W zakresie uruchomienia nalezy wykonac¢ oprogramowanie falownikéw oraz ste-
rownikow wentylacji. Nastepnie nalezy przeprowadzi¢ proby funkcjonalne wszyst-
kich urzadzen. Po pomysinym przeprowadzeniu prob nalezy przeprowadzic¢ rozruch
urzgdzen.

5.2.6 Instalacja pot gczen wyréwnawczych.

W zakresie rob6t automatyki i BMS nalezy wykona¢ potgczenia wyréwnawcze. W
ramach w/w instalacji nalezy wykona¢ potgczenia wyrownawcze bezposrednie
wszystkich metalowych elementéw urzgdzen wentylacji, weziéw cieplnych oraz
zbiornikbw. Dodatkowo nalezy podtgczy¢ do w/w instalacji rurociggi wody grzew-
czej, chlodniczej oraz kanaly wentylacyjne. Instalacje potgczen wyrownawczych na-
lezy podtaczy¢ do szyny gtéwnej uziemiajgcej budynku. Do Gtéwnej Szyny Uziemia-
jacej (GSU) nalezy przylaczyé:

»  Silniki wentylatoréw,
= Zbiorniki,

= Kanaly wentylacyjne,
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53 OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT.

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ wg Polskich Norm oraz zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Projekcie Wykonawczym, pod fachowym kierownictwem
technicznym ze strony osoby posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

54 OBOWIAZKI WYKONAWCY.

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akcep-
tacji wszystkie rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi
opisami, obliczeniami, probki materiatdw wraz z wymaganymi $wiadectwami,
dopuszczeniami, atestami itp. Przed wykonaniem bgdz zamowieniem ele-
mentow indywidualnych Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ ich wymia-
ry na budowie. Wykonawca ma prawo proponowaé zastosowanie innych niz
specyfikowane w projekcie materiatow i technologii, pod warunkiem, ze beda
one réwnorzedne pod wzgledem jakosci, parametréw technicznych i kolory-
styki i zostang one zaakceptowane przez Inwestora,

Obowigzkiem Wykonawecy jest wykonac roboty montazowe i uruchomienio-
we oraz usung¢ wszelkie usterki i defekty z nalezytg starannoscia i pilnoscia,
zgodnie z postanowieniami umowy. Wykonawca ma obowigzek dostarczyé
wszelkie materiaty, urzadzenia, sprzet oraz zatrudni¢ kierownictwo i site ro-
boczg niezbedne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia
usterek w takim zakresie i terminie, jaki wynika z umowy,

Wykonawca bierze petng odpowiedzialnos¢ za jakosé¢, wykonanie, stabilnosé
i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i
technologie uzyte przy budowie,

Wykonawca ma obowigzek zorganizowa¢ we wlasnym zakresie zatrudnienie
kierownictwa robét i robotnikbéw, a nastepnie zapewni¢ im warunki pracy,
wynagrodzenie, zakwaterowanie, wyzywienie i dowdz,

Wykonawca powinien wykonywac wszelkie czynnosci niezbedne dla realiza-
cji robot w taki sposéb, aby w granicach wynikajgcych z koniecznosci wypet-
nienia zobowigzan umownych nie zaktécaé¢, bardziej niz to jest konieczne,
porzadku publicznego, dostepu, uzytkowania lub zajmowania drég, chodni-
kéw i placow publicznych i prywatnych do i na terenach nalezgcych zaréwno
do Zamawiajgcego jak i do 0s6b trzecich. Wykonawca winien zabezpieczyé
Zamawiajgcego przed wszelkimi roszczeniami, postepowaniami, odszkodo-
waniami i kosztami, jakie mogg by¢ nastepstwem nieprzestrzegania powyz-
Szego postanowienia,

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wszelkie racjonalne srodki w celu
zabezpieczenia drog dojazdowych do Placu Budowy od uszkodzenia przez
ruch zwigzany z dziatalnoscig Wykonawcy i Podwykonawcow, dobierajgc
trasy i uzywajgc pojazdow tak, aby szczegolny ruch zwigzany z transportem
materiatow, urzadzen i sprzetu Wykonawcy na Plac Budowy ograniczy¢ do
minimum, oraz aby nie spowodowa¢ uszkodzenia tych drég. Wykonawca
winien zabezpieczy¢ i powetowa¢ Zamawiajgcemu wszelkie roszczenia, ja-
kie mogg by¢ skierowane w zwigzku z tym bezposrednio przeciw Zamawia-
jacemu, oraz podja¢ negocjacje i zaptaci¢ roszczenia, jakie wynikng na sku-
tek zaistniatych szkod,
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Wykonawca jest gospodarzem na placu budowy i jako gospodarz odpowia-
da za przekazany teren robét do czasu komisyjnego odbioru i przekazania
terenu do uzytkowania. Odpowiedzialnos¢ powyzsza dotyczy w szczegolno-
$ci obowigzkow wynikajgcych z przepisow BHP, przeciwpozarowych i po-
rzagdkowych,

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne i prawidtowe wytyczenie robot
w hawigzaniu do podanych w projekcie punktéw, linii i pozioméw odniesie-
nia. Za btedy w pozycji, poziomie i wymiarach lub wzajemnej korelacji ele-
mentow pelng odpowiedzialnos¢ ponosi Wykonawca i zobowigzany jest
usuna¢ je na wiasny koszt bez wezwania,

Wykonawca jest zobowigzany sporzadzi¢ przed rozpoczeciem budowy Plan
Bezpieczenstwa | Ochrony Zdrowia (BiOZ), uwzgledniajgc specyfike obiektu
i warunki prowadzenia rob6t budowlanych,

Wykonawca jest zobowigzany do wspotpracy i koordynacji rob6t z innymi
wykonawcami wylonionymi w odrebnych postepowaniach przetargowych
obejmujgcych pozostate roboty budowlane, az do catlkowitego ukonczenia
obiektu, umozliwiajgcego jego przekazanie do uzytkowania. Wspélpraca
miedzy wykonawcami polegac¢ bedzie na wzajemnym udostepnianiu frontu
robét pod dalsze prace budowlane, wraz ze skoordynowaniem terminu ich
wykonania, wynikajacym z ogélnego harmonogramu rob6t akceptowanego
przez Inwestora. Wykonawca opracuje i przedstawi Inwestorowi projekt or-
ganizacji robét i harmonogram rzeczowy rob6t do akceptacii,

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy prowadzenie dokumentacji budowy i
przygotowanie oraz przekazanie Zamawiajgcemu instrukcji obstugi, doku-
mentacji powykonawczej i dokumentacji programowej

55  SPOSOB PROWADZENIA ROBOT, ZAKRESY ROBOT.

Roboty budowlane winny by¢é wykonywane wg Polskich Norm, oraz wynika¢
z zalozehn Specyfikacji Technicznych ogoélnych i szczegdtowych, stanowia-
cych podstawe sporzadzenia kosztorysu ofertowego,

Projekt organizacji i zagospodarowanie Placu Budowy Wykonawca wykonu-
je na wkasny koszt,

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i har-
monogram roboét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg prowa-
dzone roboty zwigzane z wykonaniem instalacji Systemu automatyki i BMS,

Instalacje automatyki i BMS powinny spetnia¢ wymagania podstawowe doty-
czgce w szczegolnosci:

0 bezpieczenstwa konstrukcji,
0 bezpieczenstwa pozarowego,
0 bezpieczenstwa uzytkowania,

o odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony
srodowiska oszczednosci energii,

0 ochrony przed porazeniem elektrycznym,



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

INSTALACJA BMS marzec 2018

o0 wyréwnania potencjatow wszystkich dostepnych czesci przewodzg-
cych,

» |nstalacje automatyki i BMS powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i
zasadami wiedzy technicznej,

6. ODBIOR ROBOT.

=  Wykonawca (kierownik robot) zgtasza Zamawiajgcemu gotowos¢ do odbioru
wpisem w dzienniku budowy; potwierdzenie tego wpisu lub brak ustosunko-
wania sie przez inspektora nadzoru w terminie dni 3 od daty dokonania wpi-
Su oznacza osiggniecie gotowosci do odbioru w dacie wpisu do dziennika
budowy,

= Zamawiajgcy wyznacza termin i rozpoczyna odbior przedmiotu odbioru w
ciggu 7 dni od daty zawiadomienia go o osiggnieciu gotowosci do odbioru,
zawiadamiajgc o tym Wykonawce,

= Jezeli w toku czynnosci odbioru zostang stwierdzone wady, to Zamawiaja-
cemu przystugujg nastepujgce uprawnienia:

o jezeli wady nadajg sie do usuniecia, moze odmowi¢ odbioru do czasu
usuniecia wad,

o0 jezeli wady nie nadajg sie do usuniecia, to:

= jezeli nie uniemozliwiajg one uzytkowania przedmiotu odbioru
zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajgcy moze obnizy¢ od-
powiednio wynagrodzenie,

= jezeli wady uniemozliwiajg uzytkowanie zgodnie z przezna-
czeniem, Zamawiajgcy moze odstgpi¢ od umowy lub zgdac
wykonania przedmiotu odbioru po raz drugi,

= Z czynnosci odbioru nalezy spisa¢ protokét zawierajgcy wszelkie ustalenia
dokonane w toku odbioru, jak tez terminy wyznaczone na usunigcie stwier-
dzonych przy odbiorze wad,

=  Wykonawca zobowigzany jest do zawiadomienia Zamawiajgcego (Inspekto-
ra Nadzoru) o usunieciu wad oraz do zgdania wyznaczenia terminu na od-
bior zakwestionowanych uprzednio robo6t jako wadliwych,

= Zamawiajgcy moze podjgé decyzje o przerwaniu czynnosci odbioru, jezeli w
czasie tych czynnosci ujawniono istnienie takich wad, ktore uniemozliwiajg
uzytkowanie przedmiotu umowy zgodnie z przeznaczeniem - az do czasu
usuniecia tych wad,

» Nalezy wykona¢ nastepujgce badania odbiorcze:
o Wykonac préby dziatania uktadu zasilania,
0 Sprawdzi¢ poprawnos¢ mocowania i montazu urzadzen,
0 Sprawdzi¢ poprawnos¢ prowadzenia tras kablowych i przewodow,
o Wykona¢ pomiary rezystanciji izolaciji,

o0 Wykonac préby dziatania poszczegoélnych urzadzen oraz instalaciji,
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= Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzgdzi¢ odpowiednie pro-
tokoty.
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7.

PLATNOSCI

Zgodnie z zawartg umowa.

Klauzula

Wykonawca wymienionego zakresu robdt, powinien zapoznac¢ sie z catoscig
dokumentacji i jednoczesnie dokona¢ obliczen dla poszczegoinych zakresow
robot,

Specyfikacje urzadzen oraz rysunki szczegotowe, kazdorazowo podlegaja
zatwierdzeniu przez Inwestora i Biuro Projektéw,

W przypadku zastosowania jakichkolwiek rozwigzan systemowych nalezy
przy wycenie uwzgledni¢ wszystkie elementy danego systemu niezbedne do
zrealizowania catosci prac,

Specyfikacje i opisy uwzgledniajg standard minimalny dla materiatéw i insta-
lacji, niezbedny do wiasciwego funkcjonowania projektowanego obiektu.
Wykonawca moze zaproponowaé alternatywne rozwigzania pod warunkiem
zachowania minimalnego wymaganego standardu. Kazdorazowo alterna-
tywne rozwigzanie musi podlega¢ ocenie i zatwierdzeniu przez Inwestora,

Rysunki i czes¢ opisowa sg dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi.
Wszystkie elementy ujete w specyfikacji (opisie), a nie ujete na rysunkach
lub ujete na rysunkach a nie ujete w specyfikacji winne by¢ traktowane tak
jakby byly ujete w obu,

W przypadku rozbieznosci w jakimkolwiek z elementéw dokumentacji nalezy
zglosi¢ zaistniaty fakt projektantowi, ktéry zobowigzany bedzie do pisemne-
go rozstrzygniecia problemu,

Wszystkie elementy nie ujete w niniejszym opracowaniu a zdaniem Wyko-
nawcy niezbedne do prawidlowego dziatania instalacji nie zwalnia wykonaw-
¢y z ich dostarczenia i zainstalowania,

W przypadku wystgpienia kwestii spornych, Wykonawca przed ziozeniem
oferty, powinien wyjasni¢ je z Inwestorem, ktéry jako jedyny jest upowaznio-
ny do ich rozstrzygniecia,

W zakres prac wykonawcy wchodzg préby i uruchomienia poszczegolnych
urzgdzen oraz instalacji wg obowigzujgcych norm, przepiséw oraz dokumen-
tacji techniczno ruchowej,
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8.

PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w spra-
wie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytu-
owanie (Dz.U. z 2002 roku Nr 75 poz. 690),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5
sierpnia 1998 roku w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednost-
kowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U). Nr 107, poz. 679),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
marca 1998 roku w sprawie systeméw oceny zgodnosci, wzoru deklaracji
zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych
do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U. Nr 113, poz.
728),

Dziennik Ustaw z 1997r. Nr 129, poz. 884 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy,

Dziennik Ustaw z 2003r. Nr 120, poz. 1133 w sprawie szczegOtowego za-
kresu i formy projektu budowlanego,

Dziennik Ustaw z 2003r. Nr 120, poz. 1126 w sprawie informacji dotyczgcej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczehAstwa i ochrony
zdrowia,

Dziennik Ustaw z 2000r. Nr 106 poz. 1126 z p6zniejszymi zmianami - w tym
zmiany wprowadzone w dniu 11.07.2003) - Prawo budowlane,

Norma wieloarkuszowa PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych;

Ustawa z 24.08.1991 r. O ochronie przeciwpozarowej (Tekst jedn-DzU nr
147/2002 r + zm)

Ustawa z 30.08.2002 r. O systemie oceny zgodnosci (Tekst jedn DzU nr
204/2004 r. + zm)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Spotecznej z
12.03.2003 r w sprawie zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego
DzU nr 49/2003



