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Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Roboty drogowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zakresie robét drogowych, ktore zostang wykonane dia kontrakiu: pn. Biezace utrzymanie drég na terenie
Nadlesnictwa Kaliska.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce | majgce na celu
wykonanie wszystkich robot drogowych przewidzianych do wykonania w ninigjszym kontrakcie.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wymagania szczegblowe dla robét drogowych ujetych w

pkt.1.3.

1.3. Zakres Rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robét w zakresie robét drogowych i obejmujg
Roboty ujete w dokumentacji projektowej dia kontrakiu pn. Biezace utrzymanie drdg na terenie
Nadle$nictwa Kaliska.

Zakres rzeczowy robot objetych specyfikacja:

Profilowanie i zageszczenia podloza szer 5m, 4m

wykonanie nawierzchni drogowej szerokosci 3,5 m( wyjgtkowo 4 m , min 3 m)
wykonanie plantowanie poboczy szer min 0,5-,075 m

karczowanie drzew , odsuniecie na odlegtos¢ 10 m od drogi

wywoéz ziemi do 1 km

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami
Kontraktu, wymaganiami ST i poleceniami Inzyniera. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentéw wymaga akceptacji Inzyniera.

szerokosc poboczy 0,5-,075m
szeroko$é drogi 3,5 m

nachylenie poprzeczne 3-5%
dopuszczaine nachylenie podtuzne 13 %
nachylenie poboczy max 6%

2. MATERIALY | SKEADOWANIE

2.1.1. KrRuszywo
Kruszywo tamane wg PN-B-11112:1996, klasa |, gatunek 1.
Frakcje 0-31,5
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2.2. Piasek gruboziarnisty

Piasek stosowany do wykonywania warstw odcinajgcych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-
11113 dla gatunku 1 i 2. / stosowany wariantowo jako wypetnienie/

2.3. Pospoétka
Pospéika na podbudowe powinna skiadem odpowiadac nastepujacym przedziatom:
- Frakcja | — piasek $redni: 1-2mm w iloéci okoto 20%,
-~ Frakcja |l — piasek gruby: 2-4mm w ilosci okoto 45%,
— Frakcja Ill -~ drobny zwir: 4-16mm w ilosci okoto 35%.

2.4. Zwir
2wir - kruszywa mineralne okreslone w PN-B-11111:1996.
3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechaniczne.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie.

4. TRANSPORT

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je umiescié rownomiernie
na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.Miejsce
sktadowania nalezy ustalic z Inwestorem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zakres wykonywania robét

5.1.1. WYKONANIE KORYTA PRZEZNACZONEGO DO ULOZENIA KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI
DROG,

5.1.1.1. Warunki przystapienia do rob6t

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza dopiero
po zakonczeniu i odebraniu robét ziemnych oraz wszystkich robét zwigzanych z wykonaniem
elementéw odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Woczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza i
wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jest mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

5.1.1.2. Wykonanie koryta/ opcjonalnie/
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.Paliki nalezy zachowa¢ do czasu odbiory rob6t.

. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na oszerzeniach lub w przypadku robét o0 matym zakresie. Grunt odspojony w czasie
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wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i
S8T, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznic sie od szerckosci projektowanej o wiecej
niz +10cm i -5cm.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg
z tolerancja 1 0,5%.

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1cm, -2cm.

5.1.1.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
poprzednim punkcie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

5.1.1.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne terenu umoziiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w poditozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowang przez
Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia Is = 1.00

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowacé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz podany
powyzej. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12.

Minimalna warto$¢ Is dla ruchu mniejszego od ciezkiego:
- gbrna warstwa o grubosci 20cm 1,00
-~ na giebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 0,97

5.1.1.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza
Podioze i koryto po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, fo powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w
inny sposob.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania
kolejnej warstwy mozna przystapi€ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podioza
Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.
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5.1.2. WYKONANIE NAWIERZCHNI Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

Rozscielenie flucznia w warstwie nawierzchni odbedzie sie mechanicznie, przy uzyciu rowniarki lub
ukfadarki kruszywa. Warstwa gr. 10 cm . powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajgcym nie
przenikanie czgstek podioza do warstw wyzej lezacych.

Podbudowa ttuczniowe wykonywana bedzie jednowarstwowo , frakcja 0-31,5 mm, zgodnie z
wymaganiami PN-84/S-96023.

Grubosci warstwy :
Frakcja 0-31,5mm -10cm

Zageszczenie wykonane bedzie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnym,. Walowanie nailezy
wykonywagé z polewaniem woda.

Wymagania odnos$nie waflowania:

— zageszczanie powinno odbywac sie zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca,
w zaleznosci od szeroko$ci zageszczanego pasa roboczego i grubosci watowanej warstwy,

— zageszczanie naleZy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku srodkowi, najezdzac¢ watowang
warstwe kotem napedowym, w celu unikniecia zjawiska fali przed walcem,

— manewry walca nalezy przeprowadzac¢ ptynnie, na odcinku juz zaggszczonym,

~ predkosé przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 - 4 km/h na poczagtku i 4
- 6 km/h w dalszej fazie watowania,

— watowanie na odcinku fuku poziomego o jednostronnej przechyice poprzecznej, nalezy
rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze,

— walce wibracyjne powinny posiada¢ zakres czestotliwosci drgan w przedziale 33 - 35 Hz.

Podbudowa z tlucznia, po zwatowaniu, musi osiggnaé wymagana nosno$¢ w zaleznosci od kategorii
ruchu.

Zageszczenie podbudowy tluczniowej rozécielanej recznie nastapi przy uzyciu plyty wibracyjne;j.
Szerokos¢ wykonanej podbudowy z tlucznia powinna by¢ zgodna z projektem.

Tolerancja szerokosci podbudowy z ttucznia na tukach i prostych w stosunku do podanej
w projekcie, nie powinna przekracza¢ + 5 cm. Rzedne wysokosciowe osi i krawedzi jezdni nie
powinny rézni¢ sie od projektowanych o wiecej niz 2 cm.

5.1.3. WYKONANIE PODBUDOWY Z POSPOLKI / WARIANTOWO /

Wykonanie podbudowy z pospdiki to zrzucanie z samochodu samowytadowczego przy wysokosci
min. 1m. Nastepnie zageszczenie warstw o grubosci min.25cm, w stanie optymalnej wilgotnosci, co
jest warunkiem uzyskania wskaznika zageszczenia 1s>0,96.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Po zakoriczeniu robot przy kazdym obiekcie nalezy sprawdzié zgodnosé wykonania nawierzchni z
zatozeniami projektu pod wzgledem geometrii nawierzchni i spadkéw poprzecznych oraz
podtuznych.

Badania jakosci wykonanych nawierzchni
Ulozona i zageszczona warstwa, ma charakteryzowa¢ sie nastepujgcymi cechami:
- jednorodnoscig powierzchni,
—  rownosE - nierbwnosci nie moga przekraczaé 6 mm.
~ grubos¢ warstwy nawierzchni (tolerancja £ 5 mmj,
- szerokos¢ warstwy nawierzchni (tolerancja £ 5 cm),
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6.1.1. BADANIE GRUBOSCI NAWIERZCHNI

Sprawdzanie grubosci nawierzchni nalezy wykonaé co najmniej w dwéch losowo wybranych
miejscach odbieranej nawierzchni. Grubos¢ warstwy nawierzchni hie moze sie rézni¢ od
projektowanej wiecej niz + 10 %.

6.1.2. BADANIE POCHYLENIA NAWIERZCHNI

Sprawdzenie pochylenia nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca niwelatora lub faty di min
1,6m. Roznice pomigdzy pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie powinny by¢ wieksze niz
0,2%

6.1.3 Badanie zageszczenia.
Inwestor , Inspektor nadzoru moze zaleci¢ wykonanie badania lekka piyta dynamiczng

7. OBMIAR ROBOT

Dia wykonania nawierzchni drogi i nawierzchni zwirowych jednostka obmiarows jest - m?

8. ODBIOR ROBOT

Ogébine wymagania dotyczace odbioru robét .
Wykonawca zgtasza do odbioru prace ulegajgce zakryciu z wyprzedzeniem 2 dniowym .
Odbiér koricowy robot po pisemnym zgloszeniu i potwierdzeniu przes Inzyniera gotowosci do

odbioru .

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogéine.

2.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

3. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

Poprawki N 11/97

4.  PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek.
5. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych.

6. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek.
7. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

8. PN-5/02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

9. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe - Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r., Nr 92 poz. 881).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U. z 2002r., Nr 166, poz.1360, z
pozZniejszymi zmianami).

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poisztywnych, 1BDIM - Warszawa 1997
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych, 1BDiM, Warszawa, 2001

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i Zwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa,
1984

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa 1989r.
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