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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych
Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00. — Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robot, ktore zostang wykonane w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi
wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa
oSwietlenia terenu i zasilania urzadzen”

1.2.  Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB
Zakres robot obejmuj¢ zadanie zgodnie z pkt. 1.1.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy cato$é
techniczno — uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

14.2. Chodnik i Sciezka rowerowa — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od
jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i rowerzystow oraz odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy — opatrzony piecz¢cig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robdt, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomi¢dzy Kierownikiem Projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Jezdnia — czegs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
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postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.
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1.49. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
I skarpami rowow.

1.4.11. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

14.12. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr
z ponumerowanymi stronami sluzagcy do wypisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w Rejestrze Obmiardw podlegaja potwierdzenia przez Kierownika Projektu.

1.4.13. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 préb zwigzanych z oceng
jakosci materialow oraz Robot.

1.4.14. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodnie
z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

1.4.15. Nawierzchnia — warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg S$cieralng
a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni
I przekazywanie ich na podbudowg.

c) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza — gorna czgs¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza — dolna cze¢$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji
nos$nych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu
i przenikania czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe¢ mrozoochronnag,
odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.16. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie Na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ —  zgodno$¢  wykonywanych  Robot
z dopuszczajacymi tolerancjami, a je$li przedziat tolerancji nie zostal okreslony
z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze — czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

14.21. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glebokosci
przemarzania

1.4.22. Podloze ulepszone — gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Kierownika Projektu — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy
przez Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j.

1.4.25. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
I przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.26. Przepust — obickty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjne;j,
stuzace do przepltywu matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.29. Przetargowa Dokumentacja Projektowa — cze¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizacj¢, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.30. Rekultywacja — Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.31. Slepy Kosztorys — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Zadanie budowlane — czg¢s¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelniania
przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonaniu
Robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5.  Ogodlne wymagania dotyczace Robdt
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot 1 ich zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gltéwnych
trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy.

Na Wpykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki i dokumenty:
Opis techniczny

Plan sytuacyjny

Przekroje typowe

Profil podtuzny

A

Przekroje poprzeczne
6. Szczegoty

Specyfikacije techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych

Przedmiar Robot

1.5.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i STWIORB

Dokumentacja Projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
InZzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bledéw lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian
lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowg 1 STWiORB.
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W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacja
Projektowg lub STWiORB, i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy bgda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Za utrzymanie ruchu publicznego uwaza si¢ wykonanie robdt utrzymaniowych
1 remontdow biezacych, niezbednych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim
standardzie technicznym, zlozonym dla tej drogi. Powyzsze nie obejmuje od$niezania
i zwalczania gotoledzi, ktore wykonuje administrator drogi.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, czasowa sygnalizacje,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
I pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace begda akceptowane przez
InZyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ begdzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢ ze jest
wlaczona w Ceng Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot wykonawca bedzie:
a) Utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b) Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wilasnosci spolecznej 1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1. Lokalizacj¢ baz, warsztatbw, magazynéw, skladowisk, ukopow 1 drog
dojazdowych.
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ stosowane do
wykonywania robot.

Nie dopuszcza sie¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot beda mialy swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajac brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
Robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie materiatow od wtasciwych
organ6w administracji panstwowe;.

Konsekwencje uzycia materiatow szkodliwych dla otoczenia, a stanowigcych
jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zanieczyszczeniem
wlasno$ci publicznej 1 prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot,
zaniedbaniem lub brakiem dzialan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie
wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzona wtasno$¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wlasnos$ci byl nie gorszy niz przed
powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane prze jego dzialania uszkodzenia
instalacji  na  powierzchni  ziemi I urzadzen  podziemnych  wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie, zabezpieczenie 1 przebudowe tych instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikéw oraz bedzie odpowiedzialny za ochrone tych urzadzen podczas trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju Roboét, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzagdzen podziemnych na Terenie Budowy 1 powiadomi¢ Inzyniera i1 wladze lokalne o
zmianie rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwltocznie powiadomi Inzyniera 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych znajdujacych si¢ w terenie objetym
Robotami.
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1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ wszystkich obowigzujacych
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, miedzy innymi Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzaju robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. nr 151 poz. 12562 r. 2002)
W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaptacie 1 sg uwzglgednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt 1 za wszelkie materialy
1 urzadzenia uzywane do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia
Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
I wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.13. Rownowaznos$¢ norm i zbioréw przepisoOw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, sprzgt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i1 zbadane Roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powolanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono inacze;j.

W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg Siudo konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
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zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy i przepisy, pod
warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice
pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i1 przedtozone Inzyniera, co najmniej na 28 dni przed datg
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera.

W przypadku, kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo
réwnego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych
w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1.  Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (czg$ci) materiatow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajag wymagania
specyfikacji technicznych w czasie postepu Robot.

2.2.  Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zroédet miejscowych wigczajgc w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzyniera wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych
1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do
zatwierdzenia Inzyniera.

Wykonawca ponosi  odpowiedzialnos¢ za  spelnienie  wymagan  ilosciowych
1 jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.

Humus i nadklad czasowo zdj¢te z terenu wykopow 1 miejsc pozyskania piasku
1 zwiru bedg formowane w hatdy 1 wykorzystywane przy zasypce 1 rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w Dokumentacji projektowej beda wykorzystywane do Robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Dokumentacji projektowej lub wskazan
InZyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegoélnione w
Dokumentacji Projektowe;j.

Eksploatacja Zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwoérnie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganymi. Probki
materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materialow pod wzglgdem jakosci.
W przypadku, gdy Inzyniera begdzie prowadzil inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialdéw przeznaczonych do realizacji Dokumentacji
Projektowej.

2.4.  Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez InZzyniera. Je$li Inzynier
zezwoli Wykonawcy na Uzycie tych materiatow do innych robot niz te, dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajdujg si¢ niezbedne 1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5.  Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialty do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢
1 whasciwos¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6.  Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatlu, albo w okresie
dhuzszym, jes$li bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji Roboét, zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym Kontraktem.
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Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzynierowi, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy
transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia
od wiadz, co do przewozu nietypowych tadunkoéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wilasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robodt zgodnie z zasadami
okreSlonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB 1 wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
oraz za jako$¢ zastosowanych materialdow 1 wykonywanych Robdt za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ, projektu organizacji Robdt oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i1 rzednymi okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu Robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzyniera, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw Robot beda
oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 w
STWiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materialdow 1 Roboét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
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Polecenia Inzyniera b¢da wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do aprobaty Inzynierowi
Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania
Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektows, STWIORB oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.
W przypadku gdy prowadzone Roboty naleza do rodzaju robot stwarzajacych szczegolne
zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 151, poz. 1256) Wykonawca
ma obowigzek przedstawienia, najpoézniej w terminie 7 dni przed rozpoczgciem Robot,
odpowiedniego planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (bioz).
Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawierac:
a) Czes$¢ ogolng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- bhp,
- plan bioz (kiedy wymagany),
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw Robot,
- system (sposoéb 1 procedur¢) proponowanej kontroli i1 sterowania jakoscig
wykonywanych Robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmoéw sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi;
b) Czes¢ szczegdtows opisujacg dla kazdego asortymentu Robot
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje 1 1lo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- sposob i1 procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwos$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw Robot,
- sposob postepowania z materiatami i Robotami nieopowiadajacymi wymaganiom.
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6.2.  Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zalozong jakos$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz Robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli InZyniera moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialbw oraz Robot
z czestotliwos$cig zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sg okreslone w STWiORB,
normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt  zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowne urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostalty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzyniera bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te
beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materialdw ponosi
Wykonawca.

InZyniera jest upowazniony do kontroli wszystkich Robot oraz materiatow dostarczonych na
budowe lub na jej terenie produkowanych, wilaczajac w to przygotowanie i1 produkcje
materiatow. Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie
materialy 1 Roboty, ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych.

6.3.  Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dopuszczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i1 oznakowane, w sposoOb zaakceptowany przez kierownika
Projektu.
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6.4. Badanie i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIiORB,
stosowa¢ mozna Wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzynierowi.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrdédia ich wytwarzania zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.
InZynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robo6t prowadzonego przez Wykonawce,
ocenia zgodno$¢ materiatow 1 Robdt z wymaganymi STWiORB na podstawie badan
wlasnych oraz wynikow badan i pomiarow zawartych w raportach Wykonawcy.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
InZzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodno$ci materiatow 1 Robot z Dokumentacja Projektowa 1 STWiORB. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajagcego
Laboratorium Zamawiajacego wykonuje nast¢pujace badania i pomiary zlecone przez
Inzyniera:
a) Przed rozpoczeciem Robot:
- badanie materiatéw przewidzianych do wbhudowania,
b) W trakcie Robot:
- badania jakos$ci stosowanych materiatow,
- badania sprawdzajace do odbioru robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- badania do odbioru ostatecznego wg poszczegdlnych asortymentow STWiORB.
W czasie trwania budowy probki nalezy dostarcza¢ sukcesywnie w miare postgpu robot.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniona zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Normg lub
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e Aprobatyg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okre§long w pktl.
1 ktorej spelniaja wymogi STWiORB.
W  przypadku materialow, dla ktorych w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikow
tych badan dostarczone przez Wykonawce¢ Inzynierowi.
Jakikolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8.  Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i1 beda dotyczy¢ przebiegu
Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez InZyniera programu zapewnienia jakosci harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczecia zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymywania robot z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
I ostatecznych odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonychbadan
z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje InZyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy Robdt.

(2) Rejestr Obmiaréw
Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow Robot. Obmiary wykonywanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow,
orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace

dokumenty:

a) Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) Protokoty przekazania terenu Budowy,

¢) Umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno —prawne,

d) Protokoty odbioru Robot,

e) Protokoty z narad i ustalen,

f) Korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy be¢dg przechowywane na Terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robdét

Obmiar Robot bedzie okreslic faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych Roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Obmiar podlega akceptacji Inzyniera.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji InZzyniera na
pismie.
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Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesieczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiar nie powinien obejmowac¢ dodatkowych Robot nie wykazanych w Dokumentacji
projektowej z wyjatkiem Robodt zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie. Zwigkszona
ilos¢ Robot w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

7.2.  Zasady okreSlania ilosci Robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszezegodlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robot nie wymagajg tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m® jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganymi specyfikacji Technicznych.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4.  Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac
w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5.  Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
Robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ czasie ich wykonania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci  beda uzupeknione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiaréw, ktorego
wzOr zostanie uzgodniony z InZyniera.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
a) Odbiorowi Roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) Odbiorowi czesciowemu,
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c) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.  Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego
postepu Robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzyniera.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 i1los¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie badan
wlasnych oraz dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.2.  Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych cze$ci Robdt. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru
Robdt dokonuje Inzynier.

8.3.  Odbior ostateczny Robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu
do ich ilo$ci, jakosci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny Robodt nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnoséci wykonania Robo6t z Dokumentacja Projektowa i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw Robot zanikajacych 1 ulegajacych  zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Robot
uzupelniajagcych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robot, jezeli ich jakos¢ 1 ilos¢
w poszczegolnych asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, STWiORB oraz
ustaleniami i poleceniami Inzyniera.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych  Robot
w  poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa i STWiORB z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy

19



P.P.U.H AD-BUD
ul. Kosmonautow 14, 42-660 Kalety AD-BUD
NIP 575-116-53-36

eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robdot w  stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1.  Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru
ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

1. Dokumentacje¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji Projektu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Projektu i ew. uzupetniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dziennik budowy i Rejestr obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie
z STWIORB i ew. PZJ.

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie
z STWIORB i ew. PZJ.

7. Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan
i pomiarow zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB
i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na potozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia, wodociggowej itp.) oraz protokoty
odbioru 1 przekazania tych robot wtascicielom urzadzen.

9. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

11. Sprawozdanie kierownika budowy wraz z o$§wiadczeniem o zakonczeniu Robot.

12. Protokoty odbiorow czesciowych i ewentualnie robdt zanikajacych.

W  przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

gk owd

8.4.0dbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonywanych Robdt zwigzanych
z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana prze Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto§¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na Teren Budowy,

- Wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2.  Warunki Kontraktu i Wymagania STWiORB DM.00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych
w STWiORB DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w w/w dokumentach,
a niewyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszty wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponosi Wykonawca. Po stronie
Wykonawcy lezy réwniez spelnienie roszczen osob 1 podmiotow, ktoére w zwiazku
z wprowadzeniem Organizacji Ruchu na czas budowy i prowadzenia robdt doznajg
jakiegokolwiek uszczerbku.
Koszt wybudowania objazdow / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.
b) Budowa drog objazdowych, innych urzadzen i obiektow lub remont istniejgcych drog
w zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.
c) Optaty/dzierzawy terenu.
d) Odszkodowania zwigzane z wydhuzeniem tras pojazdow komunikacji zbiorowej.
e) Przygotowanie terenu.
f) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu.
g) Tymczasowe zabezpieczeni lub przebudowa urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
h) Oczyszczenie, przestawieni, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i §wiatet.
i) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
J) Zimowe utrzymanie w odpowiednim standardzie.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
k) Usunig¢cie wbudowanych materiatdéw i oznakowania
I) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane (Dz. U. Nr89 z 25.08.1994r, poz. 414)
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628)
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz. U. Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

Rozporzadzenie M1 z 06.02.2003r (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
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Rozporzadzenie M1 z 27.08.2002r (Dz. U. Nr 151, poz. 1256)
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z p6zniejszymi zmianami).
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D.01.01.01. ODTWORZENIE | WYZNACZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru, wyznaczenia trasy i punktow
wysokos$ciowych w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z
utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa oSwietlenia terenu i
zasilania urzadzen”

1.1.  Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczag wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. zwigzanych z odtworzeniem 1 wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych oraz
obstuga geodezyjna realizacji zadania wraz z przeniesieniem kolidujacych punktow osnowy
geodezyjnej, ustaleniem ich nowych wspolrzgdnych, lgczenie z ich zgloszeniem do
Panstwowego Zasobu Geodezyjnego.

Obstuga geodezyjna prowadzona jest dla catego projektowanego uktadu komunikacyjnego.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

1.4, Ogoélne wymagania dotyczace Robodt

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot i ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Wspélny Slownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, kas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Rodzaje materialow

Do stabilizacji punktéw osi trasy nalezy uzywac:

- palikow drewnianych lub rurek stalowych — dla punktow zlokalizowanych w poboczach,

- gwozdzi z folig lub pretow stalowych — dla punktow zlokalizowanych w nawierzchni
asfaltowej jezdni 1 chodnikow. Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktow powinny
mie¢ dhugo$¢ dostosowang do aktualnie panujacych warunkéw atmosferycznych i powinny
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pozwoli¢ na stabilizacj¢ punktéw w sposob okreslony w niniejszej ST. Ewentualna wymiana
punktow z powodu ich zniszczenia lub warunkoéw atmosferycznych nie moze powodowaé
roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaptatg.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych — reperow roboczych (kiedy zajdzie
potrzeba ich odtworzenia lub zageszczenia), nalezy uzy¢ stupkow betonowych. Jako repery
robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych budowlach wzdluz trasy. Do
wykonania opisow i1 oznaczen punktow mozna uzywaé farby chloro — kauczukowej
w dowolnym kolorze oprocz biatego.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2.  Sprzet pomiarowy
Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastepujacym sprzgtem geodezyjnym gwarantujagcym
doktadnos$ci podane w p. 5.:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, laty, tasmy stalowe i ruletki,

- sprzgt GPS.

Wszystkie uzywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane
oraz posiada¢é wymagane przepisami szczegolnymi S$wiadectwa legalizacji. Doktadno$¢
instrumentéw powinna zapewnia¢ wykonanie robot z zatozong w niniejszej STWiORB
doktadnoscia.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2,  Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt. 1.3. oraz Instrukcjami GUGIK
wymienionymi w p. 10 niniejszej ST. Zamawiajacy ma obowiazek przekaza¢ Wykonawcy
dane geodezyjne (zawarte w Dokumentacji Projektowej) potrzebne do wykonania Robot
wymienionych w p.1.1.

Roboty obejmuja wykonanie:

a) Odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:
- punktéw osi trasy,
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- punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
- reperéw roboczych,

b) Uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw i koncow
krzywych przejsciowych i tukow kotowych,

€) Wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow
wedtug potrzeb,

d) Wyznaczenia dodatkowych punktow osi w rejonie obiektow mostowych i zatozenie
reperow bocznych przy takich obiektach,

e) Stabilizacji punktow w sposob chronigcy je przed zniszczeniem,

f) Pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) W razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow
osnowy geodezyjnej i ustalenie ich wspotrzednych, faczenie z ich zgloszeniem do
Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

h) Utrzymanie zastabilizowanych punktow w niezbednym zakresie,

i) Aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajacych z przepisOw prawa
Geodezyjnego oraz szczegotowych ustalen innych ST,

j) Woykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacji
1 odtworzenie osnowy panstwowej, zgodnie z zasadami okreslonymi w niniejszej
ST.

Obowiazujacy uktad odniesienia dla wysoko$ci — Uktad Kronsztadt 65.

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca powinien uzyska¢ dane zawierajgce
lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane prze osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej s3 zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzgdne terenu istotnie rdéznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmienione przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
1 potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania Robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe nie wymienione w p. 5.1.a) — J) konieczne dla
prawidlowej realizacji Robdt nalezg do obowigzkow wykonawcy.
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5.3. Osnowa realizacyjna

Przed przystapieniem do Robdt, Wykonawca ma obowigzek wyznaczy¢ i zastabilizowacd
osnowe¢ pomiarowg. Rozmieszczenie punktow osnowy oraz punktow wysokosciowych
powinno by¢ takie, aby kazdy punkt zlokalizowany w obrebie Robdt byt namierzalny co
najmniej z dwoch punktow osnowy poziomej oraz co najmniej jednego punktu osnowy
pionowej, z zalozong dokladnosciag. Ponadto przy kazdym realizowanym obiekcie
inzynierskim powinny by¢ zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy
poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy pionowej, niezaleznie od punktéw o ktorych
mowa powyzej.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami Robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci shlupkow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
InZyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadno$ci osnowy
pomiarowej panstwowej II-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwoch punktéw osnowy
panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy
realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych
punktow osnowy panstwowej, do ktérej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana. Aktualizacje
ta wykonuje si¢ wylacznie za pomoca sprz¢tu GPS.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy roOwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej
w trakcie realizacji Robot , w okresie gwarancji rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy
aktualizowa¢ nie rzadziej niz:

a) W trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia
ktoregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje
si¢ roOwniez uzasadniong obawe¢ Wykonawcy lub Inzyniera, Zze takie naruszenie
nastapito,

b) W okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesigce,

c) W okresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupelnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub
koniecznos$¢ czgstszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej
SST nie moze powodowac¢ roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaptate.

5.4.  Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy
wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktora zostata zaktualizowana
W sposob podany w p. 5.3.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robot.
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Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle ggsto,
aby odleglos¢ pozioma pomig¢dzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczala zatozonej tolerancji pomiarowej , to jest 3cm.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopoéw na powierzchni terenu (okreslenie granic Robdt), zgodnie z Dokumentacja
Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia
Robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 5Smm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odlegtos¢ pomigdzy krzywymi
powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma pomigdzy styczng
z poprzedniego punktu, a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 5mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejgcej nawierzchni, wyznaczenie
przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi projektowanych warstw
nawierzchni w taki sposob aby przeprowadzane frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie
mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwiato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
z zachowaniem wymaganych grubos$ci oraz spadkow zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

6.2.  Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy drogi i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

- 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego
obiektu,

- wyznaczenie nasypow 1 wykopow nalezy sprawdzi¢ tasmg i szablonem z poziomicg.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr
(km) wyznaczonej sytuacyjnie i wysokosciowo oraz stabilizowanej trasy oraz sztuka (szt.)
przeniesionego punktu geodezyjnego, lacznie z wykonaniem wszystkich niezbgdnych
czynnos$ci majacych na celu wykonanie i odbiér Robot

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.  Sposéb odbioru robot

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce
szkicow, dziennikéw pomiarowych i protokotow.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za kilometr (km) odtworzenia trasy 1 wyznaczenia punktow wysokosciowych oraz
sztuke (szt.) przeniesionego punktu osnowy.

Cena jednostkowa obejmuje:
- wytyczenie w oparciu o dane projektowe 1 istniejacy przebieg trasy punktéw gtownych trasy
tj. poczatkéw i koncow elementdw geometrycznych — krzywych przejsciowych i tukow
kotowych oraz ramp przechytowych z ich zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysokosciowym,
- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie
z Dokumentacja Projektowg oraz ich zageszczenie w sposob podany w p. 5, oznaczenie
pikietazu w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych punktow na biezaco do
zakonczenia okresu gwarancyjnego,
- zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w celu ich odtworzenia,
- przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy
geodezyjnej 1 ustalenie ich wspotrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego zasobu
Geodezyjnego,
- uzyskanie wszystkich niezb¢dnych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,
- aktualizacja punktow osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),
- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie Robot, gwarancji i rgkojmi punktéw
osnowy realizacyjnej,
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- aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajacych z przepisow Prawa Geodezyjnego
oraz szczegotowych ustalen innych STWiORB,

- wykonanie wszystkich niezbg¢dnych czynnosci okreslonych w niniejszej STWiIORB na
podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych oraz protokotow kontroli zgodnie
z zasadami okre§lonymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”,

- pozyskanie niezb¢dnych materiatow geodezyjnych,

- wykonanie niezbgdnych zgloszen i innych czynno$ci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

- inwentaryzacja powykonawcza,

- zakup 1 transport materiatow 1 sprzetu,

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

- odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej w nawierzchni,

- wykonanie innych czynnosci niezb¢dnych do realizacji Robot objetych niniejszag STWiIORB,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.
10.2. Inne dokumenty
1. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z po6zniejszymi zmianami).
2. Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
3. Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.
4. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.
5. Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
6. Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
7. Wytyczne techniczne G-3.2.  Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
8. Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
9. OST GG-00.01.02. Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie

i modernizacji drog i obiektow mostowych.
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D.01.02.02. USUNIECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJINEJ
(HUMUSU)

1. WSTEP

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot Budowlanych s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru, usuni¢cia warstwy
ziemi urodzajnej (humusu) w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi
wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa
oswietlenia terenu i zasilania urzgdzen”

1.1.  Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1. zwigzanych ze zdj¢eciem humusu darniny grubosci 15 cm ze skarp nasypow
1 przeciw skarp rowow trasy gtoéwnej.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi normami,
wytycznymi 1 okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4, Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.5. Wspdélny Stlownik Zamowien (CPV)
Kody grup, kas i1 kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamoéwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.
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Sprzet do wykonania robét
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- rOwniarki,
- spycharki,
- opaty, szpadle i inne sprzgty do r¢cznego wykonywania robot ziemnych — w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- koparki i samochody samowytadowcze — w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzgtu.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtornego
uzycia, nalezy zastosowac:
- noze do cigcia darniny,
- fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1,  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2,  Transport sprzetu i materialow

Przewiduje si¢ transport zdjetego humusu na sktadowisko przyobiektowe w celu jego
pézniejszego wykorzystania do umocnienia skarp oraz odw6z nadmiaru nieprzydatnego
humusu wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na sktadowanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot  oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2.  Zakres wykonywanych Robét

5.2.1. Humus nalezy zdja¢ na glgbokos¢ jego zalegania, to jest srednio 15 cm. W miejscach,
gdzie warstwa humusu jest grubsza niz powyzej zatozona, nalezy ja zdja¢ na peing glebokos¢
zalegania.

5.2.2. Zdjety humus nalezy skladowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, zaggszczeniem, najezdzaniem przez pojazdy.

5.2.3. Nie nalezy zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich,
aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieograniczonym.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”

6.2. Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodno$¢ wykonania robét z Dokumentacja
Projektowgq:

- powierzchnia zdjecia ziemi urodzajnej,

- grubos¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,

- prawidtowos¢ spryzmowania humusu i darniny.

Kontrola jakosci Robot bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidlowosci ich wykonania.
Zdjety humus powinien zawiera¢, co najmniej 2% cze$ci organicznych.

[lo$¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna zosta¢ ustalona na podstawie pomiaréw geodezyjnych
przeprowadzonych przed i po zdjeciu ziemi urodzajne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Roboét
Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest jeden metr kwadratowy (m?) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej
(humusu i darniny) zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

8.2.  Sposéb odbioru robot

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce
szkicow, dziennikéw pomiarowych i protokotow.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.

9. WARUNKI PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Ptaci si¢ za metr kwadratowy (mz) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z okresleniem
podanym w p.7.

Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
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- zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow na miejscu budowy,

- zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowang lub ustalong przez Inzyniera gltgbokosc¢,
- zatadunek i transport ziemi urodzajnej na sktadowisko przyobiektowe,

- sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczeniem przed zanieczyszczeniem,

- utrzymanie odktadu w niezbednym zakresie,

- rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

- koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

- optaty za sktadowisko lub utylizacje,

- biezace oczyszczenie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego
kotami pojazdow,

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

- wykonanie niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru, zwigzanych z rozbidrka
elementow drog i ulic w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewnetrznej
wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa o$wietlenia terenu i
zasilania urzadzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWIORB

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. 1 obejmujg rozbiorke:

- nawierzchni z betonu asfaltowego o $r. gr. 4 cm, gr. 15 cm

- nawierzchni z kostki granitowej gr. 16 cm,

- nawierzchni z kostki betonowej gr. 8 cm,

- nawierzchni z kostki betonowej 35 x 35 cm gr. 5¢cm,

- kraweznikéw betonowych 15x30 cm,

- obrzezy betonowych 8x30 cm.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujagcymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4,  Ogodlne wymagania dotyczace Robdt

Ogodlne wymagania Rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu 0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkéw bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenie chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

1.5. Wspélny Stlownik Zamowien (CPV)

Kody grup, kas i1 kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéowien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania oraz transportu
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Elementy 1 materialy z rozbidrek stajace si¢ wlasnoscia wykonawcy powinny by¢ usunigte
z terenu budowy w sposob i terminie niekolidujacym z wykonaniem innych robot. Wszystkie
koszty zwiazane z transportem, skladowaniem i utylizacja ponosi Wykonawca. Materiaty
wskazane przez Inwestora jako jego wtasnos¢ nalezy dostarczy¢ na wskazane miejsce.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robét

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilo$ci wskazaniom zawartym w PZJ
i projekcie Technologii i Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1,  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2,  Transport sprzetu i materialow
Materiaty z rozbiorki mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robét oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2.  Wykonanie Robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw dréog obejmuja usunig¢cie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3. zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub
wskazanych przez Inzyniera.

Decyzje o ewentualnym zakwalifikowania materiatu z rozbidrki do ponownego wbudowania
podejmuje Inzynier.
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Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢é usuwane bez
powodowania uszkodzen.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnié¢
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ do uzyskania
wskaznika zaggszczenia 1:>1,00.

Zatadunek gruzu na s$rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomocg koparki lub tadowarki.
W trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowigzek biezgcego utrzymania drog
dojazdowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”

6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiérkowych

Kontrola jako$ci Robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych Robot
rozbidorkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak réwniez sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach powinno
spetnia¢ odpowiednio wymagania okreslone w odpowiednich STWiORB.

Odbioru wykonanych Robot rozbiérkowych dokonuje Kierownik Projektu na budowie na
zasadach okreslonych w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” jak dla Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru Rob6t dokonuje si¢ na budowie.

Jednostka obmiaru Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic jest dla rozbiorki:
- nawierzchnie - metr kwadratowy (m?),

- kraweznikow betonowych, obrzezy, - metr (m),

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robdt
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

8.2.  Sposéb odbioru roboét

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.
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9. PODSTAWA PLATONSCI

9.1.  Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostk¢ obmiarowa okreslong w p. 7 wg
dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- wyznaczenie Robot w terenie,

- zakup 1 zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania
robot wynikajacych z przyjetej technologii robét,

- rozbidrka wszystkich materiatdw wymienionych w pkt.1.3,

- zatadunek i odwoz na wysypisko,

- koszty utylizacji,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan i sprawdzen,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty
1.Dz. U. Nr 62 poz. 628 Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.
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D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH

1. WSTEP

11 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru, zwigzanych z wykonaniem
wykopow gruntach nieskalistych w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi
wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa
oswietlenia terenu i zasilania urzgdzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1., zwigzanych z wykonaniem wykopow.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4,  Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu 0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenie chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.5. Wspélny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, kas 1 kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméowien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania oraz transportu
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
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2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie elementy i materiaty z wykopu staja si¢ wlasnoscig wykonawcy 1 powinny by¢
usunig¢te z terenu budowy w sposob i terminie niekolidujagcym z wykonaniem innych robot.
Wszystkie koszty zwigzane z transportem, sktadowaniem 1 utylizacja ponosi Wykonawca.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2.  Sprzet do robot ziemnych
Przy mechanicznym wykonywaniu Robdt Wykonawca powinien dysponowac nastepujagcym
sprzetem:
a) Koparka
b) Rowniarka,
€) Spycharka ggsienicowa,
d) Sprzet do robét recznych
e) Sprzet do odwodnienia wykopdéw zgodnie z technologia Wykonawcy, pozwalajgcy na
odwodnienie wykopow dla wykonania Robét ponizej zwierciadla wody gruntowe;.
Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyska¢ akceptacje
InZyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2.  Transport sprzetu i materialéw

Transport obejmuje przewdz gruntu uzyskanego z wykopdéw na wysypisko. Zwigkszenie
odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport. Jako $rodki transportowe mozna
uzy¢ samochody samowyladowcze, samochody skrzyniowe, inne przedstawione
w PZJ i zatwierdzone przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot  oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1. Wymagania dotyczace zageszczania 1 nosnosci gruntu

Wymagany wskaznik zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych Ig
powinien wynosi¢ 1s=0,97.
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Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone powyzej nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczenie gruntdw rodzimych, t0 nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.
Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w ST, proponuje Wykonawca
I przedstawia do akceptacji Inzynierowi..

5.2.2. Wykonanie Robot
Wykopy nalezy wykonywac¢ z zachowaniem nast¢pujacych wymagan:
- odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie moze by¢ wieksze
niz 10cm;
- réznica W stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé:
-3cmi +1cm;
- szeroko$¢ korpusu nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 10cm;
- krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman;
- pochylenie skarp wykopu nie moze réznic si¢ od projektowanego o wiecej niz 10%);
- maksymalna gitebokos¢ wklgsnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie moze przekraczaé
10cm.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w catym okresie trwania Robot ziemnych. Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi
przewidywany sposob odwodnienia wykopow oraz sprzet do tego przewidziany.

5.2.3. Sposob i1 kolejnos¢ realizacji wykopdéw musi uwzgledni¢ etapowanie Robdt i1 ich
postep pozostatych branzach. Niedopuszczalne jest wykonanie wykopow z wyprzedzeniem
powodujgcym utrudnienia w realizacji innych Robot lub w sposéb powodujacy zagrozenie
ruchu pieszego lub kotowego. Przewiduje si¢ wykonanie robot podtuznych, poprzecznych 1 na
odktad.

5.2.4. Warunkiem rozpoczgcia wykopoéw jest w wypadku wykonywania wykopdéw ponizej
zwierciadla wody gruntowej, obnizenie tego zwierciadla do poziomu umozliwiajacego
wykonywanie Robot.

5.25. Wykopy nalezy wykonywa¢ w sposdb zapewniajacy statecznos$¢ oparcia obiektéw
sasiednich oraz skarp wykopu. W przypadkach watpliwych Wykonawca jest zobowigzany do
wykonania obliczenia statecznosci skarp oraz zabezpieczenia obiektow sasiednich. Obliczenia
te podlegajg sprawdzeniu przez Inzyniera oraz Projektanta.

5.2.6. Jakiekolwiek uszkodzenia obiektow sasiednich oraz wykonanych skarp nasypu na
skutek obsunigcia si¢ gruntu, Wykonawca usunie wtasnym staraniem.

5.2.7. Po wykonaniu wykopéw Wykonawca dokona zabezpieczenia wykopow przed
przedostawaniem si¢ do niego wody (opadowej i gruntowej). Wykonawca bedzie wlasnym
staraniem utrzymywat system odwodnienia przez caty niezbgdny czas.

5.2.8. Grunty z wykopoéw nalezy przewozi¢ w sposob uniemozliwiajagcy wysypywanie si¢
przewozonego materiatu na droge lub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw na drogi
dojazdowe. W wypadku wystgpienia zanieczyszczenia drég dojazdowych przewozonym
materialem Wykonawca podejmie $rodki w celu uprzatniecia materiatu oraz uniemozliwienia
dalszego zanieczyszczenia drog lub poniesie koszty tych czynnosci wykonanych przez
odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcéw wskazanych przez Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej STWiORB oraz w Dokumentacji Projektowe;.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
a) Odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci;
b) Zapewnienie stateczno$ci skarp;
c) Odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania Roboét i po ich zakonczeniu;
d) Doktadnos¢ wykonania wykopow;
e) Zageszczenia gornej strefy robot ziemnych;
f) Biezacego oczyszczania nawierzchni jezdni z zanieczyszczen nanoszonych
samochodami przewozacymi grunt.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonywanych rob6t ziemnych

Lp | Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 | Pomiar szerokos$ci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci
2 | Pomiar szerokosci dna rowow 3m 1 poziomicg lub niwelatorem,
3 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu | w odstgpach co 200m na prostych,
ziemnego w punktach gtownych tuku, co 100m na
4 | Pomiar pochylenia skarp tukach o R > 100m co 50m na tukach o
5 | Pomiar rownosci powierzchni korpusu | R < 100m oraz w miejscach, ktore budza
6 | Pomiar rownosci skarp watpliwosci
7 | Pomiar spadku podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach
korpusu lub dna rowu co 200m oraz w punktach watpliwych
8 | Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej
utozonej warstwy lecz nie rzadziej niz w
trzech punktach na 1000m? warstwy

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej
o wiecej niz + 10cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga r6zni¢ si¢ od rzednych projektowanych
o wiecej niz -3cm lub +1cm. Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-
metrowa, nie mogg przekracza¢ 3cm. Nierdéwnosci skarp, mierzone fatg 3-metrowa, nie moga
przekracza¢ +10cm. Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez
pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac¢ rdznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wigkszych niz -3cm lub +1cm.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenie cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Kierownika Projektu moze uzna¢ wad¢ za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za
obnizong jakos¢.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr szescienny (m®) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.  Sposéb odbioru Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badah przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu Robot z wymaganymi, roboty ziemne
uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacjg Projektowa 1 Wykonawca zobowigzany jest do ich
poprawy na wlasny koszt.

Rodzaj i zakres badan sprawdzajacych w czasie odbioru podano w p. 5.2.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1.  Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za metr sze$cienny (m®) wykonanego wykopu na podstawie obmiaru i oceny jako$ci
Robot w oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopu,

- odwiezienie gruntu na wysypisko lub sktadowisko przyobiektowe w przypadku ponownego
wykorzystania,

- profilowanie dna wykopu i skarp wykopu zgodnie z Dokumentacjg Projektows,

- ewentualne wykonanie obliczen statecznosci skarp wykopu w sytuacjach przewidzianych
niniejszg STWIORB,

- zabezpieczenie skarp wykopu w sposob okreslony przez Wykonawce na zasadach z p. 5.6.
oraz we wszelkich niezbednych przypadkach (deskowania state lub przesuwne, albo inne
sposoby okreslone przez Wykonawce w PZJ),

- usuni¢cie wszelkich uszkodzen obiektow powstalych na skutek wykopow, w tym
wykonanych skarp wykopu,

- odwodnienie wykopu na czas niezbednych do jego wykonania i utrzymania,

- biezace utrzymanie w czystos$ci nawierzchni jezdni — usuwanie zanieczyszczen nanoszonych
samochodami przewozacymi grunt,

- rekultywacja terenu wysypiska ( lub jego koszt),

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, prob i sprawdzen,
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- oznakowanie i zabezpieczenie Robdt i jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejszg STWIORB,
zgodnie z Dokumentacja Projektow3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-86/B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat 1 opis gruntow.

PN-81/B-04452. Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481. Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

PN-60/B-04493. Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

PN-68/B -06050. Roboty ziemne. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
1 podtoza przez obcigzenie plyta.

BN-75/8931-03. Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych
i lotniskowych.

BN-70/8931-05. Drogi samochodowe. Oznaczenia wskaznika no$nosci gruntu jako
podtoza nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12. Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-S-02205. Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-S-02204. Drogi samochodowe. Odwodnienia drog.

10.2. Inne dokumenty
Dz. U. nr 62 poz. 628 Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.
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D.04.01.01. KORYTO WRAZ ZPROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, zwigzanych z
wykonania koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza w ramach realizacji
zadania pn,, Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowsg
kanalizacji deszczowej, budowa oSwietlenia terenu i zasilania urzadzen”

Zakres stosowania
STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.1.  Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1. 1 obejmuja: profilowanie i zageszczenie koryta pod warstwy konstrukcyjne;

1.2.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normami, wytycznymi
1 okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Roboét i ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowg, STWiORB i poleceniami Kierownika Projektu.

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w STWIORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1.  Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ i warunkami
okreslonymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”, p. 3.

Przy mechanicznym zagaszaniu podtoza Wykonawca powinien dysponowac
nastepujacym sprawnym technicznie sprze¢tem:
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3.1.1. Do profilowania podtoza:
- roGwniarka samojezdna,

- spycharka gasienicowa,

- koparko - tadowarka,

- sprzet reczny.

3.1.2. Do zageszczania podloza
- walec ghadki,

- walec ogumiony,

- lekki walec reczny,

- Sprzet reczny.

Wykonawca do wykonania profilowania i zageszczania podloza moze uzy¢ innego
sprzetu zaakceptowanego przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Samochody samowytadowcze zatwierdzone przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Organizacji
Robot na czas Robdt i Harmonogram Roboét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane koryto. Harmonogram powinien uwzgledni¢ wykonanie Robot
odcinkami w taki sposdb, aby zabezpieczy¢ koryto przed zawilgoceniem.

W czasie prowadzenia Roboét nalezy wykona¢ tymczasowe odwodnienie w celu
odprowadzenia ewentualnych wod opadowych.

5.1.  Profilowanie i zageszczenie podloza

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié¢, czy istniejace rzgdne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie¢, aby
rzedne terenu przed profilowaniem bylty co najmniej Scm wyzsze niz projektowane rz¢dne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢
zaakceptowang przez Kierownika Projektu, dowiez¢ dodatkowy grunt spulchniajacy
wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i1 zage$ci¢ warstwe do uzyskania wartos$ci wskaznika
zageszczenia wg tab. 1.

Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna koryta do wymaganego profilu oraz
zaggszczenie zgodne z projektem. Spadki poprzeczne pod warstwe odsaczajaca oraz dolng
warstwe podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez
walowanie. Jakiekolwiek nierownosci powstale przy zageszczeniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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Zageszczenie podloza nalezy kontrolowaé wg normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z BN-77/8931-12 lub dla gruntow gruboziarnistych piytg VSS
zgodnie z PN-S-02205.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zageszczeniu nie powinna roézni¢ si¢ od wilgotnosci
optymalnej:

- w gruntach niespoistych +2%,
- w gruntach mato i $rednio spoistych +0% i -2%,
- W mieszaninach popiotowo — zuzlowych +2% i -4%.

Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
przed przystagpieniem do uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego
osuszenia lub uzy¢ srodkow zaakceptowanych przez kierownika Projektu.

Po osuszeniu podtoza Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualnie zleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapi wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona na wiasny koszt.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i noSnosci

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zaggszczenie podtoza nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od podanego ponizej. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie
z BN-77/8931-12.

Warto$¢ wskaznika zaggszczenia | badanego wedlug normy BN-77/8931-12 lub
wskaznika odksztatcenia 1,=E,/E;, oraz warto$ci wtornego modutu odksztatcenia E, powinny
odpowiada¢ parametrom podanym na rys. 3 i 4 normy PN-S-02205, w zalezno$ci od rodzaju
podtoza oraz obcigzenia ruchem. Wymagane warto$ci podano rowniez ponizej:

Tablica 1. Wymagania dla wskaZnika zageszczenia, wskaznika odksztalcenia i no$no$ci

IS IO E2
. . nie mniej nie mniej | nie mniej niz
Rodzaj podloza niz niz (MPa)
Podloze pod kruszywo tamane po wykonane;j
stabilizacji 1,00 2,20 120

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszczenie gruntoOw rodzimych, to nalezy podjac¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Mozliwe do zastosowania S$rodki proponuje Wykonawca 1 przedstawia do akceptacji
Kierownikowi Projektu.

5.3.  Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane
w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zageszczeniem podioza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza

W wypadku watpliwosci, co do jakosci wykonanych Robét, Kierownik Projektu moze
zazada¢ wykonania badan dodatkowych lub zmieni¢ czestotliwo$¢ ich wykonania w stosunku
do czestotliwosci podanej w niniejszej STWiORB.

Wskaznik zageszczenia podloza nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12 a wtoérny modut
odksztatcenia wg PN-S-02205:1998, zgodnie z czgstotliwosciami przedstawionymi w
ponizszej tabeli.

Tablica 2. Wymagane czgstotliwos$ci badan

Rodzaj badania Czestotliwos¢ badan

Wskaznik zageszczenia lg

. 2 . N
Wskaznik odksztatcenia I 1 badanie na 500m* lecz nie mniej niz 2

badania na dziennej dziatce

Wtorny modut odksztatcenia E;

Zageszczenie nalezy kontrolowaé na podstawie normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub I1).

Wskazniki zageszczenia powinny spelnia¢ wymagania podane w p. 5.2.

W przypadku , gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wg metody Proctora jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarnisto§¢ materialu tworzacego podtoze, kontrolg
zageszczania nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych wg PN-S-02205:1998.

Warto$¢ wskaznika odksztalcenia |, nie powinna by¢ wyzsza niz podana w p. 5.2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢
gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg £2%.

6.2. Cechy geometryczne

6.2.1. Rownos¢

Nieréwnosci profilowanego 1 zaggszczonego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowg lata,
co 20m w kierunku podtuznym. Nierownos$ci poprzeczne nalezy Mierzyc tatg, co najmniej 10
razy na kazdy 1 km. Nierowno$ci nie mogg przekracza¢ 2 cm.
6.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢é za pomoca 4 metrowej taty i poziomicy
elektronicznej, co najmniej 10 razy na 1 km 1 dodatkowo we wszystkich punktach gtownych
tukow poziomych: na poczatku, w srodku i1 koncu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podloza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
z tolerancjg +0,5%.
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6.2.3. Glgbokos$¢ koryta i rzedne dna
Glebokos¢ koryta 1 rzedne nalezy sprawdza¢ na krawedziach koryta:
a) naprostych —co 50m,
b) naodcinkach krzywoliniowych — co 10m.

Réznice pomiedzy rzednymi zamierzonymi i1 projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + Ocm i — 2cm.

6.3.  Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenie cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10cm, wyrOwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wyprofilowania i zageszczenia
podtoza gruntowego pod konstrukcje.

8. ODBIOR ROBOT

Podtoze podlega odbiorowi czg¢sciowemu wedtlug zasad okreslonych w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”. Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu
technicznych dokumentéw kontrolnych 1 przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia
wymogow podanych w punkcie 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za metr kwadratowy (m?) wykonanego wyprofilowania i zageszczenia
podioza gruntowego pod konstrukcje.
Ceny jednostki obmiarowej jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania
i obejmuje:
- profilowanie koryta,
- zaggszczenie Koryta,
- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopow,
- ewentualne osuszenie wykopow,
- wykonanie wszystkich niezbg¢dnych pomiardéw, prob i sprawdzen,
- oznakowanie Robot i jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji Rob6t objetych niniejsza ST,
zgodnie z Dokumentacja Projektows.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-S-02205:1998.  Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2.  Inne dokumenty

Wykonanie 1 odbioér robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu. IBDiM Warszawa, 1978 r.
Ogolne Specyfikacje Techniczne GDDP. Warszawa, 1998 r.
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru, oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewnetrznej
wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa o$wietlenia terenu i
zasilania urzadzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nalezy
wykona¢ przed utozeniem kazdej nastepnej warstwy nawierzchni z mieszanki mineralno-
bitumicznej.

1.3.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujacymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

1.4,  Ogodlne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt 1 ich zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

Ogo6lne wymagania Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne”.

1.5. Wspdélny Stlownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i1 kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Materiaty do skropienie warstw konstrukcji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane
przez Kierownika Projektu i musza posiada¢ Aprobate Techniczna.

Do skropienia warstw konstrukcyjnych uzywa sie:
- do warstw z kruszywa tamanego — kationowa emulsje asfaltowg $redniorozpadows klasy
K2,
- do skropienia warstw bitumicznych — kationowa emulsje modyfikowang szybkorozpadowa
klasy K1-65MP lub K1-70MP,
o wlasciwos$ciach zgodnych z ,,Warunki Techniczne. Drogowe Kationowe Emulsje Asfaltowe
EmA-99”; IBDiM Warszawa 1999; Zeszyt Nr60.
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‘ AAD-BUD

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej sredniorozpadowej klasy K2:

Lp. Badane wlasciwosci Metoda badania Wymagania

1 Zawarto$¢ lepiszcza % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.2, 50-70

2 Lepko$¢ wg Englera °E wg WT zeszyt 60 pkt. 5.4. >3

3 Lepkos¢ BTA ¢ 4 mm,s wg WT zeszyt 60 pkt. 5.5. > 15

4 Jednorodnos$¢, % ¢ 0,63 mm wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,10

5 Jednorodno$¢, % ¢ 0,16 mm wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,25

6 Sedymentacja, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.8. <5,0

7 Przyczepnos$¢ kruszywa, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85

8 Indeks rozpadu, g/100g wg WT zeszyt 60 pkt. 5.10. 80-130

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej modyfikowanej klasy K1-65MP lub K1-70MP:

Lp. Badane wlasciwosci Metoda badania Wymagania
K1-65MP | K1-70MP

1 Zawartosc¢ lepiszcza % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.2. 64-66 69-71

2 Lepko$¢ wg Englera °E wg WT zeszyt 60 pkt. 5.4. >10

3 Lepkos¢ BTA ¢ 4 mm,s wg WT zeszyt 60 pkt. 5.5. >7

4 | Jednorodnos$¢, % ¢ 0,63 mm | wg WT zeszyt 60 pkt. 5.6. <0,20 <0,20

5 Sedymentacja, % wg WT zeszyt 60 pkt. 5.8. <5,0 <5,0

6 Przyczepnos$¢ kruszywa, % | wg WT zeszyt 60 pkt. 5.9. >85 >85

7 Indeks rozpadu, g/100g wg WT zeszyt 60 pkt. 5.10. <90 <90

Orientacyjne zuzycie kationowej emulsji asfaltowej zgodnie z wymaganiami pkt.2 do
skropienia warstw konstrukcyjnych powinno by¢ takie, aby po odparowaniu wody z emulsji
ilosci asfaltu wynosity odpowiednio:

- warstwy z kruszywa tamanego: 0,5 + 0,7 kg/m?,
- nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni:
e po frezowaniu — 0,2 + 0,5 kg/m?,
e polaczenie nowych warstw (podbudowa, wigzaca, $cieralna) — 0,1 + 0,3 kg/mz,
Doktadne zuzycie emulsji powinno by¢ ustalone na odcinku probnym, w zaleznosci od
rodzaju warstwy, stanu jej powierzchni oraz zawartosci asfaltu w emulsji. [lo§¢ lepiszcza
powinna by¢ dobrana w ten sposdb, aby zapewniata catkowite pokrycie emulsjg skrapianej
powierzchni a jednocze$nie nie powodowata sptywu emulsji po nawierzchni. Ustalong
probnie ilos¢ lepiszcza akceptuje Kierownik Projektu.
Warunki przechowywania emulsji nie mogg powodowac utraty jej cech i obnizenia
jakosci. Przechowywanie i transport emulsji powinien by¢ zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.
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3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczenia warstw nawierzchni nalezy stosowac szczotki mechaniczne. Zaleca
si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy
czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace.

3.3. Sprzet pomocniczy

- sprezarki
- zbiornik z woda
- szczotki reczne

3.4. Sprzety do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka
powinna by¢ wyposazona w urzagdzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i
regulowanie nastgpujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

- wysokosci 1 dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby byto
mozliwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki
zawierajace zalezno$ci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastepujacymi parametrami:

- cisnienie lepiszcza,

- obrotami pompy,

- predkoscia jazdy skrapiarki,
- temperaturg lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg +10% od ilo$ci
ustawionej wg p.2.

4. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbywaé si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza
si¢ stosowanie beczek lub innych pojemnikow stalowych. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny bg/c’ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory
0 pojemnosci nie wigkszej niz 1 m”, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace
przeplyw emulsji. Cysterny, pojemniki 1 zbiorniki przeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ innych lepiszczy.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota
1 kurzu przez oczyszczenie mechaniczne lub przy uzyciu spr¢zonego powietrza.

5.2.  Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Jezeli do oczyszczenia
warstwy byla uzyta woda to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu
warstwy.

Skropienie warstwy moze rozpoczac si¢ po akceptacji przez Kierownika Projektu jej
oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek a w
miejscach trudno dostepnych recznie (za pomocg weza z dysza rozpryskowa).

Temperatura emuls;ji asfaltowej kationowej powinna miesci¢ si¢ w przedziale od 20 do
40 °C lub zgodnie z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emulsj¢ nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajgcej wymagang
lepkos¢. Skropienie powinno by¢ rownomierne a ilo$¢ rozktadanego lepiszcza po
odparowaniu wody powinna by¢ rowna ilosci zatozonej w pkt.2. z tolerancjg +10%.

Skropiona emulsja asfaltowa warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na okres niezbedny do catkowitego rozpadu emuls;ji 1 odparowania wody z emulsji.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko
niezbedny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i kontrola przed przystapieniem do Robot

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne
skropienie warstwy w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia
wymaganej ilo$ci lepiszcza w zalezno$ci od rodzaju 1 stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.

6.2. Badania i kontrola w czasie Robét

6.2.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na atestach producenta, z tym, ze Wykonawca
powinien kontrolowa¢ dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkos¢ wedtug
PN-77/C-04014 lub PN-77/C-97031. Wyniki badan powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w p. 2.

6.2.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodno$¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie. Kontrole ilosci
rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ wedtug metody podanej w
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opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilosci rozkladanego lepiszcza i
kruszywa”. Badanie nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy skrapiarki
w danym dniu oraz w ciaggu dnia w przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar oczyszczonej i skropionej powierzchni warstwy dokonuje si¢ na budowie
w metrach kwadratowych (m?).

8. ODBIOR ROBOT

Odbior oczyszczonej 1 skropionej powierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru
Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu wg STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”

Do odbioru wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli
emulsji, ilo$ci roztozonego lepiszcza, atesty producenta.

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawie wynikow badan Wykonawcy
I ogledzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu wustali zakres Robot
poprawkowych.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym
z Kierownikiem Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa za metr kwadratowy (m?) oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych wg dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i
obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powietrza, w zaleznosci od potrzeb,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,
- reczne oczyszczanie warstw konstrukcyjnych w miejscach niedostepnych dlaurzadzen
mechanicznych
- zakup 1 transport lepiszcza, napetnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej
temperatury,
-skropienie warstwy lepiszczem w ilo$ci wynikajacej z wynikow uzyskanych na odcinkach
probnych,
- przeprowadzenie badan lepkosci emulsji i ilosci skropienia,
- oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza SST,
zgodnie z Dokumentacja Projektows.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-77/C-04014. Przetwory naftowe. Oznaczanie lepkosci wzglednej lepkosciomierzem
Englera.

PN-65/S-96033. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych.

10.2. Inne dokumenty
,»Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”. Wydanie II

poprawione i uzupetnione, IBDiM Warszawa 1999, (Zeszyt Nr 60).
Ogolne Specyfikacje techniczne, GDDP warszawa, 1998 r.
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D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru, podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa
drogi wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowa
oswietlenia terenu i zasilania urzadzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdt wymienionych

w punkcie. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszych Wytycznych maja zastosowanie przy wykonywaniu
warstw podbudéw pomocniczych i zasadniczych z mieszanek kruszyw niezwigzanych na
drogach obciazonych ruchem od KR1 do KR6. W przypadku nawierzchni do ruchu KR1-KR2
1 stosowania podbudowy jednowarstwowej do materialow i mieszanki stosuje si¢ wymagania
jak do podbudowy zasadniczej.

1.3.  Okreslenia podstawowe

1.3.1. Mieszanka niezwigzana - ziarnisty material, zazwyczaj o okre§lonym sktadzie
ziarnowym (od d =0 do D), ktéry jest stosowany do wykonania warstw konstrukcji
nawierzchni drog. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych,
sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w  okreslonych  proporcjach.
Kruszywo powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania zamieszczone w niniejszych WT

(p. 2.1).

1.3.2. Kategoria - charakterystyczny poziom wlasciwosci kruszywa lub mieszanki
niezwigzanej, wyrazony, jako przedzial wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zaleznosci
pomiedzy kategoriami réwnych wiasciwosci. Wiasciwosci oznaczone symbolem kategorii
NR oznaczaj, ze nie jest wymagane badanie danej cechy

1.3.3. Partia - wielko$¢ produkcji, wielkos¢ dostawy, dostawe dzielong (np. tadunek
wagonowy, ladunek samochodu ci¢zarowego, tadunek barki) lub hatd, ktora zostata
wyprodukowana w okresie wystepowania jednakowych warunkow. Przy cigglym procesie
produkcyjnym, jako partii nalezy przyjmowac ilos¢ wyprodukowang w ustalonym czasie.

1.3.4. Podbudowa - dolng cz¢s$¢ konstrukcji nawierzchni drég shuzacg do przenoszenia
obcigzen z ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej
i pomocniczej. Obydwie warstwy moga by¢é wykonywane w kilku warstwach
technologicznych.
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1.3.5. Podbudowa pomocnicza - warstwa, zapewniajgca przenoszenie odcigzen
z warstwy podbudowy zasadniczej na warstwe podloza. Podbudowa pomocnicza moze
sktadac si¢ z kilku warstw o réznych wiasciwosciach.

1.3.6. Podbudowa zasadnicza - warstwa zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstw
wyzej lezacych na warstwe podbudowy pomocniczej lub podtoze.

1.3.7. Zakladowa Kontrola Produkcji (ZKP) - stala wewnetrzna kontrola produkcji
wykonywana przez Producenta wyrobu budowlanego (kruszywa do mieszanki niezwigzanej
oraz mieszanki), podczas ktorej wszystkie elementy, wymagania i postanowienia przyj te
przez Producenta powinny zostaly przez niego udokumentowane w usystematyzowany
sposob w formie zapisanej polityki i procedur.

1.3.8. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami.
1.4, Stosowane skroty i skrotowce

1.4.1. WT — Wytyczne Techniczne,

1.4.2. PZJ - Program/Plan Zapewnienia Jakosci.

1.4.3. ZKP - Zaktadowa kontrola produkcji,

1.4.4. CBR — kalifornijski wskaznik no$nosci, w procentach (%),

1.45. S: obszar uziarnienia, w ktorym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki

(S) deklarowana przez dostawce/producenta. Zatgcznik informacyjny A wyjasnia pojecia
zwigzane z S, ogdlnym obszarem uziarnienia i tolerancjami,

1.4.6. k—wspotczynnik filtracji, oznaczony wg ISO/TS 17892-11:2004,

1.4.7. D15 — wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktore przechodzi 15 % (m/m)
ziaren mieszanki, z ktérej jest wykonana warstwa podbudowy lub warstwa ulepszonego
podtoza,

1.4.8. d85 - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktore przechodzi 85 % (m/m)
ziaren gruntu podtoza,

1.49. d50 - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktore przechodzi 50 %(m/m)
ziaren gruntu podtoza,

1.4.10. O90 — umowna S$rednica poroéw geowldkniny lub geowtokniny odpowiadajaca
wymiarom frakcji gruntu (podtoza)

zatrzymujacego si¢ na geowldkninie/geotkaninie w ilosci 90 %(m/m); warto$¢ parametru O90
powinna by¢ podawana przez producenta geowtokniny

1.5. Wspoélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, kas i1 kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY

Wymagania wobec kruszywa oparte sg na klasyfikacji zgodnej z norm PN-EN 13242.

Do wytwarzania mieszanki kruszyw niezwigzanych, przeznaczonej do wykonywania warstwy
podbudowy pomocniczej lub zasadniczej w konstrukcjach nawierzchni drog, ulic i innych
powierzchni przeznaczonych do ruchu, obcigzonych ruchem kategorii KR1-KR6, nalezy
stosowa kruszywo naturalne, sztuczne lub z recyklingu.

2.1.  Wymagania wobec kruszyw

Wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytwarzania mieszanek niezwigzanych do
warstw podbudowy przedstawia tablica 1

. Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych
Rozdziat w PN- Witasciwosci przeznaczonych do podbudowy
EN 13242 — —
pomocniczej | zasadniczej
41-42 Zestaw sit # mm 0,063;0,5; 1; 2; 4, 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63; 90
(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
kruszywo grube: G, 80/20, kruszywo grube: G, 80/20,
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kruszywo drobne: Gg85, kruszywo drobne: Gg80,
kruszywo o c. uziarn.: GA80 kruszywo o c. uziarn.: Ga80
Ogolne granice i
tolerancje uziarnienia przy: D/d<4 GTc 20/15 GTc 20/15
4.3.2 kruszywa grubego na
sitach posrednich wg PN przy: D/d>4 GT.20/17,5 GT.20/17,5
EN 13242
ToIeranc_Je typowego uIZ|arn|en|§ k“fSZYWa kruszywo drobne: GT¢10, kruszywo drobne: GT¢10,
4.3.3 drobnego i kruszywa o ciagtym uziarnieniu wg K iarmn.: GTA20 K iarmn.: GTA20
PN-EN 12242 ruszywo o c. uziarn.: GTa ruszywo o c. uziamn.: GTa!
Ksztalt kruszywa grubego - wg
PN-EN 933-4? Flss Flss
4.4 a) maksymalne wartosci wskaznika ptaskosci
Iub s s
b) maksymalne warto$ci wskaznika ksztattu “0 “0
Kategorie procentowych zawartosci ziaren o
45 powierzchni przekruszonej lub lamanych oraz c c
' ziaren calkowicie zaokraglonych w kruszywie S0/30 S0/%0
grubym wg PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1 f
a) w kruszywie grubym z
4.6
b) w kruszywie drobnym o
¢) w kruszywie o ciagtym uziarnieniu fio fo
Jakos$¢ pytow w kruszywie drobnym na frakcji
0/2wg PN-EN 933-8, po pigciokrotnym
4.7 zageszezeniu @ kruszywa drobnego i o ciagltym SEso
uziarneniu, metoda Proctora weglug PN-EN
13286-2, kategoria nie nizsza niz:
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Odpornos$¢ na rozdrabnianie d) wg PN-EN
5.2 1097-2, kategoria nie wyzsza niz: LAs LAw
Odporno$¢ na §cieranie kruszywa grubego wg
Mpe Deklarowan
53 PN-EN 1097-1 oe Dexlarowana
5.4 Gestos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 albo 9 Deklarowana

Nasiakliwos¢, kategoria nie wyzsza niz ©

55 oznaczana wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 WA2”
albo 9, nie wyzsza niz:

Klasyfikacja sktadnikow kruszyw grubych z

Rc
5.6 recyklingu wg PN-EN 933-11: wymagane ~Deklarowany
K . Raz.; Rgz., RCUggg
ategorie
Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego wg PN-
6.5.2.1 EN 1744-1:1998 rozdziat 19.3, wymagana Vs
kategoria:
Rozpad krzemianowy w zuzlu
6.5.2.2 wielkopiecowymkawatkowymwgPN-EN brak rozpadu

1744-1:1998, p. 19.1

Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym

6523 | LawatkowymwgPN-EN 1744-1:1998, p.19.2 brak rozpadu
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska wg odrgbnych
6.5.3 .
PN-EN 1744-3 przepisow
Zani . w kruszywie naturalnym zawartos¢ takich ciat obcych jak drewno i
6.5.4 anieczyszczenia, 0znaczone wg plastik tacznie nie wigksza od 0,1% (m/m), a w kruszywie z

PN-EN 933-11 recyklingu, kategoria nie wyzsza niz: Xy.i FLs.

Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3,
7.2 wg PN-EN 1097-2 (badanie wykonywane SBia
wylacznie na kruszywie bazaltowym):

733 Mrozoodporno$¢ na frakcji kruszywa 8/16 mm =)
e oznaczona wg PN-EN 1367-1 !
Zatacznik C Sktad materiatowy Deklarowany przez producenta

Wiekszos$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje W zrodtach kruszywa
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg
odrgbnych przepisow

Zatacznik C,
podrozdziat Istotne cechy srodowiskowe
C.34

a) Badaniem wzorcowym oznaczania ksztattu kruszywa grubego jest badanie wskaznika plaskosci (FI), ale dopuszcza sig oznaczania ksztattu
kruszywa grubego badaniem wskaznika ksztattu (SI)

b) Zgczna zawarto pytéw w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych w mieszance w miejscu docelowego
zastosowania (tablica 2).

C) Mozna odstgpi od wymagania oznaczania SE po pigciokrotnym zageszczeniu kruszywa drobnego i o cigglym uziarnieniu

metodq Proctora wedtug PN EN 13286-2 i wyrazi zgodg na oznaczanie SE na probkach poddanych jednokrotnemu zageszczeniu, jezeli
dostawca kruszywa przedstawil miarodajne wyniki badan, ktore wykazaty, ze kruszywo spetnia bez

zastrzezen te wymagania.

d) W przypadku, gdy do mieszanki niezwigzanej zostanie uzyta mieszanka kruszyw, badanie powinno zosta¢ przeprowadzone na kruszywie o
uziarnieniu od 4 do 16 mm okreslonym w Zalgczniku A normy PN — EN 1097-2, a wymaganie wg punktu 5.2 powinno by spetnione wobec
kazdego badanego przedziatu uziarnienia.

e ) Jezeli kruszywo nie spetnia warunku nasigkliwosci WA242, wg punktu 5.5, nalezy wykona¢ badanie mrozoodpornosci wg punktu 7.3.3,;

Wszystkie pozostate wlasciwosci wymienione w normie PN-EN 13242. a nie wyszczeg6lnione
w tablicy 1., charakteryzowane sg kategorig NR (brak wymagania).

W przypadku koniecznoséci zbadania whasciwosci wymienionych w tablicy 1., wymagania wobec
kruszyw powinny by¢ sprawdzane na probkach pobranych zgodnie z PN-EN 932-1 i pomniejszonych

wg PN-EN 932-2 do wielko ci zgodnej z wtasciwa normg metody badania wymaganej wlasciwosci.

Wyniki kontrolnych bada kruszyw przeznaczonych do mieszanek niezwigzanych, uzyskiwane przez
producenta kruszyw, moga by¢ uznane za wiarygodne, jezeli w zaktadzie produkujacym kruszywa jest
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wdrozony i funkcjonuje certyfikowany system oceny zgodno$ci speniajgcy wymagania PN-EN
13242.

W mieszankach, ktore sa wyprodukowane z réznych kruszyw, kazdy ze sktadnikow powinien spetnia
wymagania z tablicy 1. W przypadkach uzasadnionych pozytywnymi, udokumentowanymi wynikami
dotychczasowych zastosowan, dopuszcza si¢ odstepstwa od tych wymagan, o ile mieszanka kruszyw
po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora spetnia wszystkie wymagania tablicy 2

2.2.  Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowa wodg nie zawierajaca sktadnikow wplywajacych szkodliwie na
mieszanki kruszywa, ale umozliwiajagc wlasciwe zaggszczenie mieszanki niezwigzane;.

2.3.Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych przeznaczonych do warstw
podbudowy

2.3.1. Postanowienia ogolne
2.3.1.1. Wartosci graniczne i tolerancyjne

Podane w dalszej czgsci WT warto$ci graniczne 1 tolerancje zawieraja nie tylko rozrzut wynikajacy
z pobierania i dzielenia probki, lecz takze przedziat ufnosci (precyzja w porownywalnych warunkach)
jak rownie nierownomiernosci warunkéw wykonawczych, o ile w wypadkach odosobnionych zadne
inne uregulowanie nie wystapi.

2.3.1.2. Mieszanki kruszyw

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane i1 sktadowane, aby wykazywaty
zachowanie jednakowych wihasciwosci i spetnialy wymagania z tablicy 2. Wyprodukowane
mieszanki kruszy w powinny by¢ jednorodnie wymieszane 1 charakteryzowac si¢
réwnomierng wilgotnoscia.

2.3.2. Wymagania wobec mieszanek Kkruszyw niezwigzanych przeznaczonych do
warstwy podbudowy pomocniczej lub zasadniczej

2.3.2.1. Postanowienia ogélne

Do warstw podbudowy z mieszanek kruszyw niezwigzanych na,lezy stosowa¢ mieszanki
0/31,5mm wytwarzane w:
e Centralnych wytworniach nalezacych do Wykonawcy (dotyczy warstw do drog
kategorii ruchu KR1-KR®6),
e Zakupionych od zewngtrznego dostawcy (dotyczy warstw do drog kategorii ruchu
KR1-KR®6),
e Wymieszanych na placu budowy (dotyczy warstw do drog kategorii ruchu KR1-KR2),
zapewniajacych spetnienie warunkoéw jednorodnosci i cigglosdcei uziarnienia zgodnie
z niniejszymi WT.
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W przypadku stosowania centralnych wytworni mieszanek lub zakupu gotowej mieszanki od
zewnetrznego  dostawcy, odleglo$¢ transportu mieszanki nie moze powodowac
rozsegregowywania si¢ mieszanek w czasie transportu.

W uzasadnionych przypadkach dopuszcza si¢ stosowanie mieszanek  kruszyw
wyprodukowanych w zaktadach produkcyjnych zlokalizowanych w odlegtych miejscach, pod
warunkiem,, ze w trakcie zaladunku tych mieszanek do $rodkow transportu, a takze w trakcie
transportu 1 ich rozladunku oraz wbudowywania w warstwe zostang zastosowane
odpowiednie $rodki zaradcze, ktdre zapobiegng rozsegregowywaniu si¢ mieszanki kruszyw.
W przypadku stwierdzonego rozsegregowania mieszanki nalezy ja ponownie wymieszaé, aby
jej uziarnienie bylo zgodne z deklarowanym przez dostawce/producenta. Wbudowywana
mieszanka powinna mie¢ odpowiednig wilgotnos¢, zblizong do wilgotno$ci optymalnej.

2.3.2.2. Wymagania wobec mieszanek kruszyw niezwiazanych do warstw
podbudowy

Wymagania wobec mieszanek kruszyw
Rozdzial w PN-EN 13285 Wiasciwosci niezwigzanych przeznaczonych do podbudowy:| Badanie wg

pomocniczej | zasadniczej

43.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 PN-EN 933-1

Maksymalna zawarto$¢
pytow: kategoria UF

43.2 UF;; UF,q PN-EN 933-1

Zawarto$¢ nadziarna: oc
90

433 kategoria OC

PN-EN 933-1

Wymagania wobec Krzywa uziarnienia wg| Krzywa uziarnienia wg

441 U
uziarnienia rys. 1 rys. 2

Wymagania wobec
jednorodnosci uziarnienia
poszczegodlnych partii -
poréwnanie z deklarowang
przez producenta wartoscia,

©)

Wymagania wobec
ciaggtosci uziarnienia na
sitach kontrolnych -
réznice w przesiewach
podczas badankontrolnych
produkowanych mieszanek

442 wg tab. 3

442 wg tab. 4

Wrazliwo$¢ na mroz:
wskaznik piaskowy SE,na
frakcji 0/2mm odsianej z
mieszanki po
pieciokrotnym
zageszczeniu 2 metoda
Proctora wedtug PN-EN
13286-2 co hajmniej:

4.5 30 30 PN-EN 933-8

Odpornos¢ na
rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) kategorianie

Wyzsza niz:
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Kategorie procentowych
zawarto$ci ziaren o
powierzchni przekruszonej
lub famanych oraz ziaren
catkowicie zaokreaglonych
w kruszywie grubym
odsianym z mieszanki wg
PN-EN 933-5

C50/30 050/30

Mrozoodporno$é (dotyczy
frakcji kruszywa 8/16 =)
odsianej z mieszanki), nie !
WyZsza niz:
Wartos¢ CBR po
zageszezeniu dowskaznika
zageszczenia [s=1,0 i >80
moczeniu w wodzie 96h,
CO najmniej
Warto$¢ CBR po
zageszczeniu dowskaznika
zaggszczenia Is=1,03 1 - >120
moczeniu w wodzie 96h,
CO najmniej

PN-EN 1367-1

PN-EN 13286-
47

PN-EN 13286-
47

Zawarto$¢ wody w mieszance zaggszczanej, wyrazona w % wilgotno$ci optymalnej okreslonej
wg PN-EN 13286-2, powinna zawiera¢ si¢ w przedziale od 80 do 110% wilgotnosci
optymalnej

Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w zrodtach kruszywa
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw

4.5 Inne cechy $rodowiskowe

b Inspektor Nadzoru moze odstagpi¢ od wymagania oznaczania SE po pigciokrotnym
zageszczeniu mieszanki metoda Proctora wedhug PN-EN 13286-2 1 wyrazi¢ zgode na
oznaczanie SE na probkach poddanych jednokrotnemu zageszczeniu, jesli wykonane
miarodajne badania wykazaty, ze mieszanka spelnia bez zastrzezen te wymagania.

UWAGA: Jezeli mieszanka do podbudowy niezwigzanej nie pochodzi z mieszania kruszyw
drobnych 1 grubych, a powstaje w jednym ciggu technologicznym w czasie kruszenia,
kruszywo grube odsiane z tej mieszanki, powinno spelnia¢ parametry dotyczace kruszywa
grubego z tabl. 1, ktorych nie ma w tablicy 2.

2.3.2.3. Uziarnienie mieszanki
Okreslone wedlug PN EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw
podbudowy pomocniczej powinny spetniaé wymagania przedstawione na rysunku 1, a do

warstw podbudowy zasadniczej na rysunku 2. Jako wymagane obowigzuja wymienione
wartos$ci liczbowe krzywej S na tych samych rysunkach.
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Rys. 1. Mieszanka niezwiazana 0/31,5mm do warstw podbudowy pomocniczej nawierzchni obcigzonej
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Rys. 2. Mieszanka niezwigzana 0/31,5mm do warstw podbudowy pomocniczej nawierzchni obcigzonej ruchem

kategorii KR1-KR6
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2.3.2.4. Kontrola uziarnienia mieszanki u producenta — dotyczy mieszanek
komponowanych poza placem budowy (drogi KR1-KR6)

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanki przeznaczonej do
wykonania podbudowy nawierzchni drogowej obcigzonej ruchem kategorii KR1-KR6,
powinna miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych uziarnienia (rysunek 1 lub 2) ograniczonych
cigglymi liniami z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 3,
zaznaczonych na rysunkach (1 i 2) liniami przerywanymi.

Tablica 3: Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie
z deklarowang przez producenta wartoscia (S):

Mieszanka Poréwnanie z Qeklarovyana przez producenta wartoscig (S)
e Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
niezwigzana =55 1 2 7 5,6 8 11,2 16 22,4 315
0/31,5 +8 +8 +8 +8 - +8 - +8

W przypadku wykonywania podbudowy nawierzchni drogowej obcigzonej ruchem kategorii
KR5-KR6, krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanki, powinna nie
tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych uziarnieniach (rysunek 1 lub 2) ograniczonych
ciggtymi liniami z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 3,
zaznaczonych na rysunkach (1 i 2) liniami przerywanymi, ale powinna speia¢ takze
wymaganie dodatkowe ciggtosci uziarnienia zawarte w tablicy 4.

Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m
niezwigzana 1/2 1/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 | 11,2/22,4| 16/31,5
min.|max.|min.|max.|min.] max.|min.|max.|min.max.|min./max.|min.Jmax.|min.[max.
0/31,5 4 15 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -

Uwaga: Podane w tablicy 4 warto$ci liczbowe nalezy interpretowaé nastgpujgco: rdznica
przesiewow przez kolejne sita musi miescic si¢ w zadanym zakresie, np:, jesli przesiew przez
sito 8mm wynosi 44% m/m, a przez sito 16mm wynosi 77% m/m, to rdznicg jest warto$¢ 77-
44=33% przy dopuszczalnym zakresie 10+25%, co oznacza, ze mieszanka o takim uziarnieniu
nie speinia wymagania tablicy 4.

Wymagania dotyczg produkowanej i dostarczanej mieszanki kruszywa na budowe.

2.3.25. Kontrola uziarnienia mieszanki komponowane na placu budowy (drogi
KR1-KR2)

W przypadku komponowania mieszanki na placu budowy (dotyczy wylacznie warstw
podbudowy drog obcigzonych ruchem kategorii KR1-KR2), uziarnienie projektowanej
mieszanki powinno zawiera¢ si¢ wewnatrz obszaru ograniczonego liniami cigglymi na rys. 2.
Krzywa uziarnienia mieszanki po wbudowaniu powinna miesci¢ si¢ wewnatrz obszaru ogra
oczonego liniami przerywanymi na rys. 2.
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3. Sprzet
2.1.  Sprzet do wykonywania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z mieszanek kruszyw niezwigzanych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) Jesli wykonawca jest jednocze$nie producentem mieszanki kruszyw — mieszarkido
wytwarzania mieszanki wyposazonej w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki, spelniajagcej wymagania
rozdziatu 2,

b) réwniarek, albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczenia.
W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport

3.1.  Transport kruszyw i mieszanek kruszyw niezwiazanych

Kruszywa oraz mieszanki kruszyw niezwigzanych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu, najlepiej samowyladowczymi, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, rozsegregowaniem, nadmiernym
wysuszeniem lub zwilgoceniem.

5. Ocena zgodnosci mieszanki, produkcja oraz wbudowywanie warstwy
Transport kruszyw i mieszanek kruszyw niezwigzanych

4.1.  Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno by¢ nosne, dla ktéorego wtorny modut odksztalcenia
WYNOsi:

e Dlaruchu KR1-KR2 > 80 MPa,

e Dlaruchu KR3-KR6 > 120 MPa,

Podtoze powinno by¢ réwne, dobrze odwodnione i wyprofilowane zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Des

dQE

<5 (1)

w ktorym:

D5 — wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodni 15% (m/m) ziaren warstwy podbudowy
lub warstwy odsaczajgcej w milimetrach,

dgs — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% (m/m) ziaren gruntu podtoza,
w milimetrach.
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Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podlozu utozy¢ warstwe
odcinajacg lub odpowiednio dobrang geowldkning lub geotkanine. Ochronne wihasciwosci
geowlokniny/geotkaniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢
z warunku:

E'IS-D

o = 1.2 (2)
w ktorym:
dso — wymiar boku oczka sita,, przez ktore przechodzi 50% (m/m) ziaren gruntu podloza,
w milimetrach,
Ogp — umowna S$rednica porow geowldkniny odpowiadajagca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca si¢ na geowtokninie/geotkaninie w ilosci 90% (m/m); warto§¢ parametru Ogg
powinna by¢ podawana przez producenta geowtokniny/geotkaniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowania podbudowy powinny by¢ wcze$niej
przygotowane 1 ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie
wiekszych, niz co 10m.

4.2. Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkow 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbierze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczenia powinna odpowiadaé wilgotnosci
optymalnej,, okreslonej wedlug metody Proctora, zgodnie z PN-EN 113286-2. Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1 réwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke
nalezy osuszy¢.

4.3.  Odcinek probny

W przypadku wbudowywania podbudowy na drodze o kategorii ruchu KR3-KR6,
wykonawca, co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem wiasciwych robot, powinien wykonaé
odcinek probny w celu:

e Stwierdzenia czy sprz¢t budowlany do mieszania, (jesli wykonawca jest jednocze$nie
producentem mieszanki kruszyw), transportu, rozktadania 1 zageszczania mieszanki
Kruszyw jest wiasciwy,

e Okreslenia grubosci warstwy mieszanki kruszyw w stanie luznym, koniecznej do
uzyskania wymaganej grubo$ci warstwy po zageszczeniu,
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e Okreslenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia,
e Okreslenia mozliwosci uzyskania prawidiowej nosnosci.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i zaggszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m® Odcinek probny
powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Wykonawce 1 zatwierdzonym
przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca moze przystagpi¢ do wykonywania podbudowy po
zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

4.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢gpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru,
gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robot

5.1. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ badania kruszyw do
produkcji mieszanek lub badania gotowych mieszanek przeznaczonych do wbudowywania
Inspektorowi Nadzoru facznie z okres$leniem do wgladu Inspektorowi Nadzoru kopii
dokumentacji Zaktadowej Kontroli Produkcji w systemie oceny zgodnosci 4, w celu
akceptacji tego systemu i materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci
okreslone w rozdziale 2. Niniejszych WT. Mozna wykorzysta¢ badania prowadzone przez
Producenta mieszanek w ramach jego wewnetrznego ZKP.

5.2.  Badania w czasie robét
6.2.1. Czestos¢ oraz zakres badan i pomiaréow

Minimalng czesto$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z mieszanek kruszyw
niezwigzanych podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Czgsto$¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z mieszanek kruszyw niezwigzanych
Czestos¢ badan

Maksymalna Maksymalna
dtugos¢ odcinka powierzchnia
przypadajgca na 1 |przypadajagca na 1

Minimalna liczba
badan na dziennej
dziafce roboczej

L.p Wyszczegodlnienie badan badanie (jezdnia) |badanie
Uziarnienie mieszanki i )
L |wilgotnosc 1 500mb 2000m
Zagesazczenie i nosnos¢
2 (wskaznik zageszczenia, moduty 2 250mb 3000m*

odksztatcenia)

Przy kazdej zmianie kruszywa i nie rzadziej niz 1 badanie
petne na 6 miesiecy wykonywania warstwy z jednego rodzaju
kruszywa (zrodta)

Badanie wtasciwosci kruszywa
zgodnie z tablicg 2"

*) Jesli dostawca/producent kruszyw/mieszanek ma wdrozony certyfikowany system zakladowej kontroli
produkcji, to wykonawca moze wykorzystac wyniki badan kontrolnych otrzymywane od tego
dostawcy/producenta.

6.2.1.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki w warstwie podbudowy nawierzchni, niezaleznie od obcigzenia
ruchem, powinno miesci¢ si¢ pomig¢dzy krzywymi granicznymi zaznaczonymi na rys 1 lub 2
lintami przerywanymi, a w odniesieniu do warstw podbudowy nawierzchni obcigzonej
ruchem kategorii KR5-KR6 spetniaé takze wymagania zawarte w tablicy 4.

6.2.1.2. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-EN 13286 — 1 i 2 z tolerancja +10% - 20%. Wilgotno$¢ nalezy
okresli¢ wedlug PN-EN 13286-45.

6.2.1.3. Zageszczenie i nosnos¢ podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego
wskaznika zageszczenia (podbudowa pomocnicza: Is > 1,03 wg metody Proctora). Nosnos¢
warstwy nalezy badan metoda obcigzen ptytowych

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe, kontrole zageszczenia
1 nosnosci podbudowy nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Wynik modutu nalezy
obliczy¢ w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25-0,35 MPa, doprowadzajac obcigzenie
koncowe do 0,45 MP1. W obliczeniach modutu nalezy zastosowaé¢ mnoznik % zgodnie
z normg PN-S-02205 zat. B.

Wielkos¢ E; na podbudowie pomocniczej dla ruchu KR3-KR6 nie powinna by¢ mniejsza niz
150 MPa (E; nie mniej niz 80 MPa), a na warstwie podbudowy zasadnicze;j:

e dla ruchu KR3-KR6 nie mniejszy niz 180 MPa (E; nie mniejszy niz 100MPa),

e dlaruchu KR1-KR2 nie mniejszy niz 150 MPA (E; nie mniejszy niz 80MPa),
Wskaznik odksztatcenia I nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2.
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Za zgodng Inspektora Nadzoru mozna przeprowadzi¢ pomiary nosnosci warstwy metoda
ugie¢ — belkag Benkelmana (badanie alternatywne do metody obcigzen ptytowych). Przy
obcigzeniu 40kN maksymalne ugigcie sprezyste pod kolem nie moze przekroczyc¢:

¢ na podbudowie pomocniczej 1,25mm

e napodbudowie zasadniczej 1,20mm

5.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.3.1. Czestos¢ oraz zakres pomiaréow

Czesto$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 6.

Tablica 6. Czesto$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z mieszanki kruszyw niezwigzanych.

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czesto$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

. s . w sposoéb ciggty planografem albo co

2 Rownosc podiuzna 2Bm tatg r?g I)</ap2dymgpasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne ” 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100m

6 Uksztattowanie osi w planie co 100m

Podczas budowy: w 3 punktach na
7 Grubos$¢ podbudowy kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonan w punktach
gtownych tukow poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm,

- 5cm. Na jezdniach bez kraweznikdéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od
szeroko$ci warstwy wyzej lezacej, o co najmniej 25cm lub o warto$¢ wskazang
w dokumentacji projektowe;j.

6.3.3. Szeroko$¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg lub planografem, zgodnie
z BN — 68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm na powierzchni podbudowy zasadniczej,

- 20 mm na powierzchni podbudowy pomaocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja + 0,5%.
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6.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +0cm, minus 2cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz Scm.

6.3.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
¢ +10% w podbudowie zasadniczej,
e +10%, -15% w podbudowie pomocniczej, przy czym zmniejszona grubo$¢ warstwy
podbudowy pomocniczej musi by¢ zrekompensowana powickszong odpowiednio

grubo$cig warstwy podbudowy zasadniczej, aby byt spelniony warunek wg punktu
6.4.5.

5.4. Zasady post¢epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wskazujg wigksze odchylenia od okreslonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci, co
najmniej 10cm, wyrdOwnane 1 powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosSci projektowanej o wiecej niz Scm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubo$¢ do potowy szerokosci
pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrnie zageszczenie.

6.4.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowa

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig glebokos$¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru,
uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnanie i ponownie
zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar wlasciwosci warstwy 1 ocena grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na
koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie

roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej no$nosci.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca.
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7. Obmiar robét
6.1.  Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i WT, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
0 zakresie obmierzonych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wypisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie,
lub gdzie indziej w WT, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemne;j instrukcji Inspektora Nadzoru.

Obmiar gotowych robdt begdzie przeprowadzony z czg¢stoScig wymagang do celu miesigczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru.

7.1.1. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuiz linii osiowej. Ilosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami WT.

7.1.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.1.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow

robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz odmowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardéw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy mierzonej po obrysie
gornej powierzchni warstwy.

8. Odbior robot

7.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich WT, roboty podlegajace nastepujacym etapom
odbioru:

e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czgsciowemu,

¢ odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi gwarancyjnemu.

7.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie prowadzony
niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 1ilos¢ robot ulegajagcych =zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, WT i uprzednimi
ustaleniami.

7.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgsSciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

74. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ilosci, jakosci 1 wartosci.
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Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 WT.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetiajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokot odbioru
ostatecznego catosci robot objetych kontraktem, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

e szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2z dokumentow umowy
i ew. uzupetniajace lub zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty)

e wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne
z WT iew. PZ],

e rozliczenie materiatow — komplet listow przewozowych dokumentujacych
dostarczenie wszystkich materialow skladowych zgodnych z wymaganiami
niniejszych WT, w ilosci zgodnej z obmiarem i recepta oraz dostarczonych
W rzeczywiste miejsca zastosowania,

e deklaracje zgodnosci wbudowanych mieszanek lub dokumenty towarzyszace
dostawom zgodnie z WT i ew. PZJ,

e opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan
I pomiaroéw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z WT i PZJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np.: na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
I przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

e geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

e kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
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W przypadku, gdy komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
7.5. Odbior gwarancyjny

Odbioér gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér gwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”

9. Podstawa platnosci
8.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone do tej roboty
w WT i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

e robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

8.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru (Inzynierem lub Kierownikiem
Projektu) i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
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budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektu Inspektorowi Nadzoru
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i S$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

e oplaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, cho9dnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

e tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
® oczyszczenie, przestawienie, przykrycie 1 usuni¢cie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i swiatet,
e utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
e usuni¢cie wbudowanych materialéw i oznakowania,
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

8.4. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania 1m? podbudowy z mieszanki kruszyw niezwiazanych,
w szczegblnosci zawiera:
e prace pomiarowe,
e roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
dostarczenie materiatdw/mieszanek i sprze¢tu na miejsce wbudowania,
wykonanie odcinka probnego,
wykonanie warstwy podbudowy,

e przeprowadzenie pomiardw, obmiarow oraz badan laboratoryjnych
wytwarzanych/dostarczanych mieszanek oraz kontroli wymaganych w niniejszych
WT,

e utrzymanie podbudowy w czasie robot,
e odwiezienie sprzetu.

10. Przepisy zwigzane

9.1. Normy
PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych 1 hydraulicznie zwigzanych
materialow  stosowanych ~w  obiektach ~ budowlanych
i budownictwie drogowym
PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania
PN-EN 932-3 Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw — Procedura

i terminologia uproszczonego opisu petrograficznego
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PN-EN 932-5

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-8

PN-EN 933-9

PN-EN 1008

PN-EN 1097-1

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-6

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1744-1

PN-EN 1744-3

PN-ISO 565

PN-EN 13286-1

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-46

Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Czgé¢ S:
Wyposazenie podstawowe 1 wWzorcowe

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie
sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wiasciwoséci kruszyw — Oznaczanie
ksztattu ziaren za pomoca wskaznika ptaskosci

Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4:
Oznaczanie ksztaltu ziaren — Wskaznik ksztattu

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zawarto$ci ziaren o powierzchniach powstalych
w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Czgé¢ 8:

Ocena zawartosci drobnych czastek — Badania wskaznika
piaskowego
Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Ocena

zawartosci drobnych czastek. Badania btgkitem metylenowym
Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym,
wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Oznaczenie odpornosci na $cieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych 1 i fizycznych wtasciwos$ci kruszyw —
Metody o0znaczania odporno$ci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw —
Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwos$ci

Badania wtasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na
dziatanie czynnikow atmosferycznych — Cze$¢ 1: Oznaczanie
mrozoodpornosci

Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na

dzialanie czynnikéw atmosferycznych — Czg$¢ 3: Badanie
bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw — Analiza
chemiczna

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Czes¢ 3:

Przygotowanie wyciaggow przez wymywanie Kruszyw

Sita Kontrolne — Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha
cienka perforowana elektrochemicznie — Wymiary nominalne
oczek

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Cz¢$¢ 1: Metody badan dla ustalonej
laboratoryjnie  referencyjnej gestosci 1 wilgotnosci  —
Wprowadzenie i wymagania ogdlne

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Cz¢$¢ 2: Metody badan dla ustalonej
laboratoryjnie gestosci 1 wilgotno$ci — Zaggszczenie aparatem
Proctora

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Czg$¢ 46: Metoda oznaczania wskaznika
wilgotnosci
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9.2.

PN-EN 13286-47

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Mieszanki mineralne niezwigzane 1 zwigzane spoiwem
hydraulicznym Czeg$¢ 47: Metody badan dla okreslenia nosnosci,
kalifornijski wskaznik no$no$ci CBR, natychmiastowy wskaznik
nosnosci i pecznienia liniowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i1 podloza przez obcigzenie ptyta

Drogi  samochodowe. Pomiar réwno$ci  nawierzchni
planografem i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 potsztywnych, IBDiM —

Warszawa 1997r.
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D.04.05.01. WARSTWA WZMACNIAJACA Z GRUNTU
ULEPSZONEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem warstwy
wzmacniajgcej z gruntu ulepszonego dla zadania pn,, Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z
utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowg o$wietlenia terenu i
zasilania urzadzen”

Zakres stosowania STWIORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot,
ktore zostang wykonane w ramach Zamdwienia publicznego wymienionego w STWiORB
DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.1.

1.2.  Zakres Robot objetych STWIORB

Roboty zawarte w specyfikacji, dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem robot zwigzanych z wykonaniem mieszanki stabilizowanej
spoiwami hydraulicznymi w nastepujacych zakresach:
a. warstwa gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym Rm=1,50MPa - grubos¢
10cm
b. warstwa gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym Rm=2,50MPa - grubos¢
15cm

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
1.3.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

13.1. Podloze ulepszone z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym - w-wa
zawierajaca kruszywo naturalne lub sztuczne albo z recyklingu lub ich mieszaning i
spoiwo hydrauliczne, zapewniajagca umozliwienie ruchu technologicznego i
wilasciwego wykonania nawierzchni.

1.3.2. Mieszanka kruszywa, destruktu asfaltowego i spoiwa - mieszanka kruszywa,
destruktu, spoiwa 1 wody, a w razie potrzeby rowniez dodatkéw ulepszajacych, np.
popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych w optymalnych ilo$ciach.

1.3.3. Grunt stabilizowany spoiwem hydraulicznym - mieszanka gruntu lub kruszywa i
spoiwa zageszczona i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania spoiwa
hydraulicznego (cementu, popiotu, wapna lub innego spoiwa).

1.3.4. Mieszanka zwigzana spoiwem hydraulicznym — mieszanka , w ktorej nastgpuje
wigzanie 1 twardnienie na skutek reakcji hydraulicznych.

1.3.5. Grunt stabilizowany za pomocg cementu — Mieszanka powstala w wyniku zmieszania
gruntu lub kruszywa z cementem pelnigcym role spoiwa oraz, w razie potrzeby,
sktadnikami drugorzednymi, ktora zostata zaprojektowana w taki sposob, aby
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osiggnag¢ odpowiednig stabilno$¢ mierzong za pomoca badania kalifornijskiego
wskaznika nos$nosci.

1.3.6. Grunt zwigzany cementem - Mieszanka powstata w wyniku zmieszania gruntu lub
kruszywa z cementem pelnigcym role spoiwa oraz, w razie potrzeby, sktadnikami
drugorzednymi, ktora zostala zaprojektowana w taki sposob, aby osiggnaé
odpowiednig spdjnos¢ strukturalng mierzong bezposrednio za pomocg jednoosiowego
badania wytrzymatosci na $ciskanie lub wytrzymatosci na rozcigganie oraz modutu
elastycznosci

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.3. Spoiwa — wymagania ogolne

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.4. Spoiwa - rodzaje

Do mieszanki nalezy zastosowac¢ spoiwo hydrauliczne zapewniajace spetnienie przez
podioze ulepszone wymagan STWiORB. Wybor rodzaju spoiwa nalezy do Wykonawcy. Jako
spoiwo mozna uzy¢: popioty lotne, cement, wapno oraz zuzel granulowany. Mozna réwniez
uzy¢ spoiw ztozonych z ro6znych materiatow wigzacych za zgoda Inzyniera np. UTEX,
SILMENT, SOLITEX itp. Dla zastosowanego spoiwa Wykonawca przedstawi odpowiednie
dokumenty jako$ciowe.

W przypadku zastosowania cementu, nalezy stosowac cement klasy 32,5 wg PN-EN197-
1:2002. Wymagania dla cementu okresla norma PN-EN197-1:2002. Badania cementu nalezy
wykona¢ zgodnie z PN-EN 196-6:1997. Wymagania dla mieszanek zwigzanych spoiwem
hydraulicznym - Grunty stabilizowane cementem wg. PN-S-96012 jak rowniez wg. PN-EN
14227-10 - Wymagania dla mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym - Grunty
stabilizowane cementem

2.5. Grunty

Grunty niespoiste — dopuszcza si¢ stabilizacj¢ cementem wg PN-S-96012 o wytrzymatosci na
Sciskanie Ry = 1,5 - 2,5 MPa — wlasciwos$ci dla materiatow, czestotliwos¢ i rodzaj badan
przyja¢ zgodnie z PN-S-96012: 1997.

Grunty spoiste — dopuszcza sig¢ stabilizacj¢ wapnem wg PN-EN 14227-11 w warstwie
ulepszonego podtoza o wytrzymatosci na $ciskanie R¢ = 0,5 MPa. Wtasciwosci dla
materiatow, czestotliwo$¢ i rodzaj badan przyja¢ zgodnie z PN-EN 14227-11.

Grunty o wskazniku plastycznos$ci mniejszym od 3 mozna odziarnia¢ gruntem spoistym lub
stosowac dodatki ulepszajace: cement, chlorek wapniowy lub wodorotlenek sodu.
Decydujacym sprawdzianem przydatnosci gruntu do stabilizacji sg wyniki wytrzymalo$ci na
sciskanie probek gruntu stabilizowanego cementem.

Grunt mozna uzna¢ za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki wytrzymatosci
na $ciskanie probek gruntu stabilizowanego sg zgodne z wymaganiami R, = 5-6 MPa. (Cs)R¢
=1,5-2,5 MPa. (Cy57) Wwg. PN-EN 14227-10 Tabela 6.

79



P.P.U.H AD-BUD
ul. Kosmonautow 14, 42-660 Kalety AD-BUD
NIP 575-116-53-36

2.6. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych
moze zosta¢ uzyta woda pitna wodociggowa (nie mineralizowana). Woda pochodzaca ze
zrodet watpliwych nie moze by¢ uzyta do czasu uzyskania pozytywnych wynikow badania.

2.7. Dodatki ulepszajace

Przy stabilizacji gruntéw cementem w przypadkach uzasadnionych stosuje si¢ dodatki
ulepszajace:
— wapno wg PN-EN 459-1:2003
Za zgoda Inzyniera mogg by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziataniu,
posiadajace dokumenty spetniajace ustawg o Wyrobach Budowlanych.

2.8. Grunt stabilizowany popiolami lotnymi

W zalezno$ci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni drogowej, wytrzymatos¢ na
$ciskanie gruntu stabilizowanego cementem, badana wg PN-EN 14227-10 - Wymagania dla
mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym - Grunty stabilizowane cementem

Tablica 1. Wymagania wytrzymalosci na Sciskanie

Lp Rodzaj warstwy w Wytrzymatos¢ na $ciskanie
konstrukcji nawierzchni - -
drogowej Po 7 dniach Po 28 dniach
Grunt stabilizowany
. Rm = 2,5 MPa - =2,
Grunt stabilizowany
2 R = 1,5 MPa - = 1.5
3. SPRZET

3.3. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.

3.4.Sprzet do wykonania robot

Do wykonania podtoza rob6t winien by¢ uzyty nastepujacy sprzet:

— recykler zapewniajacy odpowiednig wydajnos¢,

— rozs$cietacz (zalecany) lub réwniarka,

— cysterna samochodowa jako przewozny zbiornik na wode, posiadajagca mozliwo$¢
regulowania i rOwnomiernego dozowania wody o kontrolowanej ilo$ci jej wyptywu,

— walce stalowe cigzkie statyczne 1 wibracyjne do zageszczania roztozonej warstwy
mieszanki,

— walce ogumione do ostatecznego zaggszczania roztozonej warstwy mieszanki,

— matle walce wibracyjne, zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne do zageszczania
roztozonej warstwy mieszanki w miejscach trudnodostepnych,

— szablony do wyprofilowania warstwy,

— sprzet rgczny.
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Z uwagi na prowadzenie robot w terenie zabudowy w poblizu budynkow nalezy
roboty prowadzi¢ dazac do ograniczenia wptywu wibracji na konstrukcje budynkéw i
ograniczajac zaktocenie spokoju mieszkancow. Do zageszczenia gruntu i kruszyw nalezy
stosowac walce cig¢zkie statyczne lub, jezeli to konieczne, wibracyjne uzywajac wibracji o
niskiej amplitudzie.

4. TRANSPORT
4.3. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM-00.00.00
,»Wymagania ogolne” pkt 4. Transport wody nalezy prowadzi¢ cysternami samochodowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.3. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.4. Sklad mieszanki

Ilo$¢ spoiwa zostanie ustalona na podstawie recepty laboratoryjnej ktdra to zostanie
sprawdzona podczas wykonania odcinka probnego oraz na podstawie wynikow badan
(wytrzymatosci, no$nosci zaggszczenia). Zaleca si¢ taki dobor mieszanki, aby spetnic¢
wymagania wytrzymatosciowe okreslone w STWIORB przy jak najmniejszej
zawartos$ci Spoiwa.

5.5. Warunki pogodowe

Zastosowana technologia rob6t ma na celu szybkie 1 sprawne przeprowadzenie prac.
Rozpoczgcie robdt moze nastapi¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych tj. w
temperaturze powyzej +5 °C, przy minimalnej temperaturze powietrza w ciggu ostatnich 24
godzin takze powyzej +5 % C. Nie dopuszcza si¢ wykonywania robot w trakcie opadow
deszczu.

5.6. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania ulepszonego podtoza powinny by¢
wcezesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach
réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnig¢cie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.7. Stabilizacja metoda mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metodg mieszania na miejscu mozna uzy¢ specjalistycznych mieszarek
wieloprzejsciowych lub jednoprzejsciowych albo maszyn rolniczych. Grunt przewidziany do
stabilizacji powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony. Po spulchnieniu gruntu nalezy
sprawdzi¢ jego wilgotnos¢ 1 w razie potrzeby ja zwiekszy¢ w celu utatwienia rozdrobnienia.
Woda powinna by¢ dozowana przy uzyciu beczkowozéw zapewniajacych rownomierne i
kontrolowane dozowanie.

Jezeli wilgotnos$¢ naturalna gruntu jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 10%
jej wartos$ci, grunt powinien by¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie w czasie suchej

pogody.
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Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu mozna doda¢ i przemiesza¢ z gruntem dodatki
ulepszajace, np. wapno lub popioty lotne. Spoiwo nalezy dodawac¢ do rozdrobnionego i
ewentualnie ulepszonego gruntu w ilo$ci wczedniej ustalone;.

Spoiwo 1 dodatki ulepszajace powinny by¢ dodawane przy uzyciu rozsypywarek lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora. Grunt powinien by¢ wymieszany w sposob
zapewniajacy jednorodnos$¢ na okreslong glebokosé, gwarantujaca uzyskanie projektowane;j
grubosci warstwy po zageszczeniu.

Po wymieszaniu gruntu ze spoiwem, nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ mieszanki. Jezeli jej
wilgotnos¢ jest mniejsza od optymalnej o wigcej niz 20%, nalezy doda¢ odpowiednig ilos¢
wody i mieszanke ponownie dokladnie wymiesza¢. Wilgotno$¢ mieszanki przed
zaggszczeniem nie moze roznic si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz +10%, -20% jej
wartos$ci.

Czas od momentu roztozenia spoiwa na gruncie do momentu zakonczenia mieszania nie
powinien by¢ dtuzszy od 2 godzin. Zageszczanie mieszanki powinno si¢ zakonczy¢ przed
uplywem 2 godzin, ze wzgledu na rozpoczgty proces wigzania.

Po zakonczeniu mieszania nalezy powierzchni¢ warstwy wyréwnac i wyprofilowa¢ do
wymaganych w Dokumentacji projektowej rzednych oraz spadkow poprzecznych 1
podtuznych. Do tego celu nalezy uzy¢ rowniarek. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast
przystapi¢ do zaggszczania warstwy. Zageszczenie nalezy przeprowadzi¢ w sposob okreslony
w pkt. 5.6.

5.8. Odcinek probny

Przed przystapieniem do realizacji robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy pomocniczej
i stabilizacji podtoza Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny. Odcinek probny robot
wykonujmy w celu:
— okreslenie odpowiedniej ilosci dodanego spoiwa hydraulicznego umozliwiajgcego
spetnienia wymagan STWiORB i projektu wykonawczego
— stwierdzenia czy sprzet do mieszania, rozktadania i zageszczania jest wiasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubo$ci warstwy po zageszczeniu,
— okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia.
— sprawdzenia wlasciwego dozowania spoiw hydraulicznych,

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialéw oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i1 zaggszczania, jakie bedg stosowane do wykonania podbudowy.
Odcinek prébny, o dlugosci do 100 m i powierzchni od 600 do 800m2, powinien by¢
zlokalizowany w miejscu uzgodnionym przez Inzyniera (najlepiej na tracie gldbwnej robot).
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania ulepszonego podtoza po zaakceptowaniu
wynikow badan 1 pomiaro6w z odcinka probnego przez Inzyniera.

5.9. Utrzymanie warstwy ulepszonego podloza i podbudowy

Ulepszone podtoze po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bgdzie wykorzystywal, za zgoda
Inspektora gotowe ulepszone podtoze do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
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wszelkie uszkodzenia spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego podtoza obcigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw ulepszonego podtoza
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak opady deszczu
i $niegu oraz mréz. Wykonawca jest zobowigzany wstrzymac ruch budowlany po okresie
intensywnych opadéw deszczu, jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia warstwy ulepszonego
podtoza. Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi powinna by¢ przykryta przed zima
warstwa nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczacym dziataniem czynnikéw
atmosferycznych w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.10.

Pielegnacja warstwy stabilizowanej spoiwami hydraulicznymi

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedlug jednego z nastgpujacych sposobow:

skropienie warstwy emulsjg asfaltowg, albo asfaltem D200 lub D300 w ilosci od 0,5
do 1,0 kg/m2,

skropienie specjalnymi preparatami powtokotwdrczymi posiadajagcymi aprobate
techniczng wydang przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich
uzycia przez Inspektora,

utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie wodg w ciggu dnia, w
czasie co najmniej 7 dni,

przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folig z tworzywa sztucznego, utozong na
zaklad o szerokosci co najmniej 30 cm 1 zabezpieczong przed zerwaniem z
powierzchni warstwy przez wiatr,

przykrycie warstwg piasku lub kruszywa naturalnego technicznej i utrzymywanie jej w

stanie wilgotnym w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materiaty przeznaczone
do pielegnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inspektora. Nie zaleca si¢
dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdow i maszyn po ulepszonym podtozu w okresie 7 dni po
wykonaniu. Ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢ wylacznie za zgoda
Inspektora.

5.11. Zageszczenie

Przed koncowym zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych
rzgdnych, spadkéw podtuznych i1 poprzecznych. Do zageszczania warstwy nalezy przystapic
natychmiast po jej roztozeniu i wyprofilowaniu. Operacje zaggszczania 1 obrobki
powierzchniowej nalezy zakonczy¢ przed rozpoczeciem wigzania spoiwa liczonego od
dodania wody do mieszanki.

Pojawiajace si¢ w trakcie zageszczania zanizenia, rozwarstwienia powinny by¢ natychmiast
naprawiane przez wymiane¢ mieszanki na petng glebokos¢, wyréwnanie i ponowne
zageszczenie.

Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekrdj poprzeczny i
jednolity wyglad. Przed koncowym zaggszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do
wymaganych rzgdnych, spadkéw podtuznych 1 poprzecznych.

Kontrole no$nosci i zaggszczenia warstw ulepszonego podtoza przeprowadza si¢ wylacznie
dla warstw stabilizowanych na miejscu, stanowiacych podtoze — koryto projektowanej
konstrukcji nawierzchni. Badanie przeprowadza si¢ na podstawie pomiaru wtornego modutu
odksztalcenia E; wg PN-S-02205:1998. Badanie modutu odksztatcenia polega na statycznym
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obcigzaniu gruntu ptyta o srednicy D = 300mm, stopniowo co 0,05 MPa. Kofcowe obcigzenie
doprowadza si¢ do wartosci réwnej 0,35 MPa (jak dla warstwy ulepszonego podtoza wg PN-
S-02205:1998).

Moduty odksztatcenia pierwotny E1 i wtorny E2, odpowiadajace przyrostowi osiadan
wywolanemu przyrostem obcigzenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 MPa,
obliczamy na podstawie wzoru:

E1/E;=%D (Ap/As)

D — $rednica ptyty ( D =300 ), mm
Ap — réwnica naciskow (Ap = 0,10), MPa
As — przyrost osiadan odpowiadajacy rownicy naciskow, mm

Warto$ci wtornego modutu odksztalcenia warstw ulepszonego podtoza powinny wynosic:
a. warstwa gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym (E2=min. 120 MPa, Io <
2,2)

5.12. Spoiny robocze

Specjalng uwage nalezy poswieci¢ wykonaniu spoin roboczych. Bezposrednio po wykonaniu
warstwy nalezy obcia¢ pionowo jej krawedz (np. za pomocg oprzyrzadowania walcow). Przed
przystapieniem do wykonania kolejnych dziatek, krawedz nalezy zwilzy¢ woda. Od obcigcia
krawedzi w wykonanej warstwie mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomigdzy zakonczeniem
zageszczania dzialtki, a rozpoczeciem wbudowania nastepnej nie przekracza 60 min.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.3. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstawi¢ recepte laboratoryjna dla
danego zakresu robot oraz wykonaé badania materiatow przeznaczonych do wykonania robot
1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wilasciwosci okreslone w niniejszej STWiORB oraz ewentualnie badania wymagane

w aprobacie technicznej lub normie zastosowanych materiatow.

6.4. Badania w czasie robot
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ 1 zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania ulepszonego podtoza podano
w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania
ulepszonego podloza

Lp. Wyszczegoblnienie badan Minimalna liczba badan i pomiarow
1 Wytrzymatos¢ na $ciskanie 1 seria probek na 6000 m’
2 Wilgotno$¢ mieszanki Raz dziennie
3 Ilos¢ spoiwa w mieszance Raz dziennie
4 No$nos¢ 1 zageszczenie podbudowy wg PN-S-02205:1998 p. 3.2.11
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5 Wiasciwosci spoiwa Na podstawie deklaracji producenta

6.4.2. Wilgotno$¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki nalezy okres$la¢ wedtug PN-88/B-04481.
6.4.3. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskaznik rozdrobnienia byt co
najmniej réwny 80% (przez sito o srednicy 4 mm powinno przej$é¢ 80% gruntu).

6.4.4. Jednorodnos¢ i glebokos$¢ wymieszania

Jednorodno$¢ wymieszania gruntu ze spoiwem polega na ocenie wizualnej jednolitego
zabarwienia mieszanki. Glgboko$¢ wymieszania mierzy si¢ w odleglosci min. 0,5 m od
krawedzi ulepszonego podtoza. Glgbokos¢ wymieszania powinna by¢ taka, aby grubosé
warstwy po zageszczeniu byta rowna projektowane;.

6.4.5. Zageszczenie mieszanki

Zaggszczenie nalezy okresli¢ plyta VSS o $rednicy 30cm. Zakres obcigzen jednostkowych
przyja¢ w zaleznosci od wykonywanej warstwy Mieszanka jest zageszczona prawidtowo,
jezeli beda spelnione dwa warunki, bez wzgledu na kategori¢ ruchu:

E, > 120 MPa oraz lo < 2,2 dla podbudowy pomocniczej

E, >80 MPa oraz Io < 2,2 dla warstwy gruntu
6.4.6. Wlasciwosci spoiwa
Dla kazdej dostawy nalezy okresli¢ wtasciwos$ci spoiwa.
6.4.7. Wlasciwosci wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-EN
1008:2004.

6.4.8. Wytrzymalo$¢ na Sciskanie

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o $rednicy 1 wysokosci 8 cm.
Probki do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie roztozonej przed jej
zageszczeniem. Probki w ilodci 6 sztuk nalezy formowac i1 przechowywac¢ zgodnie z PN-S-
96012. Probki przechowujemy w warunkach szczelnych.

Wyniki wytrzymato$ci na $ciskanie powinny by¢ zgodne z tablica 1 punkt 2.6

6.5. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwoSci

6.5.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego podtoza ulepszonego podano w

tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanego podloza
ulepszonego

Lp. Badana cecha Minimalna cze;s!:otl'lwosc badan i
pomiarow
1 Szerokos¢ Co20m
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2 Réwnosé podtuzna Latag Co 20 m
Latg w przekrojach
3 Rownos¢ poprzeczna charakterystycznych (minimum co
25m)

4 Spadki poprzeczne 5 razy na 100m
5 Rzedne wysokosciowe Co 20m
6 Uksztaltowanie osi w planie Co 20m

' W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
! Grubos¢ P raz na 1000m’ :

6.5.2. Szerokos$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancjg +5
cm.

6.5.3. Roéwnos$¢ warstwy.

Nieréwnosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nieréwnosci warstwy nie
moga przekracza¢ 12 mm. Rowno$¢ powinna by¢ sprawdzona nie p6zniej niz na drugi dzien
po wykonaniu warstwy. W przypadku stwierdzenia konieczno$ci wykonania poprawek,
powinny zosta¢ wykonane niezwlocznie za pomoca frezarki.

6.5.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja = 0,5 %.

6.5.5. Rzedne wysokosciowe warstwy

Rzedne wysokosciowe podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancjg +1cm, -2 cm.

6.5.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z DP z tolerancjg 5 cm.
6.5.7. Grubo$é warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowang, z tolerancja + 10 %.

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami ulepszonego podloza
6.6.1. Niewlasciwe cechy geometryczne ulepszonego podloza

Jezeli po wykonaniu badan na ulepszonym podtozu stwierdzi si¢, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczajg wielko$ci okreslone w pkt. 6.3, to warstwa zostanie zerwana na
calg grubos¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy
wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szerokos¢ ulepszonego podtoza jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz
5 cm 1 nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien poszerzy¢
warstwe ulepszonego podtoza przez zerwanie utozonej warstwy na petng grubo$¢ do potowy
szerokosci pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki. Roboty te Wykonawca wykona na
wiasny koszt.
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6.6.2. Niewlasciwa grubos¢ ulepszonego podloza

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe ulepszonego podloza przez zerwanie wykonanej warstwy, usunig¢cie zerwanego
materiatu i ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich wlasciwosciach i o wymagane;j
grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej mieszanki o grubosci zgodnej z
Dokumentacja Projektows.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 STWiORB, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonania mieszanki stabilizowanej spoiwem hydraulicznym z mieszanki
obejmuje :

[o})

. W przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwowych na miejscu:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— spulchnienie gruntu,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow 1
urzadzen pomocniczych,

— dostarczenie i rozécielenie sktadnikéw zgodnie z recepta laboratoryjna,

— wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego kruszywem ze spoiwem w korycie
drogi,

— zageszczenie warstwy,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.3. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych 1 fizycznych wtasciwosci kruszyw -
Czg$¢ 5: Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

3. PN-EN 197-1:2002 Cement cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.
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4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek,
badania i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z
procesoéw produkcji betonu

5. PN-EN 196-6:Metody badania cementu. Oznaczenie stopnia zmielenia

6. PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane — Czg¢s¢ 1: Definicje, wymagania i kryteria
zgodnosci

7. PN-S-96035:1997 Drogi samochodowe - Popioty lotne

8. PN-EN 459-1 Wapno budowlane -- Czgé¢ 1: Definicje, wymagania 1 Kryteria
zgodnosci

9. PN-S-96012 Drogi samochodowe -- Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu
stabilizowanego cementem

10. PN-EN 14227-10 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym -- Specyfikacja --
Czes¢ 10: Grunty stabilizowane cementem

10.4. Inne dokumenty
WT —5: 2010 — Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym do drég krajowych
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D.05.03.23. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ
WIBROPRASOWANEJ

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru, zwigzanych wykonaniem
nawierzchni z kostki betonowej wibroprasowanej w ramach realizacji zadania pn.: ,,
Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji
deszczowej, budowa o$wietlenia terenu i zasilania urzadzen”

Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacji Technicznej] Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.1.  Zakres robét objetych STWIORB

Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robdt wymienionych
w p. 1.1. i obejmuja:

- wykonaniem nawierzchni z kostek betonowych wibroprasowanych grubosci 8 cm na
podsypce cementowo — piaskowej z wypetnieniem spoin piaskiem,

1.2.  Okreslenia podstawowe

12.1. Betonowa ksztaltka wibroprasowana — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach
potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.

1.2.2. Podsypka — warstwa piasku z cementem stuzaca do ulozenia prefabrykatow na
warstwie podbudowy.

1.2.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami i z definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu 0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkéw bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenie chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.4.  Wspélny Stlownik Zamowien (CPV)

Kody grup, kas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania oraz transportu
podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Wymagania
Nalezy stosowac kostke betonowg spetniajaca wymagania PN-EN 1338 [7].

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekni¢é¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek 1 ptyt powinna by¢ rdwna 1 szorstka, a krawedzie kostek rowne i
proste, wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci 80mm i phyt
100mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni stosuje si¢ betonowg kostke brukowg i ptyty betonowe o kolorze
okreslonym w dokumentacji projektowe;j.

Kostki o takiej grubosci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dlugosci £ 3 mm,

- na szerokos$ci = 3 mm,

- na grubo$ci = 5 mm.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne:

1. Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) $rednia z szesciu kostek - 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki - 50

2. Nasigkliwos¢ wodg wg PN-EN 206-1:2003 [2], %, nie wigcej niz - 5

3. Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-EN 206-1:2003 [2]:
a) pekniecia probki - brak

b) strata masy, %, nie wigcej niz - 5

C) obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie
zamrazanych, %, nie wigcej niz - 20

4 Scieralno$é na tarczy Boehmego wg PN-EN 14157:2005 [1], mm, nie wiecej niz - 4

2.3.  Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie
nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-EN 12620:2004 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej,
przy zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.
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2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkc;ji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow,
zgodnie z receptg laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigksza
wytrzymato$¢, mniejsza nasigkliwo$¢ 1 wigksza odporno$¢ na niskie temperatury i dziatanie
soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwale wybarwienie. Powinny to by¢
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni z ksztaltek betonowych

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jesli powierzchnie s3 duze, a ksztaltki betonowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna
stosowa¢ mechanicznie urzadzenia ukladajace. Urzadzenie sktada si¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich
utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.
Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechanicznie urzadzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1,  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2.  Transport sprzetu i materialow

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone
sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasmg stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot  oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2. Podloze
Podtoze pod ulozenie nawierzchni z ksztatltek betonowych stanowi podbudowa

z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wykonana zgodnie
z STWIORB D.04.04.02.

5.3. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z ksztattek
betonowych powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa.

5.4.  Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z ksztattek betonowych nalezy stosowaé, krawezniki uliczne
betonowe lub obrzeza chodnikowe betonowe.

Typ zastosowanego kraweznika lub obrzeza, oraz sposob jego wbudowania musi by¢ zgodny
z Dokumentacjg Projektow3.

55. Podsypka

Mieszanke na podsypke cementowo — piaskowa wykona¢ z uzyciem piasku $rednio lub
gruboziarnistego zmieszanego z cementem klasy CEM 32,5 w stosunku 1:4.

Nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 12620:2004 [3].
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3 ¢cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z ksztaltek betonowych

Z uwagi na roéznorodno$¢ ksztattow produkowanych ksztaltek, mozliwe jest ulozenie
dowolnego wzoru — wczesniej ustalonego w Dokumentacji Projektowej i zaakceptowanego
przez Inzyniera.

Ksztattki uktada si¢ na uprzednio wykonanej podbudowie, na podsypce cementowo —
piaskowej w taki sposob, aby szczeliny mi¢dzy kostkami wynosity od 2 do 3mm. Ksztattke
nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Ksztaltke nalezy uktada¢ tak by
wypeti¢ szczelnie powierzchni¢ ograniczong obramowaniem. Jesli jest t0 mozliwe ze
wzgledu na wymiary kostki nalezy ja przycia¢ na wymiar.

Po utozeniu ksztattki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni ksztattek betonowych stosuje si¢ wibratory ptytowe
z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka
1 jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczenia nawierzchni z ksztattek betonowych nie wolno uzywaé walca.
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Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupemlié¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnie.
Nawierzchnia z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji — moze by¢ zaraz
oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowsq i
odpowiednimi STWIORB.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
- glebokosci koryta:

- o szerokoscido3 m:+ 1 cm,

- 0 szeroko$ci powyzej 3 m: £ 2 cm,

- szerokosci koryta: = 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podhuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.5
niniejszej STWIORB.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega
na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami pkt 5.6
niniejszej STWIORB:

- pomierzenie szeroko$ci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie rownosci nawierzchni

Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tata co najmniej raz na kazde 50 do
100 m2 utozonego chodnika 1 w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 20 m
chodnika oraz na kazdym zjezdzie. Dopuszczalny przeswit pod lata 4 m nie powinien
przekraczac¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
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Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczac
+3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomicg, co najmnie;j
raz na kazde 50 do 100 m2 chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 20

m oraz na kazdym zjezdzie. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza +
0,3%.

6.5. Czestotliwo$¢é pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z ksztattek betonowych,
wymienionych w pkt. 6.4 powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.
Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt. 6.4. byly
przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100m? nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowej kostki
betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.  Sposéb odbioru roboét

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podioza,

- ew. wykonanie podbudowy z kruszywa,

- wykonanie podsypki,

Zasady ich odbioru sg okreslone w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania metra kwadratowego (m?) nawierzchni z wibroprasowanych kostek
betonowych grubosci 8cm i 10 cm obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza pod nawierzchnie,

- dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,

- utozenie, przetozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 14157:2005 Materialy kamienne. Oznaczanie Scieralno$ci na tarczy Boehmego
2. PN-EN 206-1:2003 Beton zwykty

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania iocena
zgodnosci

5. PN-EN 1008:2004 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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D.06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNI SKARP, ROWOW
| SCIEKOW

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru, Rob6t zwigzanych z
umocnieniem powierzchni skarp, rowow 1 sciekow w ramach realizacji zadania pn,,
Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji
deszczowej, budowa oswietlenia terenu i zasilania urzadzen”

Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i1 Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdt wymienionych
wp. 1.1.

1.1.  Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z umocnieniem skarp, rowow i sciekow.

Zakres rzeczowych obejmuije:

- umocnienie skarp przez humusowanie z obsianiem (grubo$¢ warstwy humusu 15cm),
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.2.  Okreslenia podstawowe

1.2.1. Row — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.

1.2.2. Darnina — ptat lub tasma wierzchniej warstwy gleby, przero$nigtej i zwigzanej
korzeniami ro$linnosci trawiastej.

1.2.3. Darniowanie — pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby
darnina do niej przyrosta.

1.2.4. Humus — ziemia ro$linna (urodzajna).

1.2.5. Humusowanie — pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego
wzrostu trawy.

1.2.6. Pozostate okreslenia sg zgodne z odpowiednimi normami iz definicjami podanymi
w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogoélne  wymagania  dotyczace Robot podano w STWIORB  DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja robot budowlanych,

- zabezpieczenie interesu 0sob trzecich,

- ochrony $rodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
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1.4.  Wspdélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosownymi przy umacnianiu skarp, rowow i scieckOw objetymi niniejsza
STWiORB sa:

- humus,

- nasiona traw,

2.3.  Humus
Przewiduje si¢ wykorzystanie humusu zdj¢tego z trasy i sktadowania wedlug STWiORB
D 01.02.02. humus powinien by¢ bez kamieni i zanieczyszczen.

2.4.  Nasiona traw

Wybdr gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
si¢ stosowa¢ mieszanki traw o drobnym , gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-
65023.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujac do wykonywania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rOwniarek,

- walce gladkie i zebrowanych,

- ubijaki o recznym prowadzeniu,

- wibratorow samobieznych

- ptyt ubijajacych,

- drobny sprzet pomocniczy.
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4. TRANSPORT

4.1,  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2.  Transport materialow

4.2.1. Transport Humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

W trakcie zatladunku humusu Wykonawca powinien usung¢ z humusu zanieczyszczenia obce
— korzenie, kamienie itp.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypaniem, rozpyleniem, zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem
z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonywania robét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot  oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonywane roboty.

5.2.  Humusowanie

Humusowanie skarp powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnoze
skarpy nasypu od 15 do 25 cm. Grubos¢ pokrycia ziemig roslinng powinna wynosi¢ 10 cm.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykona¢ rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o glebokosci od 15 do 20 cm, w odstepach,
co 0,5 do 1,0 m. Utozona warstwe humusu nalezy lekko zaggséci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

5.3.  Obsianie nasionami traw

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Obsianie powierzchni skarp trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach

atmosferycznych — w okresie wiosny lub jesieni.

Ziarna trawy powinny by¢ rGwnomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosci

6 kg/1000m? skarpy, a po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie

powierzchni skarpy.

Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki, aby zapewni¢ prawidlowy rozwoj ziarn trawy
po ich wysianiu. W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢é woda obsianie powierzchni
skarp.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i1 ich zgodno$ci ze
Specyfikacja, oraz na sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Swiadectwa jako$ci nasion traca wazno$¢ — liczac od daty
wystawienia §wiadectwa — po uptywie 9 miesigcy.

Inzynier na podstawie pomiarow 1 oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych
robot 1 ich zgodnosci z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami podanymi
w Specyfikacji pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Roboét
Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Obmiaru Robot dokonuje si¢ na budowie.

Jednostka obmiaru Robot zwigzanych z umocnieniem skarp, rowow i Sciekow jest:

- humusowanie ( przy grubo$ci warstwy humusu 15 cm) wraz z obsianiem trawg - metr
kwadratowy (m?),

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robdét
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogodlne”.

8.2.  Sposéb odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaly si¢ zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢
za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za metr kwadratowy (m”) humusowania wraz z obsianiem trawa po dokonaniu
odbioru wg pkt. 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
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- zakup i transport do miejsca wbudowania wszelkich potrzebnych materiatow,

- humusowanie skarp,

- obsianie mieszankg traw,

- nawozenie,

- podlanie woda i pielggnacja,

- zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- oznakowanie Robot i jego utrzymanie,

- uporzadkowanie terenu robot; wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub
na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. PN-R-65023 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych.
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D-07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME
1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru, oznakowania poziomego drog
w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z utwardzeniem
terenu oraz budowg kanalizacji deszczowej, budowa o§wietlenia terenu i zasilania urzgdzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robdt wymienionych w p. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomego grubowarstwowego
chemoutwardzonego (oznakowanie gtadkie) stosowanego na drogach o nawierzchni twarde;.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w
postaci linii ciggtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwoéjnych, strzatek, napisow,
symboli oraz innych linii zwigzanych z oznaczeniem okreslonych miejsc na tej nawierzchni.

1.3.2. Znaki poprzeczne - znaki wyznaczajace miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i
rowerzystow w poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.3.3. Materialy do poziomego znakowania droég - materialy zawierajgce rozpuszczalniki,
farby, natryskiwanie, stosowane w temperaturze otoczenia.

1.3.4. Materialy do znakowania grubowarstwowego - farby nakladane warstwa grubosci
powyzej 0,8 mm.

1.3.5. Tymczasowe oznakowanie drogowe - oznakowanie z materialu o barwie zo6ttej, ktorego
czas uzytkowania wynosi do 3 miesi¢cy lub do czasu zakonczenia robot.

1.3.6. Okresowe oznakowanie drogowe - oznakowanie, ktoérego czas uzytkowania wynosi do
6 miesiecy.

1.3.7. Kulki szklane - material do posypywania lub narzucania pod cisnieniem na
oznakowanie wykonane materialami w stanie cieklym, w celu uzyskania widzialnosci
oznakowania w nocy.

1.3.8. Material uszorstniajacy - kruszywo zapewniajagce oznakowaniu poziomemu
wlasciwos$ci antyposlizgowe.

1.3.9. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
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1.4, Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robo6t 1 ich zgodno$é
z Dokumentacjg Projektowa, Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Ogo6lne wymagania Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i1 kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamoéwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STW1iORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Dokument dopuszczajacy do stosowania materialow
Kazdy material uzywany przez Wykonawce do poziomego znakowania drég musi
posiada¢ aprobate techniczng.

2.3. Badanie materialow, ktorych jako$¢ budzi watpliwos¢

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktoére
budza watpliwosci jego lub Inzyniera, co do jakosci, w celu stwierdzenia czy odpowiadajg
one wymaganiom okres§lonym w punkcie 2. Badania te Wykonawca zleci IBDIM lub
akredytowanemu laboratorium. Badania powinny by¢ wykonane zgodnie z ,,Warunkami
technicznymi POD-97” [4].

2.4. Oznakowanie opakowan
Wykonawca powinien zada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowan materiatow
do poziomego znakowania drog byto wykonane zgodnie z PN-O-79252 [2], a ponadto aby na
kazdym opakowaniu byt umieszczony trwaty napis zawierajacy:
- nazwg producenta i materialu do znakowania drog,
- mmasg brutto i netto,
— numer partii i dat¢ produke;ji,
- informacjg¢ o szkodliwosci 1 klasie zagrozenia pozarowego,
- ewentualne wskazowki dla uzytkownikow.

2.5. Przepisy okreslajace wymagania dla materialow
Podstawowe wymagania dotyczace materiatéw podano w punkcie 2.6, a szczegdlowe
wymagania okreslone sg w ,,Warunkach technicznych POD-97” [4].

2.6. Wymagania wobec materialéw do poziomego znakowania drog
2.6.1. Materiaty do znakowania grubowarstwowego

Materialami do znakowania grubowarstwowego powinny by¢ farby nakladane
warstwg grubosci powyzej 0,8 mm (na mokro). Powinny by¢ nimi cieklte produkty
zawierajace ciata stale rozproszone w organicznym rozpuszczalniku lub wodzie, ktore moga
wystepowac¢ w uktadach jedno- lub wielosktadnikowych.

102



P.P.U.H AD-BUD
ul. Kosmonautow 14, 42-660 Kalety AD-BUD
NIP 575-116-53-36

Podczas naktadania farb, do znakowania, na nawierzchni¢ pedzlem, walkiem lub
przez natrysk, powinny one tworzy¢ warstwe kohezyjnag w procesie odparowania i/lub w
procesie chemicznym.

Wiasciwosci fizyczne materialow do znakowania okresla aprobata techniczna
odpowiadajaca wymaganiom POD-97 [4].

2.6.2. Zawarto$¢ sktadnikow lotnych ~w  materialach do znakowania  grubo-
warstwowego

Nie dopuszcza si¢ stosowania materialow zawierajacych rozpuszczalnik aromatyczny
(jak np. toluen, ksylen) w ilosci wigkszej niz 10%. Nie dopuszcza si¢ stosowania materiatow
zawierajacych benzen 1 rozpuszczalniki chlorowane.

2.6.3. Kulki szklane

Materialty w postaci kulek szklanych refleksyjnych do posypywania lub narzucania
pod cisnieniem na materialy do oznakowania powinny zapewnia¢ widzialnos¢ w nocy
poprzez odbicie powrotne w kierunku pojazdu wigzki $wiatta wysylanej przez reflektory
pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowa¢ si¢ wspélczynnikiem zatamania powyzej
1,50, wykazywac¢ odpornos¢ na wodg i zawiera¢ nie wigcej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wykazywa¢ stopien hydrofobizacji
co najmniej 80%.

Wiasciwosci  kulek szklanych okre§la aprobata techniczna, odpowiadajaca
wymaganiom POD-97 [4].

2.6.4. Wymagania wobec materiatow ze wzgledu na ochron¢ warunkow pracy 1 srodowiska

Materialy stosowane do znakowania nawierzchni nie powinny zawiera¢ substancji
zagrazajacych zdrowiu ludzi i powodujacych skazenie srodowiska.

2.7. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Materiaty do znakowania grubowarstwowego nawierzchni powinny zachowac statos¢
swoich wtasciwosci chemicznych i fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesigcy
sktadowania w warunkach okreslonych przez producenta.

Materialty do poziomego znakowania drog nalezy przechowywa¢ w magazynach
odpowiadajacych  zaleceniom  producenta, zwlaszcza  zabezpieczajagcych je  od
napromieniowania slonecznego, opadow i w temperaturze, dla:

a) farb wodorozcienczalnych od 5° do 40°C,
b) farb rozpuszczalnikowych od 0° do 25°C,
¢) pozostatych materiatéw - ponizej 40°C.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zalezno$ci od
zakresu robot, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu,
zaakceptowanego przez Inzyniera:
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— szczotek mechanicznych (zaleca si¢ stosowanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace) oraz szczotek recznych,

- malowarek,

— sprzetu do badan, okreslonych w STWiIORB.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,WWymagania
Ogolne”.

4.2. Przew6z materialéw do poziomego znakowania drég
Materialty do poziomego znakowania drég nalezy przewozi¢ w pojemnikach
zapewniajacych szczelno$¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wiasciwosci
materialow. Pojemniki powinny by¢ oznakowane zgodnie z normg PN-O-79252 [2].
Materialy do znakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi S$rodkami
transportowymi, chronigc opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z PN-C-
81400 [1] oraz zgodnie z prawem przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogo6lne”.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna
wynosi¢ co najmniej 5°C, a wilgotno$¢ wzgledna powietrza powinna byé zgodna z
zaleceniami producenta lub wynosi¢ co najwyzej 85%.

5.3. Jednorodnos$¢ nawierzchni znakowanej
Poprawnos$¢ wykonania znakowania wymaga jednorodno$ci nawierzchni znakowane;.

5.4. Przygotowanie podloza do wykonania znakowania
Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchni¢ nawierzchni
malowanej z pyhlu, kurzu, piasku, smardéw, olejow i innych zanieczyszczen, przy uzyciu
sprzetu wymienionego w STWiORB i zaakceptowanego przez Inzyniera.
Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi
by¢ czysta i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowania drogi, mozna wykonad
przedznakowanie, stosujac si¢ do ustalen zawartych w dokumentacji projektowe;j, ,,Instrukc;ji
0 znakach drogowych poziomych” [3], ST i wskazaniach Inzyniera.

Do wykonania przedznakowania mozna stosowac nietrwalg farbe, np. farbe silnie
rozcienczong rozpuszczalnikiem. Zaleca si¢ wykonywanie przedznakowania w postaci
cienkich linii lub kropek. Poczatek i koniec znakowania nalezy zaznaczy¢ mata kreska
poprzeczna.
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W przypadku odnawiania znakowania drogi, gdy stare znakowanie jest wystarczajaco
czytelne i zgodne z dokumentacjg projektowa, mozna przedznakowania nie wykonywac.

5.6. Wykonanie znakowania drogi

5.6.1. Dostarczenie materiatéw i spetnienie zalecen producenta materiatow

Materiaty do znakowania drogi, spetniajagce wymagania podane w punkcie 2, powinny
by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach handlowych 1 stosowane zgodnie z
zaleceniami STWIORB, producenta oraz wymaganiami znajdujacymi si¢ w aprobacie
technicznej.

5.6.2. Wykonanie znakowania drogi materiatami grubowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materialow, a
w przypadku ich braku lub niepelnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami.

Farbe do znakowania grubowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymieszac
w czasie od 2 do 4 min do uzyskania pelnej jednorodno$ci. Przed lub w czasie napeiniania
zbiornika malowarki zaleca si¢ przecedzi¢ farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno stosowa¢ do
malowania mechanicznego farby, w ktorej osad na dnie opakowania nie daje si¢ catkowicie
wymiesza¢ lub na jej powierzchni znajduje si¢ kozuch.

Farb¢ nalezy naktada¢ réwnomierna warstwa o grubos$ci ustalonej w ST, zachowujac
wymiary 1 ostro$¢ krawedzi. Grubo$¢ nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowaé przy
pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce szklanej lub metalowej podkiadanej na drodze
malowarki. Ilo§¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez S$rednie zuzycie na metr
kwadratowy nie moze si¢ r6zni¢ od ilo$ci ustalonej, wigcej niz o 20%.

Wszystkie wigksze prace powinny by¢ wykonane przy uzyciu samojezdnych
malowarek z automatycznym podziatem linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew.
materialem uszorstniajgcym. W przypadku mniejszych prac, wielkos¢, wydajnos¢ 1 jakosé
sprzetu nalezy dostosowaé do zakresu i rozmiaru prac. Decyzj¢ dotyczaca rodzaju sprzetu i
sposobu wykonania znakowania podejmuje Inzynier na wniosek Wykonawcy.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku koniecznosci usunigcia istniejagcego oznakowania poziomego, czynnosé
te nalezy wykonac¢ jak najmniej uszkadzajac nawierzchnig.

Zaleca si¢ wykonywaé usuwanie 0znakowania:

- cienkowarstwowego, metodg: frezowania, piaskowania, trawienia, wypalania lub
zamalowania,

- grubowarstwowego, metoda frezowania,

- punktowego, prostymi narzedziami mechanicznymi.

Srodki zastosowane do usuniecia oznakowania nie moga wplywaé ujemnie na
przyczepno$¢ nowego oznakowania do podloza, na jego szorstkos¢, trwalo$¢ oraz na
wlasciwosci podtoza.

Usuwanie oznakowania na czas robot drogowych moze by¢ wykonane przez
zamalowanie nietrwata farbg barwy czarne;.

Materialy pozostate po usunigciu oznakowania nalezy usung¢ z drogi tak, aby nie
zanieczyszczaly $srodowiska, w miejsce zaakceptowane przez Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

6.2. Badanie przygotowania podloza i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie
czysta i sucha.

Przedznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.5.

6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego
6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

6.3.1.1. Widzialno$¢ w dzien

Widzialno$¢ oznakowania w dzien jest okreslona wspotczynnikiem luminancji 1 barwa
oznakowania.

Do okres$lenia odbicia swiatla dziennego lub odbicia oswietlenia drogi od
oznakowania stosuje si¢ wspotczynnik luminancji w $wietle rozproszonym Q = L/E, gdzie:

Q - wspotczynnik luminancji w $wietle rozproszonym, med m™ Ix™?,
L - luminancja pola w $wietle rozproszonym, med/m?,
E - o$wietlenie ptaszczyzny pola, Ix.

Pomiary luminancji w $wietle rozproszonym wykonuje si¢ w praktyce miernikiem
luminancji wg POD-97 [4]. Wartos¢ wspotczynnika Q powinna wynosi¢ dla oznakowania
Swiezego, barwy:

— bialej na nawierzchni asfaltowej, co najmniej 130 med m?Ix?,
— bialej na nawierzchni betonowej, co najmniej 160 med m? Ix™,
- z0ttej, co najmniej 100 med m? Ix™.

Pomiar wspotczynnika luminancji w $wietle rozproszonym moze by¢ zastgpiony
pomiarem wspotczynnika luminancji 3, wg POD-97 [4]. Wartos¢ wspotczynnika  powinna
wynosi¢ dla oznakowania swiezego, barwy:

- biatej, co najmniej 0,60,
- z06ltej, co najmnie;j 0,40.

Wartos¢ wspoétczynnika 3 powinna wynosi¢ dla oznakowania uzywanego barwy:

- biatej, po 12 miesigcach uzywalnosci, co najmniej 0,30,
- z0tltej, po 1 miesigcu uzywalnosci, co najmniej 0,20.

Barwa oznakowania powinna by¢ okreslona wg POD-97 [4] przez wspotrzedne
chromatyczno$ci x 1 y, ktore dla suchego oznakowania powinny leze¢ w obszarze
zdefiniowanym przez cztery punkty narozne:

Punkt narozny 1 2 3 4

Oznakowanie biale: X 0,4 0,3 0,3 0,34
y 0,4 0,3 0,3 0,38

Oznakowanie zolte: X 0,5 0,5 0,5 0,43
y 0,4 0,5 0,5 0,48

6.3.1.2. Widzialno$¢ w nocy

Za miar¢ widzialno$ci w nocy przyjeto powierzchniowy wspotczynnik odblasku Ry,
okreslany wg POD-97 [4].
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Warto$¢ wspdiczynnika R; powinna wynosi¢ dla oznakowania §wiezego w stanie
suchym, barwy:
— bialej, co najmniej 300 med m? Ix?,
- z0ttej, co najmniej 200 med m?Ix™.

Warto$¢ wspotczynnika R| powinna wynosi¢ dla oznakowania uzywanego:
a) cienko- i grubowarstwowego barwy:
— biatej, po 12 miesigcach eksploatacji, co najmniej 100 mcd m? Ix?,
— zbltej, po 1 miesiacu eksploatacji, co najmniej 150 med m? Ix?,
b) folii:
— dla oznakowan trwatych i dtugotrwatych (biatych), co najmniej 300 med m? Ix™,
- dla oznakowan tymczasowych (zottych), co najmniej 300 med m? Ix™.

6.3.1.3. Szorstkos$¢ oznakowania

Miara szorstko$ci oznakowania jest warto$¢ wskaznika szorstko$ci SRT (Skid
Resistance Tester) mierzona wahadtem angielskim, wg POD-97 [4]. Warto$¢ SRT symuluje
warunki, w ktorych pojazd wyposazony w typowe opony hamuje z blokada kot przy
predkosci 50 km/h na mokrej nawierzchni.

Wymaga si¢, aby warto$¢ wskaznika szorstkosci SRT wynosita na oznakowaniu:

- $wiezym, co najmniej 50 jednostek SRT,
- uzywanym, w ciggu calego okresu uzytkowania, co najmniej 45 jednostek SRT.

6.3.1.4. Trwalos¢ oznakowania

Trwato$¢ oznakowania oceniana jako stopien zuzycia w 10-stopniowej skali na
zasadzie pordwnania z wzorcami, wg POD-97 [4], powinna wynosi¢ po 12-miesigcznym
okresie eksploatacji oznakowania wykonanego:

— farbami wodorozcienczalnymi, co najmniej 5,
- pozostalymi materiatami, co najmniej 6.

6.3.1.5. Czas schnigcia oznakowania (wzgl. czas przejezdnosci oznakowania)

Za czas schnigcia oznakowania przyjmuje si¢ czas uptywajacy miedzy wykonaniem
oznakowania a jego oddaniem do ruchu.

Czas schni¢cia oznakowania nie powinien przekracza¢ czasu gwarantowanego przez
producenta, z tym Ze nie moze przekraczaé¢ 2 godzin.

6.3.1.6. Grubo$¢ oznakowania

Grubo$¢ oznakowania, tj. podwyzszenie ponad gorng powierzchni¢ nawierzchni,
powinna wynosi¢ dla:
a) oznakowania grubowarstwowego (grubos¢ na mokro bez kulek szklanych), co najmniej
800 um.

6.3.2. Badania wykonania znakowania poziomego 2z materiatu grubowarstwowego
Wykonawca wykonujac znakowanie poziome z materiatu grubowarstwowego

przeprowadza przed rozpocze¢ciem kazdej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najmniej

raz dziennie, lub zgodnie z ustaleniem STWiORB, nast¢pujace badania:

a) przed rozpoczeciem pracy:

- sprawdzenie oznakowania opakowan,

- wizualng oceng stanu materiatu, w zakresie jego jednorodnosci i widocznych wad,

- pomiar wilgotno$ci wzglednej powietrza,

— pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,
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— badanie lepkos$ci farby wg POD-97 [4],
b) w czasie wykonywania pracy:

pomlar grubosci warstwy 0znakowania,
— pomiar czasu schnigcia, wg POD-97 [4],
— wizualng oceng rownomierno$ci roztozenia kulek szklanych,
- pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa i

»Instrukcja o znakach drogowych poziomych” [3],
- wizualng oceng rownomierno$ci skropienia (roztozenia materiatu) na catej szerokosci linii,
— oznaczenia czasu przejezdnosci, wg POD-97 [4].

Protokot z przeprowadzonych badan wraz z jedng probka na blasze (300 x 250 x 0,8 mm)
Wykonawca powinien przechowac¢ do czasu uptywu okresu gwarancji.

W przypadku watpliwosci dotyczacych wykonania oznakowania poziomego, Inzynier

moze zleci¢ wykonanie badan:
- widzialno$ci w dzien,
- widzialno$ci w nocy,
- szorstkosci,
odpowiadajacych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykonanych wedtug metod
okreslonych w ,,Warunkach technicznych POD-97 [4]. Jezeli wyniki tych badah wykaza
wadliwos$¢ wykonanego oznakowania to koszt badan ponosi Wykonawca, w przypadku
przeciwnym — Zamawiajgcy.

6.4. Tolerancje wymiaréw oznakowania
6.4.1. Tolerancje nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacjg
projektowa 1 ,Instrukcja o znakach drogowych poziomych” [3], powinny odpowiadaé
nastepujacym warunkom:

- szeroko$¢ linii moze rézni¢ si¢ od wymaganej o +£5 mm,

— dlugo$¢ linii moze by¢ mniejsza od wymaganej co najwyzej o 50 mm lub wigksza co
najwyzej o 150 mm,

— dla linii przerywanych, dtugos¢ cyklu sktadajacego si¢ z linii 1 przerwy nie moze odbiegac
od $redniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wigcej niz £ 50 mm dtugosci wymaganej,

- dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktoéw naroznikowych nie moze mie¢ wigkszej odchyltki
od wymaganego wzoru niz £ 50 mm dla wymiaru dlugosci i £ 20 mm dla wymiaru
szerokosci.

Przy wykonywaniu nowego oznakowania poziomego, spowodowanego zmianami
organizacji ruchu, nalezy doktadnie usung¢ zbe¢dne stare 0znakowanie.

6.4.2. Tolerancje przy odnawianiu istniejagcego 0znakowania

Przy odnawianiu istniejacego oznakowania nalezy dazy¢ do pokrycia peinej
powierzchni istniejacych znakéw, przy zachowaniu dopuszczalnych tolerancji podanych w
punkcie 6.4.1.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa oznakowania poziomego jest m? (metr kwadratowy)
powierzchni naniesionych znakow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania, z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, w zaleznos$ci od przyjetego sposobu
wykonania robo6t, moze by¢ dokonany po:
— oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,
— przedznakowaniu.

8.3. Odbiér ostateczny
Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie
wynikéw pomiardéw i1 badan jako$ciowych okreslonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbiér pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokonaé¢ po uptywie okresu gwarancyjnego,
ustalonego w ST. Sprawdzeniu podlegaja cechy oznakowania okreslone w POD-97 [4].
Zaleca si¢ stosowanie nast¢pujacych minimalnych okresow gwarancyjnych:
dla oznakowania grubowarstwowego:
- naodcinkach zamiejskich, z wylgczeniem przej$¢ dla pieszych: co najmniej 36 miesigcy,
- na odcinkach przej$¢ przez miejscowosci: co najmniej 36 miesiecy,
- naprzejsciach dla pieszych na odcinkach zamiejskich: co najmniej 36 miesigcy,
- naprzej$ciach dla pieszych w miejscowosciach: co najmniej 36 miesigce,
W niektorych przypadkach mozna rozwazaé ograniczenia okresOw gwarancyjnych dla
oznakowan.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiIORB DM-00.00.00
,»Wymagania og6élne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
— przygotowanie i dostarczenie materiatow,
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— oczyszczenie podtoza (nawierzchni),

- przedznakowanie,

— naniesienie powloki znakéw na nawierzchni¢ drogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z
dokumentacjg projektows 1 ,,Instrukcjg o znakach drogowych poziomych”,

- ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i
transport

2. PN-0-79252 Opakowania transportowe z zawartos$cig. Znaki i

znakowanie. Wymagania podstawowe.

110



P.P.U.H AD-BUD
ul. Kosmonautow 14, 42-660 Kalety AD-BUD
NIP 575-116-53-36

D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru, zwigzanych z oznakowaniem
pionowym w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z
utwardzeniem terenu oraz budowa kanalizacji deszczowej, budowg o$wietlenia terenu i
zasilania urzadzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.2.  Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujagcymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.3. Ogédlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodnos$é
z Dokumentacja Projektowg, Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

Ogoblne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.4. Wspélny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamoéwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdbw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Materialami stosowanymi przy ustawianiu nowego oznakowania pionowego s3:

- fundamenty betonowe prefabrykowane do osadzenia stupkow,

- shupki z rur stalowych ocynkowanych srednicy 60 mm oraz 90 mm odpowiadajace

wymaganiom norm PN-80/H-74219 i PN-84/H-74220. Rury winny by¢ proste,
ocynkowane gatunkiem cynku R wedtug PN-77/H-82200,

ptyty znakéw drogowych z blachy stalowej ocynkowanej lub aluminiowej. Blacha o grubosci
co najmniej 1,5mm i wytrzymatos$ci nie mniejszej niz 310 Mpa winna by¢ obustronnie
zabezpieczona cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Tarcza znaku winna by¢ gtadka
0 odchyleniu ptaszczyzny znaku mniejszym niz 1,5% najwickszego wymiaru znaku.
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Przechowywanie znakéw w pomieszczeniach suchych z dalamateriaty do montazu znakow -
wszystkie tgczniki, sSruby, nakretki, listwy 1 wkrety winny by¢ ocynkowane bez pgknie¢ i
naderwan oraz wypuktych karbow.

- materialy odblaskowe - folie odblaskowe muszg posiadaé¢ "Swiadectwo dopuszczenia".
Kolorystyka i odblask znakoéw winna by¢ zgodna z normg PN-92/N-01255 "Barwy
bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa",

Geometria i rysunek wykonane z folii lub malowane winny by¢ zgodne z "Instrukcja o

znakach drogowych pionowych".

Potaczenie folii z ptyta nie moze wykazywac zadnych rozwarstwien i odklejen a sposob

laczenia folii z blachg powinien uniemozliwia¢ jej odtaczenie bez rownoczesnego jej

zniszczenia. Niedopuszczalne sg lokalne niedoklejenia lub ogniska korozji zard6wno na

samej tarczy jak 1 na jej obrzezach.

Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych II generacji
(wielko$¢ $rednia) powinien wynosi¢ co najmniej 5 lat.

Tylna strona znaku winna by¢ zabezpieczona farbg nieodblaskowg barwy ciemnoszarej o

grubosci powtoki co najmniej 20 mm.

3. SPRZET

Ogoblne warunki stosowania sprzetu podano w STWiORB DM-00.00.00 - "Wymagania
Ogolne".

Przy wykonaniu oznakowania pionowego przewiduje si¢ uzycie nastepujacego sprzgtu:
- koparka kotowa np. 0.15 m3,

ubijak rgczny lub mechaniczny,

spawarki elektryczne przewozne lub zestawy do spawania gazowego,

inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Dowolne $rodki transportowe. Transport materiatow winien si¢ odbywa¢ w sposob
uniemozliwiajgcy ich przesuwanie i uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Na podstawie dokumentacji projektowej wyznaczy¢ lokalizacje znaku. Lokalizacja
szczegotowa dotyczaca odleglosci znaku od krawedzi jezdni lub pobocza winna by¢ zgodna z
"Instrukcja o znakach drogowych pionowych".
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5.3. Montaz fundamentu prefabrykowanego

Prefabrykowany fundament ulozy¢ na wyréwnanym i zageszczonym podtozu wykopu a
przestrzenie pomigdzy $cianami prefabrykatu i wykopu wypehi¢ materialem kamiennym, np.
klinhcem 1 zaggsci¢ ubijakiem.

5.4. Wykonanie konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- odchytka od pionu nie wigcej niz 1% miary katowej,

- odchytka wysoko$ci zamocowania znaku nie wigcej niz 2 cm

- odchytka w odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni lub utwardzonego
pobocza nie wigeej niz 5 cm.

5.5. Montaz znakow

Odleglos¢ tarczy znaku liczona w poziomie od krawedzi nawierzchni pobocza lub opaski
winna wynosi¢ 0.5 m. Nie dopuszcza si¢ lokalizowania $§rub mocujacych na odblaskowej
tarczy znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonanego oznakowania pionowego.

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robodt

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca winien posiada¢ atesty 1 $wiadectwa
dopuszczenia do stosowania w drogownictwie oraz uzyska¢ jego akceptacje dla
nast¢pujacych materialow:

- stupki do mocowania znakéw i fundamenty prefabrykowane,

- plyty znakow,

- folie odblaskowe (tarcze znakow),

- drobne elementy montazowe.

6.2.2 Kontrola w czasie wykonywania robot

Kontroli podlega sprawdzenie wymagan wedtug p.5 to jest:

- zgodnos¢ lokalizacyjna znaku z dokumentacjg projektowa,

- prawidlowos¢ wykonania wykopoéw, podtoza i fundamentéw pod stupki |
- pachofki,

- kontrola jakosci wykonania tarcz znakow,

- zachowanie tolerancji odchylek umieszczenia znakow,

- prawidtowos$¢ ustawienia stupkow,
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest sztuka [szt.] wykonanego znaku .
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania Ogolne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za sztuke (szt.) postawionego znaku.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1.PN-77/H-82220 Cynk

2.PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki
3.PN-81/H-84023/67 Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury.
4.BN-89/1076/02 Ochrona przed korozjg. Powloki metalizacyjne cynkowe i

aluminiowe na konstrukcjach staliwnych i Zzeliwnych.
Wymagania i badania.
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D.07.05.01. ELEMENTY BEZPIECZENSTWA RUCHU

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru, elementéw bezpieczenstwa
ruchu w ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewngtrznej wraz z

utwardzeniem terenu oraz budowg kanalizacji deszczowej, budowa oSwietlenia terenu i

zasilania urzadzen”

Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.1.  Zakres Robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1., zwigzanych z wykonaniem:
- bariera typu U-12b wraz z fundamentem (blok kotwiacy),

1.2.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujagcymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowg, Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

Ogodlne wymagania Rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

1.4. Wspélny Slownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialdbw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania punktowych elementéw barier

Dopuszcza si¢ do stosowania tylko takie konstrukcje elementéw urzadzenia bezpieczenstwa
ruchu, na ktore wydano aprobate techniczna.
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2.3.  Zabezpieczenie metalowych elementéw przed korozja

Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw ustala producent w taki sposob,
aby zapewni¢ trwalo$¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach
normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w srodowisku o zwigkszonej korozyjnosci.

2.4.  Skladowanie materialow

Elementy dluzsze moga by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzeni,
na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, przy czym elementy poszczeg6lnych typoéw nalezy
uktada¢ oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podktadek. Elementy montazowe i
polaczeniowe mozna sktadowaé¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Elementy powinny by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym, przy czym elementy poszczegodlnych typéw nalezy uktadaé oddzielnie z
ewentualnym zastosowaniem podktadek.

Inne materiaty nalezy przechowywac zgodnie z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania elementow bezpieczenstwa ruchu
Wykonawca przystepujacy do wykonania elementow bezpieczenstwa ruchu powinien

wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier i muru 0porowego,

- zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

- wiertnic do wykonywania otwordéw pod shupki,

- koparek kotowych,

- urzadzen wbijajacych 1 ub wibromtotow do pograzania stupkdéw w grunt,

- W razie potrzeby betoniarki przewoznej

- fadowarki,

- innego sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1,  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2.  Transport elementéw

Transport Elementéw moze odbywac si¢ dowolnym srodkiem transportu. Elementy
konstrukcyjne nie powinny wystawac¢ poza gabaryt §rodka transportu. Elementy montazowe
1 polaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych producenta. Zatadunek
1 wyladunek elementéw konstrukcyjnych mozna dokonywa¢ za pomoca zurawi lub recznie.
Przy zatadunku i wyladunku, nalezy zabezpieczy¢ elementy konstrukcyjne przed
pomieszaniem. Elementy nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed
korozjg i uszkodzeniami mechanicznymi.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

5.2.  Montaz barier ochronnych

5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wlasciwych Rob6t nalezy, na podstawie Dokumentacji
Projektowej i wskazan Kierownika Projektu:
- wytyczy¢ trase bariery,
- ustali¢ lokalizacje stupkow,
- okresli¢ wysoko$¢ bariery,
- okresli¢ miejsca odcinkow poczatkowych i koncowych bariery,
- ustali¢ ewentualne miejsca przerw, przej$¢ i przejazdéw w barierze itp.

5.2.2. Shupki osadzane w otworach uprzednio wykonanych w gruncie

Jesli Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub Kierownik Projektu nie ustali inaczej,
to doty (otwory) pod stupki powinny mie¢ wymiary:
- przy wykonaniu otwordéw wiertnicg — $rednica otworu powinna by¢ wigksza o okoto 20 cm
od najwiekszego wymiaru poprzecznego stupka, a gleboko$¢ otworu od 1,25 do 1,35 m w
zalezno$ci od typu bariery,
- przy recznym wykonywaniu dolu pod fundament betonowy — wymiary przekroju
poprzecznego mogg wynosi¢ 30 x 30 cm, a glebokos¢ otworu co najmniej 0,75 m przy
wypelnieniu betonem otworu gruntowego.

5.2.3. Tolerancja osadzenia stupkow

Dopuszczalna technologicznie odchytka odlegtosci migdzy stupkami, wynikajaca z
wymiarow wydluzonych otworéw w prowadnicy, stuzacych do zamocowania stupkéw,
wynosi £ 11 mm.

5.3. Montaz punktowych elementow odblaskowych

5.3.1. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wlasciwych Robo6t nalezy, na podstawie Dokumentacji
Projektowej i wskazan Kierownika Projektu:
- wytyczy¢ trase,
- ustali¢ lokalizacje itp.

5.3.2. Osadzanie w otworach

Jesli Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub Kierownik Projektu nie ustali inaczej,
to doty (otwory) pod punkty odblaskowe powinny mie¢ wymiary przy wykonaniu otworéw
wiertnicg dopasowane do elementow odblaskowych zgodnie z wytycznymi producenta.
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5.4. Montaz azyléw z tworzywa sztucznego

5.4.1. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wlasciwych Rob6t nalezy, na podstawie Dokumentacji
Projektowej i wskazan Kierownika Projektu:
- wytyczy¢ trase,
- ustali¢ lokalizacje itp.

5.4.2. Osadzanie w nawierzchni asfaltowej

Jesli Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub Kierownik Projektu nie ustali inaczej,
to otwory pod mocowanie azylow powinny mie¢ wymiary przy wykonaniu otworow
wiertnica dopasowane do elementéw z tworzywa sztucznego zgodnie z wytycznymi
producenta.

5.5. Montaz murow zelbetowych oporowych prefabrykowanych

5.5.1. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wlasciwych Rob6t nalezy, na podstawie Dokumentacji
Projektowej 1 wskazan Kierownika Projektu:
- wytyczy¢ trase,
- ustali¢ lokalizacje itp.

5.5.2. Osadzanie w nawierzchni asfaltowej

Jesli Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub Kierownik Projektu nie ustali inaczej,
to doty pod mury oporowe powinny mie¢ wymiary dopasowane zgodnie z wytycznymi
producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

6.2.  Kontrola wykonania barier ochronnych stalowych

6.2.1. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robdot Wykonawca powinien przedstawi¢ Kierownikowi
Projektu:

- atest na materialy powinny by¢ akceptowane przez zarzadzajacego droga, wedtug
wymagania punktu 2.2.,

- zaswiadczenia jakoS$ci (atesty) na materiaty, do ktérych wydania producenci sa zobowigzani
przez wtasciwe normy PN 1 BN.

Do materiatow ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty
do wykonania fundamentéw betonowych i1 ew. kotew ,na mokro”. Uwzgledniajgc
nieskomplikowany charakter Robot betonowych, na wniosek Wykonawcy, Kierownik
Projektu moze zwolni¢ go z potrzeb wykonania badan materiatow dla tych Robot.
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6.2.2. Badania w czasie wykonywania Robot

6.2.3.1. Badania materialéw w czasie wykonywania Robdt

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zas§wiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

W przypadkach budzacych watpliwos¢ mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wlasciwo$ci dostarczonych wyrobow 1 materialow w zakresie wymagan podanych
w punkcie 2.

6.2.3.2. Kontrola w czasie wykonywania Robot
W czasie wykonywania Robo6t nalezy zbadac:
- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary, wysokos¢
prowadnicy nad terenem),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardow, zgodnie z punktem 2 i katalogiem
(informacja) producenta,
- prawidtowos$¢ wykonania dotow, zgodnie z punktem 5,
- prawidtowos$¢ wykonania fundamentdw, zgodnie z punktem 5,
- poprawnos$¢ ustawienia, zgodnie z punktem 5,
- prawidtowos$¢ montazu, zgodnie z punktem 5,
- poprawnos$¢ wykonania, zgodnie z punktem 5,
- poprawnos$¢ umieszczenia elementow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru Roboét
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne™.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
- bariera typu U-12b (m),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Placi si¢ za metr (M) wykonania kompletnej bariery.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla przyjetego sposobu wykonania i obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robot,

- zakup 1 dostarczenie materiatow,

- osadzenie stupkoéw bariery,

- montaz bariery,

- przeprowadzenie wszystkich niezbednych pomiarow, prob 1 sprawdzen,

- uporzadkowanie terenu,
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- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynnosci niezb¢dnych do realizacji Robot objetych niniejsza STWIORB,
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-H-84020
PN-H-93010
PN-H-93403
PN-H-93407
PN-H-93419
PN-H-93460.03

PN-H-93460.07
PN-H-93461.15
PN-H-93461.18
PN-H-93461.28
PN-M-82101

PN-M-82121
BN-73/0658-01

Stal niestopowa konstrukcyjna ogélne przeznaczenie. Gatunki.

Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco.

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary.

Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco.

Stal. Dwuteowniki rownolegtoscienne IPE walcowane na goraco.
Ksztattowniki  stalowe giete na zimno otwarte. Ceowniki
réwnoramienne ze stali weglowej zwyklej jakosci o Ry, 0d 490 MPa.
Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte. Zetowniki ze stali
weglowej zwyklej jakosci o Ry, od 490 MPa.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okre$lonego
przeznaczenia. Ksztattowniki na por¢cz drogowa, typ B.

Ksztaltowniki stalowe giete na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Ceowniki poizamknigte prostokatne.

Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Pas profilowy na drogowe bariery ochronne.

Sruby ze tbem szesciokatnym.

Sruby ze tbem kwadratowym.

Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiary.

BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

PN-B-02356

parkingéw 1 torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiarow
elementow budowlanych z betonu.

Stal niestopowa konstrukcyjna ogolne przeznaczenie. Gatunki.

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych, GDDP, maj 1994.

120



P.P.U.H AD-BUD
ul. Kosmonautow 14, 42-660 Kalety AD-BUD
NIP 575-116-53-36

D.08.03.01. OBRZEZE BETONOWE

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét
Budowlanych sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru, obrzezy betonowych w
ramach realizacji zadania pn.: ,, Przebudowa drogi wewnetrznej wraz z utwardzeniem terenu
oraz budowg kanalizacji deszczowej, budowa o$wietlenia terenu i zasilania urzadzen”

1.1.  Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana

jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych
w punkcie. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z ustawieniem obrzezy betonowych.
Zakres rzeczowy obejmuje:
- ustawienie obrzezy betonowych 8x30cm na podsypce cementowo - piaskowej grubosci
3cm i na tawie betonowej z oporem - zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.3.  Okreslenia podstawowe

1.3.1. Obramowanie chodnikéw — umocnienie bocznych krawgdzi chodnika wykonane
z obrzezy betonowych lub innych materiatow.

1.3.2. Podsypka — warstwa wyréwnawcza utozona bezposrednio na podtozu.

1.3.3. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace
jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych
do komunikaciji.

1.3.4. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 z definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.4,  Ogodlne wymagania dotyczace Robdt
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
Ogo6lne”. Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacja rob6t budowlanych,

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich,

- ochrony srodowiska,

- warunkoéw bezpieczenstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkOw organizacji ruchu,

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni
Podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
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1.5. Wspélny Slownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, kas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoédwien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skltadowania podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogoélne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zroédet uzgodnionych

i zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrodta materialow powinny by¢ wybrane przez
Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robot nie pozniej niz 3 tygodnie.

Do kazdej ilo$ci jednorazowo wysytanego materialu (obrzezy betonowych, piasku) dotaczony
powinien by¢ dokument potwierdzajacy jego jakos¢ na podstawie przeprowadzonych badan.
Preferowane sg wyroby i wytwoérnie posiadajgce Aprobate Techniczng IBDiM.

2.3.  Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

- obrzeza odpowiadajace wymaganiom PN-EN 1340 [9] i PN-EN 13369 [8] — gatunek 1,
- materialy do wykonania faw pod obrzeza,

- cement wg PN-EN 197-1:2002 [7],

- piasek do podsypki cementowo-piaskowej wg PN-EN 12620:2004 [3].

2.4.  Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozrdznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:

- obrzeze niskie - On,

- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci 1 liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych
obrzeza dzieli si¢

na:

- gatunek 1 - G1,

- gatunek 2 - G2.

2.5. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

25.1. Wymiary betonowych obrzezy betonowych
Rodzaj 1 wymiary obrzezy:
Ow 100 x 8 x 30 cm

2.5.2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy:
Gatunek 1

1 £ 8 - dlugos¢

b, h £ 3 — szerokos¢ 1 wysokos¢
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2.5.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ 1 ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawegdzie elementow powinny by¢ rowne i1 proste. Dopuszczalne wady oraz
uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekracza¢ wartosci:

Gatunek 1

Wklgstos¢ lub wypuktosé powierzchni i krawegdzi w mm - 2

Szczerby i1 uszkodzenia krawedzi 1 narozy:

- ograniczajgcych powierzchnie gorne ($cieralne) - niedopuszczalne

- ograniczajacych pozostate powierzchnie:

liczba, max - 2

dhlugo$¢, mm, max - 20

glebokos$¢, mm, max — 6

2.5.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow 1 gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$¢ minimum 5
cm wigksza niz szerokos$¢ obrzeza.

2.5.5. Beton i jego skladniki

2.5.5.1. Beton do produkcji obrzezy

Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wg PN-EN 206-1:2003 [2], klasy C 20/25 i C
25/30. W przypadku wykonywania obrzezy dwuwarstwowych, goérna (licowa) warstwa
obrzezy powinna by¢ wykonana z betonu klasy C 25/30.

Beton uzyty do produkcji obrzezy powinien charakteryzowac sig:

- nasigkliwoscia, ponizej 4%,

- §cieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,

- mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-EN 206-1:2003 [2].

2.5.5.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz
»32,5” wg PN-EN 197-1:2002 [7].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [13].

2.5.5.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 [3].

Kruszywo nalezy przechowywaé w  warunkach zabezpieczajacych je  przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.

25.5.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1”” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [10].

2.6. Materialy na lawe

Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac¢ beton klasy C 16/20, wg PN-EN 206-1:2003
[2], ktorego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.5.5 niniejszej STWiORB.
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2.7.  Materialy na podsypke i do zaprawy

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg oraz do zaprawy cementowo-piaskowej powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 [3]. Cement na podsypke i do zaprawy
cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”,
odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [7].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [10].

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

3.2.  Sprzet do wykonania podbudowy
Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy pomocy drobnego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1,  Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

4.2.  Transport materialéw

Elementy betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu
przez beton wytrzymatosci minimum 75% wytrzymalo$ci gwarantowanej; w trakcie
transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie¢ i uszkodzeniem.

Nalezy je uktada¢ na podktadach i przektadkach drewnianych dlugoscia w kierunku osi
podtuznej srodka transportowego. Sposob ich zatadunku na $rodki transportowe

1 zabezpieczenie przed przesunieciem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi
przepisami. Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane powinny by¢ umieszczone

na ich opakowaniu lub palecie transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy
oznacza¢ w sposOb trwaty, co najmniej, co 50 sztuke. Oznaczenie na palecie powinno
zawiera¢, co najmniej:

- oznaczenie (okreslenie) wyrobu,

- znak wytworni,

- date produkcji.

Zasady transportu cementu wg BN-88/6731-08 [13].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji
Robot oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki,
w jakich bedzie wykonywane roboty.
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5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050[1]. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie. Wskaznik zageszczenia gruntu w korycie
powinien wynosié, co najmniej 1s>0,97.

5.3. Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z dokumentacje projektowa i BN-64/8845-02 [12].
Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu z betonu C 12/15. Beton rozscielony w
szalowaniu powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé
zgodnie z wymaganiami PN-EN 13139:2003 [11], przy czym nalezy stosowaé co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie obrzezy

Pod obrzeza betonowe nalezy wykona¢ podsypke cementowo — piaskowg 1:4 1 tawe
betonowa o grubosci zgodnej z Dokumentacja Projektowa. Podsypke zagesci¢ ubijakiem
mechanicznym lub r¢gcznym. Spoiny mig¢dzy obrzezami powinny mie¢ szeroko$é¢ ok. 3mm,
spoiny mig¢dzy obrzezami nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskowg 1:2 wg PN-B-
14501. Spoiny przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Swiatto obrzezy od
strony chodnika powinno wynosi¢ 3 cm. Tylng S$ciang obrzezy nalezy obsypaé
przepuszczalnym gruntem i ubic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystagpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatlow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach 1 krawedziach
elementu, zgodnie z wymaganiami. Pomiary dtugosci 1 glebokosci uszkodzen nalezy wykonac
za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnos$cia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami  PN-B-10021 [4]. Sprawdzenie ksztalttu i wymiarow elementéw nalezy
przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub
tasmy, zgodnie z wymaganiami. Sprawdzenie katdw prostych w narozach elementow
wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z
doktadnos$cia do 1 mm. Badania pozostalych materialéw powinny obejmowaé wszystkie
wilasciwos$ci okre$lone w normach podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionych w
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) fawy betonowej oraz podsypki cementowo-piaskowej zgodnie z pkt. 5
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b) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ =1 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac catkowite
wypetnienie badanej spoiny na petng glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest jeden metr (m) ustawionych i odebranych obrzezy betonowych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robdt
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.  Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB,

jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt.6 daty wyniki
pozytywne. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami,
roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest
do ich poprawy na wlasny koszt.

8.3. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonana tawa betonowa,

- wykonana podsypka cementowo - piaskowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa ustawienia 1m (metr) betonowego obrzeza jest ceng usredniong dla
podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- zakup 1 dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

- zastosowanie materiatOw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot
lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,
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- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie obrzezy,

- obsypanie zewng¢trznej $ciany obrzezy ziemig wraz z jej ubiciem,
- oczyszczenie terenu robot z odpaddw, stanowigcych wlasnos¢ Wykonawcy i1 usunigcie ich
poza pas drogowy,

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiarow, prob i sprawdzen,
- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-EN 206-1:2003 Beton zwykty

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4.PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5.PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6.PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

7.PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.

8. PN-EN 13369 Wspoélne wymagania dla prefabrykatow z betonu

9. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

10. PN-EN 1008:2004 Woda do betonow i zapraw

11. PN-EN 13139:2003 Kruszywo mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

12. BN-64/8845-02 Krawgzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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