SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
REMONTU WYDZIELENIA LAZIENKI W
KEDZIERZYNIE-KOZLU UL. KLODNICKA
97/6 W ZAKRESIE ARCHITEKTONICZNO-
BUDOWLANYM I INSTALACII
SANITARNYCH.



1.0. PRZEDMIOT I ZAKRES OPRACOWANIA
1.1. Przedmiot opracowania:
Przedmiotem opracowania jest Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot dla robdt budowlanych
polegajacych na wydzieleniu fazienki z pomieszczenia strychowego w Kedzierzynie-Kozlu ul. Klodnicka 97/6
1.2. Zakres opracowania:

roboty remontowo budowlane wydzielenia tazienki z pomieszczenia strychowego, instalacji

wodociggowo — kanalizacyjnej , elektryczne;j.

2. Roboty remontowe ogélnobudowlane:

- wymiana paneli podtogowych z podktadem

- potozenie izolacji, uszczelnien i warstwy wyrownujacej z ptyt OSB na posadzce,
- wykonanie posadzki z ptytek

- montaz $cianki dziatowej i oktadzin z ptyt GK wodoodpornych

- montaz stolarki drzwiowe;j,

- potozenie ptytek na $cianach,

- dwukrotne malowanie $cian i sufitow,

3. Roboty instalacji wodno-kanalizacyjnej :

- wykonanie pionow i podej$¢ wodno-kanalizacyjnych,
- podiaczenia wyposazenia toalety, montaz baterii,
- umywalki , kabiny natryskowej szklanej z brodzikiem oraz ust¢pu typu kompakt z sedesem

3. Roboty instalacji elektrycznej :

- demontaz starych opraw , wytacznikow , gniazdek i przewodow
- wykonanie bruzd i zatynkowanie

- montaz nowych przewodow w bruzdach

- montaz puszek , gniazd , wylacznikow i lamp

-montaz tablicy mieszkaniowej z wyposazeniem

1.4. MATERIALY

Zastosowane materialy budowlane powinny posiada¢ atest higieniczny stosowalnosci w obiektach
gastronomii, certyfikaty, oceny higieniczne i aprobaty techniczne zastosowanych materiatow i
wyrobow. Wymagania i badania powinny odpowiada¢ wymaganiom norm polskich lub aprobatom
technicznym. Materiaty i aparaty elektryczne stosowane przy wykonywaniu robot elektrycznych
powinny spetnia¢ wymagania norm polskich i posiada¢ znak bezpieczenstwa ,,B” oraz odpowiedni
certyfikat systemu jakosci ISO .

1. Farba akrylowa silnego krycia np. ,, Dekoral” do malowania $cian i sufitow.

2 .Pianka poliuretanowa —jednosktadnikowa — do uszczelnienia stolarki po wbudowaniu.

3. Tynki wewnetrzne — wykonac tynki cementowo — wapienne kat. III recznie, po uprzednim
oczyszczeniu i zwilzeniu wodg .
4. Terakota — zastosowac ptytki terakotowe typu gress, jednorodnie $cieralne na catej

grubosci, grupa klasyfikacji skutecznos$ci poslizgowej R 12, gat. I, klasa Scieralnosci 1V,
5. Glazura $cienna — plytki glazurowane gat.1,



6. Klej — zastosowac¢ klej zapewniajacy trwale potaczenie z podktadem i ktory nie powinien
oddziatywac¢ szkodliwie na podktad

7. Masa do fugowania - zastosowa¢ mase odporng na $cieranie i nierozpuszczalng pod wptywem

srodkow czyszczacych.
8 .Stolarka drzwiowa — zastosowac skrzydta drzwiowe petne o wzmocnionej konstrukeji w
komplecie z zamkiem, klamkg i szyldami oraz o$cieznice metalowe.

2.0. ROBOTY BUDOWLANE

2.1. ROBOTY ROZBIORKOWE
2.1.1. WSTEP
2.1.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace  wykonania i

odbioru robdt rozbidrkowych.
2.1.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
zlecaniu i realizacji robot .

2.1.1.3. Zakres robdt objetych SST

przy

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace  na celu

wykonanie rozbiorek wystepujacych w obiekcie.
W zakres tych robot wchodza:
r Rozbiodrki budowlane - doktadne czynnos$ci okreslono ponizej
2.1.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
2.1.1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz za ich zgodno$¢  z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Roboty rozbiérkowe powinny, zgodnie z art.5 ust. 1 ustawy [1]-,, Ustawa Prawo budowlane z dnia
7 lipca 1994 r.( Dz. U. Nr . 106/00 poz. 1126- nr 80/03 poz. 718) zapewni¢ obiektowi
budowlanemu, w ktérym ja wykonano, mozliwos$¢ spetnienia wymagan podstawowych dot. w
szczegblnosci:
a) bezpieczenstwa konstrukeji,
b) bezpieczenstwa uzytkowego,
¢) odpowiednich warunkow higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska,
d) ochrony przed hatasem i drganiami,
Podczas realizacji rob6t rozbiérkowych wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy.



W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

3.1.3. SPRZET I TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktdry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet (transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadad

pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakos$ci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych

obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Przewozony fadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem

1 przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

3.1.4. WYKONANIE ROBOT

3.1.4.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot budowlanych - rozbidorkowych nalezy:

Teren oddzieli¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP.

W przypadku koniecznosci nalezny wykonaé odcigcia lub demontaz istniejacego wyposazenia i
instalacji zasilajacych, instalacji elektrycznych, instalacji teletechnicznych i wodno-kanalizacyjnych
oraz uzbrojenia.

3.1.4.2. Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. ( Dz. U. Nr

47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych

materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, a

takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot wykonywane przez Wykonawce nie pozniej

niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.

Uwaga:

Wszystkie roboty budowlano - rozbiérkowe w obrebie budynku istniejacego nalezy prowadzic  w
sposob zapewniajacy jego bezpieczne uzytkowanie oraz w $cistej wspotpracy z nadzorem  w sposob
nastepujacy:

Projektowane prace rozbiorkowe
- rozbiorka z demontazem istniejgcych drzwi 1 okien z os$cieznicami ,

- rozbiorke starych podtog, oktadzin $cian i podldog ,ewentualne skucie tynkow
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub

gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pi$mie.



Zasady okre$lania ilo$ci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR -

ach oraz KNNR — ach.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

3.1.4.3. KONTROLA JAKOSCI I ODBIOR ROBOT

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi

Wykonawca . Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

a) posiadaja certyfikaty na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwymi przepisoOw informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiAz 1998

1.(Dz.U.99/98) posiadaja deklaracje zgodnosci z :

- Polska Normg lub

- Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.

b) znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorych mowa w rozporzadzeniu MSW i A z 1998 r.
(Dz.U.98/99)

Odbiodr robdt rozbiorkowych obejmuje:

1. sprawdzenie przygotowania brygady roboczej do wykonania rozbidrek (ubidr ochronny,

narzedzia, sprzet, znajomos¢ technologii rozbiorki i warunki BHP).

2. sprawdzenie podziatu materialow pochodzacych z rozbiorki wg. rodzajow materialow i grupy

oraz okreslenie ich ilo$ci.

3. wybrakowanie i przeklasyfikowanie oraz wycena materiatéw pochodzacych z rozbiorki .

4. sprawdzenie rozliczenia materiatéw pochodzacych z rozbiorki.

Wszystkie roboty rozbidrkowe podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych. Odbidr robot

zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych robot

oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbioru tego

dokonuje Inspektor nadzoru.

3.1.5. PODSTAWA PLATNOSCI

3.1.5.1. Ustalenia ogdlne

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawcg i1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie). Cena jednostkowa

pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty w SST 1w

dokumentacji projektowej.

W przypadku robot dodatkowych lub nieprzewidzianych podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa

skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez

Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

Robocizng bezposrednig lub wynagrodzenie ryczattowe wraz z narzutami,



Wartos¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
Wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
Koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
Podatki obliczone zgodne z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.
Parametry do kosztorysowania bgda przyjete w-g ustalen zawartych w umowie
3.1.6. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz.1126, Nr 109
poz.1157 1 Nr 120 poz. 1268, z 2001 1. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz.1085, Nr110 poz.1190, Nr 115 poz.
1229, Nr129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 .
Nr 80 poz. 718).
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiodrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia ( Dz. U. Z 2002 r. Nr 108 poz. 953), oraz zmiany
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004 r. Dz.U. Nr 198 poz..2042 1 2043. 3.
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z
pOzniejszymi zmianami ).
4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
4. ROBOTY BUDOWLANE WYKONCZENIOWE

5. Scianki dziatowe G-K

Wstep

1.1. Podmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robét scianek z ptyt gipsowo-kartonowych

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robdt wymienionych w p.1.1.i obejmuja
montaz stolarki okiennej i drzwiowe;j.

1.3.1. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych znajduje sie w STO.

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STO.



1.4. Informacje o terenie budowy.
Informacje o terenie budowy ujeto w STO.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w ogdlnej specyfikacji technicznej (OST)
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja,
Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Materiaty
1.4. Zastosowane materiaty

Do wykonania Scianek dziatowych i obudéw zastosowano nastepujgce materiaty :

e Ptyta gipsowo — kartonowa ,,zwykta” (GK) — grubos$¢ 12,5 mm w pomieszczeniach o wilgotnosci wzglednej
do 70,0 %

¢ Ptyta gipsowo — kartonowa ,mokra” (GKBI) — grubos¢ 12,5 mm w pomieszczeniach mokrych

¢ Ptyta gipsowo — kartonowa ,ogien” (GKF) — grubos¢ 12,5 mm - ptyta zastosowana do pomieszczen
wymagajgcych ochrony przeciwpozarowej. Ptyty te przeznaczone sg do stosowania w pomieszczeniach o
wilgotnosci powietrza do 70,0

e Profile scienne C50, C75, C100 o szerokosci odpowiednio 50, 75, 100 mm, dtugos¢ elementéw od 2,60 do
12,0 m . Profile wykonane ze stali pokryte ochronna warstwa cynku. Profile posiadajg specjalne otwory do
prowadzenia instalacji elektrycznych i sanitarnych. e Profile scienne U50, U75, U100, U100/80 o szerokosci
odpowiednio 50,75 i 100 mm , dtugos¢ elementdéw — 4,0 m wykonane z blachy stalowej ocynkowanej. ¢ Gipsy
szpachlowe do spoinowania potgczen

3. Sprzet
Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy.

4. Transport

Ptyty pakowane sg w formie stoséw uktadanych poziomo na podktadkach dystansowych. Pierwsza i
ostatnia ptyta stanowig opakowanie stosu. Kazdy z pakietéw jest zafoliowany i spiety dla usztywnienia tasma
stalowa. Pakiety nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych, na réwnej i mocnej poziomej
posadzce. Wysokos¢ sktadowania do pieciu pakietow, uktadanych jeden na drugim. Do przewozu zaleca sie
stosowanie samochodéw krytych plandekg, z otwieranymi burtami.

5. Wykonywanie robot

5.1.0gdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST —1.0. "Wymagania ogdlne".

5.2. Wykonawca przedstawi¢ do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w
jakich roboty bedg wykonywane.

5.3. Wymagania przy wykonaniu konstrukcji zostaty opisane polska norma branzowa nr BN-86/6743-02.

5.4. Opis ogdiny.



Sciane budowang systemu $cian z ptyt gipsowo-kartonowych stanowi samonogéna konstrukcja
zespolona, powstata na skutek trwatego potgczenia lekkiego rusztu stalowego z obustronng oktadzing,
wykonang z ptyt gipsowo-kartonowych — podwdéjne optytowanie. Ruszt stalowy zbudowany jest z
ksztattownikéw ,,U” przytwierdzonych do podtogi i istniejgcego stropu oraz z ustawionych pionowo
ksztattownikéw ,,C”. Szacunkowa masa rusztu stalowego dla 1 m2 $ciany wynosi od 1,7 do 2,8 kg (w zaleznosci
od wymiaréw poprzecznych zastosowanych profili). Ksztattowniki ,,U” mocowane sg do podtogi i stropu przy
pomocy gwozdzi wstrzeliwanych lub rozporowych kotkéw wbijanych. Rozstaw miedzy elementami
mocujgcymi wynosi ok. 800 mm. Dla polepszenia wtasciwosci akustycznych przegrody, pod profile ,U”
podktada sie tasme gtuszaca z tworzywa spienionego. Pomiedzy zamocowane do stropu i podtogi profile ,U”
wstawiane sg stupki z profili ,,C”. Rozstawia sie je doktadnie co 600 mm (w szczegélnych przypadkach co 400
mm). Profile ,,C” nie sg trwale taczone z profilami ,,U”. Obustronne, zewnetrzne pokrycie scianki wykonuje sie
z ptyt gipsowo-kartonowych (o min. gr. 12,5 mm) naktadanych jedno- lub dwuwarstwowo. Charakter
pomieszczenia oraz wymogi ppoz. decydujg o rodzaju zastosowanej ptyty. Dtugosci mocowanych ptyt nalezy
dobiera¢ do wysokosci pomieszczenia. Mocowanie ptyt do rusztu odbywa sie przy pomocy samo
nawiercajgcych sie blacho wkretéw. Pionowe spoiny miedzy ptytami wypetnia sie gipsem szpachlowym.
Potozenie tasmy zbrojgcej na potgczeniach miedzy ptytami zabezpiecza je podczas pdzniejszej eksploatacji
przed peknieciami. Po dwukrotnym szpachlowaniu spoin i ewentualnych ubytkéw uzyskuje sie jednolitg
gtadka powierzchnie pod malowanie lub oktadanie ptytkami ceramicznymi. Dla poprawienia parametréw
akustycznych wnetrze scianki mozna wypetni¢ wetng mineralng. W zaleznosci od rodzaju zastosowanego
ksztattownika mozna wznosic scianki o gr. 75, 100, 125 i 150 mm i maksymalnej wysokosci do 6,0 m.

6. Kontrola jakosci

6.1.0godlne zasady kontroli jakosci robét
Zasady ogdlne kontroli jakosci robét podano w ST — 1.0. "Wymagania ogdlne".

6.2.Kontroja jakosci

Sprawdzenie powierzchni ptyty GKF i GKFI (I gatunku):

- ptyta musi by¢ gtadka, bez uszkodzen kartonu, naroznikdw i krawedzi, bez pekniec

- karton powinien by¢ ztgczony z rdzeniem gipsowym w taki sposob, aby przy odrywaniu rwat sie nie
powodujgc odklejania sie od rdzenia

- sprawdzenie wymiardw — odchytki: grubosé (I gatunek) 12,5 +0,5 mm szerokos$¢ (I gatunek) dla 1200 +3 mm
dtugosc (I gatunek) 2000 — 4000 +10 mm

- sprawdzenie spoinowania i szpachlowania — spoina winna licowa¢ sie z powierzchnig sasiadujacych ptyt, w
obrebie spoiny karton nie moze by¢ uszkodzony

- sprawdzenie czy wszystkie instalacje zostaty wykonane przed zatozeniem ptyt

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi suchych tynkdw, nalezy przeprowadzic¢ za
pomocg ogledzin zewnetrznych oraz przyktadania w dwu prostopadtych kierunkach taty kontrolnej o dtugosci
2 mb, w dowolnym miejscu powierzchni, pomiar przeswitu pomiedzy tatg a powierzchnig suchego tynku
powinien by¢ wykonywany z doktadnoscig do 0,5 mm, dopuszczalne odchylenia powierzchni zawarte sg w
ponizszej tabeli:

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST — 1.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg $cianek gipsowo-kartonowych jest 1 m2. Zaréwno Inzynier jak i wykonawca moga zgdac
koncowego sprawdzenia dostarczonego materiatu w przypadku watpliwosci, zgdanie wykonawcy musi byé na
pismie.

8.0dbiodr robét



8.1. Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymogami.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje sie za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

8.2. Podstawa ptatnosci

Podstawowe zagadnienia opisano w STO i umowie

8.3 Przepisy zwigzane

Instrukcje producenta wraz z atestami.

6.

5.2. ROBOTY MALARSKIE WEWNETRZNE
5.2.1. WSTEP
5.2.1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt malarskich.
5.2.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot
5.2.1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rob6t malarskich obiektu wg. ponizszego.
Malowanie tynkow wewnetrznych,
Malowanie konstrukcji stalowych i rur
5.2.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji( SST) sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.
5.2.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST B-00.00.00. (kod 45000000-01) ,,Wymagania og6lne”
pkt.1.5., oraz ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych” - 387/2003.

,Powloki malarskie zewngtrzne i wewngtrzne” zeszyt nr 4.
5.2.2. MATERIAL

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z

jakiegokolwiek ztoza.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje mozliwos¢ zastosowania roéznych rodzajow
materiatdw do wykonania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora

nadzoru.



Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatdéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzania przez Inspektora nadzoru.

Pozostate materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okre$lone Polskimi Normami,

aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

. Aprobaty techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi normami,

. Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub z PN, 71 Certyfikat na znak
bezpieczenstwa.

. Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru

norm polskich,

. na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatnos$ci do stosowania.
5.2.3. SPRZET I TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.
Sprzet( transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréow technicznych. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem
i przesuwaniem. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu pedzli.
Transport farb winien odbywac¢ si¢ zgodnie z PN-O-79601-2:1996, pakowane w bebny lekkie lub wiaderka
stozkowe wg. PN-EN-ISO 90-2-2002 i przechowywane w temp. Min. +5°C, i nalezy transportowac
zgodnie z PN-85/0-79252 i przepisami obowigzujacymi w transporcie kolejowym lub drogowym.

5.2.4. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST B-00.00.00. (kod 45000000-01) ,,Wymagania ogo6lne” pkt.5,

oraz w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych” cz¢s¢ B, zeszyt 4.

,Powloki malarskie zewngtrzne 1 wewngtrzne” Warszawa 2003 r.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowe;j lub przekazanych na pismie przez

Inspektora nadzoru.



Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji  projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robo6t ponosi Wykonaweca.
Sciany i sufity pomieszczen uzytkowych malowaé dwukrotnie farbami emulsyjnymi do wymalowan
wewnetrznych farbg: EMULSYJNA FARBA AKRYLOWA DO WNETRZ ODPORNA NA ZMYWANIE np.
dekoral akrylit PW 3000w kolorach :

- sufity i sciany — kolor jasny

Korytarze malowa¢ farbami emulsyjnymi jw.

- posadzki z plytek gresowych jasnych o wymiarch okolo 60 x 60 cm - kolor do uzgodnienia z
uzytkownikiem,

5.2.5. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST B-00.00.00. (kod 45000000-01) ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub

gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostang poprawione wg. ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR -

ach oraz KNNR — ach.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez

Inspektora nadzoru.

5.2.6. KONTROLA JAKOSCI I ODBIOR ROBOT

Kontrola jakos$ci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robét z projektem oraz

wymaganiami.

Oceng prawidlowosci wykonania i z ustaleniami projektowymi nalezy przeprowadzi¢ na podstawie Ogledzin,
wynikow odbioréw miedzyoperacyjnych i czgsciowych oraz zapisow w dzienniku budowy.

Podstawe do odbioru w/w robdt powinny stanowi¢ nastepujace dokumenty:

* Dokumentacja techniczna i SST,

* Dziennik budowy,

* Zaswiadczenia o jakosci materialow 1 wyrobow dostarczonych na budowe,
*  Protokoty odbioréw poszczegdlnych etapéw robot zanikajacych,

*  Protokoty odbioréw materiatdéw i wyrobow,

*  Wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez Wykonawce.



W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

. Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

. Odbiorowi czesciowemu,

. Odbiorowi ostatecznemu (koncowemu), Odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych roboét
oraz ilo$ci tych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakos$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru

czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych wg. zasad

jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbior ostateczny (koncowy) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania roboét w
odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbioru ostatecznego rob6ot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w

obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowa i SST.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigeciem wad, ktore ujawnia
si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi.

5.2.7. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych(ofertowych). Cena jednostkowa pozycji
kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenia ryczaltowe robét beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

« wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z narzutami,

« koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wyltaczeniem podatku VAT. 5.2.8.
PRZEPISY ZWIAZANE Normy:



PN-B-EN-ISO 2409:1999 Wyroby lakierowe. Okre$lenia przyczepno$ci powtok do podtoza
oraz przyczepnosci migdzywarstwowe;.
PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe

kopolimeryzowane styrenowane.

PN-C-81802:2002 Lakiery wodorozcienczalne stosowane wewnatrz,
PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkidowe,

PN-C-81913:1998 Farby dyspersyjne do malowania elewacji budynkow,
PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne do malowania wnetrz budynkow,

Instrukcje producentéw oraz ,,Warunki techniczne wykonywania robot budowlanych”.( 2003 r.)

6.3. POSADZKI

6.3.1. WSTEP

6.3.1.1. Przedmiotem SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i

odbioru posadzek.

6.3.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot
6.3.1.3. Zakres robot objetych w SST:
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie posadzek w obiekcie przetargowym.

- Warstwy wyrownawcze pod posadzki,

- Posadzki z ptytek gresowych

6.3.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

6.3.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz za ich zgodno$¢  z

dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty posadzkowe powinny, zgodnie z art.5 ust. 1 ustawy [1]-,, Ustawa Prawo budowlane z dnia 7
lipca 1994 r.( Dz. U. Nr. 106/00 poz. 1126- nr 80/03 poz. 718) zapewni¢ obiektowi budowlanemu, w
ktoérym jg wykonano, mozliwo$¢ spetnienia wymagan podstawowych dot. w szczegolno$ci:

« bezpieczenstwa konstrukcji,

- bezpieczenstwa pozarowego,

- bezpieczenstwa uzytkowego,

« odpowiednich warunkdw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony $rodowiska,

« ochrony przed hatasem i drganiami, oszczednos$ci energii i odpowiedniej izolacyjnosci

cieplnej przegrody



6.3.2. MATERIAL
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek ztoza.
« Aprobaty techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi normami,
- Certyfikat lub Deklaracje Zgodnos$ci z Aprobata Techniczng lub z PN, [] Certyfikat na znak
bezpieczenstwa.
« Certyfikat zgodnoS$ci ze zharmonizowana normg europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,

- na opakowaniach powinien znajdowac¢ si¢ termin przydatnosci do stosowania.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materialow do wykonania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

6.3.3. SPRZET I TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktory nie

spowoduje nieckorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet( transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac

pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie

organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Przewozony tadunek zabezpieczy¢
przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonawca begdzie usuwac na biezgco na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
6.3.4. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umow3 oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementow robdt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych  na pismie
przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione  przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow  robot beda

oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji  projektowej i w SST, a

takze w normach i wytycznych.



Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce  nie
pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t ponosi Wykonawca.
6.4. STOLARKA DRZWIOWA
6.4.1. WSTEP
6.4.1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot stolarki okiennej i drzwiowe;.
6.4.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot
6.4.1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie montazu stolarki drzwiowe;.
6.4.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
6.4.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
6.4.2. MATERIAL
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek ztoza.

*  Aprobaty techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi normami,

* Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub z PN, [1 Certyfikat na znak
bezpieczenstwa.

* Certyfikat zgodnos$ci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,

* na opakowaniach powinien znajdowac¢ si¢ termin przydatnosci do stosowania. Jesli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduje mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow
materialow do wykonania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace, zamawiania lub

wydobywania materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych

oraz probki do zatwierdzania przez Inspektora nadzoru.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami,

aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych (SST).



6.4.3. SPRZET I TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu (transportu), ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.
Sprzet( transport) uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadad
pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakos$ci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Wykonawca bgdzie usuwac na
biezaco na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
6.4.4. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robdt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych  na pismie
przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione  przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji ~ projektowej

i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie
pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.

Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t ponosi Wykonawca.

6.4.5. OBMIAR ROBOT

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub

gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostang poprawione wg. ustalen Inspektora nadzoru na piSmie.

Zasady okres$lania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR -

ach oraz KNNR -ach

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez

Inspektora nadzoru.

6.4.6. KONTROLA JAKOSCI I ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakos$ci i odbioru robdt podano w ST B-00.00.00 (kod 45000000-01)



»Wymagania ogolne” pkt 6 i 8. Zasady kontroli jako$ci powinny by¢ zgodne z wymogami

PN-88/B-10085 dla stolarki okiennej i drzwiowej, PN-72/B-10180 dla robot szklarskich.

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robot z projektem oraz

wymaganiami
Oceng prawidlowosci wykonania i z ustaleniami projektowymi nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin,
wynikow odbioréw miedzyoperacyjnych i czgsciowych oraz zapisoéw w dzienniku budowy.

Ocena jako$ci powinna obejmowac:

Sprawdzenie zgodno$ci wymiarow

Sprawdzenie zgodnosci elementéw odtwarzanych oraz z elementéw dostarczonych do

odwzorowania,

Sprawdzenie jako$ci materiatow z ktorych zostata wykonana stolarka,

Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania z uwzglednieniem szczegotéw konstrukeji,
Sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

Sprawdzenie prawidtowos$ci zamontowania i uszczelnienia.

Roboty podlegaja odbiorowi.

Do obowiazku Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jako$ci(PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg i

SST.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

* Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
* Odbiorowi czgsciowemu,

* Odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
* Odbiorowi pogwarancyjnemu.

Podstawe do odbioru w/w robot powinny stanowié nastepujace dokumenty:

* Dokumentacja techniczna i SST,

» Zaswiadczenia o jako$ci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe,

* Protokoty odbioréw poszczegolnych etapow robot zanikajacych,

* Protokoéty odbiorow materialow i wyrobow,

*  Wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byly zlecane przez Wykonawce. Odbidr robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych robot oraz ilosci
tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych wg. zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.



Odbior ostateczny (koncowy) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w

odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Odbioru ostatecznego robdt dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacja
projektowa i SST.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktére ujawnia
si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi.

6.4.7. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platno$ci jest cena ryczaltowa

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych(ofertowych). Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1w
dokumentacji projektowej mianowicie:

* Dostarczenie gotowe;j stolarki,

* Osadzenie stolarki w przygotowanych otworach z uszczelnieniem i ewentualnym obiciem

listwami,

* Dopasowanie i wyregulowanie,

* Ewentualng naprawe powstatych uszkodzen.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenia ryczattowe robét beda obejmowac:

* robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

» warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
* koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
* podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wylgczeniem podatku VAT 6.4.8.
PRZEPISY ZWIAZANE Normy:
PN-83/B-03430/Az3:3000 p. 2.1.5— nawiewniki szczelinowe

PN-B-10085:2001 Stolarka okienna i drzwiowa. Wymagania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-78/B13050 Szkto ptaskie walcowane.

PN-B-30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny.

PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania oraz farby olejne 1 ftalowe

Nawierzchniowe ogbélnego stosowania.

PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe modyfikowane i ftalowe.



Kompolimeryzowane styrenowane
Album typowej stolarki okiennej i drzwiowej dla budownictwa ogdlnego B-2-1(PR5)84.
Stolarka budowlana. Poradnik — informator. BISPROL 2000.
7.ROBOTY INSTALACYJNE
7.1. Hydraulika i roboty sanitarne
7.1.1. Wstep
- demontaz i wymiana na nowe istniejacych pionéw i podej$¢ wodno-kanalizacyjnych,
- montaz rur z PCV wodociggowych wraz z podej$ciami do rzadzen technologicznych i sanitarnych

- montaz zaworow przelotowych i czerpalnych oraz baterii umywalkowych ,zlewozmywakowych i
prysznicowych

montaz urzadzen sanitarnych — umywalek, miski ustepowej, brodzika prysznicowego i zlewozmywaka
7.1.2. Materiat

Wykonawca zobowigzany jest:

- dostarcza¢ materiaty zgodnie z wymaganiami opisanymi w Dokumentacji Projektowej i ST, -
informowac inspektora nadzoru o proponowanych zrodtach pozyskiwania materiatow przed rozpoczeciem
ich dostawy oraz uzyskac jego akceptacje.

Do wykonania robot instalacyjnych nalezy stosowac nastepujace materialy zgodnie z Rysunkami i
kosztorysem.

7.1.3.Sprzgt i transport

Maszyny i urzadzenia do robot instalacyjnych :

* ucinacze do rur

* wiertarka

* gwinciarka do nacinania gwintow
* spawarka

* nozyce do blachy

Transport zgodnie z warunkami ogdélnymi ST ,,Wymagania ogdlne". Do transportu materialow nalezy uzy¢
nastepujacych srodkow transportu:

* samochadd skrzyniowy

* samochdd dostawczy

7.1.4.Wykonanie robot

- Przebudowa instalacji wod-kan wewnetrznej

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna i Poleceniami Inspektora Nadzoru
WYKONANIE INSTALACJI WODOCIAGOWE]J

1. Pod przybory sanitarne wykona¢ podej$cia instalacyjne umozliwiajagce montaz przyboru i
podtaczenie armatury. Podej$cie wody zakonczy¢ zaworem odcinajgcym natynkowym.

2. Przewody prowadzi¢ w posadzce lub podtynkowo (w bruzdach).



3. Po wykonaniu instalacji przeprowadzi¢ probe szczelnosci i ptukanie instalacji. Ci$nienie
probne nie moze by¢ nizsze niz 1.0 MPa. Instalacj¢ mozna uzna¢ za szczelna, jezeli przy

zamknigtym doplywie wody pod ci$nieniem probnym w czasie 30 min nie bedzie spadku cisnienia.
4.Po wykonaniu i odbiorze instalacji przewody ociepli¢, otwory zamurowac i wykona¢ tynki.

5. Zamontowac i podlaczy¢ urzgdzenia technologiczne oraz sanitarne.

Instalacj¢ nalezy wykonaé zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacji
wodociggowych” Cobrti Instal Zeszyt 7.

WYKONANIE INSTALACIJI KANALIZACYJNE]J

1. Instalacje kanalizacyjna nalezy wykona¢ z rur PCW Iub PVC kl. N taczonych na uszczelki.
Laczenie rur, zmiany kierunku i $rednicy poprzez ksztattki systemowe wskazane przez producenta rur.
Montazu rur nalezy dokonywacprzy wykorzystaniu urzadzen wskazanych przez producenta rur i przez

osoby przeszkolone.

2. Przy taczeniu rur zeliwnych z rurami PVC stosowac¢ specjalne ksztattki wskazane przez producenta
rur PVC.
3. Przewody odptywowe (poziomy) powinny by¢ uktadane z zachowaniem minimalnego spadku,

zaleznego od $rednicy projektowanego przewodu: 2.0% dla $rednicy 110 mm i mniejszej
4, Przybory i urzadzenia taczone z przewodami kanalizacyjnymi nalezy wyposazy¢ w indywidualne
zamknigcia wodne (syfony). Wysokos$¢ zamknigcia wodnego powinna gwarantowac¢ nie przenikanie

zapachoéw do pomieszczen.

7.1.5. Obmiar robo6t
1. Odbioér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonywany bedzie zgodnie

Warunkami Umowy
2. Swiadectwo Przejecia Robot bedzie wystawione zgodnie Warunkami Umowy.
3. Dokumentem stwierdzajacym dokonanie Przejecia Robot jest Swiadectwo Przejecia sporzadzone

wg wzoru ustalonego przez Inspektora Nadzoru.

4, W celu Przejgcia Robot Wykonaweca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

- Uwagi 1 Polecenia Inspektora Nadzoru,

- Atesty jako$ciowe wbudowanych Materiatow,

- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Wymagania szczegdtowe

1. Sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym oraz innych dokumentow dotyczacych jako$ci Materialow i wyrobow uzytych do
robot, wynikow pomiaréw i badan,

2. Sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

3. Dokona¢ szczegdtowych ogledzin robot,

4. W przypadku stwierdzenia odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych. Roboty

poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.



7.1.6.Kontrola jakosci i odbior robot

Wymagania ogdlne

- Obmiar Robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych Rob6t zgodnie z Dokumentacja
Projektowsa i Specyfikacja Techniczna, w jednostkach okreslonych w Wycenionym Przedmiarze Robot.
- Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiarow.

- Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robo6t lub Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich Robdt. Btedy zostana
poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora Nadzoru.

- Obmiar wykonywanych Robo6t bedzie przeprowadzany z czgstotliwoscig wynikajacg z

ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub uzgodnionym

przez Wykonawece i Inspektora Nadzoru.

Kontrola i badanie w trakcie Robdt i odbioru

1. Przedmiotem kontroli jakoSciowej bedzie zgodno§¢ wykonanych Robét i uzytych

Materiatéw z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami

Inspektora Nadzoru

2. Przed przystapieniem do proby szczelnosci instalacje nalezy przeplukaé¢ woda a nastgpnie poddaé

probie ci$nieniowe;j.

7.1.7.Podstawa ptatnosci

Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto§¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych(ofertowych). Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SSTiw
dokumentacji projektowe;j.

7.1.8. Przepisy zwigzane

»Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wodociggowych” Cobrti Instal Zeszyt 7. PN-81/B-
10700.00 Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Wspdlne wymagania i badania

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze. Instalacje kanalizacyjne

PN-83/B-10700.04 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze. Przewody wody zimnej z polichlorku winylu i polietylenu.

PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Rury ci§nieniowe z polipropylenu. Dopuszcza si¢
stosowanie zamiennych urzadzen i systemow zawartych w projekcie i specyfikacji technicznej, pod
warunkiem zachowania parametrow i wymagan technicznych zawartych w dokumentacji. Stosowanie

zamiennych elementow nalezy uzgodni¢ z projektantem.



8. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH ORAZ OPRAW ELEKTRYCZNYCH

WSTEP
8.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem

instalacji elektrycznych i opraw oswietleniowych.

8.2  Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacj¢ Techniczng jako cze$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w punkcie 1.1, ktore zostang
zrealizowane w ramach zadania ,,Adaptacja budynku komunalnego na przedszkole”.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt polegajacych na montazu

instalacji elektrycznych.

8.3  Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w pomieszczeniach budynku.
Zakres robdt obejmuje:
a) instalacje o$wietlenia i gniazd wtyczkowych,

b) instalacje ochrony od porazen.

8.4  Okreslenia podstawowe
Okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz z

okresleniami podanymi w ST 00.01 pkt.1.

8.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST 00.01 ,,Wymagania og6lne" pkt 1. Wykonawca Robot jest
odpowiedzialny za jako§¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa i ST.

Rodzaje aparatury, opraw oswietleniowych, tablic i osprzetu oraz materiatow pomocniczych zastosowanych do
budowy instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie innych
rodzajow opraw, aparatury i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian, ktére bedg uzgodnione w obowigzujacym trybie z
Projektantem i Zamawiajgcym, i ktore nie pogorsza parametréw technicznych przyjetych rozwigzan.
Szczegolnie dotyczy to ochrony przed porazeniem pradem i nat¢zenia o$wietlenia w pomieszczeniach oraz w

komunikacji.

8.6 MATERIALY

2.1 Parametry techniczne materialow i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN lub BN) oraz
przepisom dotyczacym budowy urzadzen elektrycznych. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktorych wymaga
sie $wiadectw, jakosSci, np.: aparaty, kable, urzgdzenia prefabrykowane, itp., nalezy dostarcza¢ ze Swiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi, aprobatami technicznymi lub protokotami odbioru technicznego (np. w

przypadku urzadzen prefabrykowanych).



2.2 Odbidér materiatdéw na budowie:
- materialy takie jak: tablice rozdzielcze glowne i pomocnicze, oprawy oswietleniowe, przewody
nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze Swiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego,
- dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytworcy,
- w przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jako$¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem - podda¢ badaniom okre§lonym
przez dozor techniczny robdt
2.3 Skladowanie materiatow na budowie:
Sktadowanie materialdéw na budowie powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wtasciwosci technicznych na skutek wptywu
czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwos$ci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
3.0 SPRZET
Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach elektrycznych powinny odpowiadaé
ogolnie przyjetym wymaganiom, co do ich, jako$ci oraz wytrzymatosci. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany
uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzgt zmechanizowany
podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualne dokumenty
i certyfikaty uprawniajace do ich eksploatacji
4. TRANSPORT
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezb¢dnych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu,
zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegac
zalecen wytworcow. Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow bezposrednio przed
montazem.

5.0 WYKONANIE ROBOT
5.1 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegac¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami. Powinna
by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

W przypadku wykonywania instalacji na istniejgcych $cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd
pod przewody i slepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji, jako szczelnej
nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawikow.

Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego pierécienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej
przewodu lub kabla.

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagaé bedzie: zamontowania konstrukcji

wsporczych dla korytek do istniejacego podltoza, utozenie korytek na konstrukcjach wsporczych,

utozenie przewodow w korytkach.



5.2 Wprowadzenie przewodow i kabli
Przed przystapieniem do prac montazowych sprawdzi¢ prawidlowo$¢ mocowania i ustawienia aparatow oraz
odbiornikow. Wprowadzenie przewodow do urzadzen (aparaty, odbiorniki, tablice, oprawy) nalezy wykonac
zgodnie ze wskazéwkami podanymi w instrukcji montazowej wytworcy i uwzgledniajac nastepujace warunki:
- w miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone muszg by¢
chronione,
- przewody odbiornikow i aparatow nie powinny przenosic¢ naprezen, a przewod ochronny
powinien mie¢ wickszy nadmiar dlugosci niz przewody robocze,
- zewngtrze warstwy ochronne przytaczonych przewodow wolno usuwac tylko z tych czesci
przewodu, ktore po podtgczeniu beda niedostepne,
- w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik
jest zaopatrzony w dtawik, nalezy uszczelni¢ przewod zgodnie z warunkami wykonania instalacji
szczelnych,
- wszystkie przej$cia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany musza by¢ chronione przed
uszkodzeniami, przej$cia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych.
5.3 Przylaczenie przewodow i kabli
Miejsce potgczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku i korozja. Ponadto nalezy zachowa¢ nastgpujace wymagania:
- zyta przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dlugosci niezbednej dla
prawidtowego potaczenia z zaciskiem,
- koniec zyly wielodrutowej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscia oddzielenia si¢
poszczegblnych drutow lub skretek np. przez koncowke lub zaprasowana tulejke (dopuszcza sie
zakonczenia z dobrze ocynowanym koncem w przypadku przewodéw z zytami Cu),
- dtugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwia¢ przylaczenie ich
do dowolnego zacisku,

- konce zyt przewodoéw wprowadzonych do odbiornika, a niewykorzystanych nalezy izolowac i
unieruchomic,

- na zyty nalezy zalozy¢ oznaczniki (z symbolami zgodnymi ze schematem) z materiatu
izolacyjnego,
- kolory zyt w tym zyly ochronnej powinny by¢ oznaczone zgodnie z Polska Norma
5.3 Przylaczenia odbiornikow
Miejsca potaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozja itp. Potaczenia moga by¢ wykonane, jako sztywne lub
elastyczne w zaleznos$ci od konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przytaczenia sztywne nalezy
wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio od odbiornikéw oraz przewodami
kabelkowymi i kablami. Polgczenia elastyczne stosuje si¢, gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej
amplitudzie lub przystosowane sa do przesunigcia lub przemieszczen. Polaczenia te nalezy wykonywac:
- przewodami izolowanymi wielozytlowymi gietkimi lub oponowymi,
- przewodami wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
5.4 Cechowanie odbiornikoéw i aparatow

Kazdy aparat i odbiornik nalezy oznakowa¢ symbolem zgodnym ze schematem.



5.5 Préby montazowe
Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji instalacji,
- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,
- pomiary petli zwarciowych, - pomiary rezystancji uziemien, - proby funkcjonalne.
6.0 KONTROLA JAKOSCI ODBIORU ROBOT
1.  Sprawdzenie i odbidr robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami pkt. 10.0.
2. Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegaé: - zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektowa,
- whasciwe podtaczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd, zataczanie punktéw swietlnych zgodnie z
zatozonym programem, wykonanie pomiar6w rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw nate¢zenia o§wietlenia
w pomieszczeniach badawczych i pomiarow skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem
wynikoéw do protokotu odbioru.
7.0 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot obejmuje catos$¢ instalacji elektroenergetycznych. Jednostkg obmiarows jest komplet robot.
8.0 ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w ST 00.01 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
Wykonanie Robét okreslonych w niniejszej ST podlega odbiorowi robot zanikajacych wg zasad okreslonych w
ST 00.01 ,,Wymagania og6lne".
8.1 Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robdt ulegajacych zakryciu umozliwia ocene prawidtowos$ci montazu. Powinien by¢ przeprowadzony
komisyjnie, w obecnosci przedstawiciela Inwestora. Z odbioru robot ulegajacych zakryciu nalezy sporzadzic¢
protokot podajac réwniez oceng jakosci robot.
Odbiorowi elementéw wykonanych robot przewidzianych do zakrycia podlegaja fragmenty instalacji, ktore
beda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po zakonczeniu rob6t montazowych.
8.2 Odbidr koncowy
Odbior koncowy przeprowadza si¢ na podstawie technicznych warunkéw odbioru robdt przy przestrzeganiu
ogolnych zasad odbioru obiektow.
8.2.1 Przed przystapieniem do odbioru koncowego wykonawca robot jest zobowigzany do:
- przygotowania dokumentow potrzebnych do nalezytej oceny robdt bedacych przedmiotem odbioru, a
w szczegolnosci: umowy wraz z jej pdzniejszymi uzupetnieniami i uzgodnieniami, protokotow i
zaswiadczen z dokonanych prob montazowych, aktualng dokumentacje powykonawcza, instrukcje
eksploatacji urzadzen -  umozliwienia komisji odbioru zapoznania si¢ z wyzej wymienionymi
dokumentami i przedmiotem odbioru
8.2.2 Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
— sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robot z umowsg, dokumentacjg projektowo-kosztorysowa, warunkami
technicznymi wykonania, normami i przepisami,
— sprawdzi¢ udokumentowanie jako$ci materialow i urzadzen,
— sprawdzi¢ udokumentowanie jako$ci wykonanych robot odpowiednimi protokotami prob
montazowych, sprawdzajacych przy tym réwniez wykonanie zlecen i ustalen zawartych w protokole prob i
odbiorow. Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokot podpisany przez upowaznionych

przedstawicieli Inwestora 1 oddajacego wykonane roboty i przez osoby biorace udziat w czynnosciach



odbioru. Protokot powinien zawieraé ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone ewentualne wady 1
usterki oraz uzgodnione terminy ich usunigcia.

Odbiorowi koncowe podlegaja:
- instalacje elektryczne w pomieszczeniach.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 00.01 ,,Wymagania og6lne" pkt 9.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE
1. Przepisy budowy urzqdzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki 1988 r.
2. PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce poliwinitowej, okrggle.
3. PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody jednozylowe o izolacji poliwinitowej.
4. PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz swiatlem elektroenergetycznym
5. PN-90/E-06401/02 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nieprzekraczajgcym 30 kV. Polgczenia i zakonczenia zyt.
6. BN-85/3081-011103 Wytyczne przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych.
7. PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
8. Przepisy budowy urzqdzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.
9. Instrukcja badan odbiorczych urzgdzen elektrycznych- MGIE 1982 r.

10. Zarzgdzenie Dyrektora PCBiC z dnia 20.05.1994 - W sprawie wykazu wyrobow podlegajgcych
obowigzkowemu zglaszania do certyfikatu na znak bezpieczenstw.

11. Katalog przewodow instalacyjnych i opraw.



