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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania zmiany aranzacji
pomieszczenia nr. 42 po czytelni czasopism na pracownie dla Zaktadu Rekopiséw, na terenie
Biblioteki Narodowej znajdujgcej sie na al. Niepodlegtosci 213, 02-086 Warszawa
j- ewid. 146506_8; obreb ewid. 2-01-06; dz. ewid. nr 21

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Roboty objete niniejszg ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
budowe instalacji teletechnicznej w wymienionych obiektach zgodnie z punktem 1.1.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét.

-rozbudowa/modernizacja systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN
-rozbudowa systemu LAN

-rozbudowa systemu kontroli dostepu SKD

-rozbudowa systemu SDWW

-rozbudowa systemu SSP

-rozbudowa/modernizacja systemu telewizji przemystowej CCTV
-integracja SMS

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robét
Kierownik robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z

dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w opisie technicznym. Mogg byé stosowane
wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajgce aprobaty techniczne wydane
przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania przed
zastosowaniem wyrobu akceptacji Inzyniera Budowlanego.

2.2 Zrédta uzyskania materiatéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Kierownik robdt przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
zamawiania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan. Inspektor moze dopuscié tylko
te materiaty, ktdre posiadaja:
a) certyfikat na znak bezpieczeristwa okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentdédw technicznych.
b) deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng,
w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3
certyfikacjg okreslong, ktore spetniajg wymogi ST.



2.3 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skfadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robdt , byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i
wtasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli Inzyniera.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera. Wykonawca dostarczy dla Inzyniera kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

3.2 Sprzet do budowy wydzielonej instalacji teletechniczne;j.
Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu
gwarantujgcego wtasciwg jakos¢ robot:
a) Wiertarka udarowa
b) Miernik skutecznosci izolacji
¢) Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.
d) Miernik do pomiaru czasu i pradu zadziatania wytgcznikdw réznicowo — prgdowych.
e) Zespot pragdotworczy trojfazowy, przewozny 20kVA.
f) Inne wszelkie narzedzia potrzebne do wykonania robdt instalacyjnych.

4. TRANSPORT

4.1 Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢é wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.
Liczba srodkdéw transportu bedzie zapewniaé¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okre$Slonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt wszelkie —
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.



4.2 Odbiér materiatéw na budowie
Materialy na budowe nalezy dostarczaé tacznie ze Swiadectwami jakosci, kartami

gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy
materiaty nalezy sprawdzié¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do jakosci materiatow nalezy przed
ich wbudowaniem podda¢ je badaniom okreslonym przez inzyniera (dozdér techniczny robét).
Materiaty nie spetniajgce wymagan nie bedg uzyte.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne ustalenia dotyczgce robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowga oraz za jakosc

zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami ST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentac;ji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robdét zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na witasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez
Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;j
i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzyniera uwzgledni wyniki
badan materiatéow i robdt, rozrzuty normalne wystepujace przy produkcji i przy badaniu
materiatdw, dosSwiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazng kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Uktadanie przewodoéw
Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,

powinna byé przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontdéw. Trasa
instalacji musi przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych.

5.3 Wytyczne dotyczace przewodoéw

1. Kazdy kabel nalezy oznaczyé/opisac¢ nie rzadziej niz co 5m po trasie oraz przy kazdym
urzadzeniu/osprzecie/oprawie,

2. Opisy kabli musza zawiera¢ co najmniej nastepujgce dane: nazwe rozdzielnicy/szafy
zasilajacej i zasilanej lub w przypadku urzadzenia symbol urzgdzenia zasilanego, typ i przekréj
kabla, rok budowy.



5.4 Przejscia przez Sciany i stropy

1. Wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez Sciany stropy itp. muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami.

2. Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w przepustach rurowych.

3. Obwody instalacji przechodzacych przez podtogi muszg byé chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka itp.
4. W przypadku stosowania specjalnie utworzonych podtozy (korytka, drabinki) przejscia te
muszg by¢ dostosowane do wymiaréw podtfozy. Zaleca sie, aby w takich przypadkach otwory
do przejs¢ byty wykonywane przy robotach budowlanych.

5. Przejscia przez Sciany ognioodporne muszg by¢ zabezpieczone za pomocg certyfikowanych
zapraw o odpornosci ogniowej nie mniejszej niz Sciana do ktérej sg stosowane.

5.5 Montaz sprzetu i osprzetu

1. Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowacé do podtoza w sposdb trwaty zapewniajacy
mocne i bezpieczne jego osadzenie,

2. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzyé konstrukcje wsporcze przykrecane do

podtoza za pomocg kotkdw i $rub rozporowych.

5.6 Podejécia do odbiornikow
1. Podejscia instalacji do odbiornikéw nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.
2. Podejscia zwieszakowe stosowac dla odbiornikow zasilanych od goéry. Podejscia zwiesza-
kowe nalezy wykona¢ jako sztywne lub elastyczne, w zaleznosci od warunkéw
technologicznych.
4. Do odbiornikdw zamocowanych na s$cianach podejscia nalezy wykonaé przewodami
utozonymi na tych Scianach.
5. Podejscia pod urzadzenia wykonaé peszlami stalowymi z mocowaniem dtawikami do
obudowy urzadzen i tras kablowych.

5.7 Préby montazowe
1. Po zakonczeniu robét w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiardw,
2. Wyniki préob montazowych powinny by¢ ujete w szczegétowych protokotach lub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku roboét ( budowy ) ; stanowig one
m.in. podstawe odbioru robét,
3. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot,
4. Po pozytywnym zakoniczeniu wszystkich badan i pomiardw objetych prébami
montazowymi nalezy zatgczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzié¢ poprawnos$é dziatania.

5.8 Koordynacja robét z innymi robotami
1. Koordynacja robdt budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna byé
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczgwszy od projektowania,
a skonczywszy na rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Koordynacjg nalezy objgc
réwniez projekty organizacji budowy i robét, ogdlne harmonogramy budowy oraz faze
realizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywanie robdt koordynowaé biezgco z
kierownikiem budowy —przedstawicielem generalnego wykonawcy i kierownikami robét



poszczegdlnych rodzajow.

2. Ogdélny harmonogram budowy powinien okre$la¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i
zakonczenia poszczegdblnych rodzajéw robdt lub ich etapow i powinien by¢ tak uzgodniony,
aby zapewniat prawidtowy przebieg zasadniczych robdét ogdlnobudowlanych, a
réwnoczesnie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo robét
specjalistycznych ( w tym i elektrycznych ).

Ogélny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do opracowania
szczegdtowych harmonogramow robét elektrycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli i jakosci robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢
zatozong jakos¢ robot.

6.2 Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdét, Wykonawca powinien przekazaé Inspektorowi wszystkie
Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie
mogy by¢ wbudowane. Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z
wymogami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania
wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3 Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan w jak
najkrétszym czasie od wykonanego badania.

6.4 Badania prowadzone przez Inzyniera
Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

6.5 Badania w czasie wykonywania robot
Trasy przewodowe :

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z
Dokumentacjg Projektowsa.
Uktadanie przewodow :
Podczas uktadania przewoddéw i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢
nastepujgce pomiary:

a) Zgodnosc z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi

instalacjami.

Sprawdzenie ciggtosci zyt :
Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywacé przy
uzyciu przyrzgddw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznad za



dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie majg przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu kornicach

linii s oznaczone identycznie.

Pomiary okablowania strukturalnego i sSwiattowodowego :

a)
b)
c)

d)

f)

g)

h)

Wykonaé komplet pomiaréw — opis pomiardéw czesci miedzianej i Swiattowodowej;
Wydajnos¢ toréw transmisyjnych;

Wydajnos¢ toru kablowego zakoriczonego w punkcie dystrybucyjnym, przy urzgdzeniu
dystrybucyjnym, ztgczem w formie gniazda oraz na drugim koncu, przy urzadzeniu
koncowym;

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw musi charakteryzowaé sie
przynajmniej IV klasg doktadnosci wg IEC 61935-1/Ed. 3;

Pomiary nalezy skonfrontowaé z wydajnoscig klasy EA specyfikowanej wg.
ISO/IEC11801 lub EN50173;

Ttumienie sSwiattowodowego toru transmisyjnego moze by¢ wyznaczone za pomoca
miernika spadku mocy optycznej lub reflektometru;

Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wielko$¢ marginesu
(inaczej zapasu, tj. réznicy pomiedzy wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj
wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej mierzonej wielkosci);

Zastosowa¢ sie do procedur certyfikacji producenta systemu okablowania
strukturalnego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:

a)
b)
c)
d)
e)

1m dla uktadanych kanatéw instalacyjnych;
1m dla uktadanych przewoddw i kabli;

1szt dla montazu gniazd i wytacznikow;

1 kpl dla wyposazenia szafy kablowej;

1 kpl dla pomiaréw i badan.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét odby¢ powinien sie zgodnie z Warunkami Ogélnymi.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 7 lipca 1994 Prawo Budowlane Dz.U. Nr 89 poz. 414 z pdzniejszymi zmianami.

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania podstawowe,

ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 439-2:1997 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.



PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-EN 60664-1:2011 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napiecia. Zasady, wymagania i badania.

PN-88/B-01039 Wymiary obrzezy wnek dla elektroenergetycznych urzadzen
rozdzielczych.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i tgczenie

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkdw ochrony dla zapewnienia bezpieczeristwa.
Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym



