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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z robotami wymienionymi w nagiéwku.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot dla zadania jak w nagtowku.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
ewentualnymi specyfikacjami szczegotowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rczumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy calose
technicznouzytkowg (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazddw abstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu roboét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.5. Jezdnia - cze$¢ korony dregi przeznaczona do ruchu pojazdow,

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez WWykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w Kkorpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materiatow oraz robot.



1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzgeych do przejmowania i rozkiadania obcigzen
od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie migdzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchnii przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomochiczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac sig z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czest podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajacg lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni,

1.4.15. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego redzaju robot budowlanych.

1.418. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdéw,
umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca
jednoczesnie do bocznege oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

1.4.21. Podioze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.24. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejgcego potaczenia drogowego.

1.4.25. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.



1.4.26. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.27. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkgji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Slepy kosztorys - wykaz robdét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich
wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosc
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dokumentacje projektowa.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu realizacji robét. Jezeli w
trakcie wykonywania robot okaze sie koniecznym uzupetnienie dokumentacji projektowe] przekazanej
przez Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i SST na wiasny koszt w 3
egzemplarzach i przediozy je Inwestorowi do akceptacii.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dia
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w umowie na roboty
budowlane. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty | dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajgcq jakosc¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
A. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod ruchem"”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego roboét.



Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezgco. W czasie wykonywania
robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie

tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez
Zamawiajacego.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Zamawiajgcym oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Zamawiajgcego, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajgcego.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze
jest wigczony w ceng umownag.

B. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie,
sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robat, wygody
spotecznosci i innych.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w. sposob
uzgodniony z Zamawiajgcym oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Zamawiajgcego, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajgcego.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie | wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
A. lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

B. srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

C. mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0s0b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujgeych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwosc zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organdw administracji pafnstwowej. Jezeli
Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedgcych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaci.
Wykonawca zapewni wiadciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera | wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji. Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigazen osi pojazdow

Wykonawca stosowacé sie bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materiatow | wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiladz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Zamawiajgcego. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Zamawiajgcego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie | sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w
sposob ciggly bedzie informowaé Zamawiajgcego swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki de zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodia nie oznacza, ze wszelkie materiaty z danego zrodia
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii
Zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Zamawiajgcemu.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatéw z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Zamawiajgcego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Zamawiajgcego, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwaorni materiatow

Wytwornie materiatow mogg byC okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw mogg by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Zamawiajgcy bedzie przeprowadzat inspekcje
wytwérni, beda zachowane nastepujgce warunki:

Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy craz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekgciji,

Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ziozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajacy zezwoli Wykonawcey na
uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie
niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego
nie przyjeciem i niezaptaceniem



2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy do czasu, gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ | whasciwosé do robot i
byly dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.

Miejsca czasowego skiadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez \Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze, co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Zamawiajgcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Zamawiajacego w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajacego w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego, nie moze byé
pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot | wiasciwaéci przewozonych materiatow.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewniac prowadzenie roboét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odeinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.



Nastepstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robdt zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajacego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosc.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiaiéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformufowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Zamawiajacego bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbag zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresii¢, zamierzony
sposob wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy
wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

A. Czes¢ ogolng opisujaca:

organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposob zapewnienia bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,
system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzgt | urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmow  sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi projektu;

B. Czesc¢ szczegdtows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilos¢ $rodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkoéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek |
wykonywania poszczegolnych elementow robdt,

sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

Inzynier moze zwolni¢ Wykonawce z obowigzku opracowania Programu Zapewnienia Jakosci.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatdw oraz robét.

Przed zatwierdzenie systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania , ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w



SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsg. Wykonawca
dostarczy Zamawiajgcemu S$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Zamawiajacy bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.

Zamawiajgcy bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczgcych urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w
pobieraniu prébek.

Na zlecenie Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktdre budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajagcemu. Koszty wszystkich badan ponosi Wykonawca.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportow z wynikami badar jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw. Zamawiajacy, po uprzedniegj
weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnosce
materialéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Zamawiajgcy moze pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatdw i robot z dokumentacjg projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych
lub dodatkowych badarn i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopuscic do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

A. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,



B. Deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnosci z:
Polskg Normg lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okre$lona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do roboét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajagcemu. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie speiniaja tych wymagan bedg
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

A. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jege dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
- numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Dc dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegbinosci:
e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
» date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowsj,
* uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,
e terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegodinych elementow robot,
e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
uwagi i polecenia Zamawiajgcego,
e daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
e Zzgioszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych |
ostatecznych odbiorow robdét,
s wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
e dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
* dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
» dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
e wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robdt.

L ]

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Whpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong
umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

B. Rejestr obmiardw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.



C. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajacego.

D. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protckoty adbioru robaét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu  odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedag zawsze dostepne i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot :

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej] w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukornczenia wszystkich robot. Bfedne dane
zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony
z czgstoscig wymagang do celu miesiecznej platnoéci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie
okreslonym w umowie na roboty budowlane lub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.

7.2. Zasady okreslania ilosci robat | materiatow

Diugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdiuz linii osiowe].

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako
diugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj. llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia cbmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkédw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza
sie¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob



zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zafacznika do rejestru obmiardw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Zamawiajgcym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robodt

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ewentualnemu odbiorowi czesciowemu,
odbiorowi ostatecznemu, odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacii ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i
ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$c danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Zamawiajgcego. Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje sie wg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady cdbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow. Odbioru ostatecznego robét
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcey. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowsa i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych
robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa
I SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odhbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy, szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z
dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne), recepty i ustalenia technologiczne, dzienniki



budowy i rejestry obmiardw (oryginaly), wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen
laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ, opinig technologiczng sporzadzong na podstawie
wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z
SST i PZJ, rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linij
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom urzadzen, geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeiniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w niniejszej specyfikacii.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne _
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowi
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania oraz badania
kontrolne sktadajgce sig na jej wykonanie okreslone dla tej roboty w punktach SST i w Dokumentacji
Projektowej.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowadé:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

» warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

o koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycie w wycenionym Slepym
Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwosé zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét
objetych tg pozycjg kosztorysows.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w
specyfikacji, obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacii ruchu obejmuije:

opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawiajgcym i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Zamawiajacemu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét, ustawienie tymczasowego oznakowania i
oSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu, opfaty/dzierzawy terenu, przygotowanie
terenu, konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, barier, oznakowani, drenazu itp, tymczasowg
przebudowe urzgdzen obcych.



Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaciji ruchu obejmuije:
oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet, utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Catos¢ prac pokrywa Wykonawca

9.4. Roboty nieprzewidziane
Zamawiajacy nie przewiduje ustalenia dodatkowej rezerwy jako % wartosci robot nieprzewidzianych
dla tego zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. nr 89, poz. 414 z pézniejszymi
Zmianami).

e Zarzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M. P. nr 2 z 1995 r., poz. 29).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. nr 14, poz. 60 z pozniejszymi
zZmianami).

e Rozporzadzeniu Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 roku w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 43 z 14 maja 1999 roku, z péznigjszymi zmianami).

» Pozostate przepisy podane sg w asortymentowych SST.



ROBOTY POMIAROWE PRZY BUDOWIE DROG - ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na zadaniu pn. jak w nagtowku.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej
oraz potozenia obiektdw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoséciowych wchodza;
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych, uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi), wyznaczenie
dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperéw roboczych), wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem .oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie, sporzadzenie inwentaryzaci geodezyjnej
powykonawczej.

1.3.2. Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza
Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wykonanych i remontowanych obiektow powinna bye
wykonana przez geodete uprawnionego zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot - podano w ,\Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w pkt. ,Wymagania
ogoéline”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktdéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 midlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugoéci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podanc w SST ,Wymagania ogolne”.



3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:
o teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
+ dalmierze,
e tyczki,
taty,
o tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST pkt. ,Wymagania ogdine”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odiworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodine zasady wykonaria robét podano w pkt. ,\WWymagania ogélne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajacego dane zawierajgce
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperdw. W oparciu o materiaty dostarczone
przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez
osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktow giéwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Btedy te powinny byé usuniete na koszt
Zamawiajgcego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. \Wszystkie pozostate prace
pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktoéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami
roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 100 metréw, natomiast w terenie
falistym i gdrskim powinna byC odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery
robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robodt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszagcych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych, istniejgcych



budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozyé w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslat z takg dokladnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedngj.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dekumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektows;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentac;i projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko
wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych
poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot | w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow
giebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie poiozenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
e wytyczenie osi obiektu,
e wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci
przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis odpowiednigj
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ,Wymagania ogéine”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami niniejszego opisu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoine zasady cbmiaru robot
Ogoine zasady obmiaru robét podano w ,Wymagania ogolne”.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot zwigzanych z
wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w pkt. ,\Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

QOdbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt. ,\Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych csi trasy i punktow wysokosciowych,
» wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
e wyznaczenie przekrojow-poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;j

10. PRZEPISY ZWIAZANE
¢ Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji.
e Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
* Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
e Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
»  Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
»  Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy lub nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymignionych w trakcie realizacji zadania pn. jak w nagtowku.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot wymienionych w niniejszym opisie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej Specyfikacji sg zgodne z polskimi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w pkt. "Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnoéé z Rysunkami, Specyfikacja
i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w pkt. "Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudow z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarna zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno byé¢ jednorodne, bez
zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaj stosowanych materiatow:
e  kruszywo tamane 0/31,5 mm
¢ Kruszywa tamane 0/63 mm
e tluczen kamienny 31,5/63 mm
e inne zgodne z Dokumentacjg Projektowg

2.2. Wymagania dla materiatow

Krzywa uziarnienia, okreslona wediug normy PN-S-06102/1997 powinna miesci¢ sie w obszarze
pomiedzy krzywymi granicznymi podanymiw tabl. Nr 1. w/w normy.

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy Nr 2. w/w normy.

Nasigkliwosc, % (m/m), nie wiecej niz, wg PN-B-06714-18 3.

Mrozoodpornosc, ubytek masy po 25 cyklach, % (m/m), nie wiecej niz, wg PN-B-06714-19 1978.
Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3, % (m/m), nie wiece] niz, wg PN-B-06714-28 1978.
Wskaznik nosnosci (CBR) mieszanki kruszywa, %, nie mnigjszy niz, wg PNS-06102 1997.

2.2.2 Woda
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu robot Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujacym, sprawnym
technicznie sprzetem:

mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujgce wode,
rowniarki lub uktadarki do rozktadania mieszanki, walce ogumione i stalowe wibracyjne Iub statyczne
do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe,
ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.



4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywacé sie w sposob przeciwdziatajgcy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany
aby nie dopuscic¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe pod podbudowy powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
pkt. ,Profilowanie i zageszczenie podioza” oraz w projekcie. Podbudowa powinna by¢ wytyczona w
sposdb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z rysunkami. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania
podbudowy powinny by¢ wczeéniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie
robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywg uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodne;j
mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiafu nie dopuszcza sie
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoinych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sSposob
przeciwdziatajgcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3 Wbudowanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowe] grubosci, takiej, aby iej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta zgodna z gruboscig okreslong w Rysunkach. Warstwa
podbudowy powinna by¢ rozilozona w sposéb zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy Kruszywa nalezy
przystapic do jej zageszczania przez watowanie. Watowanie powinno postepowaé stopniowo od dolnej
do gornej krawedzi podbudowy. Wilgotnoé¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wediug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481
(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roztozone;
warstwy i napowietrzenie. Jezeli wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymainej, materiat w roztozonej
warstwie powinien by¢ zwilzony wodg i réwnomiernie wymieszany. Wilgotno$é przy zageszczaniu
powinna byc¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg -1% - +2%.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robdt i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w niniejszej specyfikacii.

6.2. Badania w czasie robdt

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
L.p. Wyszczegolnienie badan:
¢« Czestotliwosc badan
e Minimalna liczba badan na dziennej dziatce roboczej
» Maksymalna powierzchnia podbudowy przypadajaca na jedno badanie (m2)

1. Uziarnienie mieszanki 2 600

2. Nosnosc i zageszczenie warstwy 3 badania na 500 m2

3. Ugiecie sprezyste w 1 punkcie na kazde 100 m

4. Badanie wiasciwosci kruszywa wg tablicy 2 Dla kazdej partii kruszywa

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej specyfikacji. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem Wilgotnosé kruszywa
podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug normalne; proby
Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II), z tolerancjg -1% - +2%.

Kontrolg nosnosci i zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plyta o $rednicy 30 cm, wg BN
64/8931-02. Wartos¢ wtornego modutu odksztaicenia powinna wynosi¢ E2 - 200 MPa, Zageszczenie
nalezy uzna¢ za prawidiowe, gdy stosunek wtdérnego modutu odksztalcenia E2 do pierwotnego



modutu odksztatcenia E1 spetnia warunek zawarty w normie. Ugiecie sprezyste badane
ugigciomierzem belkowym pod kotem 50 kN wg BN-70/8931-06 nie moze przekroczy¢ 1.20mm.

2.2. Probki do badan powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera. Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.

8.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Liczebnos¢ probek lub pomiaréw oraz metody pobrania probki lub wyznaczenie miejsca pomiaru
zestawiono w tablicy normy:

Lp. Rodzaje badan Liczno$¢ probek lub pomiarow Metoda pobrania probki lub wyznaczenia miejsca
pomiaru 1 Badania podioza dla kazdego zadania (obiektu) co najmniej raz na 500 m2 wg. PN-B-
04452:1974 (PN-74/B-04452, PN-B-04481:1988 (PN-88/B-04481)

6.3.1. Réwnos¢ podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa. Nieréwnosci
podbudowy nie powinny przekraczaé 10 mm.

6.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancjg +/-0.5 %.

6.3.3. Rzedne podbudowy
Roznice pomigedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +0 cm i -2 cm.

6.3.4. Uksztaltowanie osi podbudowy
O$ podbudowy nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +/-5 cm

6.3.5. Szerokosc¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz. +/- 5em .

6.3.6. Wymagania dotyczace grubosci warstwy
Grubo$¢ warstwy powinna by¢ co najmniej taka jak projektowana.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady cbmiaru robdét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w pkt. ,Wymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy lub nawierzchni z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru podano w pkt. ,\WWymagania ogéine”.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z Rysunkami, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. punktu 6 daty wyniki pozytywne Przy matym zakresie
robot (np. zjazdy indywidualne) Inzynier moze dopusci¢ ocene wizualng zageszczenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w pkt. ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;
Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentuaing naprawe podioza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki, zageszczenie roziozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

e o © @ o o



10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineraine.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-28 Kruszywa mineraine.

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Oznaczanie zawartoéci zanieczyszczen obcych,
Oznaczanie skfadu ziarnowego.

Oznaczanie ksztaitu ziarn.

Oznaczanie wilgotnosci.

Oznaczanie nasiagkliwosci.

Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg bezposrednia.
Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych.
Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa.

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych. gruntu.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i {atg.
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugieé sprezystych ugieciomierzem.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGQO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonywaniem warstw bitumicznych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe opracowania dokumentow przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanym z zadaniem pn. jak w nagtowku.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem warstwy $cieralnej, wiazacej, wyréwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego, o
grubosci i lokalizaciji okreslonej w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza minerainego o okreslonym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gorgco, w okreslony sposéb, spetniajgca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ufozona i zageszczona.
1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do
materiatow mineralnych oraz zwigksza odporno$¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na

odmywanie wodg; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wtasciwoséci sg zgodne z receptg laboratoryjna.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci co najmnigj 50 m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robét.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN lub 115 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Wymiar kruszywa — wielkosc ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i géry (D) wymiar
sita.

1.4.12. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mmorazd > 2 mm.

1.4.13. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D £ 2 mm, ktérego wieksza czesc
pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.14. Pyt — kruszywo z ziaren przechodzagcych przez sito 0,063 mm.



1.4.15. Wypetniacz — kruszywo, ktérego wigksza czes¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz
mieszany — kruszywo, ktére sklada sie z wypelniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku
wapnia. Wypetniacz dodany - wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).

1.4.16 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST w pkt. ,Wymagania ogolne”.

1.4.17. Symbole i skroty dodatkowe

AC - beton asfaltowy,

W - warstwa wigzaca, wyrownawcza

S — warstwa scieralna,

D - gérny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

d - dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wiasciwo$¢ uzytkowa nie okreélana (ang. No Performance Determined; producent moze jej nie
okreslac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczy¢ odpowiednie informacje,
jednak nie jest do tego zobowigzany),

1.56. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST w pkt. ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST w
Wymagania ogolne”.

2.2. Asfalt drogowy

W zaleznosci od kategorii ruchu moze by¢ stosowany asfalt drogowy podany w tablicy normy.
Wymagane podstawowe wiasciwosci asfaltow drogowych 35/50 oraz 50/70 PN-EN 12591 z
dostosowaniem do warunkow polskich

2.3. Wypetniacz
W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nawierzchni nalezy stosowa¢ wypetniacz spetniajacy
odpowiednie wymagania PN-EN-13043 ckreélone w tablicy normy.

Uziarnienie wg PN-EN 933-10

Jakos¢ pytow wg PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBF10

Zawartos¢ wody wg PN-EN 1097-5, nie wyzsza od: 1

Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-7: deklarowana przez producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypetniaczu wg PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:
\/28/45

Przyrost temperatury mieknienia wg PN-EN 13179-1, wymagana kategoria: AR&B8/25
Rozpuszczalnosé w wodzie wg PN-EN 1744-1, kategoria nie wyzsza niz: WS10

Zawartos¢ CaCO3 w wypetniaczu wapiennym wg PN-EN 196-2; kategoria, co najmniej: CC70

.Liczba asfaltowa” wg PN-EN 13179-2 BNDeklarowana. Przechowywanie wypetniacza powinno sie
odbywac w silosach, w warunkach zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

2.4. Kruszywo

W zalezno$ci od kategorii ruchu i warstwy nawierzchni nalezy stosowa¢ kruszywa spelniajace
odpowiednie wymagania PN-EN-13043 okreslone w tablicach normy. Wymagania wobec kruszywa
grubego do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego.

Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria co najmniej: GC 85/20

Tolerancje uziarnienia, odchylenia nie wieksze niz wg kategorii: G20/15

Zawartos¢ pytow wg PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: f2

Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EN 933-4, kategoria nie wyzsza niz: SI25(F[25)
Procentowa zawarto$c ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej w kruszywie grubym wg PN-EN
933-5, kategoria nie wyzsza niz: Deklarowana

Odpornosc kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2



Gestosc nasypowa wg PN-EN 1097-3: deklarowana przez producenta

Nasigkliwosc wg PN-EN 1097-6

Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-1

.Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3; SBLA

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wg PN-EN 932-3 deklarowany przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1

Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chiodzonego powietrzem wg PN-EN 1744-1, pkt 19.1
Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego powietrzem wg PN-EN 1744-1

Statos¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wg PN-EN 1744-1, pkt 19.3, kategoria nie wyzsza
niz: V3,5

Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kruszywa: GF 85

Zawartosc pytow wg PN-EN 933-1 w kruszywie drobnym, kategoria nie wyzsza niz: {16

Jakosc¢ pytow wg PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBF10

Kanciastos¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6

Gestosc ziaren wg PN-EN 1097-6

Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1

Sktadowanie kruszywa powinno odbywa¢ sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajace wymagania okreslone w
wymaganiach WT — 3 ,Emulsje asfaltowe 2009",

3. 8PRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

o wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek

mineralno-asfaltowych,

e uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

o skrapiarek, walcéw lekkich, $rednich i ciezkich,

e walcow stalowych gtadkich, walcéow ogumionych,

e szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

e samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST w pkt. ,WWymagania ogéine”.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Asfalt

Transport asfaltdw drogowych moze odbywac sie w:

cysternach kolejowych, cysternach samochodowych, bgbnach blaszanych lub innych pojemnikach
stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

4.2.2. Wypetniacz

Wypeiniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich,
umozliwiajgcych roziadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.



4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w
czasie transportu | podczas oczekiwania na roztadunek. Czas transportu od zatadunku do roziadunku
nie powinien przekraczac 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury
wbudowania. Zaleca sig stosowanie samochodow termosow z podwojnymi Scianami skrzyni
wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST w pkt. ,\Wymagania ogéine”.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inwestorem, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej w postaci recepty
laboratoryjnej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegolnych skiadnikéw i probki materiatow
pobrane w obecnosci Inspektera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.
Uwaga: Wymagane jest pozytywne zaopiniowanie recepty oraz zastosowanych materiatéw przez
niezalezne (niezwigzane z wykonawcg robdt) laboratorium drogowe. Koszty tych badan ponosi
Wykonawca.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

e doborze skiadnikow mieszanki mineralneg;j,

o doborze optymalnej ilosci asfaltu,

o - okre$leniu jej wtasciwosci i porownaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.
Uziarnienia mieszanki mineralnej powinno miescic sie w wartosciach okreslonych w WT-2.

5.2.1. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarmienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu majg by¢ zgodne z WT-2. Maksymalna grubosé
ziarna w mieszance nie moze byc¢ wigksza niz 40% grubosci warstwy. Skiad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek laboratoryjnych. Prébki powinny
spetniac wymagania podane w WT-2. Wykonana warstwa Scieralna z betonu asfaltowego powinna
spetia¢ wymagania podane w WT-2,

5.2.2. Warstwa wigzgca, wyrdownawcza i wzmacniajgca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzacej,
wyréwnawczej i wzmacniajgcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu majg by¢
zgodne z WT-2. Maksymalna grubosc¢ ziarna w mieszance nie moze by¢ wigksza niz 40% grubosci
warstwy. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
laboratoryjnych; probki powinny speiniac wymagania podane w WT-2. Wykonana warstwa wigzaca,
wyrownawcza i wzmacniajgca z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w WT-2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje sie w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajgcej prawidlowe dozowanie skiadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej. Dozowanie skfadnikow, w tym
takze wstgpne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta. Dopuszcza sie
dozowanie objetoSciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gesto$ci w zaleznosci od
temperatury. Dozowanie sktadnikéw powinno byc sterowane elektronicznie,
Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on byé dozowany do asfaltu w
sposob i w ilosciach okreslonych w recepcie. Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob
posredni, z ukladem termostatowania, zapewniajgcym utrzymanie statej temperatury z tolerancja
+5°C. Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna by¢ zgodna z zaleceniami
producenta asfaltu.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby po dodaniu wypeiniacza i asfaltu uzyskac
wiasciwg temperaturg mieszanki mineralno-asfaltowej. Minimalna i maksymalna temperatura
mieszanki mineralno-asfaltowe] powinna wynosi¢:

o dla asfaltu 35/50, wg wskazan producenta,

+ dla asfaltu 50/70, wg wskazan producenta,

« dla polimeroasfaltu, wg wskazan producenta polimeroasfaltu.



5.4. Przygotowanie podioza

W szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) odnoszgcej sie do konkretnego obiektu drogowego
nalezy okresli¢ rodzaje podioza wystepujace na tym obiekcie, stosownie do dokumentaciji projektowe;
obiektu. Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i réwne.,
Powierzchnia podioza powinna by¢ sucha i czysta. Nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie
powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy Nr 9 normy. W przypadku gdy nierownosci podioza sa
wieksze od podanych w tablicy 9 normy, podioze nalezy wyrownaé poprzez frezowanie lub wlozenie
warstwy wyréwnawczej. Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze
nalezy skropi¢ emulsja asfaltows. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji podano w
tablicy 10 normy. Powierzchnie czolowe kraweznikow, wiazow, wpustow itp. urzgdzen powinny byc
pokryte asfaltem lub innym materiatem uszczelniajacym zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.
Podtoze do wykonania warstwy z mieszanki betonu asfaltowego llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji, kg/m2.

Podioze pod warstwe asfaltowg

Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0,7 - 1,0

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5 - 0,7

Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilizowanego cementem 0,3 - 0,5

Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0,2 - 0,5

5.5. Polgczenie miedzywarstwowe
Kazdg ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa przed utozeniem nastgpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego potgczenia miedzywarstwowego. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji asfaltowej podano w tablicy 11 normy. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji asfaltowej. Polgczenie nowych warstw llosé asfaltu po odparowaniu wody z emulsji, kg/m2.
Podbudowa asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub wzmacniajaca 0,3 - 0,5
Asfaltowa warstwa wiazgca 0,1 - 0,3
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody,
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

o 8 h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji,

e 2 hprzyilosciod 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsj,

e 0,5hprzyilosciod 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +5°C dla wykonywanej warstwy grubosci wiekszej niz 8 cm i + 100°C dla wykonywane;j
warstwy grubosci mniejszej niz 8cm. Nie dopuszcza sie uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na
mokrym podfozu, podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru {powyzej 16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany
do przeprowadzenia w obecnoséci Inspektora kontrolnej produkcji. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w
mieszance okresla sie wykonujac ekstrakcje.

5.8. Odcinek prébny

Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wiasciwy, okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-
asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowe;
grubosci warstwy, okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcéw dla uzyskania prawidtowego
zageszczenia warstwy. Do takie] proby Wykonawca uzyje takich materiatow oraz sprzgtu, jakie bedg
stosowane do wykonania warstwy nawierzchni. Odcinek probny powinien byé zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inspektora. Wykonawca moze przystapié¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po
zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inspektora.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukiadarkg wyposazong w uklad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna byé nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
dla mieszanki wytwarzanej. Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sig bezzwiocznie zgodnie ze
schematem przej$¢ walca ustalonym na odcinku probnym.



Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia utozonej
warstwy powinien by¢ nie mniejszy niz 98,0%.

Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.
Zigcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15cm.
Zigcza powinny byc¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
Zlgcze robocze powinno by¢ wyprofilowane dociskaczem Iub réwno obcigte, a powierzchnia krawedzi
powinna by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa.
Sposob wykonywania zigcz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST w pkt. ,\Wymagania ogélne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawié wyniki tych badan
Inspektorowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 12 normy.

6.3.2. Skiad
Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;

Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej pobranej w wytwoérni:

1 prébka przy produkcji do 500 Mg

2 probki przy produkcji ponad 500 Mg

lub na zasadach zgodnych z zapisami WT - 2

Wiasciwosci asfaltu (badania niepetne) dla kazdej dostawy (cysterny)

Wiasciwosci wypetniacza (badania niepeine) 1 na 100 Mg

Wiasciwosci kruszywa dla kazdej dostawy kruszywa — badania niepetne przy kazdej zmianie —
badania pelne

Temperatura skfadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej dozér ciggly

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg Zeszytu 64 1BDiM
2002r -, Procedury badan i projektowania sktadu i kontroli mieszanek mineraino-asfaltowych”. Wyniki
powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjng z tolerancjg okreslong w WT — 2. Dopuszcza sig
wykenanie badan innymi rownowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wilasciwoséci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy wykonac¢ badania sprawdzajgce w zakresie:

penetracji w temp. 25°C, temperatury migknienia.

Asfalt z dostawy nalezy uzna¢ za przydatny do produkcji przy rownoczesnym spetnieniu
nastepujacych warunkow:

wyniki badan sprawdzajgcych jw. sg zgodne z odpowiednimi wymaganiami

wyniki badan petnych wykonanych przez producenta asfaltu, stanowigce atest zatgczony do dostawy,
sg zgodne z odpowiednimi wymaganiami okreslonymi w pkt 2.2 1 2.3.

6.3.4. Badanie wiasciwosci wypelniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okreslic uziarnienie i wilgotno¢ wypetniacza.

6.3.5. Badanie wiasciwosci kruszywa

Badania niepetne kruszywa nalezy wykonywac¢ dla kazdej dostawy kruszywa, w zakresie:
uziarnienia wg PN-EN 933-1 pkt 4.1.3,

tolerancji uziarnienia wg PN-EN 933-1 pkt 4.1.3,

zawartosci pytdw wg PN-EN 933-1 pkt 4.1.4,

ksztatt kruszywa wg PN-EN 933-3 pkt 4.1.6 {dotyczy kruszywa grubego),



procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej wg PN-EN 933-5 pkt 4.1.7
(dotyczy kruszywa grubego przekruszonego lub famanegc z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego).

Badania petne kruszywa nalezy wykonywac przy kazdej zmianie kruszywa. W przypadku zmiany
kruszywa nalezy opracowac nowg recepte laboratoryjna i uzgodnic ja z Inspektorem.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowe;

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury. Dokiadno$¢ pomiaru +#2°C. Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w SST. Temperatura moze by¢ roéwniez odczytywana lub rejestrowana
automatycznie z urzgdzenia pomiarowego zainstalowanego w otaczarce.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na prébkach zageszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna. .

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlaciwoséci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podaje tablica 13 normy.

Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow:

Szeroko$é warstwy 2 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km

Réwnoéc podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fatg co 20 m

Rownos¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 20m

Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km

Rzedne wysoko$ciowe warstwy, pomiar rzednych niwelacji podiuznej i poprzecznej oraz usytuowania
0si

Uksztattowanie osi w planie wg. dokumentacji budowy

Grubos¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m2

Zigcza podtuzne i poprzeczne cata dlugos¢ zigcza

Krawedz, obramowanie, warstwy, cata diugos¢

VWyglad warstwy, ocena ciggta

Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m2

Wolna przestrzen w warstwie jw.

6.4.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa,
z tolerancjg +5cm. Szerokos$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nieograniczone] kraweznikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony, co najmniej o
grubos¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podiuzne i poprzeczne podbudowy mierzone tatg 4m lub planografem albo metodg
rownowazna, nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 14 normy.

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny byé
zgodne z dokumentacjg projektowg, z tolerancjg +0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg +1cm.



6.4.6. Uksztattowanie osi w planie
O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacijg projektowa, z tolerancjg 5cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy
Grubosc warstwy powinna wynosi¢ nie mnigj niz projektowana.

6.4.8. Ztacza podiuzne i poprzeczne

Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadie do osi. Ztgcza
w konstrukeji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15cm. Ztgcza
powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzgdzeniach w jezdni powinna wystawaé od 3 do
Smm ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane, a w miejscach
gdzie zaszta koniecznose¢ obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolity teksture, bez migjsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sie i spekanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

Wykonawca w obecnosci Inspektora pobiera probki z kazdej dziennej dzialki roboczej za rozécietacza
w celu okreslenia zageszczenia | wykonania ekstrakcji wbhudowanej warstwy MMA.

W razie watpliwosci wynikow — zageszczenie i wolna przestrzen powinny by¢ porownywane do masy
wbudowanej w poblizu wiercenia prab.

6.4.12. Wiasciwosci przeciwposlizgowe nawierzchi

Przy ocenie wiasciwosci przeciwposlizgowych nawierzchni drogi klasy G i drog wyzszych klas nalezy
okresli¢ wspoiczynnik tarcia aparatem SRT-3 na mokrej warstwie Scieralnej, przy catkowitym poslizgu
opony testowej.

Pomiar wykonuje sig nie rzadziej niz co 50 m na nawierzchni zwilzonej woda w ilosci 0,5 I/Im2, przy
petnej blokadzie kota pomiarowego.

WartoSci wspdiczynnika tarcia nawierzchni dotyczg pomiaréw z uzyciem opony bezbieznikowe;
rozmiaru 5,60S x 13.

6.4.13. Dokumentowanie wynikow pomiarow i badan

Wszystkie pomiary i wyniki badan muszg by¢ opracowane na odpowiednich formularzach i podpisane
przez przedstawicieli Wykonawcy i Nadzoru.

Dokumenty te stanowig integralng czgsc operatu kolaudacyjnego robot. Sporzgdza sie je w dwoch
egzemplarzach — oryginat dla zamawiajacego i kopie dla Wykonawcy.

Wyniki badan bedg brane pod uwage przez Zamawiajgcego do oceny jakosci robét w przypadku ich
wykonania w obecnosci Inspektora Nadzoru.

Dla oceny wykonanych warstw z betonu asfaltowego Wykonawca przedstawi wyniki badan prébek
wycietych w miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru i przy jego udziale nie rzadziej niz w 2
miejscach na 3000 m2 pasa ruchu oraz w miejscach o niejednorodnym wygladzie. Badania powinny
obejmowac wszystkie cechy. Prébka bedzie reprezentacyjna dla powierzchni warstwy wynikajacej z
podziatu catego odcinka na pododcinki w zaleznosci od ilosci i lokalizacji pobieranych prébek.

W przypadkach budzacych watpliwosci niezaleznie od badan laboratoryjnych Wykonawcy bedzie
prowadzona kontrola i badania laboratoryjne przez Zamawiajgcego w niezaleznym laboratorium nie
zwigzanym z wykonawstwem robo6t lub laboratorium Inwestora. W przypadku potwierdzenia
niewiarygodnosci wynikéw badan Wykonawcy zostanie on obcigzony kosztami pobrania probek i
wykonania badan laboratoryjnych. W przypadku nie potwierdzenia sie watpliwosci koszty tych badan i
pobrania probek poniesie Zamawiajacy. Wykonawca zobowigzany jest do udzielenia Zamawiajacemu
pomocy przy pobieraniu probek do badan kontrolnych oraz prowadzenia badan kontrolnych. Inwestor
zostawia sobie prawo wykonania badan kontrolnych w kazdym przypadku w ilo$ci zgodnej z SST bez
wzgledu na wyniki badan Wykonawcy przez laboratorium Inwestora.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST w pkt. ,\Wymagania ogdine’.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST w pkt. ,\Wymagania ogélne”.

Zasady odbioru robét ulegajacych zakryciu

Odbidr tych robét polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym
procesie realizacji obiektu ulegng zakryciu.

Odbioru robot podlegajgcych zakryciu dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw laboratoryjnych obejmujacych badania materiatow, mieszanek i
gotowej warstwy oraz pomiarow cech geometrycznych. W przypadku stwierdzenia odchylen w
zakresie jakosci robot, odbierajgcy ustala zakres robét poprawkowych, zmniejsza wynagrodzenie lub
nakazuje usunigcie wadliwe wykonanej warstwy. Roboty poprawkowe lub usuniecie wadliwe
wykonanej warstwy dokonuje Wykonawca na swoj koszt w terminie uzgodnionym z przedstawicielem
Inwestora.

Odbiorowi robot zanikajgcych podlega: oczyszczenie i skropienie podioza i warstw konstrukcyjnych
nawierzchni, warstwa wyréwnawcza (profilowa), warstwa wzmacniajaca, warstwa wigzaca.

8.3. Zasady odbioru ostatecznego

Odbiodr ostateczny polega na ostatecznej ocenie ilosci, jakosci i wartosci sprzedaznej wykonanych
robot. Odbior ostateczny dokeonany jest po zakonczemu catosci robot objetych umowg oraz
skompletowaniu catej przewidzianej w umowie dokumentacji. O gotowosci wykonanych robét do
odbioru ostatecznego Wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 5 i 6 daty wyniki pozytywne.

8.4. Zasady postgpowania w przypadku wystgpienia wad i usterek w wykonanym obiekcie.

W przypadku wystgpienia w odbieranym obiekcie wad i usterek bedzie sie postepowac zgodnie z
postanowieniami zawartymi w WT-2 oraz umowie z Wykonawca. Catkowita wielko$¢ potracen to suma
potracen za poszczegdlne wady wystepujgce w wykonanym obiekcie. W przypadku wiekszych
odchytek od przyjetych do potrgcen za niedostateczng jakos¢ robot w SST, wykonany obiekt drogowy
lub jego poszczegdine czesci bedg wytgczone z odbioru do czasu wykonania niezbednych robét dia
doprowadzenia elementu lub obiektu do peinej projektowanej wartosci techniczne] oraz do tego czasu
zostanie wstrzymana zaptata za wadliwe wykonane elementy lub obiekt oraz zastosuje sie ustalenia
zawarte w umowie z Wykonawca robot.

Zamawiajacy dopuszcza przeprowadzenie dodatkowych badan kontrolnych wykonane] nawierzchni
uscislajgcych zakres robot wykonanych wadliwie - wymagajgcych ponownego wykonania. Niezbedne
badania mogg by¢ przeprowadzone w laboratorium uzgodnionym z Zamawiajgcym; na zlecenie i koszt
Wykonawcy.

Wady i usterki, ktore moga byl przyczyng zagrozenia dla bezpieczenstwa ruchu drogowego,
Wykonawca musi natychmiast usuwac na witasny koszt.

8.5. Potrgcenia za inne nieistotne wady i usterki, ktore nie wymieniono w WT-2 bedg wyceniane
szacunkowo przez Inspektora Nadzoru i Komisje odbioru robot.

8.6. Odbiory robdt pogwarancyjnych w/g umcowy z Wykonawca.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w SST w pkt ,Wymagania ogéine”



9.2. Cena jednostki chmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
o oznakowanie robdt,
s dostarczenie materiatéw,
» wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
» posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
e rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe] — warstwa $cieralna,
e obciecie krawedzi ,
e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe — Terminologia

PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

PN-EN 13924 Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagania dla asfaltéw drogowych twardych

PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady specyfikacji dla asfaltéw modyfikowanych

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 14188-1 Wypetniacze ztgczy i zalewy — Cze$¢ 1: Specyfikacja zalew na gorgco

PN-EN 14188-2 Wypetniacze zlgczy i zalewy — Czes¢ 2. Specyfikacja zalew na zimno

PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalanie — Metody badan — Cze$¢ 1. Dozowanie i poprzeczny
rozkiad lepiszcza kruszywa

PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czescé 1: Zawarto$¢ lepiszcza rozpuszczalnego

PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 2: Oznaczanie skfadu ziarnowego

PN-EN 12697-3 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek minerainoasfaltowych na
gorgco — Czesc 3: Odzyskiwanie asfaltu — Wyparka obrotowa

PN-EN 12697-4 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 4: Odzyskiwanie asfaltu — Kolumna o destylacji frakcyjne;

PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesce 5: Oznaczanie gestosc

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco —- Czesc¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metodg hydrostatyczng

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 8: Oznaczanie zawarto$ci wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-10 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czesc 10: Zageszczalnosé

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Cze$¢ 11: Okreslenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesé 12: Okreslenie wrazliwosci na wode

PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697-14 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 14: Zawartosc wody

PN-EN 12697-17 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 17: Ubytek ziaren

PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc¢ 18 Splywanie lepiszcza

PN-EN 12697-19 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 19: Przepuszczalnosé probek

PN-EN 12697-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 20: Penetracja probek szesciennych lub Marshalla

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czes¢ 22: Koleinowanie



PN-EN 12697-23 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 23: Okreslanie posredniej wytrzymatosci na rozcigganie probek asfaltowych

PN-EN 12697-24 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 24: Odpornos¢ na zmeczenie

PN-EN 12697-26 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesé 26: Sztywnosc

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco - Czes¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697-28 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco —~ Czesc 28: Przygotowanie probek do oznaczania zawartosci lepiszcza, zawartosci wody i
uziarnienia

PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czgsc¢ 29: Pomiar probki z zageszczonej mieszanki mineralno-asfaltowej

PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czese 30: Przygotowanie prébek zageszczonych przez ubijanie

PN-EN 12697-33 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 33: Przygotowanie probek zageszczanych walcem

PN-EN 12697-34 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc¢ 34: Badanie Marshalla

PN-EN 12697-35 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgeco — Czesc 35: Mieszanie laboratoryjne

PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco - Czes¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

PN-EN 12697-38 Mieszanki mineralno-asfaltowe ~ Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czese 38: Podstawowe wyposazenie i kalibracja

PN-EN 12697-39 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czesc 39: Oznaczanie zawartosci lepiszcza rozpuszczalnego metoda spalania

PN-EN 12697-40 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czes¢ 40: Wodoprzepuszczalnose ,in-situ”

PN-EN 12697-41 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
goraco — Czes¢ 41: Odpornosé na plyny przeciwgololedziowe

PN-EN 12697-42 Mieszanki mineraino-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych
na gorgco — Czes¢ 42: Zawartos¢ zanieczyszczen w destrukcie asfaltowym

PN-EN 12697-43 Mieszanki mineralno-asfaltowe ~ Metody badan mieszanek mineralnoasfaltowych na
gorgco — Czese 43: Odpornose na paliwo

PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czes¢ 1: Beton asfaltowy

PN-EN 13108-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czes¢ 2: Beton asfaltowy do bardzo
cienkich warstw

PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czes¢ 21: Zakladowa kontrola
produkciji

10.2. Inne dokumenty

* Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U,
nr 43, poz. 430)

e Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDIM 1997r.

e Procedury badan i projektowania skiadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych — Zeszyt
64 IBDiM 2002 r.

e  WT-1 Kruszywa 2010 Wymagania Techniczne - Kruszywa do mieszanek mineralno-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na drogach publicznych — IBDiM, 2010 r.

¢ WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 Wymagania techniczne - Nawierzchnie asfaltowe na
drogach publicznych — IBDIM, 2010 .



SCINANIE, UMACNIANIE POBOCZY i ZJAZDOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze scinkg i umocnieniem pobocza.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji zadania pn. jak w nagtowku.

1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwiazanych ze $cieciem,
umocnieniem poboczy kruszywem tamanym 0-31,6 mm, warstwa kruszywa o grubosci zgodnej z
dokumentacjg projektowa, z wyprofilowaniem do spadku poprzecznego wykazanego w dokumentacji
projektowej | zageszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazddw, umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odkiad - miejsce skiadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem
drogowym.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST w pkt. ,Wymagania ogodine”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST w pkt. ,\\WWymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST w pkt.
- Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupeinienia poboczy :
e kruszywo tamane 0/31,5 mm,
¢ Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienia nawierzchni zjazdow:
e kruszywo famane 0/31,5 mm.

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST w pkt. ,\Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do scinki, uzupetniania i umacniania poboczy oraz zjazdow
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e rowniarek do profilowania,

o fadowarek czotowych,

o walcow,

e plytowych zageszczarek wibracyjnych,

e przewoznych zbiornikow na wode.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST w pkt. ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowoinych $rodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu kruszywa i gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST w pkt. ,\Wymagania ogélne”.

5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca fopat lub sprzgtem mechanicznym.
Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z
zatozonym spadkiem poprzecznym i gruboscig zgodng z dokumentacja projektowa. Nadmiar gruntu
uzyskanego podczas Scinania poboczy nalezy wywiezé i zutylizowaé. Grunt pozostaly w poboczu
nalezy wyrownac i zagescic. Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien
wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z
norma PN-B-04481.

6.3. Uzupetnianie poboczy ;

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetnic
materialem o wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly pobocza wykonane. Miejsce,
w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gteboko$é od 2 do 3cm, doprowadzic¢
do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie ulozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajgcego w postaci
mieszanek optymalnych. Wilgotno$¢ optymalna i maksymalng gesto$é szkieletu gruntowego
mieszanek nalezy okreslic laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481. Zageszczenie utozonej warstwy
materiatu uzupetniajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni.
Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona
powierzchnia powinna by¢ réwna, posiada¢ spadek poprzeczny 6-8% oraz nie posiada¢ $ladow po
przejsciu walcow lub zageszczarek. Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3]
powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wediug normalnej préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481.

5.4. Umocnienie poboczy

Do umocnienia poboczy nalezy zastosowac materiat okreslony w opisie, ktéry nalezy wbudowaé na
scigtym do wymaganych spadkéw poprzecznych i dogeszczonym poboczu. Grubo$é warstwy godna z
dokumentacjq projektowa. Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupeiniajgcego nalezy
prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania
musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna byé réwna, posiadac
spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej oraz nie posiada¢ $ladow po
przejsciu walcow lub zageszczarek.

5.5. Umocnienie nawierzchni zjazdow

Do umocnienia nawierzchni zjazdow nalezy zastosowa¢ material okreslony w opisie, ktory nalezy
wbudowac do wymaganych spadkow poprzecznych na dogeszczonym gruncie. Grubosé warstwy
wediug projektu. Zageszczenie ufozonej warstwy materiatu uzupetniajgcego nalezy prowadzié od
krawedzi zjazdu w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi bycé
zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadac spadek
poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ $ladow po przejsciu
walcow lub zageszczarek.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci roboét podano w SST w pkt. ,Wymagania ogdine”.



6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do
uzupeinienia poboczy oraz opracuje optymailny skitad mieszanki.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1 normy.
Minimalna liczba badan na dziennej dziatce robocze;j:

Uziarnienie mieszanki uzupetniajacej 2 probki

Wilgotnosc¢ optymalna mieszanki uzupetniajgcej 2 probki

Wilgotnosc¢ optymaina gruntu w Scietym poboczu 2 probki

Wskaznik zageszczenia na $cinanych lub uzupetnianych poboczach 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznych umacnianych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwosc oraz zakres pomiarow po zakonczeniu robot podano w tablicy 2 normy.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupetnianych poboczy, wyszczegolnienie,
minimalna czestotliwosé pomiarow:

o Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

e Roéwnose podtuzna co 50 m

e Rownose poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancjg +1%.

6.4.2. Rownos¢ poboczy
Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ fatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04. Maksymalny
przeswit pod fatg nie moze przekraczaé¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoine zasady obmiaru robot
Ogoline zasady obmiaru robo6t podano w SST w pkt. ,Wymagania ogélne”,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:

1m2 (metr kwadratowy) scietego pobocza

1Tm2 (metr kwadratowy) wykonanego umocnienia poboczy (kruszywo tamane 0-31,5), zjazdow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST w pkt. ,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST w pkt. ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;
Cena wykonania 1m? sciecia poboczy obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

e oznakowanie robot

e Sciecie poboczy gruntowych do wymaganego spadku poprzecznego
odwiezienie gruntu i utylizacja,
uzupetnienie ewentualnych ubytkow materiatem miejscowym lub dowiezionym
przeprowadzenie pomiarow
przeprowadzenie badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.



Cena wykonania 1 m2 przy umocnieniu poboczy i nawierzchni na zjazdach obejmuije:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot |
 dostarczenie i roztozenie kruszywa tamanego 0-31,5 z wyprofilowaniem do wymaganego
spadku poprzecznego
e zageszczenie poboczy i nawierzchni zjazdow,
* przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i fata
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.



