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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.04

ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiagzanych z
rozbiorka elementow drog.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbiorkowych i obejmuja:
- rozbidrka istn. nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej o gr. 25cm,
- cigcie mechaniczne krawedzi nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej na gt. 25cm,
- transport materiatéw z rozbidrek z zaladunkiem i roztadunkiem na sktadowisko Wykonawcy na odleglos¢
10km.
Uwaga:
Materialy rozbiérkowe Wykonawca winien odtransportowac na sktadowiska przy zachowaniu przepisow odnosnie
ochrony srodowiska i zagospodarowania odpadéw zgodnie z Ustawa 628 z 27.04. 2001 ,,O odpadach”.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidérki

Roboty zwiazane z rozbidrka beda wykonywane mechanicznie i recznie. Wykonawca powinien dysponowac
nastgpujacym sprzetem:

— ‘tadowarki,

— samochody ciezarowe,

— mloty pneumatyczne.

Zastosowany sprzet winien uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie elementéw drog przeznaczonych do rozbidrki nalezy wykonac na podstawie Dokumentacji
Projektowe;.

5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych robét nalezy oznakowac¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca

2003r w sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw $wietlnych oraz urzadzen

bezpieczenstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zal. nr 4.

5.2.3. Cigcie istniejacej nawierzchni.

Cigcie istniejacej nawierzchni, w celu uzyskania jej rownej krawedzi, nalezy wykonac¢ przy uzyciu pity mechanicznej

w miejscach rozbieranej nawierzchni bitumiczne;j.

Materialy uzyskane z rozbiorki nie powinny by¢ mieszane w trakcie wykonywanych robot, transportu i sktadowania.

5.3. Przewozenie i sktadowanie materialéw pochodzacych z rozbiérek.
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Materialy pochodzace z rozbiorki Wykonawca winien posortowac i nastgpnie w obecnosci Inzyniera zakwalifikowac
materiaty nadajace si¢ do ponownego wykorzystania. Materiaty uszkodzone i nienadajace sie do ponownego uzycia
nalezy traktowac jako odpad.

Material odpadowy z rozbiorki Wykonawca winien przetransportowac i ztozy¢ na sktadowisku zaakceptowanym
przez Inzyniera w uzgodnieniu z wlasciwymi wladzami i zgodnie z obowiazujacymi przepisami ochrony srodowiska.
Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog i ulic znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontroli podlega sposob wykonania robdt rozbidrkowych, prawidlowosci transportu i sktadowania materialow
uzyskanych podczas rozbiorki.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbidrka elementdéw drog jest:
— dla elementéw liniowych — m,
— dla elementéw powierzchniowych — m?

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyznaczenie miejsc i odcinkdéw rozbiorek,
- oznakowanie miejsca robdt,
- mechaniczne i reczne rozebranie poszczegolnych asortymentow,
- sortowanie materialdw do ponownego wykorzystania,
- zaladunek i odtransportowanie materialéw rozbidérkowych na sktadowisko,
- zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla
znakow i sygnatow swietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U.
nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 ,,0 odpadach”.
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