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l. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej@T'ss wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot rozbidrkowych i demontawych, zwizanych z ,Modernizagjkotlowni w Szkole Podstawowej
w Kozminku ,,

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggjestdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujyszystkie czynnixi umazliwiajace i majce na celu
wykonanie rozbiérek zwzanych z przygotowaniem pomieszczenia kottowni, ipsatzenia
technicznego i magazynu oleju do wykonania modanijizW zakres tych rob6t wchogiz

- demonta istniepcego przewodu (wktadu) kominowego,

- demonta kratki wywiewnej — wentylacyjnej,

- demonta istniepcego kotta olejowego,

- rozbiorki elementéw instalacyjnych i udzen istniepcej kottowni.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Okreslenia podane winjejszejST s zgodne z okr@eniami podanymi w5T-00,Wymagania Ogdlne"
oraz z obowjzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

2. MATERIALY.
2.1.0g06Ine wymagania dotygze materialdbw podano w ST-00 ,Wymagania Ogélne” Pkt
2.2. Dla robo6t rozbidrkowych efiych w pkt. 1.3. niniejszych speclgécji materiaty nie wyspuja.

3. SPRZAT.
3.1.0goblne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00 ,Wymagania Ogoélne" pkt. III.
3.2. Do robot rozbiérkowych efiych w pkt 1.3. niniejszych specyfikacji @by uzyty dowolny

sprat.
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdélne wymagania dotycyce transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST-00 ,Wymagania Ogbid. IV.

4.2 Transport materiatéw z rozbidrki.

Materiaty z rozbidrki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Przewony tadunek
nalezy zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdne zasady wkonania robét.
Ogoblne zasady wykonania robét podan8Ww00.Wymagania ogélngkt. V.

5.2. Rooty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robot rozbiérkowych naie
- teren ogrodZii oznakowa zgodnie z wymogami BHP,
- odlaczye istniepce zasilanie do pomieszazev ktérych odbywa si¢ beda roboty rozbidrkowe,

- zamkrnac | zabezpieczyistn. instalagj wodocihgows i kanalizacyjl oraz instalagj olejowa.



5.3. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowad# zgodnie z rozporglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02. 2008¥z.U.
Nr 47 pdz. 401) w sprawie bezpieamtwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

5.3.1. Roboty rozbiérkowe-budowlane.

(1) Wykucia otworow pod nowe nawiew powietrza i wgwy wskazane w Dokumentacji Projektowej
wykona® recznie lub mechanicznie. Materiat z rozbi6rki ustinzutylizowa® ( wywo6z do punktu
odbioru )

(2) Odbicie starych tynkéw w pomieszczeniach wykomraznie. Materiat z rozbidrki usah

(3) Wszystkie materiaty z rozbiorki zigé w miejscu sktadowania.
Gruz z rozbiorki wywie¢ na sktadowisko odpadow.

5.3.2. Roboty rozbiérkowe - instalacyjne.

Demonta istniepcej instalacji i urzdzen kottowni oraz pozostatych nieprzydatnych
rurociagdw w obebie kottowni wykonany bdzie bez odzysku elementow.

Przed przysipieniem do demonta rurocagdw izolowanych naley najpierw
zdemontowa izolacg, cieplra.
Kociot nalezy rozebré na poszczegdlne cztony i wykéez kottowni.
Elementy instalacji (zawory, pompy) o ile zostarakwalifikowane przez Zamawigiego do
odzysku nalgy oczyscic i sktadow& w miejscu wyznaczonym.
Pozostate materialy uzyskane z demamtaalery posegregowai wywiez¢ do punktu
skupu ziomu.__ utylizonw@a
Kociot pochodacy z demonta nalezy podd& ocenie technicznej i zakwalifikowaco do
dalszego pogpowania .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pkt. VI.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych i demontazowych.

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktadhdo 5.3. Kontrola jakei rob6t
rozbidrkowych polega na wizualnej ocenie kompléthavykonanych robét, oraz zgoditd
zakresu wykonanych robo6t z Dokumensiatgchniczi Specyfikacjami Technicznymi.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady dotygze obmiaru rob6t podano w ST-00 ,Wymagania Ogopid:' VII.
7.2. Jednostkami obmiarowymi §:

- rozbiérki elementéw budowlanych 2, szt
- rozbiérki elementéw instalacyjnych - m, szt, kpl.



8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét.
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00 ,Wymag@goine" pkt. VIII.

8.2. Odbiér robét rozbidrkowych i demontazowych.

Odbiér robét polega na wizualnej ocenie komplétharykonanych robét rozbiérkowych zgodnie
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami liyniera. Wszystkie roboty rozbiorkowe podlegaj
a zasadom odbioru robét zanikeych.

9. PODSTAWA PtATNOSCI.
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci.
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne".
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania rob6t obejmuje wykonanie wszystkict wymienionych w pkt. 1.3.ST- 1.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE.

10.1Materialy z rozbidrek do ponownego wbudowania zalkiuje Inzynier.

10.2.1losci rob6t rozbiérkowych magulec zmianie na podstawie decyzjrymiera.



