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OPIS TECHNICZNY

1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest opracowanie tymczasowej organizacji ruchu dla
zadania pn.: ,przebudowa — modernizacja drogi powiatowej nr 3704W PKP
Gozdowo - Proboszczewice, polegajgcej na budowie chodnika na odcinku o
dfugosci 1,0 km” w miejsc. Stare Proboszczewice i Proboszczewice Nowe

gmina Stara Biala

2. Istniejacy stan zagospodarowania terenu

Charakterystyka terenu:

Droga potozona jest gtéwnie w terenie zabudowanym, diugo$¢ odcinka
0,943 km. Pas drogowy o szerokosci 16,0m z lokalnym poszerzeniem do
30,0m wynikajgcym z uksztattowania terenu. Droga posiada obustronne rowy
przydrozne, trawiaste, czesciowo zamulone. Odcinek prosty, widocznos¢ dobra,
ruch pieszy praktycznie nie istnieje, brak na tym opdcinku sklepdw,

przystankéw, innych obiektow generujgcych ruch pieszy.

2.1. Pas drogowy
Chodnik zaprojektowany zostat po stronie prawej, przy jezdni; zaprojektowano

poszerzenie obustronne jezdni z okoto 5,5m do 6,0m.

Droga powiatowa nr 3704W o nawierzchni bitumicznej o parametrach:
e -klasa Z ,zbiorcza”

e Szeroko$¢ istn jezdni 5,50m, projektowana 6,0m

e Kkategoria ruchu KR3,

¢ pobocze gruntowe szer. do 2,3m,

e ilos¢ jezdni 1 oraz ilo$¢ pasdw ruchu 2x2,75m,

¢ obszar zabudowany i niezabudowany,

o przekrdj szlakowy,

e ruch pieszy — sporadyczny,



3. PROJEKTOWANE ZAGOSPODAROWANIE TERENU

3.1. Zakres robét budowlanych
Opracowanie obejmuje:

* wykonanie chodnika o nawierzchni z kostki betonowej o fgcznej dt. 943,0m i
szer. 2,0m,

o przebudowa zjazddéw zwykiych, do nawierzchni z kostki betonowej, o
szerokosci minimalnej 4,0 i 5m, jak na rys 1.0-1.2, w granicach pasa
drogowego, oraz o nawierzchni bitumicznej w km 7+596, 8+059, 8+1566,3,

¢ wykonanie w chodnikach $ciekéw podchodnikowych z korytek betonowych,
zapewnienie sptywu wod opadowych i roztopowych do rowdw, umocnienie w
obrebie wylotow skarp i dna rowu,

e poszerzenie jezdni do 6,0m wraz z utozeniem nowej nawierzchni.

Gtebokosé wykopéw do 0,4 m ppt. Front robdt przy poszerzeniu podzielony zostat

na odcinki o dtugo$ci po okoto 300 mb.

Strona prawa, chodnik, wykonywany bedzie odcinkami dtugosci po okoto 200 —

300 mb, po wykonaniu poszerzenia.

3.2. Projektowana organizacja ruchu
Roboty prowadzone bedg przy normalnym ruchu pojazdéw z zajeciem pobocza i
czesci jezdni (maks. 0,5m) spowodowanym ustawieniem urzadzen bezpieczenstwa

wzdtuz odcinka robét drogowych.

W zwigzku z powyzszym projektuje sie przy wykonywaniu poszerzen jezdni i
budowy chodnika:

e ustawienie na DP znakoéw pionowych, rys nr 1.0 — 1.6:

- A-14 ,roboty na drodze” w odlegtosci 100m od poczatku odcinka robot z obydwu
jego stron,

- A-12b/A-12¢ ,zwezenie jezdni — prawostronne/lewostronne” w odlegtosci 100m
od poczatku odcinka robét z obydwu jego stron,

- B-33 ,ograniczenie predkosci do 60km/h” w odlegtosci 60m od poczatku odcinka
robo6t w obszarze niezabudowanym,

- B-33 ,ograniczenie predkosci do 30km/h” w odlegtosci 30m od poczatku odcinka

robét,

- ustawienie na drodze urzadzen bezpieczenstwa:



- U-21b ,tablica kierujgca® na dtugosci frontu robét co 20m w obszarze
niezabudowanym i 10 m w obszarze zabudowanym, dodatkowo rozciagnieta
tasma U-22.

Roboty przy poszerzeniu jezdni sg robotami szybko postepujgcymi: wykonanie
koryta i podbudowy z ttucznia kamiennego. Na zakoniczenie dnia roboczego nie
bedzie pozostawionych otwartych wykopow. Poszerzenie strony lewej
automatycznie konczy utrudnienia z tej strony. Chodnik projektowany jest po
stronie prawej, poza jezdnig — na poboczu. Po ustawieniu kraweznikow robotnicy
sg odizolowani od jezdni. Na odcinkach robot wprowadzone zostanie

ograniczenie predkosci do 30km/h.

Roboty nawierzchniowe:

Prowadzone bedg potowa jezdni z podziatem na dwa etapy, sterowanie
ruchem — reczne, jako najbardziej efektywne i skuteczne, przemieszczane w miare
postepu rob6t. Przedstawiony schemat oznakowania ma zastosowanie do lewej i
prawej strony frontu robdt od skrzyzowania z dw540 do korica odcinka. Pomiedzy
parkingiem a DW&540 nawierzchnia w stanie dobrym, nie wymaga wymiany.
Kierowanie ruchem przez uprawnionych pracownikéw wykonawcy.

Na dp 3704W ustawi¢ A-14 z A-12b oraz U-3d z C-10. Za skrzyzowaniem z ul.
Uminskiego obustronnie ustawi¢ B-33(30).
Od strony Gozdowa odpowiednio A-14 z A-12c i B-33(30). Schemat oznakowania
robot przedstawia rys nr 1.7 i 1.8 dla strony lewej i 1.9 z 1.10 — dla prawej. Oddanie
odcinka do ruchu uzaleznione od warunkdéw technologicznych, wtedy mozna
przestawié znaki A-14 z A12b spod dw540 w nowe miejsce, a A-14 z A-12c
przestawi¢ w km 7+300 (200 m od poczatku robot).

Po przeniesieniu robét na drugg strong w oznakowaniu zmieni sie tylko znak A-
12b lub A-12c, w zalezno$ci od kierunku jazdy.

Ruch pieszy sporadyczny, praktycznie tylko w obrebie ul. Uminskiego, kierujacy
ruchem skieruje pieszego, w razie potrzeby, na druga strone na pobocze.

Oznakowanie dla wykonywania warstwy $cieralnej — analogiczne — rysunki 1.7 —
1.10.



1. Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

Czasowa organizacja ruchu wprowadzana bedzie na czas robo6t, od 1 do 2 dni

zajecia pasa drogowego w terminie od 01.03.2024r do 31.12.2024r. Po zakonczeniu

robét niezwlocznie przywroécona zostanie stata organizacja ruchu.

2. Opis wystepujacych zagrozen lub utrudnien

o Wykonywanie prac moze spowodowaé spowolnienie ruchu i zmniejszenie

przepustowosci oraz utrudnienia w ruchu pieszych, a koncentracja maszyn,
urzgdzen i pracownikéw na odcinku prac stwarza zagrozenia powstania

kolizji i wypadkow.

¢ Wykonywanie prac zwigzane jest z uzyciem specjalistycznego sprzetu i

dowiezieniem materiatéw niezbednych do przeprowadzenia przedmiotowych

robot.

3. Zasady ogélne

Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu zawiadomi organ zarzadzajacy
ruchem, wtasciwego komendanta Policji oraz zarzadce drogi o terminie jej
wprowadzenia co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji
ruchu.

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z zatozeniami zatwierdzonego projektu
czasowej organizacji ruchu.

Za przestrzeganie zasad oznakowania miejsc rob6t zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu odpowiedzialny bedzie kierownik
budowy/kierownik robét.

Po wykonaniu poszczegélnych etapdéw robédt, stan pasa drogowego nalezy
dostosowac¢ do stalej organizacji ruchu. Zapewni¢ bezpieczenstwo ruchu w
przypadku pozostawienia otwartych wykopow na noc.

Do oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy stosowac
wytacznie znaki duze odblaskowe z folii typu 2.

Wysokos$¢ ustawienia znakéw 2,0 m (dla znakdéw przy poboczu) oraz 2,2 m
(dla znakéw na chodniku) mierzgc od dolnej krawedzi znaku do poziomu
nawierzchni. Odlegto$¢ ustawiania znakow 0,5 m (dla znakdw przy poboczu)

mierzgc w poziomie od najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku do



krawedzi pobocza oraz 1,5 m (dla znakéw na chodniku) mierzac do krawedzi
chodnika.

Zapory drogowe zabezpieczajgce miejsce robot nalezy umiesci¢ na wysokosci
0,9-1,10m mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gérnej krawedzi zapor.
Tablice prowadzace U-3c/U-3d musza by¢ umieszczone na wysokosci 0,9m
mierzac od dolnej krawedzi tablicy do powierzchni jezdni. Tablice kierujace U-
21a/U-21b muszg by¢ umieszczone na wysokosci 0,25m mierzgc od doinej
krawedzi tablicy do powierzchni jezdni.

Jezeli roboty bedg prowadzone w obrebie przystanku komunikacji zbiorczej
nalezy wyznaczy¢ tymczasowy przystanek w innym miejscu — nie dotyczy.
Jezeli roboty beda prowadzone w obrebie przejscia dla pieszych, pobocza lub
chodnika nalezy wyznaczyé tymczasowe przejScie dla pieszych w innym
miejscu.

Jezeli w miejscu prowadzenia robdt wystepuje linia ciagta jedno- lub
obustronnie nieprzekraczalna nalezy zastosowac tasme najezdniowg barwy
z6ttej w celu umozliwienia jej przekraczania — nie dotyczy.

W miejscach szczegdlnie niebezpiecznych w celu zachowania nalezytego
poziomu bezpieczenstwa (np. wzniesienia, zakrety) roboty nalezy prowadzi¢
odcinkami mniejszymi niz 100m — nie dotyczy.

W obrebie miejsca prowadzenia robét nalezy zapewni¢ dojazd/przejscie do
posesji.

Nalezy zawiadomi¢ mieszkancow o terminie wystepujacych utrudnien.
Osoby wyznaczone do kierowania ruchem powinny posiadaé odpowiednie
uprawnienia do kierowania ruchem wahadtowym zgodnie z rozporzadzeniem
Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008 roku w

sprawie kierowania ruchem drogowym (Dz. U. z 2008r. nr 132, poz. 839) .

. Zalecenia dla wykonawcy

W obrebie prowadzonych robét nalezy dba¢ o zapewnienie bezpieczenstwa

ruchu poprzez.

- dbato$¢ o miejsce prowadzenia roboét: zachowanie czystosci jezdni, kontrole

stanu oznakowania pionowego, czytelnosci i widocznosci oraz stabilnosci ich

konstrukcji wsporczych,



- wyposazenie maszyn drogowych i pojazdow w sygnat Swietiny btyskowy barwy
zo6ttej, widoczny ze wszystkich stron z odlegtosci 100m przy dobrej przejrzystosci
powietrza,

- wyposazenie pracownikdw wykonujgcych prace w odblaskowe kamizelki, a oséb
kierujgcych ruchem w odblaskowe tarcze do zatrzymywania pojazddw lub latarki
ze Swiattem oraz kamizelki ostrzegawcze o barwie fluoroscencyjne;j
pomaranczowej, z elementami odblaskowymi oraz z nadrukiem na plecach i z
przodu o tresci ,KIEROWANIE RUCHEM” — dotyczy.

5. Zasady umieszczania znakow

¢ odlegtosci znakdéw pionowych od krawedzi jezdni
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