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WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy miejsca postoju pojazdow,
ktorego lokalizacje przewiduje si¢ w le$nictwie Jastrzgbce na dziatce nr 149/4, obreb ewidencyjny
Milonki, gmina Liniewo

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ dokumentacji przetargowej i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla
poszczegdlnych asortymentdw robdt opisanych w ponizszych specyfikacjach:

DM 00.00.00 Wymagania og6lne

D-01.00.00 Roboty pomiarowe

D-02.01.00 Roboty ziemne

D-02.02.00 Profilowanie wraz z zaggszczeniem podloza
D-03.01.00 Warstwy odsaczajace

D-03.02.00 Nawierzchnie z kruszywa tamanego 1 Kkruszywa

ptukanego (otoczaki)
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione nizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Dziennik budowy - dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
toku wykonywania robot;
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu;
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia;
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow
oraz robot;
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru;
Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu; Odpowiednia (bliska)
zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych;
Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania;
Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni;
Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy;
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;;
Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot;



Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego;

Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catos¢
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu;

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa i ST.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ i wspotrzgdne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz
egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢
za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili koncowego odbioru robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby byly zawarte w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktoéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty o dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i
ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a roéznice tych cech nie moga przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
ST 1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ wykonanych robdt, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a roboty z tym zwigzane - wykonane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i1 znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci 1 innych. Fakt przystapienia do robot
Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Zamawiajagcym
oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Zamawiajacego tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajacego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca jest zobowigzany do:

- utrzymywanie terenu budowy i wykopow w stanie bez wody stojace;j;

- podejmowanie wszelkich uzasadnionych krokow majacych na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz unikanie
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania;

Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na lokalizacje
obiektow budowlanych oraz na S$rodki ostroznosci zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem
powietrza pytami i gazami oraz mozliwos$ciag powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej, utrzymywacé sprawny
sprzet przeciwpozarowy (wymagany przez odpowiednie przepisy) na terenie budowy. Materiaty
fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

- materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia;

- nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami;

- wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bgda miaty aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na $rodowisko;

- materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania - jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialow od wilasciwych organow
administracji panstwowej;

- jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy;

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia podziemne
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca natychmiast
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiladze oraz bgdzie z nimi wspolpracowat



dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczane na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i z wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia
przez Zamawiajacego). Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposob ciggly bedzie informowa¢ Zamawiajacego o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na dwa dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prze
Zamawiajacego. Zatwierdzenie partii materialdow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.



W razie jakichkolwiek watpliwosci co do jakosci materialow Inspektor Nadzoru Ilub
przedstawiciel Zamawiajacego ma prawo oddaé probke dostarczonego materialu (istnieje
mozliwos¢ pobrania materiatu juz wbudowanego) do odpowiedniego laboratorium. W przypadku
potwierdzenia watpliwosci koszty badan pokrywa Wykonawca

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

2.2.1. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajgcemu wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

2.2.2. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Zamawiajacemu.

2.2.3. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

2.2.4. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdéw na budowe.

2.2.5. Humus i naktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i
zwiru bgdg formowane w haldy i1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

2.2.6. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na
odktad odpowiedni do wymagan umowy lub wskazan Zamawiajgcego.

2.2.7. Wykonawca nie bgdzie - za wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Zamawiajgcego -
prowadzi¢ zadnych wykopéw w Obregbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

2.2.8. Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwoérnie materiatdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Zamawiajacego w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Zamawiajacy
bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace warunki:

- Zamawiajacy bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji;

- Zamawiajacy bedzie mial wolny dostep w dowolnym czasie do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy;

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materialéw zostanie przewarto§ciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robdt, w
ktérym znajduja si¢ niezbadane 1 nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do



robot i byly dostepne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego skladowania
materialdow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim
zamiarze co najmniej jeden tydzien przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub w projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez Zamawiajgcego - W
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajacego. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Zamawiajacego
w terminie przewidzianym umowg. Sprze¢t bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Zamawiajagcemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi o tym Zamawiajacego 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet - po akceptacji Zamawiajacego - nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianych umowg.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga bycé
dopuszczone przez Zamawiajagcego pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwac na biezgco na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,



wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j lub
przekazanymi na piSmie przez Zamawiajacego. Nastepstwa jakiegokolwiek biledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang - jesli wymagac
bedzie tego Inspektor Nadzoru - poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Zamawiajacego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni
wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatdéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pozniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

6.1.1. Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem

1 wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jakosc¢ robot.

6.1.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakoSci materiatow.

6.1.3. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow
oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

6.1.4. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robdt z
czestotliwos$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

6.1.5. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty tam okreslone, Zamawiajacy ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.1.6. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zamawiajacy bgdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢
udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda
dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez Zamawiajacego. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane 1
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania i pomiary



Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do
pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajacemu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.
Wyniki badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wg dostarczonego
przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow, zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow. Zamawiajacy,
po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialdbw i1 robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materialéw 1 robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesie Wykonawca.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

a) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentéw technicznych;

b) Deklaracja zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng - w
przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacjg okreslong w pkt. 6.6.a), ktore spetniajg ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Zamawiajagcemu. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja
tych wymagan, beda odrzucone. Oferent powinien dotaczy¢ autoryzacje producenta na dostawe i
nawierzchni syntetycznej.

6.7. Dokumenty budowy

6.7.1. Obowiazujace dokumenty budowy

a)pozwolenie na realizacje zadania budowlanego;

b)protokoty przekazania terenu budowy;

c)umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne;
d)protokoty odbioru robot;

e)protokoty z narad i ustalen;
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f) korespondencja na budowie;

6.6.3. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacija
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym Kosztorysie. Obmiar robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie Iub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilos$ci robét i materialow

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczego6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd.

Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty
I jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzoér zostanie uzgodniony z
InZynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nast¢gpujacym etapom odbioru:
a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

b) odbidr czgsciowy;

C) odbior ostateczny;
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d) odbidér pogwarancyjny;

8.1.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr w/w
robot bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu rob6t. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Zamawiajacego.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowsg, ST 1 uprzednimi ustaleniami. Obowigzkiem
Wykonawcy jest kontrola i odbior poszczegdlnych warstw podbudowy pod nawierzchnig
syntetyczna, potwierdzone przez badania laboratoryjne.

8.1.2. Odbior czgsciowy - polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgséci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy.

8.1.3. Odbidr ostateczny robot - polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i wartosci.

a) Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Zamawiajacego.

b) Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw. Odbioru dokona
obecnosci Wykonawcy komisja wyznaczona przez Zamawiajacego. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

c) W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupeiajacych i robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru

ostatecznego.

e) W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

e) Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru
ostatecznego robdt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

) Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiagzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowys;

- szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdow umowy i ew uzupelniajace
lub zamienne);

- recepty i ustalenia technologiczne;

- dzienniki budowy i rejestry obmiarow;

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST;



12

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, zgodnie z ST;

- opinia technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikoéw badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST;

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, os§wietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wilascicielom urzadzen;

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu;

- kopia mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej;

g) W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzglegdem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

h) Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona przez Wykonawce na podstawie kosztorysu
powykonawczego 1 po pozytywnie zakonczonym odbiorze robdt wykazanych w Specyfikacjach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych i w dokumentacji projektowe;j.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w ST-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.3.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdow obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot;

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu;

C)oplaty/dzierzawy terenu;

d)przygotowanie terenu;

e)konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu;

f) tymczasowa przebudowa urzadzen obcych;

9.3.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet;

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego;

9.3.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) usunigcie wbudowanych materiatléw i oznakowania;
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego;
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.00.00
ROBOTY POMIAROWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania og6élne dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy miejsca postoju pojazdow,
ktorego lokalizacje przewiduje si¢ w lesnictwie Jastrzgbce na dziatce nr 149/4, obreb ewidencyjny
Milonki, gmina Liniewo

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wyznaczeniu
sytuacyjno-wysokosciowym nawierzchni przeznaczonych do ruchu pieszego i kotowego oraz
nawigzania do rzednych istniejacych nawierzchni w obrebie prowadzonych robot i obejmuja:

- roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe w terenie pochytym

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi normami oraz
Dokumentacjg Projektowa.

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajagca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawg z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne 1 Kartograficzne" z pozniejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce, do kierowania
pracami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.

1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
1995 r.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa ST 1 poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2. Materialy

Materialami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktéw wysokosciowych wg
zasad niniejszej ST sa:

- paliki drewniane o $rednicy 5 + 8 cm 1 dlugosci 0,5 + 1,5 m,

- stupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa.

3. Sprzgt

Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem punktéw glownych oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysoko$ciowym powyzszych elementow wykonywane beda specjalistycznym
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sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robodt (teodolity lub tachimetry, dalmierze,
tyczki, taty, taSmy stalowe).
Sprzet pomiarowy powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
Materialy (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ 1 wspotrzgdne punktow gltownych trasy oraz reperow. W oparciu o materialy
dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢
wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw i reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.
Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe i gtdowne musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace ich charakterystyke i potozenie. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gtownych i punktéw wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych Iub stupkow
betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza
granicami robot. Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby $redni btad
niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/ km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu
do reperéw panstwowych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych miejsc postojowych w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm. Rzgdne wysokosciowe nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi miejsc postojowych na
powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi nalezy stosowac paliki lub wiechy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”. Kontrole
jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar roboét



15

Jednostkg obmiaru rob6t jest 1 m2 (metr kwadratowy) robot pomiarowych przy wyznaczeniu
boiska.
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8. Odbior roboét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktoére Wykonawca przedktada
InZynierowi.

9. Podstawa platnosSci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Cena
wykonania robot obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtownych i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.02.00
ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania og6élne dotyczace
wykonania i odbioru robot ziemnych, ktore zostang wykonane w ramach budowy miejsca postoju
pojazdow, ktorego lokalizacje przewiduje si¢ w lesnictwie Jastrzgbce na dzialce nr 149/4, obrgb
ewidencyjny Milonki, gmina Liniewo

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy niezbednych robotach
ziemnych oraz karczowaniu pni i obejmuja

- czgsciowe korytowanie (w zaleznosci od zapotrzebowania)

- niwelacje terenu

- profilowanie spadkow

- zatadunek 1 wywoz ziemi z wykopow

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
Specyfikacja Techniczng DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2 Materialy
Nie wystepuja

3 Sprzet

Ogo6lne wym. dotyczace sprzetu podano w ST DM -00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne". Roboty
ziemne nalezy prowadzi¢ recznie oraz przy uzyciu nastgpujacego sprzgtu mechanicznego:

- koparka,

- spycharka,

- ubijak do zaggszczania,

- zageszczarka,

Sprzet powinien by¢ jak okre§lono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez
Zamawiajacego.

4 Transport

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” . Do przewozu wszelkich materiatow sypkich i1 zbrylonych jak ziemia, piasek, pospotka
stosowane bedg samochody samowyladowcze -wywrotki. Uzyte $rodki transportu muszg by¢
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sprawne technicznie. Transport powinien by¢ jak okre§lono w specyfikacji, badz inny, o ile
zatwierdzony zostanie przez Zamawiajacego
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki dotyczace wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania robét ziemnych

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow nalezy: zapoznaé si¢ z planem sytuacyjno
wysokosciowym 1 naniesionymi na nim konturami i wymiarami istniejacych i projektowanych
budynkoéw i budowli, wynikami badan geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem projektowanych
nasypow 1 skarp ziemnych, wyznaczy¢ zarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwale
oznaczenie w terenie potozenia wszystkich charakterystycznych punktow przekroju podtuznego i
przekrojow poprzecznych, zarowno wykopow jak i nasypow , potozenia ich osi geometrycznych,
szeroko$ci korony, wysokosci nasypow i1 glebokosci wykopow, zarysy skarp, punktow ich
przeciecia z powierzchnig terenu. Do wyznaczania zaryséw robot ziemnych postugiwac sie
instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolit , niwelator, jak i prostymi przyrzadami -
poziomicg, tatg miernicza, tasma itp. przygotowac i oczysci¢ teren poprzez: usunigcie gruzu i
kamieni, karczowanie pni drzew i krzewow, wykonanie robot rozbidrkowych, istniejacych
obiektow lub ich resztek, usunigcie ogrodzen itp., osuszenie 1 odwodnienie pasa terenu, na ktérym
roboty ziemne bgda wykonywane, urzadzenie przejazdéw i drog dojazdowych. Podtoze naturalne
powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgotno$ci o wytrzymalosci
powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480. Przy zmechanizowanym wykonywaniu rob6t ziemnych
nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu ponad zatozone rzedne wykopu o grubosci co najmniej: przy
pracy spycharki, zgarniarki i koparki wielonaczyniowej -15 cm, przy pracy koparkami
jednonaczyniowymi - 20cm. Odchylenia grubo$ci warstwy nie powinno przekracza¢ +/-3 cm. Nie
wybrang, w odniesieniu do projektowanego poziomu, warstwe gruntu nalezy usuna¢ sposobem
recznym lub mechanicznym, zapewniajagcym uzyskanie wymaganej doktadno$ci wykonania
powierzchni podtoza, bezposrednio przed wykonaniem fundamentu lub utoZzeniem przewodu.

5.3. Zasypki i zageszczenie gruntu

Do zasypania fundamentéw i $cian fundamentowych obiektéw kubaturowych oraz formowania
nasypow nalezy wykorzystaé grunty zwirowe i piaszczyste oraz grunty gliniasto-piaszczyste
pochodzace z wykopdéw na odklad lub dowiezione spoza strefy robot z wylgczeniem gruntow
pylastych, gliniasto-piaszczystych, pytowych, lessowych.

Zasypke nalezy wykona¢ warstwami metoda podtuzng, boczng lub czotowa z jednoczesnym
zaggszczaniem. Grubo$¢ usypywanych warstw jest zalezna od zastosowanych maszyn i srodkow
transportowych i winna wynosi¢ 25-35 cm przy zastosowaniu spycharek i zgarniarek.

Do zageszczenia gruntdw nalezy uzy¢ maszyn takich jak: walce wibracyjne, wibratory o r¢cznym
prowadzeniu, plyty ubijajace w zaleznosci od dostgpu do miejsca warstwy zageszczanej.
Wskaznik zaggszczenia winien wynosi¢ I s =0,95.

Zastosowany sposob zaggszczenia zasypki wykopow nie powinien oddzialywaé ujemnie na
stateczno$¢ budynkow i1 innych budowli oraz istniejacego uzbrojenia terenu. Za powstate
ewentualne szkody odpowiada¢ bedzie Wykonawca.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos$¢ warstwy gruntu
(naktadu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.
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Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. Kontrola jakoS$ci roboét

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu i wykonczenia odpowiada
on wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy dokladnos¢ wykonania nie
przekracza tolerancji podanych w Specyfikacji Technicznej i normach PN-B-06050, PN-B-10736.
Sprawdzeniu podlega:

- wykonanie wykopu i podtoza,

- zabezpieczenie przewodow i kabli napotkanych w obrebie wykopu,

- jako$¢ gruntu przy zasypce,

- wykonanie zasypu,

- wykonanie nasypow,

- zaggszczenie.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania rob6t nalezy wpisywac do:

- Dziennika Budowy,

- protokotéw odbiorcéw robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

7. Obmiar roboét

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m3 (metr szescienny) robdt ziemnych (przemieszczania, zasypek,
wykopow)..

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Odbioru robot ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-06050. Odbiorowi podlega ilos$¢ i
jako$¢ wykonanego wykopu, nasypu, zasypek.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Cena
wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie koryt z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie zasypek, nasypow,

- rekultywacje terenu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.02.02.00
PROFILOWANIE WRAZ Z ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace profilowania wraz z
zageszczeniem podtoza w zwigzku z budowy Miejsca Postoju Pojazdow, ktorego lokalizacje
przewiduje si¢ w le$nictwie Jastrzebce na dzialce nr 149/4, obreb ewidencyjny Milonki, gmina
Liniewo

1.2..Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonywaniu
profilowania wraz z zagg¢szczeniem podtoza gruntowego pod nawierzchnie miejsc postojowych i
dojazdow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
Specyfikacja Techniczng DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1 Do wykonania profilowania a w zwiazku z tym z przemieszczeniem gruntu moze by¢
stosowany sprzet:

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki ggsienicowe,

- fadowarki,

- rowniarki samojezdne,

lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

3.2 Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na wlasciwos$ci gruntu w miejscach jego naturalnego zalegania.

4. Transport
Wybdr srodkdéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu.



20

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zarowno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach
publicznych $rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w DM-00.00.00.
"Wymagania ogolne".

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne warunki wykonania robot
Ogo6lne warunki wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogolne

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania profilowania i zaggszczania podloza i wykonywanie
tych robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zaggszczonym gruncie nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, nie zwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Profilowanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ btoto i grunt, ktory ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidziany do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ co najmniej
10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu,
w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zagesci¢ warstwe do
uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy p.5.2.4.

Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego
powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami sredniego walca stalowego, gtadkiego 1ub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.3. Zaggszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez walowanie.
Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢é naprawione przez
Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystapieniem do ukladania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.
Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i1 ewentualnie zleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on na wlasny koszt.
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6. Kontrola jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST DM-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robo6t jest] m2 (metr kwadratowy) wykonanego koryta wraz z
wyprofilowaniem i zaggszczeniem podtoza gruntowego.

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Odbior
wykonanego wyprofilowania i zageszczenia podloza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”. Cena
wykonania robdt obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- wykonanie koryta gruntowego (wykop),

- reczne 1 mechaniczne profilowanie dna podtoza gruntowego,

- mechaniczne zageszczenie podloza,

- zaladunek i transport gruntu na odktad,

- przeprowadzenie badan i pomiarow,

- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robot.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.03.01.00
WARSTWA ODSACZAJACA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
warstwy odsaczajacej w zwigzku z budowy Miejsca Postoju Pojazdow, ktorego lokalizacje
przewiduje si¢ w le$nictwie Jastrzebce na dzialce nr 149/4, obreb ewidencyjny Milonki, gmina
Liniewo

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu warstwy
odsaczajacej 1 obejmuja wykonanie warstwy odsgczajacej z piasku $redniego lub pospotki
drogowej pod nawierzchnig¢ miejsc postojowych, dojazdéw i placow do ruchu pieszego

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST s3g zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST DM-00.00.00 ‘“Wymagania ogolne’.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej wedtug zasad niniejszej
ST jest piasek sredni lub pospotka drogowa

2.1.1. Materiat uzyty do wykonania warstwy odsgczajacej nie powinien zawiera¢ zanieczyszczen:
a) obcych - zawarto$¢ nie wigeej niz 0,3 % badanie wg PN-B-06714/12),

b) organicznych - barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowej (badanie wg PN-B-06714/ 26)
Materiat z zaproponowanego przez wykonawce zrodta musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

3. Sprzet

3.1. Roéwniarka - do roz$cielenia materialu w wykonywanej warstwie.

3.2. Walec drogowy lub inny sprz¢t do zageszczania zapewniajacy uzyskanie wymaganego
wspolczynnika zageszczania.
Uzyty sprzet musi uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. Transport

Uzyte $rodki transportu powinny zabezpiecza¢ przewozony piasek przed wyschnigciem,
wptywami atmosferycznymi i segregacja. Uzyte $rodki transportu musza uzyskaé akceptacje
Inzyniera.
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5. Wykonanie robot

5.1.0g6lne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym
Oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.2. Zakup i transport materiatu
Zakup 1 transport materialu przewidzianego do wykonania robdt opisano w punkcie 2 i 4
niniejszej ST.

5.2.3. Roboty przygotowawcze

Podloze gruntowe warstwy odsaczajacej powinno by¢ przygotowane zgodnie z ustaleniami ST
D.02.02.00 ,,Wykonanie profilowania wraz z zaggszczeniem podtoza”. Wyznaczenie geodezyjne i
zapalikowanie wykonanej warstwy w oparciu o Dokumentacje Projektowa.

5.2.4. Rozktadanie materiatu

Materiat do wykonania warstwy odsaczajacej powinien by¢ rozktadany w warstwie o jednakowe;j
grubosci przy uzyciu rowniarki. Roztozona warstwa powinna mie¢ taka grubos¢, aby ostateczna
grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowej. Warstwa odsaczajaca
powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych.

5.2.5. Zageszczenie warstwy odsaczajacej

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej
zaggszczenia przez watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo, od dolnej do gornej
krawedzi warstwy. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania
powinny by¢ wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu,
az do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odsaczajagca powinna by¢ zageszczone
zaggszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez InZyniera.
Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia zadanego wskaznika zageszczenia. Stopien
zageszczenia nalezy bada¢ poprzez przejazd samochodu osobowego po zageszczonym materiale.
Slad jaki pozostawia samochdd osobowy nie powinien by¢ glebszy niz 0,5cm.

Wilgotnos¢ zageszczonego materiatu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej. Jezeli materiat
zostal nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie.
Jezeli wilgotnos$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, material ten powinien by¢ zwilzony woda 1
rOwnomiernie wymieszany.

5.2.6. Utrzymanie warstwy odsgczajace;j

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢
utrzymana w dobrym stanie. Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia napraw warstwy
uszkodzonej w skutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych. Koszty tych napraw sg objete
ceng jednostkowg 1 m2 warstwy. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy
obcigza Wykonawcg robot.
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6. Kontrola jakoS$ci robot

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania
0golne”

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarczac
kopie ich wynikow Inzynierowi.

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Badania te powinny obejmowac¢ sprawdzenie wszystkich wlasnosci piasku podanych w punkcie 2
niniejszej ST.

6.2. Badania warstwy odsaczajacej

6.2.1. Badanie zaggszczenia
Zaggszczenie nalezy sprawdzac zgodnie z pkt. 5.2.4.

6.2.2. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zaggszczeniu, co najmniej w
dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 200
m2 warstwy.

7. Obmiar roboét

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m2 (metr kwadratowy) ulozonej i zaggszczonej warstwy
odsaczajace;j.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00. ,, Wymagania ogolne”.

8. Odbior robét
Ogodlne zasady e odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robdt obejmuje:

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- transport materiatéw do wykonania robot,

- sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie wykonywanej warstwy,

- roz$cielenie 1 zageszczenie warstwy odsaczajace;,

- utrzymanie wykonanej warstwy,

- niezbedne roboty pomiarowe 1 badania,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.03.02.00
PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO I KRUSZYWA PLUKANEGO
(OTOCZAKI)

21. Wistep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nawierzchni przeznaczonej do ruchu kotowego z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie 1 nawierzchni przeznaczonej do ruchu pieszego z kruszywa naturalnego plukanego
(otoczaki) w zwigzku z budowy Miejsca Postoju Pojazdow, ktorego lokalizacje przewiduje si¢ W
les$nictwie Jastrzebce na dziatce nr 149/4, obreb ewidencyjny Milonki, gmina Liniewo

1.2..Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni przeznaczonej do ruchu kolowego =z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie i nawierzchni przeznaczonej do ruchu pieszego z kruszywa
naturalnego ptukanego (otoczaki) i obejmujg wykonanie:

- warstwy konstrukcyjnej z kruszywa tamanego (fr.0- 31,5 mm),

- warstwy konstrukcyjnej z kruszywa naturalnego ptukanego (otoczaki) (fr.4-16mm),

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zaggszczaniu kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu przy wilgotnosci optymalne;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne obowigzujacymi odpowiednimi
normami (w szczegélnosci z PN-S-06103 ,Podbudowa =z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie”) i ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamien narzutowy i
otoczakow. Kruszywo to powinno spetnia¢ nastepujace warunki:

1. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2. w mieszance konieczna jest obecnos$¢ ziaren ponizej 0,075 mm (min. 2% m/m) - ziarna te
razem z wodg tworzg w mieszance "smar" konieczny do prawidlowego zaggszczenia mieszanki,

- mieszanke uktada si¢ w optymalnej wilgotnosci,

- otrzymana podbudowa ( nawierzchnia) jest warstwg catkowicie podatna, niegenerujaca

3. do warstwy gornej kruszywo powinno zawiera¢ min. 50 % wagowo kruszyw famanych.
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa naturalnego ptukanego sg otoczaki.
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3. Sprzet

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

a) rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu.

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zagegszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne Iub mate
walce wibracyjne.

Nawierzchni¢ przeznaczong do ruchu pieszego z otoczakow nalezy rozkladaé recznie z
zachowaniem projektowanych grubosci i rzednych wysokosciowych.

Stosowany przez Wykonawce sprzgt mechaniczny powinien by¢ sprawny technicznie i
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

Transport kruszywa musi odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi musi by¢ tak
zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Wskazany jest transport
samowyladowczy (samochody, ciagniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

5. Wykonanie robot

5.1.0go6lne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot
Warstwa nawierzchni z kruszywa tamanego i kruszywa naturalnego ptukanego (otoczaki) utozona
bedzie na wczesniej wykonanej warstwie odsaczajace;.

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny 1 migkkie miejsca podioza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wskazujace odchylenia wysokosciowe od
zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie
poprzez mieszanie, do osiggni¢cia wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyrownane i zageszczone.
Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i wedtug zalecen Inzyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania podbudowy musi by¢ wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie
palikow lub szpilek musi umozliwia¢ naciaggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt 1 nie
powinno by¢ wieksze niz co 10 m.

5.2.2. Rozktadanie mieszanki

Przed przystapieniem do robot w terenie Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania
prowadzonych robot zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym”. Roztozenie mieszanki odbedzie si¢ we wczesniej przygotowanym korycie przy
pomocy rowniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrow (grubosci i szerokosci warstwy)
zaprojektowanych w Dokumentacji Projektowej. Warstwa nawierzchni powinna by¢ roztozona w
sposOb zapewniajagcy osiagniecie wymaganych spadkow 1 rzednych wysokosciowych.
Podbudowy nalezy wykona¢ w dwoch warstwach. Kazda powinna by¢ wyprofilowana 1
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Rozpoczecie



27

budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera. W czasie uktadania mieszanki nalezy odrzuca¢ ziarna o Srednicy wigkszej niz 2/3
rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie roztozonej warstwy mieszanki

Przed zaggszczeniem roztozong warstwe nalezy sprofilowa¢ do spadkow poprzecznych i pochylen
podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. Profilowanie nalezy wykona¢ ciezkim
szablonem lub rowniarka. W czasie profilowania nalezy wyrownac lokalne wglebienia.
Mieszanka w miejscach, w ktorych widoczna jest jej segregacja powinna by¢ przed
zageszczeniem zastgpiona materialem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.2.8. Zageszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢c do jej
zageszczenia przez watowanie. Podbudoweg z kruszywa tamanego nalezy zageszcza¢ walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gltadkimi. Walcowanie powinno postgpowac stopniowo od
krawedzi do $rodka podbudowy przy przekroju daszkowym boiska.

Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny byc
wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu az do
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna
by¢ zageszczona zageszczarkami pltytowymi matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

W pierwszej fazie zaggszczania nalezy stosowaé sprzet lzejszy, a w koncowej sprzet cigzszy.
Poczatkowe przejscia walcow wibracyjnych nalezy wykona¢ bez uruchomienia wibratorow.

6. Kontrola jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i
dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykona¢
w zakresie 1 z czgstotliwos$cig gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej
niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.3.3. Badanie zageszczenia warstwy
Badanie zaggszczenia wykonanej warstwy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
odbedzie si¢ analogicznie jak badanie zageszczenia warstwy odsaczajacej.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) utozonej i zageszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST DM-00.00.00. ,, Wymagania ogolne”.

8. Odbior roboét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”

9. Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”. Cena
wykonania robdt obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,

- dostarczenie materiatdw 1 sprzetu niezbednych do wykonania podbudowy,
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- reczne 1 mechaniczne roztozenie materiatu warstwami,

- zageszczenie poszczegolnych warstw,

- utrzymanie wykonanej warstwy,

- $rodki zaradcze chronigce podbudowe przed pogorszeniem si¢ jakosci 1 niekorzystnym
wptywem wody i sprzgtu wykonawczego,

- wykonanie pomiaréw i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot



