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D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.9@ymagania Ogdlne odnosiesiio wymaga wspoélnych
dla poszczegdblnych wymaggaechnicznych dotyearych wykonania i odbioru robét zyaanych z utrzymaniem
drég lgnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako ce$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Szczeg@oSpecyfikacje Techniczne naje
odczytywa i rozumie€ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpupktil.

1.3. Zakres robét obgtych SST

1.3.1. Wymagania og6lne

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuyymagania ogoélne, wspélne dla wszystkich robotetybh
Specyfikacjami Technicznymi na poszczegdlne asatysni naley je rozumi€ oraz stosowaw powizaniu z
nimi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujgco:

1.4.1. Budowla drogowa -obiekt budowlany nieftlacy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-aytkows
(drog) albo jego cgs¢ stanowigca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezetl)

1.4.2. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lgigpo pojazdow

1.4.3. Jezdnia ¢z$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Korona drogi -jezdnia z poboczami

1.4.5. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzania.

1.4.6. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona koeotrogi i skarpami rowow.
1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezuine do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentd®jojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.9. Nawierzchnia -warstwa lub zespot warstw shcych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu
na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodidoz Dokumentag
Techniczn, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu

Zamawiagcy w terminie okrélonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekadVykonawcy Teren
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyr@dministracyjnymi oraz z jednym egzemplarzem
Dokumentacji Projektowej i ST

1.5.2.Dokumentacja Techniczna

Dokumentacja techniczngdizie zawierd przedmiary oraz ST.

1.5.3. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceastizie:

a./ utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b./ podejmowd wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikggych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasugi do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1./ Lokalizacg sktadowisk,

2./ Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychaoyt lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pgaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizagbdét norm okrédonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obgjzg Wykonawe.

1.5.4. Ochrona przeciwpagarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisdw ochrony przeciwparowej.
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Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢a skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem 0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na é przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie rgdab zezwolenia od witadz, co do przewozu
nietypowych wagowo ftadunkéw i w sposolagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatZyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢nla dopuszczone ndwiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie Terenu Budowy i Wykonawceadlzie odpowiadat za naprgwvszelkich rob6t w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniaigniara.

1.5.6. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcagdhie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczistwa i higieny
pracy. W szczegolroi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz néésiajacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca odpowiedgiodziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyzej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ydzenia aywane do roboét od
Daty Rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez lyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu kmwowego odbioru. Utrzymanie powinnodgrowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru kaicowego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tyniera
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.8. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest zné wszystkie przepisy wydane przez wladze centralngejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek spos6b zwazane z robotami idulzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqgzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod. Wykonawca ebzie
gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odne dokumenty i przedstawiat je nazllazyczenie Irkyniera.

1.5.9. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktore maagpetnig
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowizywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nornprkepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej.

2. MATERIALY

2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi wszystkie atesty i certyfikadymateriat, ktéry zamierzayt do wykonania robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Robot. Kdy
rodzaj robét, w ktérym znajdajsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjs §akos¢ i wiasciwosé do robot i byty dosipne do
kontroli przez liiyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniadp zlokalizowane w olebie Terenu Rob6t w miejscach uzgodnionych z
Inwestorem lub poza Terenem Budowy w miejscachaimpwanych przez Wykonawc

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomniylniera.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku lesta
takich dokumentach sptzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprzitu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadamistkmgmi w ST i
wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bByutrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie sgitm do uytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawagigen dysponowéa sprawnym rezerwowym sgiem,
gotowym do uaytku, w przypadku awarii spgiu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktore nie wptymiekorzystnie
na jaka@¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu ¢mzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami ékreymi w ST i
wskazaniami layniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddospetnid@ wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych aofyeih na osie pojazdéw i innych parametréw techniczngebdki transportu
nie odpowiadajce warunkom Kontraktu na poleceniezyniera keda usungte z Terenu Robot. Wykonawca
bedzie usuwéa na biggco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratg@idnie z Kontraktem, oraz za jdkazastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfi@a wymaganiami ST.

Nastpstwa jakiegokolwiek fkdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawaa wlasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysdkbprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziagiticza
ich doktadnéc.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@bdt kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w ST, azakv normach i wytycznych. Poleceniayniera lzda wykonywane
nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamizez Wykonawg pod grdbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytubmpsi Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachazamych z jakécia rob6t, ocea jakosci stosowanych
materiatow i postpem robot, a tatle we wszystkich sprawach zwanych z interpretagjST oraz dotyczych
akceptacji wypetnienia warunkow Kontraktu przez \Wyawe.

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét oraz materiat@astarczonych na budewub na jej
terenie produkowanych, wdzapc w to przygotowanie i produkgj materiatow. laynier powiadomi
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiatyraboty, ktére nie spetnigj wymaga
jakosciowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawcacdzie posiada
odpowiednieswiadectwa wydane przez upoivdone jednostkize wszystkie stosowane ydzenia posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom norm okétjacych
procedury bada Wszystkie koszty zwezane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaretly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adigp, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWwykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b@daWykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji lnyniera.
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6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecr®wa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polskg Normyg lub

— aprobaj techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowioBolskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pakt 1 i ktére spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumengyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetraych wymaga beda odrzucone.

6.4.Dokumenty kontraktu

Do dokumentéw budowy zaliczagsi

a./ protokoty przekazania Terenu,

b./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wayocywilno-prawne,

c./ protokoty z odbioru robot

d./ protokoly z narad i ustate

e./korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie rob6t w miejscu odpoweerdabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego ohatyiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowgdy zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do waglu na
zyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z &Tednostkach ustalonych w
Wycenionym Kosztorysie Ofertowym. Jakikolwielgthtlub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych w
Kosztorysie Ofertowym lub gdzie indziej w Specyfikich Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgrpoprawione wg instrukcji ryniera na pimie.
Obmiar odbywa sie bedzie w obecnéci Inzyniera i podlega jego akceptaciji.

7.2.Zasady okreslania ilosci robét i materiatdw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Je&li Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone

w m? jako dtugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétigbzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed kmowym odbiorem rob6t. Obmiar robét zand@jch przeprowadza i
w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegggh zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeledg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich STroboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Irkyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi ostatecznemu,
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegancych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych

robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.

Odbiér robét zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urliwiajagcym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw przedstawionych przez

Wykonawe.

8.3. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci.

Warunkami pozwalapymi na dokonanie odbiora's

-przekazanie Inwestorowi kompletnych bad@omiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymeatS\ST

do odbioru ostatecznego robat,

-uzyskanie pozytywnych wynikéw baglapomiarow

Odbioér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtod dnia potwierdzenia

przez Irkyniera zak@czenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzpreez Zamawiagego w obecri@i Inzyniera i

Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych

dokumentéw, wynikdw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj

projektowg i ST.

Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego robétg|eich jakas¢ i ilos¢ w poszczegdblnych asortymentach jest

zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustaleniarpioleceniami layniera. Roboty z wadami niectly

podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapona eealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot

zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rolbatpetniagcych i robot

poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robét jest protokét odbioru ostatecznego trobé

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgéapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpanmy przygotowanast¢pujace dokumenty:

- deklaracje zgodniei lub certyfikaty zgodnézi wbudowanych materiatdw,

- karty gwarancyjne na wykonane roboty.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whglkeaa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot. Wszystkie zagrlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogoélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykaaaza jednostik obmiarowy ustalon

dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycjethizie uwzgédniac wszystkie czynnéi, wymagania i badania skltadeg st na jej

wykonanie, okréone dla tej roboty w pkt. 9 ST.

Cena jednostkowachzie obejmowé:

- robocizre bezpdredni,

- wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- warté¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprzia Teren Budowy i z
powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

- koszty pérednie, w sktad ktérych wchoglzptace personelu i kierownictwa budowy, pracowmikdadzoru
i laboratorium, koszty ustizenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym domdzenie energii i wody,
budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyoz oznakowania robét, wydatki dotyce bhp, ustugi obce
na rzecz budowy, optaty za dziane placow i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zaalm przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierggy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wiidav mogcych
wystgpi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

- podatki obliczane zgodnie z obaatujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
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Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdan pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym

jest ostateczna i wyklucza mowos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robétetloh t pozych
kosztorysow.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione w kogsie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Odr 89, poz. 414 tekst jednolity DZ. U. z 202goz.
725 z péniejszymi zmianami).
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D-04.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-04.01.02. KORYTOWANIE, PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (ST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z budowmiejsca odpoczynku w Kaictwie Jodtowka.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
korytowania, profilowania i zagzczania istnigcej nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Szczegodlowe wymagania dotygze robot

Szczeg6towe wymagania dotyce robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie”L.5.

2. Materialy

Nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1 Szczego6lowe wymagania dotygee spratu

Szczegbtowe wymagania dotyce sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania profilowania i zagzczania podia powinien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érke ustawianym lemieszem;zynier maze dopgci¢ wykonanie
profilowanie podiga z zastosowaniem innego sgitz

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgych.

Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. Transport

4.1 Szczeg6towe wymagania dotygee transportu

Szczegbétowe wymagania dotyce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.

4.2 Transport materiatéw

Wymagania dotycce transportu materialtéw podano w ST D.00.00.00.4k

5. Wykonanie rob6t

5.1 Szczegolowe zasady wykonania robét

Szczego6towe zasady wykonania robét podano w ST.D00R0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania korytowania lub profilowania i zagczania istnigrej
nawierzchni bezpwednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przysipienie do wykonania profilowania i zeggczania podtm, jest maliwe wytacznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznychw®profilowanym i zagszczonym podizu nie mae
odbywa sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem warstwy nawierzchni.

5.3 Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysfpieniem do profilowania w razie konieczeonalezy wykorytowac odcinek znajdagy si w ztym
stanie technicznym o stabejdmosci. Glebokas¢ korytowania zgodnie z przedmiarem roboét, padipowinno
by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczysicZ@o oczyszczeniu powierzchni pozdonaley przystpi¢ do
profilowania i zagszczenia warstwy istniggej nawierzchni drogi.

Do profilowania podiaa naley stosowd rowniarki. Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpié

do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakilt zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z obovgzujaca norms.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podim (1s)

Strefa korpusu Minimalna wagéwskanika |Is

Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 0,97
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Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni 0,95
podiaza

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podiae po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.zédi po wykonaniu
robot zwigzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, gowinien on zabezpiecgy podicze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzetoe folii lub w inny sposOb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakidejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszmodtoza Inzynier oceni jego stan
i ewentualnie zaleci wykonanie niezmych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to napragwykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Szczegdtowe zasady kontroli jakoi robét

Szczego6towe zasady kontroli jaid robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2 Badania w czasie robét

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szerokéc¢ 10 razy na remontowany odcinek

2 Réwna¢ podiuzna Co 20m

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na remontowany odcinek

4 Spadki poprzeczne 10 razy na remontowany odcinek

7 Zagszczenie W 2 punktach

6.2.2. Szeroké& (profilowanego podtaza)

Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. Rownd¢ (profilowanego podiaa)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z obowgzujaca
normy.

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancy
+0,5%.

6.2.5. Zagszczenie (profilowanego poditn)

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podia okreélony wg obowjzujacej normy .nie powinien iy
mniejszy od podanego w tablicy 1.

6.3 Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét

Szczego6towe zasady obmiaru rob6t podano w ST DOOBOQ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranedginka drogi.

8. Odbior robot

Szczegbtowe zasady odbioru rob6t podano w ST DO0BO0,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami Zamawigiego, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Szczegodtowe ustalenia dotyce podstawy ptatroi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

10
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9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- profilowanie podiaa,

- zag:szczenie,

- utrzymanie podiza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

11
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D-04.01.04. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZO WANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowmiejsca odpoczynku w Kaictwie Jodtdwka.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwiymagania dotycxe robo6t zwjzanych z wykonaniem podbudowy
z kruszywa tamanego 31,5/63,0 mm gréddd 5 cm stabilizowanego mechanicznie

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tanganstabilizowanego mechanicznie powinno¢ by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszaeych.

3. SPRZET

Do wykonania podbudoéw z kruszyw tamanych stabiliaoyich mechanicznie nalestosowa:

a./ Réwniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadaniatereatu,

b./ Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycaie zagszczania. W miejscach trudnodgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbydvasic w sposéb przeciwdzialigy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdoéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podiae pod podbudowz kruszywa ftamanego stabilizowanego mechanicziaieosvi podiae gruntowe lub
wyprofilowana nawierzchnia istnigjej drogi.

Jezeli podiaze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny dwne usunite wedtug zasad akceptowanych przez
Inzyniera.

5.2. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédio takiej aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Warstwy kruszywa powinnydgozkladane w
sposOb zapewniggy oshgniccie wymaganych spadkow.

5.3. Zagszczanie

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej zagszczenia przez
watowanie. Watowanie powinno pepbwa: stopniowo od dolnej do gérnej kragzi podbudowy przy
przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek guarcici lub zagébienia powstate w czasie zmgczania
powinny by wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa daioe lub usurcie materiatu, a do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedpsych dla walcéw podbudowa powinnaétgagszczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnynuill ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczenie nalgy kontynuowd do osagnigcia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 0,97
wedtug normalnej proby Proctora.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowzany jest do przeprowadzenia djeych napraw podbudowy uszkodzonej przez ruch
budowlany jak rownig wskutek oddziatywania czynnikéw atmosferycznychki¢h jak opady deszczu.
Wykonawca zobowgzany jest wstrzym@aruch budowlany po okresie intensywnych opadéw daszjezeli
wystgpi mazliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

12
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstaafesty i certyfikaty materiatow, ktére chce
wbudow&.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz 0,95

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug wymaga norm.

6.4. Badania wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ |1 zakres bada i pomiardbw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywsaturalnego
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w jsadj tablicy.

Tablica 4. Czgstotliwos¢ i zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa stabilizmego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1 km
2 Rowng¢ podiuzna co 20 m tf
3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 2 punktach

6.4.1. Grubg¢ warstwy

Grubai¢ warstwy Wykonawca powinien mieryatychmiast po jej zagzczeniu co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétiovarstw to + 1cm.

6.4.2. Pomiary cech geometrycznych warstwy

6.4.2.1. ROwn&¢ warstwy

Rownaici podiwzne warstwy natey mierzy¢ tata 4-metrowa zgodnie z norm z czstotliwoicia podam w
tablicy w p.6.4.

Réwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tatg z czstotliwoscia jak wyzej.

Nieréwnaici nie powinny przekracza20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.2.2. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej faty i poziomicy z ezgtotliwosciag podan w tablicy w
p. 6.4. Spadki poprzeczne powinnylagodne z dokumentacprojektows z toleranci 0,5 %.

6.4.2.3. Szerokf&t warstwy

Szerokdé¢ nalezy sprawdzt co najmniej 10 razy.

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz £5 cm.

6.4.2.4. Grubd¢ warstwy

Grubai¢ nie powinna si rézni¢ od podanej w projekcie o ggej niz £ 1 cm.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

6.5.1. Niewldciwe uziarnienie i wiasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnigp wymaga dotyczcych uziarnienia i wigciwosci podanych w odpowiednich
punktach niniejszej specyfikacji, zostandrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigge tych wymaga zostaty
wbudowane to dda, na polecenie kyniera, wymienione przez Wykonawoa wigciwe, na koszt Wykonawcy
i bez jakichkolwiek dodatkowych kosztéw poniesionymzez Zamawiafego.

6.5.2. Niewtdciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie ktére wykaguyvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.4.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddakaici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigypikbnanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom fgcym wyzej, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubcé¢, do potowy szerokii pasa ruchu, doky¢ materiatu i powtdrnie
zag$cic warstwe.
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6.5.3. Niewldciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca wykona naprgwodbudowy.
Powierzchnie powinny liynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gicbokaos¢,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmdisciwosciach, wyrdwnane i
ponownie zagszczone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano wix00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest metr kwadratowy [, wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabii@nego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Dokumentacji Techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Odbidr podbudowy dokonywany jest na zasadach odhidbioru czsciowego i kaicowego okrélonych w D-
M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrigi podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne" p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilaeego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapravw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z ragept

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozilozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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D-05.00.00. NAWIERZCHNIE
D-05.01.01. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI KRUSZYWA tAMAN EGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyege wykonania i odbioru nawierzchni z mieszanki kyuga
lamanego stabilizowanego mechanicznie agzamych z budowmiejsca odpoczynku w lsmictwie Jodtowka.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ladtdrwy przy zlecaniu i realizacji robét wymienioryc
wp. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwiymagania dotycge robét zwjzanych z wykonaniem nawierzchni
z mieszanki kruszywa tamanego 0/31,5 mm géabo cm stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa taggp stabilizowanego mechanicznie powinng by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawsca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarervwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszaeych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa oldlena wg normy powinna #&¢ pomidzy krzywymi granicznymi podanymi
w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego rapiznie

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
0/63 0/31,5
63 100
315 76-100 100
16 56-93 70-93
8 40-75 50-75
4 28-58 38-58
2 18-41 26-41
0,5 9-23 14-23
0,075 2-12 2-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie przebiegaod dolnej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie b przekracza 2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywaephpdace prze sito 0,075 mm nie powinny standwi
wigcej niz 65% frakcji przechodgcej przez sito 0,5 mm.

2.3. Wikciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spetniawymagania okrdone w poniszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiéciwosci kruszywa

L.p. Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej
1 Zawartd¢ nadziarna, %, nie weej niz 10
2 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, % nie wéej niz 40
3 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa
4 Wskanik piaskowy po 5-krotnym zggzczeniu 30-70
5 Scieralngé w bebnie Los Angeles,
- ubytek masy po petnej liczbie obrotéw, %, nieksizy ni: 50
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku maeypeinej liczbie obrotéw, nie wiej 35
niz
Nasikliwosé, %, nie wicej niz 5
7 Mrozoodporné ziarn wikszych od 2mm, po 25 cyklach zarmaaia i odmraania,
ubytek masy, %, nie wtej niz 10
8 Zawartd¢ zwigzkdw siarki w przeliczeniu na SO%, nie wecej niz 1
9 Wskanik nashosci wne mieszanki kruszywa, nie mniejszyzni 60
10 | Zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, % (m/m) 2-12
3. SPRET

Do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabivanych mechanicznie najestosowa:
- ukfadarek lub réwniarek do ré@elania ttucznia,

- walcéw wibracyjnych,

- Przewdnych zbiornikéw do wody.
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4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbyivasic w sposéb przeciwdzialigy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdoéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podiaze pod nawierzchaittuczniows powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogéinymi dlaeymi

w ST. Nawierzchnie naly wykona na wczéniej przygotowanej podbudowie.

5.2. Wbhudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno leyrozkltadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu ukladarki albo
rowniarki. Grub@¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osignicto grubag¢ projektowan. Kruszywo grube po rozieniu powinno by zagszczane
przegciami walca. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprg@e powinno rozpoeg sie od
dolnej kravgdzi i przesuwé pasami podiznymi, czéciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zagzszczanie mgna zakaczye, gdy przed kotami walca przesiajic tworzye fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okoto 30 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego agleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie mieszanki
drobnej granulowanej (wysiewek) od 0 do 5 mm pringlym zagszczaniu walcem. Nawierzcinhalezy
klinowa¢ tak dlugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie zustaypetnione catkowicie warsiywvysiewek.

W czasie zagpzczania walcem zalecae sskrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje,ze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.
Zageszczenie mzna uwaaé za zakaczone, jéli nie pojawiaj sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami. W pierwszych dniach po wykao nawierzchni naly dba, aby byla ona stale
wilgotna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien dostatcayzynierowi wszystkie atesty i certyfikaty na
kruszywo, ktére zamierza wbudogva

6.3. Badania w czasie robot

Grubdi¢ nawierzchni.

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwdch losowo
wybranych punktach. Dopuszczalne odchyiki od prigjetanej grubéci nawierzchni nie powinny przekracza
10%.

ROwnagi¢ nawierzchni.

Nieréwndici podtuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z norm

Nieréwndici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z norm

Nieréwnaici nawierzchni ttuczniowej nie powinny przekraéZsb mm.

Spadki poprzeczne nawierzchni.

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpokvinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy 0,5%.

Czestotliwos¢ i zakres badai pomiarbw wykonanej nawierzchni z kruszywa nanggo stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w pzskej tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiarébw wykonanej warstwy nawierzchni z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw

1 Szerokéc¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2 Rowng¢ podiuzna co 20 m t4

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

Szerok@¢ nawierzchni.
Szerokaé¢ nawierzchni nie mee r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano wixF™-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [fjy wykonanej nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Dokumentacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robét

Szczegobtowe zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdline ustalenia dotycrce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstaw platrsoi podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptur

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw

1! Zamawiajacy jest odpowiedzialny za obstuge geodezyjng inwestycji !!!
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