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D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacii Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi da wymaga wspélnych
dla poszczegolnych wymafgydechnicznych dotyexych wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem
Zjazdu.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako cz$¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych, Specyfikacje Technicznezynaleczytywa

i rozumie® w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogélne

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmupymagania ogoélne, wspélne dla wszystkich robétetybh
Specyfikacjami Technicznymi na poszczegdlne asortymenty iynpeozumi€ oraz stosowaw powizaniu z
nimi.

1.3.2. Specyfikacje Technicznegodne 8 z ustavg o zamoéwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku
z p&niejszymi zmianami i uwzgtniaja normy pa@stwowe, instrukcje i przepisy stogog s¢ do robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Zjazd —miejsce umaliwiajace pohczenie drogi z dziatk

1.4.2. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapoweaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzahnia.

1.4.5. Materialy - wszelkie tworzywa nieziine do wykonania robét, zgodne z DokumentdGpntraktowy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.6. Nawierzchnia -warstwa lub zespot warstw shcych do przejmowania i rozktadania of@n od ruchu
na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegriera, dotyczce sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zymianych z prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji Kontraktowe;.
1.4.9. Kosztorys Ofertowy -wykaz rob6t z podaniem ich #ol w kolejndici technologicznej ich wykonania.
1.4.10. Zamawiajicy — kazdy podmiot szczeg6towo okéleny w umowie (kontrakcie) udzielgy zaméwienia
na podstawie ustawy o zaméwieniach publicznych (z 10 czerwca 1994migjpdymi zmianami).

1.4.11. Wykonawca- osoba prawna (lub fizyczna), z kd6Zamawiagcy zawart Kontrakt (umog) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nagbcy prawni.

1.4.12. Teren robot— przestrzé, w ktorej prowadzonegsroboty budowlane, wraz z przestrzgemajmowan
przez urzdzenia zaplecza budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodidoz Dokumentagj
Kontraktowg, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Robot

Zamawiagcy w terminie okrélonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekadVykonawcy Teren
Rob6t wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz z jednym
egzemplarzem Dokumentacji i ST

1.5.2. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dageochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:

a./ utrzymywa Teren Robdét w stanie bez wody gtmsj,

b./ podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét Terenu Roboét oradze unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wiasndci spotecznej i innych, a wynikggych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasuge do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1./ Lokalizacg sktadowisk,

2./ Srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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- mozliwoscig powstania pgaru.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm édmgch w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obejza Wykonawe.

1.5.3. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢dg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaneammn wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmb zezwolenia od wiladz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposolagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.
Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢nlag dopuszczone ndwiezo ukaiczony
fragment robét w olgbie Terenu robét i Wykonawcaetizie odpowiadat za naprgwvszelkich rob6t w ten
spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniayiiiera.

1.5.5. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycxrych bezpiecaestwa i higieny
pracy. W szczegolroi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespejcyah odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca odpowiedaiodziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ydzenia aywane do robo6t od
Daty Rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez lyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinnodpgrowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadoyegtaj stanie przez caly czas, do momentu
odbioru kaicowego. Jéi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na poleceryeiéna
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie [diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.7. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktoreasw jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami iduzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizex lub metod. Wykonawca ¢hzie
gromadzit wszystkie zezwolenia i inne odne dokumenty i przedstawiat je nazkazyczenie Iriyniera.

1.5.8. R6wnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamgekenkretne normy i przepisy, ktére magpetnia
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggatobowhzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi wszystkie atesty i certyfikaty na material, ktory zamigreaa wykonania robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Robo6t. Kdy
rodzaj robét, w ktérym znajdajsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasgdydgrie potrzebne do robét, bylty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowahy $akage i wlasciwos¢ do robét i byty dospne do
kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego skltadowaniadh zlokalizowane w olgbie Terenu Rob6t w miejscach uzgodnionych z
Inwestorem lub poza Terenem Robét w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spek uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku ustale
takich dokumentach spmtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajng¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w
Dokumentacji Kontraktowej, ST i wskazaniackyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bByutrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroryodowiska i przepisami dotygseymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ynierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie sgtm do wytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca powinien dysporgprawnym rezerwowym sgiem,
gotowym do uaytku, w przypadku awarii spgiu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wptymiekorzystnie

na jaka¢ wykonywanych robét i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dereymi w
Dokumentacji Kontraktowej, ST i wskazaniamiyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddospetnid@ wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afein na osie pojazdéw i innych parametrow techniczngeadki transportu

nie odpowiadajce warunkom Kontraktu na poleceniezyniera lgdg usungte z Terenu Robo6t. Wykonawca
bedzie usuwa na bigaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z Kontraktem, oraz gazasimsowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodhia Dokumentagj, wymaganiami ST.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawama wlasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysdkbprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziagtiaza
ich doktadng¢.

Decyzje Irkyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw robgly oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji i w ST, zZetaknormach i wytycznych. Polecenia
Inzyniera kgdg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawe, pod grabg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawachazamych z jakécia rob6t, ocea jakosci stosowanych
materiatdw i postpem robét, a tale we wszystkich sprawach zmanych z interpretagjDokumentacji i ST
oraz dotyczcych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu przez Wykorawc

Inzynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét oraz materiatéw dostarczonych na kutidwna jej
terenie produkowanych, wdzapc w to przygotowanie i produkgj materiatow. laynier powiadomi
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktére nie spghvigimaga
jakaosciowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawcacdzie posiada
odpowiednieswiadectwa wydane przez upoivdone jednostkize wszystkie stosowane ydzenia posiadaj
wazhng legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm okséjacych
procedury bada Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem ladasaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaretly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.
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6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiecz®wa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Euro Kodéw, Polskich Norm, dgatotechnicznych oraz wdeiwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Normami

— aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioNormy, jezeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pakt 1 i ktére spetnigjwymogi ST.

6.4.Dokumenty

Do dokumentéw robot zaliczagsi

a./ protokoly przekazania Terenu,

b./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne wayocywilno-prawne,

c./ protokoty z odbioru robot

d./ protokoly z narad i ustate

e./korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie Rob6t w miejscu odpovigerabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego ohatyiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumentyedy zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacy i ST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Kosztorysie rtofeym. Jakikolwiek Md lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikriach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub gdziedziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obgzkiu ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji ttyniera na pimie. Obmiar odbywasie bedzie w obecngci Inzyniera i podlega jego
akceptacji.

7.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynmida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Je&li Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych rob6t nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone
w m? jako dtugé¢é pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétigbzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed kmowym odbiorem robo6t. Obmiar robét zand@jch przeprowadza i
w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegggh zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeledg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zalenosci od ustalé odpowiednich STroboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Irkyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b./ odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegancych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.
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Odbiér robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnegemosbbét.

Odbioru rob6t dokonuje kynier.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw przedstawionych przez

Wykonawe.

8.3. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu daiiclakigci

i wartosci.

Warunkami pozwalapymi na dokonanie odbiora:s

-przekazanie Inwestorowi kompletnych badgpomiarow wymaganych przez odpowiednie asortymentowe ST

do odbioru ostatecznego robat,

-uzyskanie pozytywnych wynikéw baglapomiarow

Odbidr ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia

przez Irryniera zakéczenia robot i przycia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zagweg@jw obecrimi Inzyniera i

Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych

dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentadj

ST.

Odbierajcy dokonuje odbioru ostatecznego robétg|eich jakas¢ i ilos¢ w poszczegdblnych asortymentach jest

zgodna z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniami i poleceniaiyhigra. Roboty z wadami niectly

podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozpa sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot

zanikapcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupgtyeh i robot

poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokét odbioru ostatecznego robc

sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawéapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanast¢pujace dokumenty:

- deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw,

- karty gwarancyjne na wykonane roboty,

- inne wynikajce z zapiséw kontraktu.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot. Wszystkie zagrlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupelugech wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogoélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonaxecjednosti obmiarowy ustalon

dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycjethizie uwzgédniac wszystkie czynnéi, wymagania i badania skltadeg st na jej

wykonanie, okréone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentaciji.

Cena jednostkowagdzie obejmowé

- robocizre bezpdredni,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartcé¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprzia Teren Budowy i z
powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie, w sktad ktérych wchoglzptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty ugtizenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyoz oznakowania robét, wydatki dotyce bhp, ustugi obce
na rzecz budowy, optaty za dziane placow i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zaalm przedsibiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw paygh
wystgpi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢c podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaacdan pozycg w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym

jest ostateczna i wyklucza mowvos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robétetloh 3 pozych

kosztorysow.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniagsdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrigone w ww. dokumentach, a niewyszczego6lnione w targsie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.(DZz 2024r. Nr 725 z pgfiejszymi zmianami).
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D-03.01.03a PRZEPUST Z RUR POLIETYLENOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyecge wykonania i odbioru robét
budowlanych przy wykonywaniu przepustéw z rur pglenowych o sztywnéei obwodowej SN8 kN/m2 przy
realizacji rob6t zwjzanych z wykonaniem zjazdu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robdt zwanych z wykonaniem i
odbiorem przepustéw rurowych z rur polietylenowypcsztywndci obwodowej SN8 kN/m2.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamgkeji obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogovielgstuzacy do ruchu kotowego i pieszego.
1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcfmaavykonana jest z rur.

1.4.3. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine”

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[ne

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycyre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne”

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodné& materiatdw z dokumentagcprojektowy i aprobag techniczi

Materialy do wykonania robét powinny &yzgodne z ustaleniami dokumentacji lub ST oraz mlzah
techniczi IBDIM.

2.2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

rury polietylenowe o sztywrioi obwodowej SN8 kN/m2. odpowiadap wymaganiom aprobaty technicznej,
material, stanowgcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodndokumentagj projektows, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospotka) odpoygedavymaganiom norm braowych, o uziarnieniu 0+20
mm lub 0+32 mm, materiat do wykonania umocnieniargkna wlocie i wylocie, zgodny z dokumentacj
projektova, np. z: brukowca uktadanego na betonie. Do wyk@ndmuku naley uzy¢ kamier naturalny,
niezwietrzaty odporny na dziatanie wody i mrozuzob&ton klasy C8/10

2.2.3. Skltadowanie materiatéw
Rury polipropylenowe naty przechowywa tak, aby nie ulegly mechanicznemu uszkodzeniutd2ed na
ktérym sktaduje si rury, musi by rowne, umaliwiajgce spoczywanie rury na karbach na catej ddagaury.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZaic mozliwoscia korzystania
ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robét, jak np.:
— koparly chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemnigi tyzki 0,4 m3,
— ubijakiem spalinowym, phgtwibracyjrg, walcem lub innym spetem zagszczagcym,
— sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sptem dwigowym, wdzkami widtowymi (roztadunek nie tez
by¢ wykonywany gcznie).
Uwaga: W czasie roztadunku rur natezwrac@ uwag, zeby nie uszkodziscianek, np. przez zbyt energiczne
wyciaganie rur, co powoduje tarcieianek rur o podize.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezayniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélie”
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4.2. Transport materiatow
Materiaty sypkie i drobne przedmioty #ma przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynaterialami i nadmiernym
zawilgoceniem.
Rury naley utozy¢ rdwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej obsiebie i zabezpieczy przed
mozliwoscig przesuwania gipodczas transportu. Nie najedopusci¢, aby wecej niz 1 m rury wystawato poza
obryssrodka transportowego.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”
5.2. Zasady wykonywania robét
Spos6b wykonania robdt powinien dygodny z dokumentacjtechnicza i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych miana korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnac
podanych w zatznikach.
Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu rob6t obejmayj
roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopow pod tagy
wykonanie fundamentu (tawy) pod rury,
utozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkach
wykonanie zasypki przepustu,
umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
. roboty wykmczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do robot naly, na podstawie dokumentacji technicznej, ST lslkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacf robét,
- ew. ustak dane nieztdne do szczegdlowego wytyczenia rob6t oraz ustaléanych wysolkiziowych,
- ew. odwodné teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimierem,
5.4. Wykonanie wykopow
— Wykonanie wykopéw powinno lByzgodne z dokumentaciechniczg. Dobér sprztu i metody wykonania
nalezy dostosowé do rodzajow gruntu, objosci robét i odlegtdci transportu.
— Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadrigiag co najmniej = 2 cm.
5.5. tawa pod przepustem
Jeli grunt podiza wymaga rozigenia nacisku, to rury przepustu powinnyébyktadane na zggzczonej
warstwie podsypki (fawie) o grubad ustalonej w dokumentacji technicznej, z miesz&nliszywa naturalnego
0 uziarnieniu np. 0+20 mm, bez zanieczysad2edsypk nalezy zagsci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Goérna
jej warstwa o grubii rownej wysokéci karbu powinna by luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej
zagkbic.
5.6. Utazenie rur przepustu na tawie
Ulozenia rury na tawie naky dokona& po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osigmastu. Zaleca i
uktad& rure w jednym odcinku, j#i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dhigp wynikajgca z
asortymentu produkcji i niiwosci transportowych. W innych przypadkach, przepdstany z dwoch lub
wiekszej liczby rur powinien miepofczenia systemowe poszczegélnych odcinkéw rur.
Dtugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejsupowinna by mniejsza od 1 m.
W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkdéw rur poza taywnalezy
sprawdzé skutecznéé polaczer migdzy rurami.
Rure przepustu po uleniu naley ustabilizowé w taki spos6b, aby nie zmienita swojego pelda w
czasie zasypywania przepustu. #ia dokona tego podsypk wspierajca).
Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykon& przed montzem przepustu lub tena
budowie po wykonaniu nasypu.
5.7. Zasypka przepustu
Zasypka przepustu do wysalkd co najmniej 30 cm ponad garikkrawedz przepustu powinna lBywykonana
mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 32 mm o klasiejednorodnéci D5 lub piaskiem
gruboziarnistym.
Zasypka powinna kiywykonywana:
— réwnomiernie i rbwnoczmie z obu stron przepustu,
— warstwami o grub@i maksimum 30 cm, zggzczonymi do wskanika zagszczenia> 0,95 w strefie
bezpdredniej przy rurze ¥ 0,98 w pozostatej strefie,

NoghkwhpE
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— ze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczdoigego wypychania lub
przemieszczania poziomego,
— ze zwrbceniem uwagi, abyyednica ziaren kruszywa, uktadanego bérpanio na rurze, nie przekraczata
wielkosci skoku karbu zewgirznego rury.
Jeli grubos¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, i roateriat zasypowy powinien
odpowiadé wymaganiom okrdonym dla zasypki gruldei 30 cm.
5.8. Wykonaniescian czotowych
Scianki czotowe natey wykona z bruku kamiennego. Bruk naje utozyé z kamienia na warstwie betonu o
grubaici 20cm. Brukowiec naley uktada na przygotowanym podkiadzie betonowym. Brukowidtada s¢
,p0od sznur” nacigniety na palikach na wysoké od 2 do 4 cm nad projektowany poziom powierzchni.
Uktadanie brukowca naty rozpocz¢ od utazenia kamienia po linii obwodu umocnienia, 136 brukowce
najwigksze. Brukowiec naly uklad& tak, aby szczeliny radzy ssiednimi warstwami mijaly sii nie
przekraczaty 3 cm, a najgkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podkfad. Hozaniu brukowca szczeliny
naleey wypeinic zapraw cementowo-piaskogvo stosunku 1:2. W okresie agiania zaprawy cementowo-
piaskowej powierzchgibruku naley ostont matami lub warstw piasku i utrzymywé w stanie wilgotnym
przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodon deklaracje zgodrici, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— sprawdzé cechy zewetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegblnienie robot Cze;it:élgvmc
1 | Lokalizacja i zgodni granic terend 1 raz
rob6t z dokumentagijprojektovy
2 | Wykonanie wykopow Bigco
3 | Wykonanie fundamentu (tawy) Biezaco
przepustu
4 | Ulozenie rur przepustu na fawie Bigo
Zasypka przepustu Bigco
6 Umoc_nlenle skarp przy wlocie i Biezaco
wylocie przepustu

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
— 0Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest:
— m (metr) kompletnego wykonania przepustu,
— m¥(metr kwadrat) wykonanego bruku,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

— Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogdlne”

— Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

— Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
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— wykonanie wykopu,

— wykonanie fawy fundamentowej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotyerce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatdoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

— Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie robot,

— przygotowanie podie,

— dostarczenie materiatow i spim,

— wykonanie przepustu z wykopem, lawutozeniem rur, zasypk wykonaniescianek czotowych i studni
wpadowych oraz umocnienie wlotu, wylotu wedtug wygraadokumentacji projektowej, ST i specyfikacji
technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

ELEMENTY WYKONANIA PRZEPUSTU

2.1. Nadsypka nad przepustem

Grubdi¢ nadsypki nad przepustem uzai®na jest odrednicy rury i obcizenia. Minimalna grubé& nadsypki,
tacznie z warstwami konstrukcyjnymi nawierzchni, dia o srednicy 600 + 1000 mm, powinna wynésid 0,5
$rednicy rury do max. 12 m. W przypadku gdy warstkonstrukcyjne nawierzchnigsgrubsze i zalecana
minimalna nadsypka, to jej grufionad rug powinna wynosi minimum 0,10 + 0,15 m, miegz od karbu rury
do spodu nawierzchni.

Inne maksymalne i minimalne grumd zasypki dopuszczaespod warunkiem wykazania obliczeniow nie
zostanie przekroczona dopuszczalna deformacja rury.

2.2. Posadowienie przepustu

Przepust mgzna wykong na gruncie dowolnego typu, przy spetnieniu odpdwieh wymaga dostosowujcych
do nanoéci podiaza.

W przypadku posadowienia przepustu na plastycznymitopu gliniastym lub namutach nalg wykona
warstwe odcinajca, np. z geowtdkniny o wytrzymadoi na rozrywanie min. 7 kPa

W przypadku gruntu wysadzinowego podsypkykonuje s¢ z pospoétki o maksymalnéjednicy ziaren 20 mm;
grubags¢ warstwy minimum 15 cm, a w miejscu spodziewane¢zti min. 10 cm. Zaleca gi aby podsypk
utozy¢ wowczas w kierunku podimym i poprzecznym, zgodnie z rysunkiem 6. Podokomstrukcg podsypki
zaleca si wykonywa® na przemarzetym dnie wykopu w okresie zimowym.

2.3. Utazenie przepustu z rur

Dlugos¢ przepustu powinna ldydostosowana do poziomu jego zeaia, kta przecicia przepustu z ogidrogi i
zakmczenia zalenego odcigcia kaica zgodnego z pochyleniem skarpy nasypu (ewsdiezia).

t aczenie dwoéch odcinkéw rur dokonuje gitaczky zaciskovy ktdrej kaice nasfpnie dociska gi paskami lub
srubami zaciskowymi. Diug@ koncowego, skrajnego odcinka rury nie powinng byniejsza od 1 m

2.4. Zasypka przepustu

Przepust jednorurowy powinien niigasypl z gruntu przepuszczalnego, wykoaavg rysunku 8 DT,
Pozostat cze$¢ nasypu nad przepustem nglevykona wedtug zasad okéonych dla gruntéw nasypowych.

RYSUNKI
(wg producenta rur)

Rys. 1. Karby na rurze
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SZCZEGOL "A"

ID

Rys. 2. Przyktad ztzki zaciskowej do pgtzenia dwoch rur polietylenowych

a) Widok gornej cgci ztagczki dwudzielnej, b) Przekroj poprzecznyaki dwudzielnej,

c) Przekréj poprzecznygdzki jednodzielnej (Uwaga: Producent dostarcza rémimne typy
zlaczek)

Rys. 3. Dwa odcinki rur petzone ziczka zaciskowy z blachy stalowej gruci 3 mm
ocynkowanej galwanicznie (Istnigjowniez ztgczki plastikowe)

0.0,
0

Rys. 4.Sruba zaciskowa naazce metalowejkzacej dwa odcinki rur (Istniejrowniez
zkgczki plastikowe)
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Sruba M-10

L25x25x3

obejma stalowa
- blacha gr. 3 mm
ocynkowana galwanicznie

Rys. 5. Utaenie rur przepustu na stabym gruncie

StABY GRUNT GEOWLOKNINA

PODSYPKA PIASKOWA
Rys. 6. Spos6b wykonania podsypki pod przepustesagawianym na gruncie
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Rys. 7. Kaicowy, skrajny odcinek rury nie powiniendkrotszy od 1 m

N .
NASYP &

PLANOWA Zt ACZKA

S

-
L_tga

s - szeroko$¢ nasypu na poziomie utoZzenia rury (przepustu)
a - kat skrzyzowania osi przepustu z osig drogi

Rys. 8. Zasypka nad przepustem

POZIOM NAWIERZCHNI

v
D/2> 0,25m D D/2 >0.25m

H>0 i H)10m

ZASYPKA

PODSYPKA WSPIERAJACA

" wymiar moze by¢ zwiekszony dla gruntéw wrazliwych na przemarzanie
Tw miejscu ztgczki min. 0,10 m
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D-04.00.00. PODBUDOWY
D-04.01.01. KORYTOWANIE-PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem zjazdu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
profilowania i zagszczania istnigcej nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Szczegodlowe wymagania dotygze robot

Szczegbtowe wymagania dotyce rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopid™L.5.

2. Materiaty

Nie wysepuja.

3. Sprzet

3.1 Szczego6lowe wymagania dotygee spratu

Szczegbétowe wymagania dotyce sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2 Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania i zagzczania podia powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érke ustawianym lemieszem;Zynier maze dopgci¢ wykonanie
profilowanie podiga z zastosowaniem innego sgitz

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgych.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. Transport

4.1 Szczeg6towe wymagania dotygee transportu

Szczegbtowe wymagania dotyce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.

4.2 Transport materiatéw

Wymagania dotycgce transportu materialtéw podano w ST D.00.00.00.4k

5. Wykonanie robot

5.1 Szczegotowe zasady wykonania robot

Szczego6towe zasady wykonania robét podano w ST.D00@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghic do wykonania profilowania i zggzczania istnigcej nawierzchni
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\rejsze
przystpienie do wykonania profilowania i zgggczania podta, jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych. Po wyprafdaym i zagszczonym podtzu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem warstwy nawierzchni.

5.3 Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacz@o
oczyszczeniu powierzchni pod naley przystpi¢c do profilowania i zagszczenia warstwy istnigjej
nawierzchni drogi.

Do profilowania podiaa naley stosowd rowniarki. Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpié

do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakit zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z obovgujacymi
normami branowymi.
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Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podim (1s)

Strefa korpusu Minimalna wagéwskanika |Is

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 0,97

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni 0,95

podiaza

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po wykonaniu
robét zwihzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on zabezpieczypodiae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rzaioe folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakidejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszexdtoza Irnzynier oceni jego stan
i ewentualnie zaleci wykonanie niezimych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to napragmwykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Szczegodtowe zasady kontroli jakoi robét

Szczegdtowe zasady kontroli jaledrobdt podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’'6.

6.2 Badania w czasie robét

6.2.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zegczenia wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szerokécé 10 razy na remontowany odcinek

2 Réwnd¢ podiuzna Co 20m

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na remontowany odcinek

4 Spadki poprzeczne 10 razy na remontowany odcinek

7 Zagszczenie W 2 punktach

6.2.2. Szeroké¢ (profilowanego podiaza)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
i-5cm.

6.2.3. Rownd¢ (profilowanego podiaa)

Nieréwndici podhwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrove tata zgodnie z norm
brarzows.

Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy taty.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancy
+0,5%.

6.2.5. Zagszczenie (profilowanego podin)

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podia okreélony wg normy bragowej nie powinien by mniejszy
od podanego w tablicy 1.

6.3 Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtdrne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Szczegbtowe zasady obmiaru rob6t podano w ST DOOBOQ,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranedginka drogi.

8. Odbior robot

Szczego6towe zasady odbioru rob6t podano w ST DO0BO0,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®&T i wymaganiami lzyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Szczegodtowe ustalenia dotyce podstawy ptatroi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- profilowanie podiaa,

- zag:szczenie,

- utrzymanie podiza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
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D-04.01.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZO WANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikacghtécznej (ST) $ wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem zjazdu.

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwiymagania dotycgce robdt zwgzanych z wykonaniem podbudowy
z kruszywa tamanego 63-120 mm gretid30 cm stabilizowanego mechanicznie

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamganstabilizowanego mechanicznie powinno¢ by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaagmych.

3. SPRZET

Do wykonania podbudoéw z kruszyw tamanych stabiliaoyich mechanicznie nale stosowa:

a./ Rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadaniateratu,

b./ Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycae zagszczania. W miejscach trudnodgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbyivasic w sposéb przeciwdzialigy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powispgtnid wymagania
dotyczice przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogaanego obgienia osi i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podiae pod podbudowz kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicziaieosvi podiae gruntowe lub
wyprofilowana nawierzchnia istnigjej drogi.

Jezeli podtaze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny byne usurite wedtug zasad akceptowanych przez
Inzyniera.

5.2. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétio takiej aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwy kruszywa powinny dbgozktadane w
sposOb zapewniggy oshgniccie wymaganych spadkow.

5.3. Zagszczanie

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przysapi¢ do jej zagszczenia przez
walowanie. Watowanie powinno pepbwa stopniowo od dolnej do goérnej kragzi podbudowy przy
przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek dwarcici lub zagtbienia powstate w czasie zggczania
powinny by wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa dadve lub usumicie materiatu, a do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedpsych dla walcéw podbudowa powinnaétgagszczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnynuid ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalg kontynuowa do osggniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od 0,97
wedtug normalnej préby Proctora.
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5.4. Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowzany jest do przeprowadzenia djeych napraw podbudowy uszkodzonej przez ruch
budowlany jak rownigz wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznychki¢h jak opady deszczu.
Wykonawca zobowizany jest wstrzym@aruch budowlany po okresie intensywnych opadéw daszjeeli
wystgpi mazliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlp.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstaafesty i certyfikaty materiatéw, ktére chce
wbudowé.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Zagsszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbyweasie az do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz 0,97

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtug normy braiowe;j.

6.4. Badania wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ 1 zakres bada i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywsaturalnego
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono wjsadj tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiarbw wykonanej warstwy z kruszywa stabilizowego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i | Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiuzna co 20 m taf
3 Roéwnai¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10razy na 1 km
5 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:
w 2 punktach

6.4.1. Grubasé warstwy

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétiavarstw to = 1cm.

6.4.2. Pomiary cech geometrycznych warstwy

6.4.2.1. ROwné&¢ warstwy

Réwnaici podituzne warstwy naley mierzy¢ tatg 4-metrowy zgodnie z normp brarzows, z czstotliwoscia
podary w tablicy w p.6.4.

Rownaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove tata z czstotliwoscia jak wyzej.

Nieréwndici nie powinny przekracZs?20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.2.2. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne nalemierzy za pomog 4-metrowej faty i poziomicy z e¢stotliwoscia podan w tablicy w
p. 6.4. Spadki poprzeczne powinnylagodne z dokumentacprojektows z toleranci 0,5 %.

6.4.2.3. Szerok& warstwy

Szerokd¢ nalezy sprawdzt co najmniej 10 razy.

Szerokd¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5 cm.

6.4.2.4. Grubdé¢ warstwy

Gruba¢ nie powinna si rézni¢ od podanej w projekcie o wiej niz = 1 cm.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

6.5.1. Niewtdciwe uziarnienie i wtaciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnagg wymaga dotyczcych uziarnienia i wiiwosci podanych w odpowiednich
punktach niniejszej specyfikacji, zostandrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigge tych wymaga zostaty
wbudowane to éxg, na polecenie kryniera, wymienione przez Wykonawoa wiaciwe, na koszt Wykonawcy
i bez jakichkolwiek dodatkowych kosztow poniesionyrzez Zamawiggego.

6.5.2. Niewldciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie ktére wykazupicksze odchylenia cech geometrycznych od @kre/ch w p. 6.4.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom fgcym wyzej, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszemgdbudow przez
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spulchnienie warstwy na petrgrubcé¢, do polowy szerokii pasa ruchu, doky¢ materiatu i powtdrnie
zag$cic warstwe.

6.5.3. Niewldciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci, Wykonawca wykona naprawodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowigghbokasc,
zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialtem o odpowiednichscieosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano wix00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy [ wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Dokumentacji Techniczne;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Odbiér podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru odbiesci@mego i kaicowego okrélonych w D-
M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdline ustalenia dotycrce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw platréoi podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogoélne" p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania podbudowy z kruszywa ftamanego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptur

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozilozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w SST,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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D-05.00.00. NAWIERZCHNIE
D-05.01.01. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI KRUSZYWA tAMANEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNE-WARSTWA DOLNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyege wykonania i odbioru nawierzchni z mieszanki kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie gzamych z wykonaniem zjazdu.

1.2. Zakres stosowania SST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwlymagania dotycge robét zwijzanych z wykonaniem nawierzchni

Zz mieszanki kruszywa famanego 31,5/63 mm g§ciobb cm stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarerwwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaagmych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa olélena wg normy brarowej powinna lee¢ pomidzy krzywymi granicznymi
podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
0/63 0/31,5
63 100
315 76-100 100
16 56-93 70-93
8 40-75 50-75
4 28-58 38-58
2 18-41 26-41
05 9-23 14-23
0,075 2-12 2-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie przebiegaod dolnej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie b przekracza 2/3 grubdci
warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinno spetniawymagania okrdone w poniszej tablicy 2.
Tablica 2. Wymagane wiéciwosci kruszywa

L.p. Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej

1 Zawartd¢ nadziarna, %, nie weej niz 10

2 Zawartd¢ ziaren nieforemnych % nie ydej niz 40

3 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa

4 Wskanik piaskowy po 5-krotnym zagzczeniu metad | lub Il wg 30-70

PN-B-04481:1988

5 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles,
- ubytek masy po petnej liczbie obrotéw, %, nieksizy niz 50
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, ¢gejwi 35
niz
Nasikliwosé, %, nie wecej niz 5
Mrozoodpornéé ziarn wikszych od 2mm,
po 25 cyklach zamsania i odmraania, ubytek masy, %, nie ggej niz 10
8 Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na S, nie wecej niz 1
9 Wskanik nasnosci wine mieszanki kruszywa, nie mniejszyni 60
10 | Zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, % (m/m) 2-12
3. SPRZET

Do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznigy sédsowa:
- uktadarek lub réwniarek do rézelania tlucznia,

- walcdéw wibracyjnych,

- Przewdnych zbiornikéw do wody.
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4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbydvasic w sposOb przeciwdzialgly jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyrdtpzu drogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Podiaze pod nawierzchaittuczniowa powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogélnymi élaeymi

w ST, w rozdziale D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZASZCZENIE PODLTA.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna dywtozona na podizu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do warstwy nawierzchni.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno kiyrozkltadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu ukladarki albo
réwniarki. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osjgnicto gruba¢ projektowan. Kruszywo grube po rozieniu powinno b§ zagszczane
przegciami walca. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprg@e powinno rozpocg sie od
dolnej kravgdzi i przesuwé pasami podiznymi, czéciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zagzszczanie mgna zakaczye, gdy przed kotami walca przestajic tworzy fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okoto 30 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

W czasie zagszczania walcem zalecas sikrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powodujeze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.
Zageszczenie mzna uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiaj sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami. W pierwszych dniach po wy@n nawierzchni naly dba, aby byla ona stale
wilgotna.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolpss.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien dostactcayynierowi wszystkie atesty i certyfikaty na
kruszywo, ktore zamierza wbudoéva

6.3. Badania w czasie robot

Grubas¢ nawierzchni.

Grubai¢ warstwy Wykonawca powinien mierzyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwéch losowo
wybranych punktach. Dopuszczalne odchyiki od prgjeianej grubéci nawierzchni nie powinny przekracza
10%.

Rownas¢ nawierzchni.

Nieréwndici podiwzne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z normbranzowg

Nieréwndici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z normbrarzows

Nieréwndici nawierzchni ttuczniowej nie powinny przekra¢Z® mm.

Spadki poprzeczne nawierzchni.

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolinny by zgodne z dokumentagcjprojektova, z
tolerancy 0,5%.

Czestotliwos¢ 1 zakres badai pomiardw wykonanej nawierzchni z kruszywa nanego stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w pzskej tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiarbw wykonanej warstwy nawierzchni z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i | Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
pomiaréw

1 Szerok&¢ nawierzchni 4 razy

2 Rowna¢ podiuzna co 20 m t4

3 Roéwnai¢ poprzeczna 4 razy

4 Spadki poprzeczné* 6 razy

Szerokd¢ nawierzchni.
Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano wix00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest metr kwadratowy [fly wykonanej nawierzchni z kruszywa tamanego siadbianego
mechanicznie o gruloi okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Szczego6towe zasady odbioru rob6t podano w ST D000, Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®&T i wymaganiami lzyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrigi podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne" p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilianego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z ragept

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw
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D-05.01.02. NAWIERZCHNIA Z MIESZANKI KRUSZYWA tAMAN EGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNE-WARSTWA GORNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyege wykonania i odbioru nawierzchni z mieszanki kyusa
tamanego stabilizowanego mechanicznie gzamych z wykonaniem zjazdu.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdawy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniarty
wp. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwymagania dotycgce rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni
z mieszanki kruszywa tamanego 0/31,5 mm géabd cm stabilizowanego mechanicznie.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa taggp stabilizowanego mechanicznie powinng by
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawsca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarervwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczysaagmych.

2.2. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa oldlena wg normy powinna ¢ pomidzy krzywymi granicznymi podanymi
w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego raeiznie

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
0/63 0/31,5
63 100
315 76-100 100
16 56-93 70-93
8 40-75 50-75
4 28-58 38-58
2 18-41 26-41
0,5 9-23 14-23
0,075 2-12 2-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie przebiegaod dolnej do gérnej krzywej granicznej
uziarnienia na gsiednich sitach. Wymiar najeliszego ziarna kruszywa nie i przekracza 2/3 grubdci
warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywaephodzce prze sito 0,075 mm nie powinny standwi
wiecej niz 65% frakcji przechodgej przez sito 0,5 mm.

2.3. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinno spetniawymagania okrdone w poniszej tablicy 2.

Tablica 2. Wymagane wiéciwosci kruszywa

L.p. Wiasciwosci badane wedtug: Wymagania dla podbudowy
pomocniczej
1 Zawartd¢ nadziarna, %, nie weej niz 10
2 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, % nie wdej niz 40
3 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa
4 Wskanik piaskowy po 5-krotnym zagzczeniu 30-70
5 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles,
- ubytek masy po petnej liczbie obrotéw, %, nieksizy niz 50
- po 1/5 liczby obrotéw w stosunku do ubytku maeypeinej liczbie obrotéw, nie wiej 35
niz
Nasikliwosé¢, %, nie wecej niz 5
7 Mrozoodporné ziarn wikszych od 2mm, po 25 cyklach zarmaia i odmraania,
ubytek masy, %, nie wtej niz 10
8 Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na S, nie wecej niz 1
9 Wskanik nasnosci wihe mieszanki kruszywa, nie mniejszyni 60
10 | Zawarté¢ ziaren mniejszych 1ni0,075 mm, % (m/m) 2-12
3. SPRZET

Do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabikanych mechanicznie nalestosowa:
- uktadarek lub réwniarek do ré@elania tlucznia,

- walcéw wibracyjnych,

- Przewdnych zbiornikbw do wody.

26



»Wykonanie zjazdu z drogi powiatowej”

— Specyfikacje Techniczne -

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbyivasic w sposéb przeciwdzial|gy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdoéw po wyprofilowanym padidrogi powinien by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podida

Podiaze pod nawierzchaittuczniows powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogéinymi dlaeymi

w ST. Nawierzchnie naly wykona na wczéniej przygotowanej podbudowie.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno Ryrozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grub@¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osignicto grubag¢ projektowan. Kruszywo grube po rozieniu powinno by zagszczane
przegciami walca. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno reggigcad
dolnej kravgdzi i przesuwé pasami podiznymi, czéciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
Zageszczanie mena zakaczye, gdy przed kotami walca przesiaie tworzy fale, a ziarno ttucznia o wymiarze
okoto 30 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego agleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie mieszanki
drobnej granulowanej (wysiewek) od 0 do 5 mm przglyim zagszczaniu walcem. Nawierzcinhalezy
klinowa¢ tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zastaypetnione catkowicie warsiywvysiewek.

W czasie zagszczania walcem zalecas sikrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powodujeze kruszywo mniej sikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.
Zagszczenie mzna uwaaé za zakdczone, jéli nie pojawiap sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami. W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchniyndlest, aby byla ona stale
wilgotna.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne” p.6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien dostatcayzynierowi wszystkie atesty i certyfikaty na
kruszywo, ktére zamierza wbudogva

6.3. Badania w czasie robot

Grubas¢ nawierzchni.

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w dwdch losowo
wybranych punktach. Dopuszczalne odchyitki od projektowanej §cubawierzchni nie powinny przekracza
10%.

ROwnagi¢ nawierzchni.

Nieréwnaici podiwzne nawierzchni nakly mierzy¢ 4-metrovy tatg, zgodnie z norm

Nieréwnadici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrove fata, zgodnie z norm

Nieréwnaici nawierzchni ttuczniowej nie powinny przekraéZsb mm.

Spadki poprzeczne nawierzchni.

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinrly Zgydne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy 0,5%.

Czestotliwos¢ 1 zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w pzsiej tablicy.

Tablica 4. Czstotliwos¢ i zakres bada i pomiardbw wykonanej warstwy nawierzchni z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw

1 Szeroké¢ nawierzchni 10razy na 1 km

2 Rowna¢ podiuzna co 20 m t4

3 Roéwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

Szerokd¢ nawierzchni.
Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w $5W-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest metr kwadratowy [fy wykonanej nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o grubiei okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Szczego6towe zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyerce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrici podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" p. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego Jmvykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptur

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki i zagzczenie rozkonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw

1! Zamawiajacy ponosi koszty wydania zezwolenia na zajecie pasa drogowego !!!
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