Przedmiar robot

Nazwa budowy: Adaptacja i remont pomieszczen Izby Przyje¢ w budynku szpitala przy ul. Z. Starego 20

- instalacja gazow medycznych

Adres budowy: ul. Z. Starego 20, 44-100 Gliwice
Obiekt: Szpital Miejski nr.4 w Gliwicach Sp. z 0.0.
Rodzaj robdt: instalacyjno - budowlane

rzeczowych
KNR 4-010325-01-
040

Scianach o przekroju 1/4 X 1/4 cegly. Zaprawa z wapna

suchogaszonego
Charakterystyka Robot: Tablica: 0325
1.Zamurowanie bruzd cegtami z zachowaniem wigzania z istniejacym
murem
krotnosé= 1,00

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. Roboty przygotowawcze i demontazowe
Kod CPV:
1 2 3 4 5
wg naktadow Wykucie bruzd poziomych o glgbokosci i szerokosci 1/4 m 9,50
rzeczowych X 1/2 cegly w Scianach na zaprawie cementowo-
KNR 4-010336-01- | wapiennej
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0336
1.Re¢czne wykucie bruzd
krotnosé= 1,00
wg nakladow Wykucie bruzd pionowych o glebokosci i szerokosci 1/4 m 9,50
rzeczowych X 1/2 cegly w Scianach na zaprawie cementowo-
KNR 4-010339-01- | wapiennej
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0339
1.Re¢czne wykucie bruzd
krotnosé= 1,00
wg nakladow Przebicie otworow w Scianach na zaprawie wapiennej o szt 9,50
rzeczowych grubosci 1 1/2 cegly
KNR 4-010333-03- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0333
020 1.Rgczne przebicie otwordéw o p owierzchni do 0,05 m2
krotnosé= 1,00
wg nakladow Zamurowanie bruzd poziomych w Scianach o przekroju m 9,50
rzeczowych 1/4 X 1/4 cegly "na petno". Zaprawa z wapna
KNR 4-010324-01- | suchogaszonego
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0324
1.Zamurowanie bruzd ceglami z zachowaniem wiazania z istniejacym
murem
krotnosé= 1,00
wg naktadow Zamurowanie bruzd pionowych lub pochylych w m 9,50




2

3

6 | wg naktadow Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy recznym m3 6,00
rzeczowych zaladowaniu i wytadowaniu. Transport gruzu
KNR 4-041101-02- | samochodem cigzarowym skrzyniowym na odlegtos¢ 1
060 km
Charakterystyka Robot: Tablica: 1101
1.Re¢czne zatadowanie i wytadowanie gruzu z rozbiorki na pojazd
samochodowy
2.Wywiezienie gruzu z rozbiorki na odlegtos¢ 1 km
krotnosé= 1,00
7 | wg naktadow Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy recznym za- i m3 6,00
rzeczowych wytadunku. Naklady uzupetniajqce na kazdy dalszy
KNR 4-041101-05- | rozpoczety km odlegt.ponad 1km samochodem
060 cigzarowym
Charakterystyka Robot: Tablica: 1101
1.Rgczne zatadowanie i wytadowanie gruzu z rozbiorki na pojazd
samochodowy
2.Wywiezienie gruzu z rozbidrki na odlegtos¢ 1 km
krotnosé= 10,00
8 | wg naktadow Oplata za utylizacje gruzu m3 6,00
rzeczowych krotnosé= 1,00
Oplata za
utylizacje-060
2. Gazy medyczne
Kod CPV:
1 2 3 5
9 | wg naktadow Rurociggi w instalacjach gazow medycznych - utozenie m 35,00
rzeczowych rurociqgow miedzianych na scianach o srednicy
KNR 2-150601-02- | zewnetrznej 8-10 mm,na cisnienie do 1,0 MPa
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0601
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rurociggu i obsadzenie uchwytow
2.Przecigcie rur
3.Wykonanie kolan lub tukéw na rurach
4.0bsadzenie uchwytow na zaprawie cementowej
5.Zatozenie tulei ochronnych w przejsciach przez $ciany i stropy
6.Ulozenie rurociagu i skrecenie uchwytow $rubami
krotnosé= 1,00
10| wg naktadow Ksztaltki - zalozenie trojnika miedzianego gladkiego o szt 8,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 8-10 mm
KNR 2-150604-02- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0604
020 1.Przygotowanie trojnika do lutowania
2.Zatozenie trojnika na konce rur
krotnosé= 1,00
11 | wg naktadow Ksztattki - zalozenie zlqczek miedzianych gladkich o szt 8,00

rzeczowych
KNR 2-150606-02-
020

Srednicy zewnetrznej 8-10 mm

Charakterystyka Robot: Tablica: 0606
1.Przygotowanie ztaczki do lutowania
2.Zatozenie ztaczki na konce rur
krotnosé= 1,00




2 3 4 5
12 | wg naktadow Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych. zlgcze 30,00
rzeczowych Polgczenia lutowane elementow rur o srednicy 8 mm
KNR 2-150634-02- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0634
171 1.0czyszczenie i fazowanie krawedzi koncow rur
2.Wspotosiowe ustawienie rur do lutowania
3.Lutowanie potaczen
4.0czyszczenie ztaczy
krotnosé= 1,00
13 | wg naktadow Rurociggi w instalacjach gazow medycznych - utozenie m 20,00
rzeczowych rurociqgow miedzianych na scianach o srednicy
KNR 2-150601-03- | zewnetrznej 12 mm, na cisnienie do 1,0 MPa
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0601
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rurociggu i obsadzenie uchwytow
2.Przecigcie rur
3.Wykonanie kolan lub tukéw na rurach
4.0bsadzenie uchwytow na zaprawie cementowej
5.Zatozenie tulei ochronnych w przejsciach przez $ciany i stropy
6.Ulozenie rurociagu i skrecenie uchwytow srubami
krotnosé= 1,00
14| wg naktadow Ksztaltki - zalozenie trojnika miedzianego gladkiego o szt 4,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 12-15 mm
KNR 2-150604-03- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0604
020 1.Przygotowanie trojnika do lutowania
2.Zatozenie trojnika na konce rur
krotnosé= 1,00
15| wg nakladow Ksztaltki - zalozenie zigczek miedzianych gladkich o szt 8,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 12-15 mm
KNR 2-150606-03- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0606
020 1.Przygotowanie ztaczki do lutowania
2.Zatozenie ztaczki na konce rur
krotnosé= 1,00
16 | wg naktadow Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych. zlgcze 25,00
rzeczowych Polgczenia lutowane elementow rur o srednicy 12 mm
KNR 2-150634-04- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0634
171 1.0czyszczenie i fazowanie krawedzi koncow rur
2.Wspdtosiowe ustawienie rur do lutowania
3.Lutowanie potaczen
4.0czyszczenie ztaczy
krotnosé= 1,00
17| wg naktadow Rurociggi w instalacjach gazow medycznych - utozenie m 16,00

rzeczowych
KNR 2-150601-03-
040

rurociggow miedzianych na Scianach o srednicy

zewnetrznej 15 mm, na cisnienie do 1,0 MPa
Charakterystyka Robot: Tablica: 0601
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rurociggu i obsadzenie uchwytow
2.Przecigcie rur
3.Wykonanie kolan lub tukéw na rurach
4.0bsadzenie uchwytow na zaprawie cementowej
5.Zatozenie tulei ochronnych w przejsciach przez $ciany i stropy
6.Ulozenie rurociagu i skrecenie uchwytow srubami
krotnosé= 1,00




2 3 4 5
18 | wg naktadow Ksztaltki - zalozenie trojnika miedzianego gladkiego o szt 4,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 12-15 mm
KNR 2-150604-03- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0604
020 1.Przygotowanie trojnika do lutowania
2.Zatozenie trojnika na konce rur
krotnosé= 1,00
19 | wg naktadow Ksztattki - zalozenie zlqczek miedzianych gladkich o szt 8,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 12-15 mm
KNR 2-150606-03- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0606
020 1.Przygotowanie ztaczki do lutowania
2.Zatozenie ztaczki na konce rur
krotnosé= 1,00
20 | wg naktadow Urzqdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych. zlgcze 15,00
rzeczowych Polgczenia lutowane elementow rur o srednicy 15 mm
KNR 2-150634-05- | Charakterystyka Robét: Tablica: 0634
171 1.0czyszczenie i fazowanie krawedzi koncow rur
2.Wspdtosiowe ustawienie rur do lutowania
3.Lutowanie potaczen
4.0czyszczenie ztaczy
krotnosé= 1,00
21 | wg naktadow Rurociggi w instalacjach gazow medycznych - utozenie m 20,00
rzeczowych rurociqgow miedzianych na scianach o srednicy
KNR 2-150601-05- | zewnetrznej 22 mm, na cisnienie do 1,0 MPa
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0601
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rurociggu i obsadzenie uchwytow
2.Przecigcie rur
3.Wykonanie kolan lub tukéw na rurach
4.0bsadzenie uchwytow na zaprawie cementowej
5.Zatozenie tulei ochronnych w przejsciach przez $ciany i stropy
6.Ulozenie rurociagu i skrecenie uchwytow srubami
krotnosé= 1,00
22 | wg naktadow Ksztaltki - zalozenie trojnika miedzianego gladkiego o szt 2,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 22-25 mm
KNR 2-150604-05- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0604
020 1.Przygotowanie trojnika do lutowania
2.Zatozenie trojnika na konce rur
krotnosé= 1,00
23 | wg naktadow Ksztattki - zalozenie zlqczek miedzianych gladkich o szt 4,00
rzeczowych Srednicy zewnetrznej 22-25 mm
KNR 2-150606-04- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0606
020 1.Przygotowanie ztaczki do lutowania
2.Zatozenie ztaczki na konce rur
krotnosé= 1,00
24 | wg nakiadow Urzqdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych. zlgcze 10,00

rzeczowych
KNR 2-150634-07-
171

Polgczenia lutowane elementow rur o Srednicy 22 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0634

1.0czyszczenie i fazowanie krawedzi koncow rur

2.Wspotosiowe ustawienie rur do lutowania

3.Lutowanie potaczen

4.0czyszczenie ztaczy
krotnosé= 1,00
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3

25

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150608-05-
020

Armatura w instalacjach gazow medycznych - zawory

kulowe o srednicy 15 mm, na cisnienie do 1,0 MPa
Charakterystyka Robot: Tablica: 0608

1.Wyznaczenie miejsca montazu zaworu

2.Sprawdzenie dzialania zaworu

3.Montaz zaworu w skrzynce

4.Demontaz potaczen srubunkowych (kol.04-06)

5.Zatozenie uszczelek i skrecenie polaczen $rubun kowych (kol.04-
06)
krotnosé= 1,00

szt

4,00

26

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150608-06-
020

Armatura w instalacjach gazow medycznych - zawory

kulowe o srednicy 20 mm, na cisnienie do 1,0 MPa
Charakterystyka Robot: Tablica: 0608

1.Wyznaczenie miejsca montazu zaworu

2.Sprawdzenie dziatania zaworu

3.Montaz zaworu w skrzynce

4.Demontaz potaczen srubunkowych (kol.04-06)

5.Zatozenie uszczelek i skrecenie potgczen srubun kowych (kol.04-
06)
krotnosé= 1,00

szt

4,00

27

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150619-01-
090

Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych.

Scienna punkt poboru gazow medycznych

Charakterystyka Robot: Tablica: 0619

1.Wyznaczenie miejsca montazu tablicy poboru gazéw
2.Zdemontowanie pokrywy czotowej wraz z punktami poboru gazéw
medycznych

3.0sadzenie tablicy poboru gazéw w gotowej wnegce

4.Potgczenie tablicy poboru gazow z instalacjami

5.Zamocowanie pok rywy czolowej

6.Sprawdzenie dziatania tablicy poboru gazow
krotnosé= 1,00

kpl

7,00

28

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150618-01-
090

Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych.

Aparat sygnalizacyjny
Charakterystyka Robot: Tablica: 0618
1.Wyznaczenie miejsca montazu aparatu sygnalizacyjnego
2.Wypoziomowanie i obsadzenie aparatu sygnalizacyjnego w
gotowej wnece
3.Montaz podejscia z instalacja
4.Potgczenie zestawu czujnikow ci$nieniowych z instalacja
5.Regulacja czujnikow i sygnalizacji $wietlnej
6.Montaz pokrywy dekoracyjnej
krotnosé= 1,00

kpl

1,00

29

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150617-02-
090

Skrzynka zaworowo - kontrolna SZI - 2
Charakterystyka Robot: Tablica: 0617

1.Wyznaczenie miejsca montazu punktu informacyjnego
2.Wypoziomowanie i obsadzenie punktu informacyjnego
3.Polaczenie punktu informacyjnego z instalacja
4.Zatozenie uszczelki i wkrecenie manometru
5.Przykrecenie pokrywy dekoracyjnej
krotnosé= 1,00

kpl

1,00

30

wg nakladow
rzeczowych
kalk.indywidualna-
090

Walidacja wyrobu medycznego. Oznakowanie znakiem
CE instalacji gazow medycznych przez Wytworce, jako

wyrobu medycznego.
krotnosé= 1,00

kpl

1,00
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3

31

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150633-01-
020

Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych.

Przygotowanie instalacji do uruchomienia,

przedmuchanie
Charakterystyka Robot: Tablica: 0633
1.Podtaczenie butli ze sprezonym azotem do instalacji (kol.01-05)
2.Przedmuchanie instalacji gazow medycznych sprezonym azotem z
butlii przez
kolejne otwieranie punktow poboru (kol.01)
3.Sprawdzenie droznosci instalacji (kol.01)
4.Napelnienie instalacji spr¢gzonym azotem i utrzymanie probnego
cisnienia
(kol.02-05)
5.Sprawdzenie szczelnosci potaczen (kol.02-05)
6.0dtaczenie butli (kol.02 -05)
7. Napetnienie instalacji gazow medycznych odpowiednimi mediami
do ci$nienia
roboczego (kol.06)
krotnosé= 1,00

szt

7,00

32

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150633-02-
101

Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych.

Przygotowanie instalacji do uruchomienia. Proba na

cisnienie do 1,0 MPa - pierwsze 30 m
Charakterystyka Robot: Tablica: 0633
1.Podtaczenie butli ze sprezonym azotem do instalacji (kol.01-05)
2.Przedmuchanie instalacji gazow medycznych spr¢zonym azotem z
butlii przez
kolejne otwieranie punktow poboru (kol.01)
3.Sprawdzenie droznosci instalacji (kol.01)
4.Napelnienie instalacji spr¢gzonym azotem i utrzymanie probnego
ci$nienia
(kol.02-05)
5.Sprawdzenie szczelnosci potaczen (kol.02-05)
6.0dtaczenie butli (kol.02 -05)
7.Napetnienie instalacji gazéw medycznych odpowiednimi mediami
do ci$nienia
roboczego (kol.06)
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

33

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150633-01-
020

Proba krzyzowa i przeszkowd w przeplywie
Charakterystyka Robot: Tablica: 0633
1.Podtaczenie butli ze sprezonym azotem do instalacji (kol.01-05)
2.Przedmuchanie instalacji gazow medycznych spr¢zonym azotem z
butlii przez
kolejne otwieranie punktow poboru (kol.01)
3.Sprawdzenie droznosci instalacji (kol.01)
4 Napetnienie instalacji spr¢zonym azotem i utrzymanie probnego
cisnienia
(kol.02-05)
5.Sprawdzenie szczelno$ci potaczen (kol.02-05)
6.0dtaczenie butli (kol.02 -05)
7.Napetnienie instalacji gazéw medycznych odpowiednimi mediami
do ci$nienia
roboczego (kol.06)
krotnosé= 1,00

szt

10,00




2
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34

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150633-02-
101

Proba szczelnosci zaworow
Charakterystyka Robot: Tablica: 0633
1.Podtaczenie butli ze sprezonym azotem do instalacji (kol.01-05)
2.Przedmuchanie instalacji gazow medycznych spr¢zonym azotem z
butlii przez
kolejne otwieranie punktow poboru (kol.01)
3.Sprawdzenie droznosci instalacji (kol.01)
4.Napelnienie instalacji spr¢gzonym azotem i utrzymanie probnego
ci$nienia
(kol.02-05)
5.Sprawdzenie szczelnosci potaczen (kol.02-05)
6.0dtaczenie butli (kol.02 -05)
7.Napetnienie instalacji gazéw medycznych odpowiednimi mediami
do ci$nienia
roboczego (kol.06)
krotnosé= 1,00

odcinek

1,00

35

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-150633-06-
020

Urzgdzenia i osprzet w instalacjach gazow medycznych.

Przygotowanie instalacji do uruchomienia. Napelnienie
Charakterystyka Robot: Tablica: 0633
1.Podtaczenie butli ze sprezonym azotem do instalacji (kol.01-05)
2.Przedmuchanie instalacji gazow medycznych spr¢zonym azotem z
butlii przez
kolejne otwieranie punktow poboru (kol.01)
3.Sprawdzenie droznosci instalacji (kol.01)
4 Napetnienie instalacji spr¢zonym azotem i utrzymanie probnego
cisnienia
(kol.02-05)
5.Sprawdzenie szczelno$ci potaczen (kol.02-05)
6.0dtaczenie butli (kol.02 -05)
7.Napetnienie instalacji gazéw medycznych odpowiednimi mediami
do ci$nienia
roboczego (kol.06)
krotnosé= 1,00

szt

7,00




