UNIWERSYTECKI DZIECIECY SZPITAL KLINICZNY

im. L. Zamenhofa w Bialymstoku

15-274 Bialystok, ul. Waszyngtona 17; tel. (85)7450595, fax (85)7450595

Bialystok, 2021-12-14

Wszyscy uczestnicy
postepowania
PN-31/21/10/1
Dotyczy: postepowania o udzielenie zaméwienia publicznego, prowadzonego w trybie przetargu
nieograniczonego na Dostawe sprzetu do rehabilitacji onkologicznej — znak sprawy PN-31/21/10

Zamawiajacy, Uniwersytecki Dzieciecy Szpital Kliniczny im. L. Zamenhofa w Biatymstoku, dziatajac
na podstawie art. 135 ust. 6 ustawy z dnia 11 wrzeénia 2019 r. Prawo zaméwien publicznych (Dz.U. poz. 2019 ze zm.),
udostepnia ponizej tres¢ zapytan do Specyfikacji Warunkéw Zamdwienia (zwanej dalej “SWZ") wraz z wyjaénieniami:

Treéé pytan:

1. Czy Zamawiajgcy dopusci w zadaniu nr 1: Robot rehabilitacyjno-diagnostyczny, na zasadzie rownowaznosci i
zgodnie z zasadg konkurencyjnosci, system do rehabilitacji koiczyn dolnych i gornych sktadajacy sie z 2
kompatybilnych ze sobg urzadzen o ponizszych parametrach:

I. Robot rehabilitacyjno-diagnostyczny Z FES — 1 szt.
1. System ergometryczny do treningu koriczyn gérnych, dolnych i tutowia ze Zintegrowanym modutem FES
System przeznaczony dla pacjentéw neurologicznych
Zintegrowany modut FES 6-kanatowy
Maksymalny poziom napiecia wyjsciowego: 200V
Poziom natezenia/kanat: 0-140 mA
Czas trwania impulsu: 10-100 ms
Czas przerwy: 50-3000 us
Duzy kolorowy wyswietlacz dotykowy: 10”
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Srodowisko pracy Windows 10
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- Mozliwo$¢ pracy czynnej i biernej
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. Wbudowany modut rozgrzewki i cool-down
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. Mozliwos¢ regulacji promienia ruchu pedatow i ustawienia platform stop, 19-28 cm
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- Mozliwo$¢ ustawienia pozycji konczyn gérnych
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- Wbudowana baza danych pacjentéw

[y
u

- Wykrywanie poziomu zmeczenia pacjenta
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- Biofeedback wzrokowy
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. Wykrywanie spastycznosci
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. Indywidualne ustawienie poziomu stymulacji dla kazdego kanatu FES
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. Wykorzystanie elektrod samoprzylepnych do stymulacji FES
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- Mozliwos¢ ustawienia wszystkich parametréw niezbednych w terapii w sposéb indywidualny tj. poziom
stymulacji, czas trwania, czasy ¢wiczer biernych/czynnych
. Kadencja 15-55 ob./min
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22. Moment sily 1-20 Nm

23. Wymiary: 80x50x105 cm

24. Waga: 55 kg

25. Wyréb medyczny
26. W zestawie dodatkowo:
- 2 kpl. zapasowych przewoddéw pacjenta
- 90 op. (po 4 szt.) elektrod min. 2"x 2~
- S0 op. (po 4 szt.) elektrod min. 2”x3.5”
- podpérki do przedramion przy pracy z koficzynami gérnymi dla wygodniejszej pracy (regulacja szerokoéci)
- min. 4 pary rekawic do mocowania rak do uchwytow
27. Przenony modut EMG do oceny napiecia miesniowego pacjentéw:
* Liczba kanatéw EMG min. 2
* Zakres EMG min. od 0.2 do 2000 pV RMS
e Czulos¢: 0.1 pV RMS
» Dokiadno$¢ max. 4% wartosci pV £0.3% przy 200 Hz
II 2 kanalowe urzadzenie laczace funkcje Biofeedback sEMG z elektrostymulatorem
1. Mozliwosé pracy w 2 trybach:
1. Tryb zabiegowy (Therapy Mode) uzywany przez fizjoterapeutéw i lekarzy — tryb przedstawia wykres SEMG w postaci
liniowego wykresu, co ulatwia analizg i odczyt stanu pacjenta, pozwala takze na zmiang parametréw zabiegowych w
programach wolnych, tak aby dostosowac¢ je do potrzeb danego pacjenta. 2. Tryb pacjent (Patient Mode) — pozwala na
wyswietlenie danych z odczytu SEMG w formie stupkowej skali 1-6, ktdra jest bardziej czytelna dla pacjenta dodatkowo
aparat nie pozwala dokonywa¢ Zzadnych zmian w parametrach zabiegowych poza intensywnoscia stymulacji (natezeniem
pradu).
2. 3 grupy programéw: 1. EMG - mozliwos¢ stworzenia 2 programéw wiasnych 2. ETS — mozliwoéé stworzenia 2
programow wiasnych 3. STIM - do wyboru 59 gotowych programéw, podzielonych na 5 obszardw: Uroginekologiczny,
Rehabilitacja, Przeciwbdlowe, Fitness i Sport oraz mozliwos¢ stworzenia 7 programéw whasnych.
3. MoZliwos¢ ustawienia parametréw: ¢ Czas trwania programu ¢ Rodzaj fazy : a. a) STIM CON - stymulagja ciagta b.
b) STIM SYN - stymulacja podzielona na okres pracy i odpoczynku, mozliwos¢ identycznych ustawieri na obu kanatach
lub opéznienia pracy drugiego kanatu w celu wykonania bardzie ztozonych skurczéw oddzielnych grup miesniowych. c.
C) STIM ALT - stymulacja naprzemienna, stymulacja na obu kanatach wykonywana jest na przemian. d. d) STIM MOD
— stymulacja modulowana, polega na tym, ze okres pracy (Work) oznacza stymulacje impulsami o wysokiej czestotliwosci
i 0 matej szerokoSci impulsu, a podczas odpoczynku nastepuje
stymulacja impuisami o matej czestotliwoéci ale o duzej szerokosci impulsu. Okres narastania/opadania oznacza wtedy
stopniowg zmiane czestotliwosci i szerokoéci impulséw z jednej wartoéci na druga. e. e) STIM BURST - stymulacja
uderzeniowa ¢ Czas trwania fazy zabiegu » Czestotliwoéc impulséw przy pracy/odpoczynku s Szerokod¢ impulsu ¢ Czas
narastania/opadania ¢ Czas pracy/odpoczynku = Czestotliwoé¢ uderzefi
4. Zakres EMG od 0.2 do 2000 pV RMS (ciagty)
5. Czutos¢ : 0.1 yv RMS
6. Doktadnosc : 4% wartosci 1V, £0.3% przy 200 Hz
7. Zasilanie : 4 baterie alkaliczne AA 1.5V
8. Zakres zmian czasu pracy/odpoczynku: 2-99 s
9. Natezenie stymulacji : 0-90 mA przy obcigZeniu 1KQ, moze sie zmniejszy¢ z powodu impedancji elektrod.
10. Rodzaj pradu : Ciagty, impulsowy, maks. 90V +£10%



11. Ksztalt impuisu : Symetryczny, prostokatny, dwufazowy, skompensowany

12. SzerokoS¢ impulsu : 50-450 ps £2%

13. Czestotliwosé : 2-100 Hz +2%

14. Wymiary urzadzenia :D}. 153 mm, Sz. 74 mm, Gt. 34 mm

15. Waga urzadzenia : 200g (bez baterii)

16. Wyposazenie : - Bateria (AA) - 4 sztuki - Przewdd prowadzacy (czerwony) - 1 sztuka - Przewdd prowadzacy (biaty)
- 1 sztuka - Przewdéd referencyjny (czarny) - 1 sztuka - Elektrody (50x50mm) - 4 sztuki - Podrecznik uzytkownika (w j.
angielskim) - 1 sztuka - Instrukcja obstugi w jezyku polskim 1 szt. - Sonda dopochwowa - 1 sztuka

Odpowiedz; Zgodnie z zapisem w swz.

2, Czy Zamawiajacy dopusci w zadaniu nr 2: Urzadzenie diagnostyczno-terapeutyczne do rehabilitacji koriczyny gérnej i
reki, na zasadzie réwnowaznosci i zgodnie z zasadg konkurencyjnosci, system do diagnostyki rehabilitacji kofczyn
dolnych i gérnych sktadajacy sie z 3 kompatybilnych ze sobg urzadzeri o ponizszych parametrach:

L. Stanowisko do ¢wiczer konczyn gérnych i doinych — 1 szt.

1. Rodzaje treningu : * trening pasywny — delikatny i ostrozny trening pasywny pozwalajgcy na wykonanie
mobilizacji dla miesni i stawodw. Pozwalajacy réwniez na ograniczenie spastyki lub jej bezpieczng eliminacje; *
trening aktywny — w zaleznosci od celu treningu istnieje mozliwos¢ dostosowania poziomu oporu do wtasnych
potrzeb i mozliwosci; * trening delikatny - silnik wspierajacy ruch podczas treningu mobilizujac w ten sposob
najstabsze grupy migéniowe, * trening symetryczny - program treningowy pozwalajacy na ocene symetrii pracy
obu konczyn podczas treningu. W przypadku dysfunkcji jednej strony, mozliwoé¢ skorygowania deficytu.

2. 7" kolorowy wyswietlacz z panelem dotykowym pokrytym folig przeciwodbiciowg
3. Analiza 10 ostatnich treningéw

4. Statystyki z treningu do analizy diugoterminowe;j

5. Gotowe protokoty treningowe

6. Bezpieczne zapiecia stop z pasami rzepowymi

7. Regulowane pedaty w zakresie promienia ruchu

8. Analiza 10 ostatnich treningéw

9. Stabilne, ergonomiczne uchwyty

10. Automatyczna kontrola spastycznosci

11. Wbudowane programy do walki ze spastycznoscy

12. Automatyczna zmiana kierunku ruchu

13. Licznik pracy urzadzenia

14. Gumowane kétka transportowe

15. Mozliwos¢ treningu na wozku

16. Parametry widoczne na wyswietlaczu : dystans, symetria, spalone kalorie, poziom zaangazowania miesni,
17. Minimaina odlegtoé¢ miedzy stabilizatorami stop : 12cm

18. Maksymalna odlegto$¢ miedzy stabilizatorami stdp: 25cm

19. Masa urzadzenia: 52 kg

20. Wymiary urzadzenia : 120x66x67,5cm

21. Zakres regulacji : tryb bierny 1-60rpm/ tryb czynny 1-90rpm

22, Uchwyt na butelke
I1. Stanowisko do terapii koficzyny gérnej z biofeedbackiem — 1 szt.
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Urzadzenie z oprogramowaniem wykorzystujacym rzeczywistoéé wirtualng opartg na czynnoéciach i zadaniach
Zycia codziennego, co pomaga w sposob poprawny funkgjonalnie zwiekszac zdolnosci motoryczne

Mozliwo$¢ monitorowania progresu pacjenta

Mozliwo$¢ dostosowania trudnosci zadar ruchowych do potrzeb pacjenta

Terapia prowadzona w systemie wsparcia ramienia (kompensacji) na ptaskiej powierzchni, lub w wolnej
przestrzeni, bez wsparcia.

Synchronizacja obu ramion pozwalajaca na rozwdj koordynacji obu koriczyn.

Trening zawierajacy elementy aktywnosci zycia codziennego

Ramiona wspdtpracujace ze sobg, aby uzyska¢ wymagane wsparcie lub opér podcezas ruchu.

Pomiar zakresu ruchomoséci dla aktywnego i pasywnego ramienia

Mozliwo$¢ prowadzenia terapii nadgarstka z wykorzystaniem podparcia sferycznego

. Wyposazenie: * Kula — gtéwny element systemu trzymany przez pacjenta i wykorzystywany w treningu, *

Uchwyt — dodatkowe mocowanie dia kohczyny wspomagajacej ruch, * Sensory ~ jednostki rejestrujace ruch,
mocowane na korczynie gérnej, * Podstawa (podwéjny dysk) - podstawa podpierajgca  konczyny,
wykorzystywana w terapii dwukonhczynowej, * System komunikacji Wireless — umozliwia komunikacje
elementéw systemu z komputerem.

Komputer klasy notebook kompatybilny z systemem

III.  Platforma do treningu poznawczego i balansu-1 szt.

1.
2.

10.
11
12.

13.
14,
15.
16.
17.
18.

Interaktywne ¢wiczenie mozna wykonywac zaréwno z uzyciem kamery internetowej 2D jak i kamery 3D
Zawiera nastepujace grupy éwiczer: oddechowe | mimiczne, na koriczyny gérne i tutéw , procesy poznawcze,
manualne, terapia lustrzana

Zawiera automatyczna kalibracje - modut ustawiania uzytkownikéw we wiasciwym miejscu przed ¢wiczeniem,
automatyczne dopasowanie do wzrostu uzytkownikéw oraz do oséb éwiczacych w pozycji stojacej i siedzacej,
korekcje postawy

Zawiera mozliwos¢ ¢wiczenia w pozycji stojacej i siedzacej

W kazdym interaktywnym ¢wiczeniu osoba ¢wiczaca widzi na monitorze swaje rzeczywiste odbicie lustrzane
Zawiera mozliwo$¢ zapisywania dowolnej liczby uzytkownikdw i prezentacji rezultatéw z ich sesji éwiczeniowych
na wykresach

Zawiera mozliwo$¢ tworzenia i zapisywania dedykowanych sesji éwiczen dia kazdego uzytkownika osobno.
Zaplanowana sesia ma zdefiniowane Cwiczenia, parametry - poziom trudnosci, czas éwiczenia, wymagany
zakres ruchéw (mozliwos¢ ustawiania réznych zakreséw ruchu dla lewej i prawej strony).

Zawiera mozliwo$¢ dostosowania parametréw éwiczet do mozliwosci uzytkownika

Zawiera wbudowane w program instrukcje multimedialne oraz tekstowe do wszystkich ¢wiczen

Zawiera wbudowane w program filmy instruktazowe z osoba wyjasniajgca przebieg kazdego éwiczenia
Licencja na oprogramowanie jest bezterminowa

Zawiera komputer o minimalinych parametrach: procesor min. Intel i3, pamie¢ RAM min. 4 GB, Windows 10 ,
min. 1xUSB 3.0, karta graficzna min. 1 GB

Zawiera monitor dla pacjenta, FullHD: 40 cali

Stojak zajmujacy nie wiecej niz 1m2

Modut ¢wiczeni na kontrole réwnowagi oraz ramienia odcigzajacego koriczyny gérne

Zawiera dedykowany zestaw ¢éwiczen kontroli réwnowagi

Zawiera dedykowany zestaw ¢wiczen taczacy kontrole réwnowagi z praca koriczyn gérnych

Zawiera mozliwos¢ wizualizacji COP ($rodek nacisku stdp na podioze)



19. Zawiera mozliwo$¢ wyboru poziomu trudnoédi, czasu éwiczenia oraz wyboru kierunku wymaganych wychylen
20. Zawiera mozliwosc monitoringu dwdch parametréw: COP (Srodek nacisku stdp na podioZe) oraz pola elipsy
obrazujgcego zakres wychwian podczas stania swobodnego. Parametry sg widoczne w raportach dla kazdego
pacjenta
21. Zawiera sktadang barierke asekuracyjng, asekurujaca uzytkownika z 4 stron
Odpowiedz: Zgodnie z zapisem w swz.

3. Czy Zamawiajacy dopusci w zadaniu nr 5: Multisensoryczny system terapeutyczny do konczyn gérnych na zasadzie
réwnowaznosci i zgodnie z zasadg konkurencyjnosci, urzadzenie do rehabilitacji i diagnostyki koficzyn gérych o
ponizszych parametrach:

I. System do rehabilitacji konczyny goémej z biofeedbackiem — 1szt.

1. System tgczacy mozliwos¢ odcigzenia ramienia podczas treningu oraz biofeedbacku

2. System zawiera niezrobotyzowany mechanizm odcigzajacy ramie

3. System odciazajacy bazujacy na egzoszkielecie na kofczyng gérna, zintegrowanym z mechanizmem sprezynowym
odcigzajacym je

4. Odcigzenie przedramienia 0-0,9 kg

5. Odcigzenie ramienia 0-4,1 kg

6. Egzoszkielet dzigki swojej konstrukgji mozna dostosowaé¢ do réznych rozmiaréw ramienia pacjentdw pediatrycznych
w wieku 4-12 iat:

a) przedramie (od tokcia do nadgarstka): min. 23-37 cm

b) ramig (od stawu ramiennego do tokcia): min. 15,5-23,5 cm

7. Egzoszkielet posiada mozliwoé¢ blokowania pronadji/supinacji przedramienia oraz zgigcia/wyprostu nadgarstka.

8. Egzoszkielet posiadajacy co najmniej 6 sensoréw mierzacych ruch we wszystkich dostepnych stopniach swobody min.:
a) Przywodzenie ramienia — horyzontalnie

b) Zginanie/prostowanie w ramieniu

¢) Rotacja wewnetrzna/zewnetrzna w ramieniu

d) Zginanie/prostowanie w stawie fokciowym

€) Pronacja/supinacja przedramienia

f) f. Zginanie/prostowanie w nadgarstku

9. Egzoszkielet wyposazony w czujnik chwytu (cisnieniowy)

10. Egzoszkielet pozwala na prace tak samo z lewym jak i prawym ramieniem pacjenta

11. Egzoszkielet wyposazony w zaopatrzenie ortopedyczne umozliwiajace ustabilizowanie i zapigcie ramienia pacjenta w
systemie min. 1 opaska mocujaca czeé¢ ramienna, 1 opaska mocujaca cze$¢ przedramienna

12. Zaopatrzenie ortopedyczne moze by¢ wymieniane lub prane

13. Egzoszkielet posiadajgcy mozliwoéé regulacji wysokosci za pomoca sitownika elektrycznego sterowanego za pomoca
pilota przewodowego w zakresie 40 cm

14. System wyposazony w podstawe jezdng z blokowanymi kotami, umozliwiajaca przemieszczanie

15. Waga systemu: 82 kg.

16. Oprogramowanie systemu zawierajace min.15 réznych éwiczen i zadan ruchowych dla pacjentéw.

17. Oprogramowanie bazujace na biofeedbacku zawiera ¢wiczenia funkcjonalne dla przestrzeni 1, 2 lub 3 wymiarowych.
18. Oprogramowanie zawierajgce ¢wiczenia do treningu siggania i chwytania (trening ramienia i dioni w jednym czasie)
19. Oprogramowanie korzystajace z biofeedbacku wyposazone w baze danych pacjentéw umozliwiajacg tworzenie
indywidualnych planéw terapii



20. Oprogramowanie korzystajace z biofeedbacku umozliwia raportowanie postepéw rehabilitacji po kazdym éwiczeniu
oraz ich export

21. Baza danych pacjentéw

22. System posiadajacy mozliwosé automatycznego tworzenia kopii zapasowej.

23. System posiadajacy narzedzia do odzyskiwania danych z kopii Zapasowej.

24, Oprogramowanie posiadajace narzedzia do oceny zdolnoéci ruchowych pacjenta tj. zakres ruchomosci, koordynacji,
ptynnosci ruchu.

25. Cwiczenia z biofeedbackiem w oprogramowaniu z mozliwoscig ustawienia poziomu trudnosci i dostosowania go do
mozliwosci ruchowych pacjenta.

26. System z mozliwoscig dostosowania zakreséw ruchu ramienia indywidualnie dla kazdego pacjenta i jego mozliwosci
ruchowych.

27. System wyposazony w modut do wspierania otwierania reki spastycznej za pomocg mechanizmu sprezynowego.
Zaproponowane rozwigzania spetniajg wszelkie wymogi Programu Dofinansowania Rehabilitacji Onkologicznej,
jednoczesnie miejscami znacznie przewyzszaja wymagania. Dodatkowo, pozwalajg na przeprowadzanie wielu réznych
rodzajéw terapii.

Dopuszczenie wiecej niz jednego rozwigzania bedzie $wiadczylo o zastosowaniu zasady uczciwej konkurencji bez
faworyzowania jednego rozwiazania konkretnego producenta. Takie dziatanie pozwoli Zamawiajgcemu na otrzymanie
najkorzystniejszej dla siebie oferty, zaréwno w aspekcie technologicznym jak i cenowym.

Odpowiedz: Zgodnie z zapisem w swz.

4. Czy Zamawiajacy wyrazi zgode na obnizenie kar umownych za kazdy dzieri zwioki w realizacji umowy do standardowo
przyjetej wysokosci 0,1%?
Odpowiedz: Zgodnie z zapisem w swz.

5. Czy Zamawiajgcy obnizy sume mozliwych naliczonych kar umownych do standardowo przyjetych 10%?
Odpowiedz: Zgodnie z zapisem w swz.

6. Czy biorac pod uwage niepewng sytuacje na rynku medycznym zwigzang z pandemig koronawirusa, Zamawiajacy
wyrazi zgode na wydtuzenie czasu dostawy do 6 tygodni od podpisania umowy?
Odpowiedz: Zgodnie z zapisem w swz.

EIEROWNIK
i dwief Publiczaych

.‘L

ji Z
mg na| Kisiel




