SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ROZBIORKOWE | PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtécznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét rozbidrkowych i przygotowawczych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleécan
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnici umazliwiajgce i majice na celu wykonanie
prac wys¢pujacych w obiekcie, m.in. :

- wydzielenie i zabezpieczenie placu budowy

-wykonanie robot rozbiérkowych

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi oraz
definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektaadzoru.

Ogoblne powszechnie stosowane wymagania daetgcmbo6t podano w ST ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
Dla robét rozbiérkowych zapotrzebowanie na matgnieé wystpuje.

3. SPRZET

Roboty mana wykona uzyciu sprztu posiadajcego odpowiednie atesty i certyfikaty zaakceptowangrzez
Inspektora Nadzoru. Smtzma spetnia wymogi BHP, a osoby go obstugag powinny by odpowiednio
przeszkolone.

4. TRANSPORT
Transport materiatdw z rozbiérki realizoévdostpnymi srodkami transportu. Przewony tadunek
zabezpieczy przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST ,Wyagania ogoine”

5.2. Przygotowanie terenu budowy

1. Przed przygpieniem do wykonania robét budowlanych wykonawcaip@éen odpowiednio przygotowa
teren, na ktérym te roboty mapy¢ wykonywane, a w szczegoku:

a) ogrodz¢ plac budowy i fronty robét, gdy jest to konieczeewzgédu na ochrogmienia znajdujcego st na
placu budowy lub w celu zapohinia niebezpiecastwu, jakie mae zagraa¢ w czasie wykonywania robot
osobom majcym dos¢p do miejsca

wykonywania robét; ogrodzenie placu budowy powiligé tak wykonane, aby nie stwarzalo zagmoia dla
ludzi, a jego wysok& powinna wynosi nie mniej nk 1,50 m,

b) wykona& w ogrodzeniu czy zabezpieczeniu placu budowy eddeiwejcia lub bramy dla ruchu pieszego
oraz bramy dla pojazdéw drogowych, zaopatrzonezgdzenia zabezpieczge przed samoczynnym
zamykaniem si,

c) zbada, czy nie g zat@zone w terenie lub nad nim kable, przewody lub inrdzenia, méliwe instalacje
przetarye,

d) w razie stwierdzenia istnienia gdzen, o ktérych mowa w punkcie ¢), naleusuryé je lub zabezpieczypo
porozumieniu i z organem, do ktérego kompetencji rgleatrzymanie urgdzen lub nadz6r nad nimi, a
ewentualnie z zainteresowgjednostly badz osola,

e) zapewni korzystanie z wody do rob6t budowlanych i dgtieu pracownikdéw zatrudnionych przy robotach,
f) zapewnt korzystanie z pgidu elektrycznego niezdnego przy wykonywaniu rob6t budowlanych oraz
oswietlenia placu budowy i miejsc pracy,

g) przystosowézaplecze budowy dla pracownikdéw zatrudnionych mdolwie oraz na cele skladowania
materiatow,



maszyn i urgdzen oraz przygotowamiejsce do skladowania materiatéw i sypjrzzmechanizowanego lub
pomochiczego,

h) usuwa z placu budowy gruz, zdne materialy, uedzenia i przedmioty mage stwarzé przeszkody lub
utrudnia wykonywanie robot.

5.3. Wykonanie prac rozbiérkowych podstawowych

Roboty prowadzi zgodnie z rozpoggizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008Dz. U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpiecéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddaych.

Roboty rozhidrkowe wykonywarecznie lub mechanicznie przyyciu elektronargdzi z wykczeniem pracy
sprztu ciezkiego w obebie parku:

- rozbidrle poszczegolnych elementéw wyka@naoprzez ostriy demonta elementéw z zachowaniem
szczegolnej ostemaosci przy obiektach istniggych. W czasie wykonywania demontenalery przestrzega
warunkow BHP,

- rozbidrle elementéw betonowych nalewykona sposobemecznym lub przy iyciu miota pneumatycznego,
- elementy posiadage fundamenty, naty rozebra tagcznie z fundamentami,

- w czasie wykonywania demountanalery przestrzegawarunkéw BHP.

Prace rozbiérkowe prowadzpod nadzorem kierownika budowy (robét).

Gruz oraz inne materiaty uzyskane z rozbiorki st w wyznaczonym miejscu, naphie wywie¢ do
sktadowania lub utylizacji w miejscach do tego preczonych.

Dokumenty potwierdzage utylizacg okazywa na biegco inspektorowi nadzoru, a po zakaeniu prac
przekazé Inwestorowi.

Wykonawca zobowgzany jest przestrzeggrzepiséw ustawy o odpadach w szczegélne zakresie
prowadzenia kart ewidenciji i przekazania odpadow.

Teren splantow@i oczyci¢ z resztek materiatow.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t podano w ST "wymagania ogélne"

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST "Wymaania ogdéine"

7.2. Zasady obmiarowania

Jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla dpoeycji robot .

llos¢ robot okrédla sk na podstawie dokumentaciji projektowej z uwdglieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST "Wymaania ogolne"

8.2. Odbiér robdt rozbiérkowych

Odbiér robét rozbiérkowych obejmuje:

1) sprawdzenie zgodso wykonania rozbiérki z dokumentagprojektow,

2) sprawdzenie dokumentéw potwierdgajch sposdb zagospodarowania materiatéw pocjoydh z rozbiorki,
3) sprawdzenie poprawfd uporzdkowania terenu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Warunki ptatnéci bedg okreslone w umowie.



