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1.1 Nazwa inwestycji

Przebudowa budynku Centrum Powiadamiania Ratunkowego

przy ul. Szubinskiej 4 w Bydgoszczy.

Inwestor:

SKARB PANSTWA
Kujawsko-Pomorski Urzagd Wojewodzki
ul. Jagiellonska 3, Bydgoszcz

1.2 Przedmiot robét objetych STWiOR

STWIiOR jest dokumentem bgdgcym podstawa do udzielenia zamowienia i zawarcia umowy

na wykonanie robot instalacyjnych zawartych w projekcie dotyczacym w/w inwestycji.

Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie
wykonania wewngtrznych instalacji kontroli dostepu (SKD), sieci strukturalnej (LAN / OST112),
instalacja cyfrowej telewizji naziemnej (RTV/SAT), wideodomofonowej, system monitoringu
(CCTV) oraz przygotowania instalacji pod system zliczania czasu pracy (ZCzP) dla budynky CPR w
Bydgoszczy.

Spis dziatdw STWiOR wraz z klasyfikacja przyjeto w/g Wspolnego Stownika Zamowien (CPV).

1.3 Szczegotowy zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (STWiOR) dotycza zasad
wykonywania i odbioru w zakresie:
e instalacje, konfiguracje i uruchomienie systemoéw teletetechnicznych,
e transportu i sktadowania materiatdow, trasowania linii kablowych, robot montazowych
wszelkich urzadzen sktadajacych si¢ na systemy, dla obiektow budownictwa ogdlnego.

SST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robot zwigzanych z:

e kompletacjg wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegolnosci
roboty murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego), proby
zadzialania
i badania pomontazowe, integracja z innymi systemami,

e wbudowaniem wszystkich materiatow w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacijg
techniczng, normami oraz sztuka instalacyjno-budowlana,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujagcymi montowanych elementow systemu, a takze przeprowadzenie szkolenia dla
wytypowanych pracownikoéw obstugi przysziego uzytkownika.

1.4 Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Robotami towarzyszacymi budowie instalacji systemow teletechnicznych bedzie: organizacja zaplecza
budowy i jego likwidacja po jej zakonczeniu.
Roboty tymczasowe dla instalacji teletechniczny w budynku CPR nie wystgpia.



1.5 Informacje o terenie budowy

Planowana budowa (i plac budowy) zlokalizowane beda w budynku CPR oraz jego bezposrednim
otoczeniu przy ulicy Szubinskiej 4 dziatkach budowlanych nr 2/3, 2/4 w obrebie ewidencyjnym
75.

1.5.1. Organizacja rob6t budowlanych, zaplecze budowy:
a) Przekazanie terenu budowy

Przekazanie Terenu Budowy i Dokumentacji Budowy nastapi protokolarnie w terminach
okreslonych w umowie. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dokumentacji budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Dokumenty budowy
beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego

b) Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przystgpienia i prowadzenie robot Wykonawca obwiesci publicznie w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo§ciach okre$lonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablic
informacyjnych i ostrzegawczych- w miar¢ potrzeb pod$wietlanych. Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego okresli niezbedny sposob ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie
prowadzonych robdt nie podlega odrebnej zaptacie.

c) Zaplecze budowy

Bedzie organizowane na terenie nalezacym do Inwestora. Wszystkie szczegdty zostang
przekazane Wykonawcy w momencie przekazania Wykonawcy terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Umowy, az do odbioru ostatecznego Robot, a w szczegdlnosci:
e Zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0os6b wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa i nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy teren budowy przed dostepem osdb nieupowaznionych.

e Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong punktow pomiarowych do
chwili ostatecznego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

e Wykonawca we wlasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy a koszty budowy i
utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w ofercie przetargowe;.

e Wykonawca wykona wszystkie prace wstgpne potrzebne do zorganizowania zaplecza,
doprowadzi instalacje niezbe¢dne do jego funkcjonowania oraz wyposazy w
odpowiednie obiekty i drogi montazowe.

e Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania doprowadzenia, przytgczenia wszelkich
czynnikow 1 mediow energetycznych do zaplecza i placu budowy, takich jak:
energia elektryczna, gaz, woda, $cieki itp.

e Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow 1 mediow energetycznych nalezy do
obowigzkéw Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie
wszystkich warunkow technicznych przylaczenia, dokonanie uzgodnien itp.

e Wykonawca w ramach umowy ma uprzatng¢ plac budowy po zakonczeniu kazdego
elementu robét i doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot i
likwidacji placu budowy.

e Koszty budowy i utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w
ofercie przetargowej Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie
prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

d) Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna, stosowanie si¢ do ustalen prawa i



innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowac wszystkie przepisy powszechnie
obowigzujace oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktdre sg w
jakichkolwiek sposob zwiazane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie podczas prowadzenia budowy. Wykonawca bedzie przestrzegac praw
patentowych lub innych praw wtasnosci i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszystkich wymagan prawnych dotyczacych: wykorzystania opatentowanych rozwigzan
projektowych, urzadzen, materiatow lub metod. W sposob ciagly powinien informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odpowiednie dokumenty. Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa
finansowe lub prawne to w cato$ci obciaza one Wykonawce.

e) Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu
Zamawiajacemu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.2. Zabezpieczenie interesOw 0sdb trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym
prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj
koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej
wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong substanciji budowlanej oraz za ochrong¢ nowo
wybudowanych instalacji wewngtrznych w budynku — w szczegoélnosci na trasach
uktadania instalacji teletechnicznych. W przypadku wystapienia kolizji-Wykonawca
(przed podjeciem jakichkolwiek dziatan) powiadomi i niej Kierownika budowy,
Inspektora nadzoru.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robot wlasciwe oznakowanie i1 zabezpieczenie
przed uszkodzeniem instalacji i urzadzen.

1.5.3. Ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie
przepisy ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

1. podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepisOw
1 norm dotyczacych ochrony Ssrodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wlasnosci prywatnej i spoteczne;j,

a wynikajacych ze skazenia srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania;

2. mial szczegdlny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowaé zniszczen w srodowisku naturalnym. Oplaty
1 kary za przekroczenia norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
srodowiska, obcigzaja Wykonawce;

3. wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajgce z zaniedban w
czasie realizacji robot, obcigzaja Wykonawce,

4. materialy, ktoére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowac¢ materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
natgzeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robot musza
mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez uprawniong jednostke,



jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.
Zgodnie z Art. 20 Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane- (Dz. U. Nr 89, poz.414)
tekst jednolity Dz.U.1974 nr 89 poz. 414, obszar oddzialywania w/w inwestycji ogranicza
si¢ do powierzchni budynku.

1.5.4. Warunki BHP

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepiséw dotyczacych bhp.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane
z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kosztorysowe;j.

1.5.5. Warunki przeciwpozarowe

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty tatwopalne bgdg sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Prace pozarowo niebezpieczne
wykonywane beda na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami uzytkownika
nieruchomosci. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane
pozarem wywolanym jego dzialalno$cig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiadaé bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.

1.5.6. Organizacji ruchu w czasie budowy
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od
wtadz, co do przewozu, nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do
zabezpieczenia przed zniszczeniem lub uszkodzeniem jezdni ogdlnodostepnych i chodnikow
ogolnodostgpnych graniczacych z terenem inwestycji.

1.6 Nazwy i kody CPV (grupa, klasa, kategoria)

45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45315600-4 — Instalacje niskiego napigcia

45312300-0 - Instalowanie anten

45314000-1 — Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45314200-3 — Instalowanie linii telefonicznych

45314300-4 — Instalowanie infrastruktury okablowania

45314320-0- Instalowanie okablowania komputerowego

45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

1.7 Definicje pojec i okreslen

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej STWiOR sg zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.



Definicja poje¢ ogdlnych dla wszystkich rodzajow robot wewnetrznych

Definicje i pojecia dotyczace instalacji :

e Teren robét — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza robot,

e Przygotowanie podloza — zespot czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i
innych elementow instalacji, majgcych na celu zapewnienie mozliwo$ci ich montazu
lub ulozenia zgodnie z dokumentacjg; zalicza si¢ tu nastgpujace grupy czynnos$ci:

e wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,
e osadzanie ognioodpornych kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,
e wykucia i przekucia wymagane do prawidlowego montazu elementow
systemu,
e montaz ognioodpornych rur instalacyjnych Iub uchwytow do mocowania i
uktadania kabli,
e montaz ognioodpornych konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,
e montaz kablowych przej$¢ ogniochronnych, migdzystrefowych, zbudowanych
zgodnie z wymaganymi aprobatami technicznymi (np. AT-15-5358/2002
1 AT-15-5361/2002),
e Pozostale okreslenia — wg PN/T-01001, PN/T-01002, PN/T-01003 oraz norm
zwigzanych,
e Kontroler :Kontroler jest centralng jednostka systemu kontroli dostepu, do ktorej
sa podtaczone moduty. Gromadzi on wszystkie uprawnienia, protokoty i dane
konfiguracji podtgczonych przejsc, a takze zarzgdza magistralami,

2 MATERIALY

Materiaty wykorzystane do wykonywania robot objetych niniejsza specyfikacja musza spetniaé
wymogi odno$nych przepisow 1 by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uznaje si¢ wyroby, dla ktérych wydano:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych (dla wyrobéw wymienionych w
Zarzadzeniu Dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca 1997 r. — MP
22/97 poz. 216)

o certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng (dla wyrobéw wymienionych w
Rozporzadzeniu MSWiA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony
przeciwpozarowej, ktore mogg by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wytgcznie na
podstawie certyfikatu zgodnosci Dz U.. 55/98 poz. 362 lub wyrobow, dla ktérych wymaganie
takie zawiera dokument odniesienia, ktérym dokonywana jest ocena zgodno$ci)

Dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow przeznaczonych do jednostkowego zastosowania w
przedmiotowym obiekcie. Wyroby te musza posiada¢ oswiadczenia dostawcy wyrobu, w ktorym
zapewnia si¢ zgodno$¢ wyrobu z indywidualng dokumentacjg oraz przepisami i obowigzujacymi
normami. O$wiadczenia dostawcy wyrobu powinno by¢ wydane zgodnie z warunkami okreslonymi w
Rozporzadzeniu MSWiA z 24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobdéw budowlanych nie
majacych wpltywu na spelienie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych
wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. 99/98 poz. 637).

2.1 Akceptowanie uzytych materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jakosci w celu zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrdodta nie
oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostalych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty
uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciggly spetlniajg wymagania STWIOR w czasie



prowadzenia roboét. Jezeli materiaty z akceptowanego zrddta sg niejednorodne lub nie zadawalajace;j
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodlo zaopatrywania w materiaty.

Materiaty wykonczeniowe stosowane na plaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z
tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci kolorystycznych w czasie
catego procesu eksploatacji.

2.2 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiOR przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze,
co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru Iub Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru lub
Inzyniera.

2.3 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko liczac si¢ z tym, Ze roboty nie zostang przyje¢te i nie beda zaptacone.

2.4 Warunki dostawy

Wykonawca zapewni dostawe materialow budowlanych na plac budowy w sposob zapewniajacy ich
ochrong przed zniszczeniem lub uszkodzeniem oraz zachowanie warunkow gwarancji udzielonej
przez wytworce. Terminy dostawy materialow zapewnia¢ muszg cigglos¢ prowadzenia robot- zgodnie
z zatwierdzonym harmonogramem robot.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one potrzebne do
wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wtasciwosci oraz
byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow
musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposob
skutecznie zabezpieczajacy przed dostgpem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania
materialow powinny by¢ po zakonczeniu robdt, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego
stanu.

2.6 Specyfikacja techniczna wybranych podstawowych materiatlow uzytych w projekcie

2.6.1 System kontroli dostepu (SKD)

Cechy szczegdlne systemu kontroli dostepu:
e interfejs uzytkownika poprzez przegladarke internetows,

e polaczenie kontroli drog ewakuacyjnych, zwalnianie systemu na wypadek pozaru

e przejrzyste struktury menu, predefiniowane ustawienia dla typowego uzytkowania oraz
asystent rozpoznawania sprzetu umozliwiajg szybka i dzigki temu ekonomiczng obstuge
podczas instalacji i uzytkowaniu,

e pelna integracja z systemem integracji, co umozliwia korzystanie z takich funkcji, jak:

o integracja alarmu, zdarzen i komunikatow w systemie,
catkowity nadzor nad wszystkimi komponentami sprzetowymi i programowymi,
wyswietlanie wszystkich zdarzen i stanéw drzwi,
taczenie z pozostalymi systemami za pomocg otwartych interfejsow,
odtworzenie przebiegu prac i zachodzacych procesow,

zapis zdarzen,

O O O O O O

kompatybilno$¢ i wspoOlpraca systemow  wideo, antywlamaniowych
1 przeciwpozarowych.



Wilasciwosci systemu:
e Sledzenie $ciezki,

e zarzadzanie grupg uzytkownikow, nadawanie uprawnien i ustawienia profili,

e ponowna rejestracja,

o weryfikacja,

e wykrywanie i sygnalizacja wlamania,

e prosty interfejs do tworzenia dziennych kart tymczasowych oraz przepustek dla gosci,

o mozliwos¢ zglaszania odwiedzajgcych przez pracownika na platformie webowe;.

2.6.2 Siec¢ strukturalna (LAN/OST112) oraz kable dla sys. zliczania czasu pracy (ZCzP)

Cechy szczegoblne sieci strukturalnych:
e Rozwigzanie systemowe z gwarancjg producenta na minimum 25 lat

e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz

e Fizyczne rozdzielenie zakonczenia kabli w szafach dystrybucyjnych RACK

e Fizyczne rozroznienie oznakowania gniazd — niezalezny wyréznik koloru dla sieci OST112

e Szafe dystrybucyjne stojace nalezy montowaé zgodnie z zaleceniami producenta w miejscu
wskazanym w projekcie.

e Przy montazu szaf nalezy zachowaé¢ odpowiednie odlegtosci od $ciany i innych urzadzen
montowanych w pomieszczeniu, aby umozliwi¢ swobodny dostep z przodu szafy
montazystom i obstudze techniczne;j.

o Szafy RACK metalowg nalezy obja¢ potgczeniami wyréwnawczymi.
e Wyposazenie szafy nalezy montowaé zgodnie z dokumentacjg zalaczong do urzadzenia oraz

zaleceniami producenta systemu.

2.6.3 Instalacja telewizji (RTV/SAT)

Cechy szczegblne systemu:
e Niezalezny dostep do sygnalu RTV/SAT dla kazdego z gniazdek odbiorczych

o Instalacja oparta na rozwigzaniu z wykorzystaniem Multiswicha
e Okablowanie oparte na kablach TRISET 113/ 113-PE

e Pomiary wykona¢ dla sygnatow TV, UKF, SAT we wszystkich gniazdach na poszczegdlnych
kanatach

2.6.4 Instalacja monitoringu dozorowego (CCTV)
Cechy szczegoblne systemu CCTV:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e Kamery obstugujace technologi¢ IP POE — zasilanie ze switcha
e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz
e Rozdzielczos¢ Kamer 2 MPX

e Pojemnos$¢ rejestratora nagran minimum 1 m-c

e Mozliwo$¢ zdalnego, sieciowego przegladania i zgrywania nagraé¢ z systemu

2.6.5 Instalacja wideodomofonowa

Cechy szczegoblne instalacji:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e  Mozliwos¢ dodatkowego sterowania otwieraniem 2 bramami wjazdowymi



e Mozliwos$¢ integracji z systemem SKD na poziomie drzwi / furtek wyposazonych w oba
systemy

Wszystkie parametry techniczne i1 jako§ciowe materialow musza by¢ bezwzglednie zachowane
zgodnie z zapisami STWiOR. Nie dopuszczalne jest stosowanie materialow nie spetniajacych
wymagan technicznych i jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej oraz STWiOR, jak
rowniez materiatdéw o obnizonych w stosunku do okreslonych w dokumentacji parametrach.

Za sprawdzenie zgodno$ci materiatlow uzytych przez Wykonawceg robot ze specyfikacja oraz
dokumentacja projektowg odpowiada Inwestor.

Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego wystgpienia do Inwestora z prosbg o akceptacje
materialdw i rozwigzan technicznych, urzadzen przed dostarczeniem lub zamontowaniem w trakcie
realizacji inwestycji.

Wykonawca prac projektowych nie bierze na siebie odpowiedzialnosci z tytutu rekojmi za wady
opracowania w przypadku, gdy Inwestor dokona zmian w opracowaniu na etapie realizacji przedmiotu
inwestycji bez uprzedniej konsultacji z zespolem projektowym oraz w przypadku gdy Inwestor
dopusci do zastosowania materialty lub rozwigzania techniczne, ktore nie spetniajg wymagan pod
wzgledem parametrow technicznych i jakoSciowych okreslonych w dokumentacji.

2.7 Odniesienie do obowigzujacych przepis6w i norm

Dla przedmiotu realizacji (budowy) opisanego w niniejszym STWiOR obowiazuja przepisy
1 normy wymienione w pkt.10 niniejszych specyfikacji.

3 SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét i bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w PW i STWiOR. W przypadku braku ustalen w wymienionych
dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymany w dobrym
stanie technicznym i w gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy - na zadanie - Inspektorowi
Nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje si¢ mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow technologicznych,
nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot. Wykonawca jest
zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej robot, do
ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.1 Podstawowy sprzet niezbedny do wykonania zadania inwestycyjnego

. zespot pradotworczy,
. miernik do pomiaru parametrow sieci strukturalnej,
. testery telekomunikacyjne,
. mierniki rezystancji izolacji,
. miernik impedancji petli zwarcia,
. mierniki poziomu sygnatu RTV / SAT
4 TRANSPORT

Wykonawca stosowacé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materiatow i
sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
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nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i na whasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

Inwestor ma prawo zakwestionowaé catos$¢ lub czgs¢ dostaw w przypadku uszkodzenia lub
stwierdzenia niezgodnos$ci z warunkami technicznymi.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie zawartej z Wykonawcg przekaze teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi: uzgodnieniami formalno-prawnymi, dziennikiem montazu, ksi¢ga
obmiaru robot, uzgodniong w umowie iloscig egzemplarzy dokumentacji projektowe;.

Zamawiajacy w w/w terminie przekaze Wykonawcy Projekt organizacji placu budowy wraz z
harmonogramem robo6t oraz Projekt tymczasowej organizacji ruchu. Wykonawca moze prowadzi¢
roboty zgodnie z otrzymanymi projektami.

Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania Robot okreslonych zgodnie z Umowg oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru do §cistego przestrzegania przyj¢tego harmonogramu (terminu) robot
oraz do usuni¢cia wszelkich wad budowy. Odpowiada on za jako$¢ zastosowanych materiatow i
prawidtowos¢ wykonywanych robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i Specyfikacji
Technicznej, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca dostarczy na Teren Budowy urzadzenia i materiaty oraz dokumenty wyspecyfikowane w
Umowie, a takze niezb¢dny personel i inne rzeczy i ustugi (tymczasowe lub state) konieczne do
wykonania robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za poprawne usytuowanie wszystkich czg¢sci robot i naprawi
kazdy btad w usytuowaniu, poziomach, wymiarach czy wyosiowaniu robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownosc, stabilnos¢ i bezpieczenstwo wszystkich dziatan
prowadzonych na Terenie Budowy oraz za wszystkie dokumenty, projekty kazdej czesci sktadowe;
urzadzen i materiatow, jakie bedg wymagane- aby ta cz¢$¢ byta zgodna z Umowa.

Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dziatan do Terenu Budowy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie utrzymywat Teren Budowy w stanie wolnym od
wszelkich niepotrzebnych przeszkod oraz bedzie przechowywat w magazynie, lub odpowiednio
rozmiesci wszelki sprzet i nadmiar materiatow.

Wykonawca powinien zapewnié¢ catos¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzgdzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg
projektowa, STWiOR i ewentualnymi wskazéwkami Inspektora Nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona
rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich, materiatdéw z demontazu i przygotuje obiekt do
przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentow budowy,
wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i
wynajmowane pomieszczenia.

5.2 Szczegélowe zasady wykonywania robot

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez odpowiednio wykwalifikowany personel
z zastosowaniem wilasciwych materiatldw i urzadzen.

5.2.1 Ukladanie kabli

Kable zasilajace i sygnatowe instalacji powinny by¢ tak prowadzone aby unikna¢ niekorzystnych
wplywow na instalacje. Czynniki ktore nalezy wzia¢ pod uwage, to:

» zaklocenia elektromagnetyczne o nat¢zeniu uniemozliwiajgcym poprawng prace;

* mozliwo$¢ uszkodzenia przez pozar;

*  mozliwo$¢ uszkodzenia mechanicznego, wlacznie z uszkodzeniami, ktére mogtyby

11



spowodowaé zwarcia pomiedzy kablami systemowymi a kablami innych instalacji;

» uszkodzenia powstale przy konserwacji innych instalacji.
Wszystkie kable i inne cz¢sci metalowe instalacji powinny by¢ skutecznie oddzielone od wszelkich
metalowych czesci instalacji odgromowe;j. Zabezpieczenia przed przepigciami powinny by¢ zgodne z
postanowieniami krajowymi.
Gdy kable itp. przechodzg przez $ciany, podtogi lub stropy oddzielen strefy pozarowej, to przepusty
powinny by¢ wykonane jak przegrody ogniowe, w taki sposob, aby klasa odpornosci elementéw
budowlanych, przez ktore przechodza , nie zostala zmniejszona.

5.2.2 Montaz urzadzen

Kontrolery drzwiowe wraz z zasilaczami montowa¢ w miejscach wskazanych

Przez uzytkownika, zawsze uwzgledniajac lokalizacje ich po stronie chronionej. Nalezy przewidzie¢
montaz mozliwie blisko obstugiwanych przejs$¢, najlepiej w zamknigtych pomieszczeniach
technicznych (serwerownie, wentylatornie itp.). Nie jest konieczny montaz w przestrzeni
mi¢dzysufitowej. W obudowie kazdego modutu umiesci¢ schemat elektryczny podtaczenia urzadzen
znajdujacych si¢ w obudowie.

e Glowice czytajace nalezy instalowac tak, aby ich gorna krawedz znajdowata si¢ ok. 1,4 m od
podtoza lub w linii z innymi elementami znajdujgcymi si¢ na $cianie.

e Przycisk ewakuacyjny nalezy zainstalowa¢ w bezposrednim sgsiedztwie przycisku wyjscia lub
czytnika kart zblizeniowych po stronie chronione;.

o Czujke magnetyczno-stykowa, petnigce role czujki otwarcia, nalezy montowac przy gornej
krawedzi skrzydet drzwiowych w odleglosci 2/3 od zawiasow.

e Zaczep elektromagnetyczny nalezy instalowac w futrynie na wysokosci ,,jezyka” zamka. W
przypadku braku mozliwosci montazu zamka elektromagnetycznego w drzwiach istnieje
mozliwo$¢ zastosowania zwory elektromagnetycznej. Zmiang mozna wykonac¢ w
porozumieniu z projektantem i inwestorem.

o W przypadku prowadzenia instalacji w przestrzeni mi¢gdzystropowej lub pod podniesiong
podtoga nalezy zapewni¢ swobodny dostep do zamontowanych w tych przestrzeniach
elementow (na przyktad poprzez otwory rewizyjne).

Kamery montowaé w sposob umozliwiajacy jak najszerszy podglad na monitorowang strefe / teren. W
przypadku kamery typu ,,rybie oko” nalezy dostosowac wysokos$¢ podwieszenia bezposrednio podczas
montazu i zweryfikowa¢ podczas prob uruchomieniowych.

Anteny RTV/SAT na dachu mocowac¢ w sposob stabilny do konstrukcji wsporczych (wysiggnikow),a
nastepnie do masztow antenowych zlokalizowanych przy kominie. Okablowanie od anteny prowadzi¢
z masztu w rurze ostonowej, korytkiem kablowym i dalej przez przepust dachowy, a nastgpnie po
wyznaczone]j trasie kablowej do instalacji multiswichowej. Przy wejsciu do budynku nalezy
zamontowac¢ ochronnik przepigeciowy dla kabli typu RG6.

5.3 Zgodnosé robot z PW i STWIOR

Projekt wykonawczy (PW) i Specyfikacje Techniczne (STWiOR) oraz inne dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego (np. protokoty konieczno$ci
na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zamowionym zakresie i sg integralng
czg$cig umowy, a wymagania w nich zawarte sa obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow w PW lub ich pomijaé. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory w porozumieniu z projektantem dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne PW i STWiOR.

Dane okreslone w PW i w STWiOR uwazane sg za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatdw muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymogami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy roboty lub materiaty nie bedg w petni zgodne z PW lub STWiOR i wplynie to na zmiang
parametrow wykonanych elementow budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

Wykonawca robot zobowigzany bedzie do zapoznania si¢ z zalgczonymi Warunkami
Technicznymi przytaczenia do sieci w celu wlasciwego przygotowania oferty, ich do
weryfikacji oraz ich ewentualnej aktualizacji.
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5.4 Projekty branzowe w odniesieniu do projektu Architektury i projektu Konserwacji i
Restauracji

Wszystkie rozbieznos$ci projektowe zauwazone w trakcie robot budowlano- instalacyjnych nalezy
zgtasza¢ bezposrednio do projektantow branzy architektoniczne;j.

W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieScistosci lub rozbieznosci w projektach
poszczegdlnych branz pierwszenstwo nad branzami majg rozwigzania zawarte w projekcie
architektoniczno-budowlanym Konserwacji i Restauracji.

Ze wzgledu na zabytkowy charakter budynku przy wykonywaniu prac nalezy przestrzegaé
wymagan zawartych w projekcie Konserwacji i Restauracji. Wszystkie propozycje inne niz w
projekcie wymagaja uzgodnienia z Zamawiajacym w drodze pisemnych pytan i odpowiedzi.

5.5 Szczegélowy harmonogram realizacji robét

Po podpisaniu umowy Zamawiajacy przekaze Wykonawcy ramowy harmonogram robot
sporzadzony na etapie prac projektowych. Wymaga sie, aby -przed rozpoczgciem prac-
Wykonawca zaakceptowal w/w dokument lub tez opracowat i przedstawit do akceptacji
Zamawiajacemu wlasny harmonogram robo6t wraz z opisem ich prowadzenia i szczegétowym
opisem zabezpieczen. Bez uzyskania akceptacji wyzej opisanego harmonogramu i opisu
prowadzenia prac, prace nie b¢da mogty zosta¢ rozpoczgte.

5.6 Decyzja i polecenie Inspektora Nadzoru

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, innych
normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Polecenia Inspektora bedg wykonywane
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot..

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca. W
przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzeniem, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone
w ST, normach wytycznych i warunkach technicznych odbioru. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legitymacje,
zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociaggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia
13



w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow ponosi Wykonawca.

Kontrola jakos$ci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z
dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami,

e zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektows i wytycznymi Inwestora oraz
ewentualnymi zmianami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami, a takze zgodnosci z
obowigzujacymi przepisami, normami, rozporzadzeniami oraz wiedzg techniczna,

e jako$¢ i sposdb mocowania urzadzen i materiatow pod wzgledem ich zgodnosci z

aktualnymi normami, projektem i niniejsza specyfikacja,
prawidtowos¢ utozenia okablowania systemowego,

uszczelnienia i oznaczenia przebi¢ przez strefy pozarowe,
sprawdzenie dziatania wszystkich urzgdzen podigczonych do systemu,
poprawnosci dziatania poszczegoélnych elementéw systemu.

6.2 Badania i pomiary, testowanie

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane bgdg na terenie budowy i
okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.2.1 Pomiary

Przed polaczeniem urzgdzen zasilanych napigciem przemiennym 230 V AC nalezy wykona¢ pomiary
rezystancji izolacji przewoddw 1 sporzadzi¢ protokot z pomiarow.

Do kazdego elementu wykonawczego (czujki, przyciski napadowe itp.) nalezy utozy¢ lini¢ dozorowa
z minimum jedng zapasowa parg przewodow. Do wykonania potagczen migdzy wszelkimi
urzadzeniami nie stosowac przewodow ekranowanych.

Wymaga sig¢, aby podczas prowadzenia przewodow unika¢ rownolegtego uktadania wzdtuz kabli i
przewodow elektrycznych. Minimalny odstep od nich musi wynosi¢ 25 cm. Dotyczy to w
szczegblnosci szachtow, w ktorych prowadzone sg przewody roznych instalacji — przewody instalacji
teletechnicznych prowadzi¢ w osobnych trasach z uwzglednieniem podanej odlegtosci.

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego

Inspektor begdzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami STWIORB na podstawie
wynikow dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy
nie sg wiarygodne, to Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor
moze wprowadzic¢ staty, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5 Atesty jakosci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w
STWiOR. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez STWiOR, kazda partia
materialu dostarczona na budowe¢ winna posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢
badane w dowolnym czasie. Atesty i legalizacje przechowywane bgdg na terenie budowy i okazywane
Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora oraz
Wykonawce w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty b¢da oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
e date przyjecia i zakres obowigzkow osob funkcyjnych na budowie,
date przyjecia placu budowy,
date rozpoczgcia robot,
uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
uwagi i polecenia Inspektora,
e daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,
e zgloszenia i daty odbioru robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych oraz
koncowych odbioréw robét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatury powictrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w PW,
e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jako$ci materiatow oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem
autora badan,
e wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem kto je prowadzit,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda
przedstawione Inspektorowi do akceptacji. Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich przyjecia. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania si¢ do jego tresci.

b) Ksiega obmiaru robét

Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku robot o
duzym stopniu skomplikowania. Ksi¢ga obmiaru robdt bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do
wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru potwierdzony przez
Inspektora Nadzoru. Obmiary wykonanych robot prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w
STWiOR.

Ksigga obmiaru robot zawiera karty obmiaru robét z:
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numerem kolejnym karty,

podstawg wyceny 1 opisem robot,

iloscig przedmiarowa robot,

datg obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami niniejszego STWiOR,

iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksigega obmiaru roboét (jesli jest wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi Nadzoru do
sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

¢) Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatdw, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i wyniki badan
sporzadzone przez Wykonawce beda stanowi¢ zatacznik do protokotu odbioru.

d) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze:
e decyzje o pozwoleniu na budowe,
protokot przekazania placu budowy,
harmonogram budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustalen,
dowody przekazania materialow z demontazu, dowody utylizacji materialow
z demontazu podlegajace utylizacji,
e korespondencja na budowie,
jezeli sg one wymagane.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane na zyczenie
Inwestora.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z PW oraz
STWiOR. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru. Wyniki
obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji:

* dla urzadzen i1 osprz¢tu dostarczanych na budowe- sztuki,

* dla okablowania instalacji systemow teletechnicznych - metry biezace.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narz¢dzia pomiarowe, posiadajace czytelna skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie trwania robot.
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7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4 Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wykonany obmiar rob6t zawiera¢ bedzie:
e podstawe wyceny i opis robot,
e ilos¢ przedmiarowa roboét (z kosztorysu ofertowego),
e datg obmiaru,
e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego
e obmiar robdt z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
* dlugos¢ x szerokos$¢ x glebokosé x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,
¢ ilo$¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
* dane osoby sporzadzajacej obmiar

8 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbiorow

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom roboét, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru:
* odbiorowi rob6t zanikajacych,

* odbiorowi czgSciowemu, elementow robot,

« odbiorowi koncowemu, ostatecznemu.

* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
oraz jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora Nadzoru.

8.3 Odbior miedzyoperacyjny

Odbioér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wplyw
na wykonanie dalszych prac. Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

* Montaz instalacji kablowej,

* Montaz urzgdzen,

* Polgczenie urzadzen w system,

* Polaczenie systemow teletechnicznych

8.4 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony
bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z PW, PN i STWIOR.
W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupethiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
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wymaganej PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5 Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru ostatecznego
Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny zawierajacy:

* PW powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi.

* Dziennik budowy — oryginat i kopig.

* Obmiar robét (jesli wymagany)

* Atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow.

» Dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen.

* Sprawozdania techniczne z prob ruchowych.

* Protokotly prob i badan.

* Protokotly odbioru robot zanikajacych.

* Rozliczenie z demontazu.

* Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi.

» Wykaz przekazywanych kluczy.

* O$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym.

* Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
tego odbioru. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgltoszone pismem przez Wykonawce
do odbioru w terminie ustalonym przez komisjg.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.5. "Odbior ostateczny robot".

9. Platnosci

9.1 Ustalenia ogolne

Ptatno$¢ bedzie dokonywana na podstawie ustalen okreslonych w Umowie migedzy Zamawiajacym a
Wykonawca.

O ile Umowa nie stanowi inaczej ptatnos¢ odbywac si¢ bedzie na podstawie cen ryczalttowych
zawartych w Ofercie Wykonawcy.

W przeciwnym wypadku ptatnos$¢ bedzie dokonywana na podstawie ksigzki obmiarow i cen
jednostkowych skalkulowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.
Szczegbdlowe zasady obmiaru oraz zakres robot sktadajgcych si¢ na ceng jednostkowa dla kazdej
jednostki obmiaru okreslaja podano w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych.

Cena jednostkowa bedzie uwzgledni¢ musi wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢
na jej wykonanie, okreslone w STWiOR i PW i obejmowag:

e robocizng,

e warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu i transportu

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
1z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu wydatkow, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym.

Cena oferty obejmowaé¢ musi wszystkie koszty, jakie poniesie Wykonawca z tytulu nalezytej oraz
zgodnej z umowa i zgodnej z obowigzujacymi przepisami taczng ceng robot i innych Swiadczen
niezbednych do realizacji przedmiotu zamdéwienia.
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9.2 Rozliczenia robdt tymczasowych i zabezpieczajacych

Wszystkie roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace, jak np. wywdz gruzu czy zabezpieczenia przed
uszkodzeniami, organizacja placu budowy, nie bedg rozliczane odrebnie. Wykonawca ma za zadanie
uwzgledni¢ je w wynagrodzeniu ryczattowym, cenach jednostkowych robot podstawowych lub tez
scalonych cenach elementdéw prac.

9.3 Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo (po wykonaniu petnego zakresu robot i ich
koncowym odbiorze), etapami okreslonymi w umowie (po dokonaniu odbiorow czgsciowych robot)
lub okresowo (np. w cyklu comiesigcznym). Ostateczne rozliczenie umowy pomie¢dzy zamawiajgcym
a wykonawca nast¢puje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie- potwierdzony przez Inspektora
Nadzoru- protokot czgsciowy i koncowy wykonania i odbioru robot.

9.4 Ceny jednostkowe

Na ceng¢ jednostkowg (obmiarowa) sktadajg si¢ nastepujace elementy.

e w sklad ceny jednostkowej za 1 sztuke¢ wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac
budowy, przygotowanie do wbudowania, montaz i instalacja, polaczenie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, sprawdzenie polaczen i dzialania, kontrola techniczna, odbidr powykonawczy,
uporzadkowanie terenu,

e +w sklad ceny jednostkowej za 1mb wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac budowy,
przygotowanie do wbudowania, wykonanie przebi¢ w $cianach i stropach, utozenie w
budynku, potaczenie z innymi instalacjami i urzadzeniami, kontrola techniczna, odbior
powykonawczy, uporzgdkowanie terenu,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Dokumentacja projektowa

Podstawa (dokumentem odniesienia) formalno- prawng prowadzenia robot budowlanych jest projekt
budowlany instalacji teletechnicznych, a podstawg techniczng- projekt wykonawczy w.w instalacji
oraz przepisy budowlane i normy przywolane w w/w projektach. Roboty prowadzone muszg by¢ musi
zgodnie z przepisami budowlanymi i normami wyszczegdlnionymi ponizej oraz w projekcie
wykonawczym.

10.2 Ustawy i Rozporzadzenia, warunki techniczne

1. Ustawa z dnia 7 lipca Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami,
tekst jednolity Dz. U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623),

2. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. O ochronie przeciwpozarowej (tekst ujednolicony Dz.U.
2009 nr 178 poz. 1380z pdzn. zm.) wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2012 1.
poz. 462 ze zmianami),

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie uzgadniania
projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciw-pozarowej z dnia 16 czerwca 2003 r.
(Dz.U. 22003 r. Nr 121, poz. 1137 ze zmianami),

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz 690 z
pozn. zm.) - tekst ujednolicony z dnia 17 lipca 2015 r (Dz.U. 2015 r Nr 0, poz. 1422),

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719),

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzagcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania (Dz. U. z 2007 r., Nr 143, poz. 1002 ze zmianami),
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronig zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. z 2010 r. Nr 85, poz. 553),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemOow oceny
zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodno$ci oraz sposobu oznaczenia wyroboéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 81, poz. 351 z
pOzniejszymi zmianami tekst jednolity Dz. U. z 2009 Nr 178, poz.1380),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 169, poz. 1386 z
pozniejszymi zmianami Dz. U. z 2010 r. Nr 138, poz. 935),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr118, poz. 1263),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.1126),

Rozporzadzenie Ministra Transportu , Budownictwa i Gospodarki morskiej w sprawie
szczegblowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2012 r. poz.462 z dnia 25
kwietnia 2012 r.).

10.3 Normy i specyfikacje

PN SEP-E-004 - Norma SEP. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa,
PN-EN 50146:2007 - Opaski przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 50368:2007 - Uchwyty przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 61537:2007 - Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia przewodow.
PN-EN 61386-1:2011 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 1:
Wymagania ogblne,
PN-EN 50085-1:2006 - Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew instalacyjnych
zamknigtych do instalacji elektrycznych. Czgs¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50083:2008 - Sieci kablowe stuzgce do rozprowadzania sygnatow: telewizyjnych,
radiofonicznych i ustug interaktywnych (PN-EN 60728),
PN-EN 50117-1:2003 - Kable wspotosiowe - Czes¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50288-1:2005 - Przewody wielozytowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Cze$¢ 1: Wymagania grupowe,
PN-EN 50288-2-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do poziomego i pionowego ukladania w
budynkach,
PN-EN 50288-2-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora.
PN-EN 50288-3-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czeg$¢ 3-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,
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PN-EN 50288-3-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 3-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czgstotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-4-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 600 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-4-2:2005 Przewody wiclozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 600 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-5-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 5-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-5-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czesci 5-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-6-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-6-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50289-1-2:2007 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-2: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Rezystancja przy pradzie statym,

PN-EN 50289-1-5:2008 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-5: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Pojemnosc,

PN-EN 50289-1-6:2009 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-6: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Wiasciwosci elektromagnetyczne,

PN-EN 50289-1-8:2010 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-8: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Tlumienno$¢,

PN-EN 50289-1-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 1-9: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Ttumiennos$¢ niesymetrii (LCL-na wejsciu toru, LCTL-
na wyjsciu toru),

PN-EN 50289-1-11:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Czgs¢ 1-11: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Impedancja falowa, impedancja wej$ciowa, thumienno$¢
odbiciowa,

PN-EN 50289-1-14:2005 Kable telekomunikacyjne - Metody badania wtasciwosci
elektrycznych - Czgs¢ 1-14: Ttumienno$¢ sprzezeniowa lub skutecznos$¢ ekranowania
elementéw polaczen,

PN-EN 50289-3-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 3-9: Metody
badania wlasciwosci mechanicznych - Sprawdzanie odpornosci na przeginanie,

PN-EN 50310:2011 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym,

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna - Instalacja okablowania — Badanie
zainstalowanego okablowania,

PN-EN 50173-1:2011 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czg¢s¢ 1
Wymagania ogodlne,

PN-EN 50173-2:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czgs¢ 2
Pomieszczenia biurowe,
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PN-EN 50173-3:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Cz¢$¢ 3
Zabudowania przemystowe,

PN-EN 50174-1:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Cz¢$¢ 1:
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci,

PN-EN 50174-2:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow,

PN-EN 50174-3:2014-02- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow,

PN-EN 50310:2016-09- Sieci potaczen wyrownawczych w budynkach i innych obiektach
budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi,

Norma PN-HD 60364-5-56:2010- Instalacje elektryczne niskiego napigcia- Cze$¢ 5-56 Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego- Instalacje bezpieczenstwa,

PN-EN 50200:2016-01 Metoda badania palnosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajgcych,

Norma PN-EN 60849:2001- Dzwigkowe systemy ostrzegawcze,

Norma PN-EN 54-16:2011- Systemy sygnalizacji pozarowej — cze$¢ 16: Centrale
dzwigkowych systemow ostrzegawczych,

Norma PN-EN 60268-16:2011- Urzadzenia systemow elektroakustycznych -- Czes$¢ 16:
Obiektywna ocena zrozumialo$ci mowy za pomocg wskaznika transmisji mowy,

PN-EN 61672-1:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 1: Wymagania,
PN-EN 61672-2:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 2: Badania
typu,

PN-EN 61672-3:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 3: Badania
okresowe,

specyfikacja techniczna PKN-CLC/TS 50131-7,

PN-EN 60839-11-1:2014-01 — Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen,
Czes¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu, Wymagania dotyczace systemow i czgsci
sktadowych,

PN-EN 50133-2-1:2002 — Systemy alarmowe, Systemy kontroli dost¢pu stosowane

w zabezpieczeniach, Cz¢$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow,

PN-EN 50131-6:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
6: Zasilanie.

PN-EN 50131-1:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
1: Wymagania systemowe

Uwaga:

- brak w w/w wykazie jakiejkolwiek normy lub odwotania do przepisu obowigzujgcego w
czasie prowadzenia budowy nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku jego stosowania.

- obowiqzujgce przepisy prawa budowlanego, przepisy branzowe i normy maja
pierwszenstwo przed ustaleniami projektow wykonawczych i niniejszych specyfikacji
technicznych. W przypadku zaistnienia takiej kolizji nalezy o niej niezwtocznie powiadomic
projektanta.
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1.1 Nazwa inwestycji

Przebudowa budynku Centrum Powiadamiania Ratunkowego

przy ul. Szubinskiej 4 w Bydgoszczy.

Inwestor:

SKARB PANSTWA
Kujawsko-Pomorski Urzagd Wojewodzki
ul. Jagiellonska 3, Bydgoszcz

1.2 Przedmiot robét objetych STWiOR

STWIiOR jest dokumentem bgdgcym podstawa do udzielenia zamowienia i zawarcia umowy

na wykonanie robot instalacyjnych zawartych w projekcie dotyczacym w/w inwestycji.

Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie
wykonania wewngtrznych instalacji kontroli dostepu (SKD), sieci strukturalnej (LAN / OST112),
instalacja cyfrowej telewizji naziemnej (RTV/SAT), wideodomofonowej, system monitoringu
(CCTV) oraz przygotowania instalacji pod system zliczania czasu pracy (ZCzP) dla budynky CPR w
Bydgoszczy.

Spis dziatdw STWiOR wraz z klasyfikacja przyjeto w/g Wspolnego Stownika Zamowien (CPV).

1.3 Szczegotowy zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (STWiOR) dotycza zasad
wykonywania i odbioru w zakresie:
e instalacje, konfiguracje i uruchomienie systemoéw teletetechnicznych,
e transportu i sktadowania materiatdow, trasowania linii kablowych, robot montazowych
wszelkich urzadzen sktadajacych si¢ na systemy, dla obiektow budownictwa ogdlnego.

SST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robot zwigzanych z:

e kompletacjg wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegolnosci
roboty murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego), proby
zadzialania
i badania pomontazowe, integracja z innymi systemami,

e wbudowaniem wszystkich materiatow w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacijg
techniczng, normami oraz sztuka instalacyjno-budowlana,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujagcymi montowanych elementow systemu, a takze przeprowadzenie szkolenia dla
wytypowanych pracownikoéw obstugi przysziego uzytkownika.

1.4 Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Robotami towarzyszacymi budowie instalacji systemow teletechnicznych bedzie: organizacja zaplecza
budowy i jego likwidacja po jej zakonczeniu.
Roboty tymczasowe dla instalacji teletechniczny w budynku CPR nie wystgpia.



1.5 Informacje o terenie budowy

Planowana budowa (i plac budowy) zlokalizowane beda w budynku CPR oraz jego bezposrednim
otoczeniu przy ulicy Szubinskiej 4 dziatkach budowlanych nr 2/3, 2/4 w obrebie ewidencyjnym
75.

1.5.1. Organizacja rob6t budowlanych, zaplecze budowy:
a) Przekazanie terenu budowy

Przekazanie Terenu Budowy i Dokumentacji Budowy nastapi protokolarnie w terminach
okreslonych w umowie. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dokumentacji budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Dokumenty budowy
beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego

b) Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przystgpienia i prowadzenie robot Wykonawca obwiesci publicznie w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo§ciach okre$lonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablic
informacyjnych i ostrzegawczych- w miar¢ potrzeb pod$wietlanych. Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego okresli niezbedny sposob ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie
prowadzonych robdt nie podlega odrebnej zaptacie.

c) Zaplecze budowy

Bedzie organizowane na terenie nalezacym do Inwestora. Wszystkie szczegdty zostang
przekazane Wykonawcy w momencie przekazania Wykonawcy terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Umowy, az do odbioru ostatecznego Robot, a w szczegdlnosci:
e Zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0os6b wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa i nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy teren budowy przed dostepem osdb nieupowaznionych.

e Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong punktow pomiarowych do
chwili ostatecznego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

e Wykonawca we wlasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy a koszty budowy i
utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w ofercie przetargowe;.

e Wykonawca wykona wszystkie prace wstgpne potrzebne do zorganizowania zaplecza,
doprowadzi instalacje niezbe¢dne do jego funkcjonowania oraz wyposazy w
odpowiednie obiekty i drogi montazowe.

e Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania doprowadzenia, przytgczenia wszelkich
czynnikow 1 mediow energetycznych do zaplecza i placu budowy, takich jak:
energia elektryczna, gaz, woda, $cieki itp.

e Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow 1 mediow energetycznych nalezy do
obowigzkéw Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie
wszystkich warunkow technicznych przylaczenia, dokonanie uzgodnien itp.

e Wykonawca w ramach umowy ma uprzatng¢ plac budowy po zakonczeniu kazdego
elementu robét i doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot i
likwidacji placu budowy.

e Koszty budowy i utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w
ofercie przetargowej Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie
prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

d) Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna, stosowanie si¢ do ustalen prawa i



innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowac wszystkie przepisy powszechnie
obowigzujace oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktdre sg w
jakichkolwiek sposob zwiazane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie podczas prowadzenia budowy. Wykonawca bedzie przestrzegac praw
patentowych lub innych praw wtasnosci i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszystkich wymagan prawnych dotyczacych: wykorzystania opatentowanych rozwigzan
projektowych, urzadzen, materiatow lub metod. W sposob ciagly powinien informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odpowiednie dokumenty. Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa
finansowe lub prawne to w cato$ci obciaza one Wykonawce.

e) Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu
Zamawiajacemu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.2. Zabezpieczenie interesOw 0sdb trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym
prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj
koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej
wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong substanciji budowlanej oraz za ochrong¢ nowo
wybudowanych instalacji wewngtrznych w budynku — w szczegoélnosci na trasach
uktadania instalacji teletechnicznych. W przypadku wystapienia kolizji-Wykonawca
(przed podjeciem jakichkolwiek dziatan) powiadomi i niej Kierownika budowy,
Inspektora nadzoru.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robot wlasciwe oznakowanie i1 zabezpieczenie
przed uszkodzeniem instalacji i urzadzen.

1.5.3. Ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie
przepisy ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

1. podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepisOw
1 norm dotyczacych ochrony Ssrodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wlasnosci prywatnej i spoteczne;j,

a wynikajacych ze skazenia srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania;

2. mial szczegdlny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowaé zniszczen w srodowisku naturalnym. Oplaty
1 kary za przekroczenia norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
srodowiska, obcigzaja Wykonawce;

3. wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajgce z zaniedban w
czasie realizacji robot, obcigzaja Wykonawce,

4. materialy, ktoére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowac¢ materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
natgzeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robot musza
mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez uprawniong jednostke,



jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.
Zgodnie z Art. 20 Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane- (Dz. U. Nr 89, poz.414)
tekst jednolity Dz.U.1974 nr 89 poz. 414, obszar oddzialywania w/w inwestycji ogranicza
si¢ do powierzchni budynku.

1.5.4. Warunki BHP

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepiséw dotyczacych bhp.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane
z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kosztorysowe;j.

1.5.5. Warunki przeciwpozarowe

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty tatwopalne bgdg sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Prace pozarowo niebezpieczne
wykonywane beda na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami uzytkownika
nieruchomosci. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane
pozarem wywolanym jego dzialalno$cig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiadaé bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.

1.5.6. Organizacji ruchu w czasie budowy
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od
wtadz, co do przewozu, nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do
zabezpieczenia przed zniszczeniem lub uszkodzeniem jezdni ogdlnodostepnych i chodnikow
ogolnodostgpnych graniczacych z terenem inwestycji.

1.6 Nazwy i kody CPV (grupa, klasa, kategoria)

45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45315600-4 — Instalacje niskiego napigcia

45312300-0 - Instalowanie anten

45314000-1 — Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45314200-3 — Instalowanie linii telefonicznych

45314300-4 — Instalowanie infrastruktury okablowania

45314320-0- Instalowanie okablowania komputerowego

45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

1.7 Definicje pojec i okreslen

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej STWiOR sg zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.



Definicja poje¢ ogdlnych dla wszystkich rodzajow robot wewnetrznych

Definicje i pojecia dotyczace instalacji :

e Teren robét — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza robot,

e Przygotowanie podloza — zespot czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i
innych elementow instalacji, majgcych na celu zapewnienie mozliwo$ci ich montazu
lub ulozenia zgodnie z dokumentacjg; zalicza si¢ tu nastgpujace grupy czynnos$ci:

e wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,
e osadzanie ognioodpornych kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,
e wykucia i przekucia wymagane do prawidlowego montazu elementow
systemu,
e montaz ognioodpornych rur instalacyjnych Iub uchwytow do mocowania i
uktadania kabli,
e montaz ognioodpornych konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,
e montaz kablowych przej$¢ ogniochronnych, migdzystrefowych, zbudowanych
zgodnie z wymaganymi aprobatami technicznymi (np. AT-15-5358/2002
1 AT-15-5361/2002),
e Pozostale okreslenia — wg PN/T-01001, PN/T-01002, PN/T-01003 oraz norm
zwigzanych,
e Kontroler :Kontroler jest centralng jednostka systemu kontroli dostepu, do ktorej
sa podtaczone moduty. Gromadzi on wszystkie uprawnienia, protokoty i dane
konfiguracji podtgczonych przejsc, a takze zarzgdza magistralami,

2 MATERIALY

Materiaty wykorzystane do wykonywania robot objetych niniejsza specyfikacja musza spetniaé
wymogi odno$nych przepisow 1 by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uznaje si¢ wyroby, dla ktérych wydano:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych (dla wyrobéw wymienionych w
Zarzadzeniu Dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca 1997 r. — MP
22/97 poz. 216)

o certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng (dla wyrobéw wymienionych w
Rozporzadzeniu MSWiA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony
przeciwpozarowej, ktore mogg by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wytgcznie na
podstawie certyfikatu zgodnosci Dz U.. 55/98 poz. 362 lub wyrobow, dla ktérych wymaganie
takie zawiera dokument odniesienia, ktérym dokonywana jest ocena zgodno$ci)

Dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow przeznaczonych do jednostkowego zastosowania w
przedmiotowym obiekcie. Wyroby te musza posiada¢ oswiadczenia dostawcy wyrobu, w ktorym
zapewnia si¢ zgodno$¢ wyrobu z indywidualng dokumentacjg oraz przepisami i obowigzujacymi
normami. O$wiadczenia dostawcy wyrobu powinno by¢ wydane zgodnie z warunkami okreslonymi w
Rozporzadzeniu MSWiA z 24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobdéw budowlanych nie
majacych wpltywu na spelienie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych
wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. 99/98 poz. 637).

2.1 Akceptowanie uzytych materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jakosci w celu zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrdodta nie
oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostalych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty
uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciggly spetlniajg wymagania STWIOR w czasie



prowadzenia roboét. Jezeli materiaty z akceptowanego zrddta sg niejednorodne lub nie zadawalajace;j
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodlo zaopatrywania w materiaty.

Materiaty wykonczeniowe stosowane na plaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z
tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci kolorystycznych w czasie
catego procesu eksploatacji.

2.2 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiOR przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze,
co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru Iub Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru lub
Inzyniera.

2.3 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko liczac si¢ z tym, Ze roboty nie zostang przyje¢te i nie beda zaptacone.

2.4 Warunki dostawy

Wykonawca zapewni dostawe materialow budowlanych na plac budowy w sposob zapewniajacy ich
ochrong przed zniszczeniem lub uszkodzeniem oraz zachowanie warunkow gwarancji udzielonej
przez wytworce. Terminy dostawy materialow zapewnia¢ muszg cigglos¢ prowadzenia robot- zgodnie
z zatwierdzonym harmonogramem robot.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one potrzebne do
wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wtasciwosci oraz
byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow
musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposob
skutecznie zabezpieczajacy przed dostgpem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania
materialow powinny by¢ po zakonczeniu robdt, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego
stanu.

2.6 Specyfikacja techniczna wybranych podstawowych materiatlow uzytych w projekcie

2.6.1 System kontroli dostepu (SKD)

Cechy szczegdlne systemu kontroli dostepu:
e interfejs uzytkownika poprzez przegladarke internetows,

e polaczenie kontroli drog ewakuacyjnych, zwalnianie systemu na wypadek pozaru

e przejrzyste struktury menu, predefiniowane ustawienia dla typowego uzytkowania oraz
asystent rozpoznawania sprzetu umozliwiajg szybka i dzigki temu ekonomiczng obstuge
podczas instalacji i uzytkowaniu,

e pelna integracja z systemem integracji, co umozliwia korzystanie z takich funkcji, jak:

o integracja alarmu, zdarzen i komunikatow w systemie,
catkowity nadzor nad wszystkimi komponentami sprzetowymi i programowymi,
wyswietlanie wszystkich zdarzen i stanéw drzwi,
taczenie z pozostalymi systemami za pomocg otwartych interfejsow,
odtworzenie przebiegu prac i zachodzacych procesow,

zapis zdarzen,

O O O O O O

kompatybilno$¢ i wspoOlpraca systemow  wideo, antywlamaniowych
1 przeciwpozarowych.



Wilasciwosci systemu:
e Sledzenie $ciezki,

e zarzadzanie grupg uzytkownikow, nadawanie uprawnien i ustawienia profili,

e ponowna rejestracja,

o weryfikacja,

e wykrywanie i sygnalizacja wlamania,

e prosty interfejs do tworzenia dziennych kart tymczasowych oraz przepustek dla gosci,

o mozliwos¢ zglaszania odwiedzajgcych przez pracownika na platformie webowe;.

2.6.2 Siec¢ strukturalna (LAN/OST112) oraz kable dla sys. zliczania czasu pracy (ZCzP)

Cechy szczegoblne sieci strukturalnych:
e Rozwigzanie systemowe z gwarancjg producenta na minimum 25 lat

e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz

e Fizyczne rozdzielenie zakonczenia kabli w szafach dystrybucyjnych RACK

e Fizyczne rozroznienie oznakowania gniazd — niezalezny wyréznik koloru dla sieci OST112

e Szafe dystrybucyjne stojace nalezy montowaé zgodnie z zaleceniami producenta w miejscu
wskazanym w projekcie.

e Przy montazu szaf nalezy zachowaé¢ odpowiednie odlegtosci od $ciany i innych urzadzen
montowanych w pomieszczeniu, aby umozliwi¢ swobodny dostep z przodu szafy
montazystom i obstudze techniczne;j.

o Szafy RACK metalowg nalezy obja¢ potgczeniami wyréwnawczymi.
e Wyposazenie szafy nalezy montowaé zgodnie z dokumentacjg zalaczong do urzadzenia oraz

zaleceniami producenta systemu.

2.6.3 Instalacja telewizji (RTV/SAT)

Cechy szczegblne systemu:
e Niezalezny dostep do sygnalu RTV/SAT dla kazdego z gniazdek odbiorczych

o Instalacja oparta na rozwigzaniu z wykorzystaniem Multiswicha
e Okablowanie oparte na kablach TRISET 113/ 113-PE

e Pomiary wykona¢ dla sygnatow TV, UKF, SAT we wszystkich gniazdach na poszczegdlnych
kanatach

2.6.4 Instalacja monitoringu dozorowego (CCTV)
Cechy szczegoblne systemu CCTV:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e Kamery obstugujace technologi¢ IP POE — zasilanie ze switcha
e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz
e Rozdzielczos¢ Kamer 2 MPX

e Pojemnos$¢ rejestratora nagran minimum 1 m-c

e Mozliwo$¢ zdalnego, sieciowego przegladania i zgrywania nagraé¢ z systemu

2.6.5 Instalacja wideodomofonowa

Cechy szczegoblne instalacji:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e  Mozliwos¢ dodatkowego sterowania otwieraniem 2 bramami wjazdowymi



e Mozliwos$¢ integracji z systemem SKD na poziomie drzwi / furtek wyposazonych w oba
systemy

Wszystkie parametry techniczne i1 jako§ciowe materialow musza by¢ bezwzglednie zachowane
zgodnie z zapisami STWiOR. Nie dopuszczalne jest stosowanie materialow nie spetniajacych
wymagan technicznych i jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej oraz STWiOR, jak
rowniez materiatdéw o obnizonych w stosunku do okreslonych w dokumentacji parametrach.

Za sprawdzenie zgodno$ci materiatlow uzytych przez Wykonawceg robot ze specyfikacja oraz
dokumentacja projektowg odpowiada Inwestor.

Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego wystgpienia do Inwestora z prosbg o akceptacje
materialdw i rozwigzan technicznych, urzadzen przed dostarczeniem lub zamontowaniem w trakcie
realizacji inwestycji.

Wykonawca prac projektowych nie bierze na siebie odpowiedzialnosci z tytutu rekojmi za wady
opracowania w przypadku, gdy Inwestor dokona zmian w opracowaniu na etapie realizacji przedmiotu
inwestycji bez uprzedniej konsultacji z zespolem projektowym oraz w przypadku gdy Inwestor
dopusci do zastosowania materialty lub rozwigzania techniczne, ktore nie spetniajg wymagan pod
wzgledem parametrow technicznych i jakoSciowych okreslonych w dokumentacji.

2.7 Odniesienie do obowigzujacych przepis6w i norm

Dla przedmiotu realizacji (budowy) opisanego w niniejszym STWiOR obowiazuja przepisy
1 normy wymienione w pkt.10 niniejszych specyfikacji.

3 SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét i bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w PW i STWiOR. W przypadku braku ustalen w wymienionych
dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymany w dobrym
stanie technicznym i w gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy - na zadanie - Inspektorowi
Nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje si¢ mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow technologicznych,
nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot. Wykonawca jest
zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej robot, do
ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.1 Podstawowy sprzet niezbedny do wykonania zadania inwestycyjnego

. zespot pradotworczy,
. miernik do pomiaru parametrow sieci strukturalnej,
. testery telekomunikacyjne,
. mierniki rezystancji izolacji,
. miernik impedancji petli zwarcia,
. mierniki poziomu sygnatu RTV / SAT
4 TRANSPORT

Wykonawca stosowacé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materiatow i
sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
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nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i na whasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

Inwestor ma prawo zakwestionowaé catos$¢ lub czgs¢ dostaw w przypadku uszkodzenia lub
stwierdzenia niezgodnos$ci z warunkami technicznymi.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie zawartej z Wykonawcg przekaze teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi: uzgodnieniami formalno-prawnymi, dziennikiem montazu, ksi¢ga
obmiaru robot, uzgodniong w umowie iloscig egzemplarzy dokumentacji projektowe;.

Zamawiajacy w w/w terminie przekaze Wykonawcy Projekt organizacji placu budowy wraz z
harmonogramem robo6t oraz Projekt tymczasowej organizacji ruchu. Wykonawca moze prowadzi¢
roboty zgodnie z otrzymanymi projektami.

Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania Robot okreslonych zgodnie z Umowg oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru do §cistego przestrzegania przyj¢tego harmonogramu (terminu) robot
oraz do usuni¢cia wszelkich wad budowy. Odpowiada on za jako$¢ zastosowanych materiatow i
prawidtowos¢ wykonywanych robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i Specyfikacji
Technicznej, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca dostarczy na Teren Budowy urzadzenia i materiaty oraz dokumenty wyspecyfikowane w
Umowie, a takze niezb¢dny personel i inne rzeczy i ustugi (tymczasowe lub state) konieczne do
wykonania robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za poprawne usytuowanie wszystkich czg¢sci robot i naprawi
kazdy btad w usytuowaniu, poziomach, wymiarach czy wyosiowaniu robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownosc, stabilnos¢ i bezpieczenstwo wszystkich dziatan
prowadzonych na Terenie Budowy oraz za wszystkie dokumenty, projekty kazdej czesci sktadowe;
urzadzen i materiatow, jakie bedg wymagane- aby ta cz¢$¢ byta zgodna z Umowa.

Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dziatan do Terenu Budowy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie utrzymywat Teren Budowy w stanie wolnym od
wszelkich niepotrzebnych przeszkod oraz bedzie przechowywat w magazynie, lub odpowiednio
rozmiesci wszelki sprzet i nadmiar materiatow.

Wykonawca powinien zapewnié¢ catos¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzgdzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg
projektowa, STWiOR i ewentualnymi wskazéwkami Inspektora Nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona
rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich, materiatdéw z demontazu i przygotuje obiekt do
przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentow budowy,
wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i
wynajmowane pomieszczenia.

5.2 Szczegélowe zasady wykonywania robot

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez odpowiednio wykwalifikowany personel
z zastosowaniem wilasciwych materiatldw i urzadzen.

5.2.1 Ukladanie kabli

Kable zasilajace i sygnatowe instalacji powinny by¢ tak prowadzone aby unikna¢ niekorzystnych
wplywow na instalacje. Czynniki ktore nalezy wzia¢ pod uwage, to:

» zaklocenia elektromagnetyczne o nat¢zeniu uniemozliwiajgcym poprawng prace;

* mozliwo$¢ uszkodzenia przez pozar;

*  mozliwo$¢ uszkodzenia mechanicznego, wlacznie z uszkodzeniami, ktére mogtyby
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spowodowaé zwarcia pomiedzy kablami systemowymi a kablami innych instalacji;

» uszkodzenia powstale przy konserwacji innych instalacji.
Wszystkie kable i inne cz¢sci metalowe instalacji powinny by¢ skutecznie oddzielone od wszelkich
metalowych czesci instalacji odgromowe;j. Zabezpieczenia przed przepigciami powinny by¢ zgodne z
postanowieniami krajowymi.
Gdy kable itp. przechodzg przez $ciany, podtogi lub stropy oddzielen strefy pozarowej, to przepusty
powinny by¢ wykonane jak przegrody ogniowe, w taki sposob, aby klasa odpornosci elementéw
budowlanych, przez ktore przechodza , nie zostala zmniejszona.

5.2.2 Montaz urzadzen

Kontrolery drzwiowe wraz z zasilaczami montowa¢ w miejscach wskazanych

Przez uzytkownika, zawsze uwzgledniajac lokalizacje ich po stronie chronionej. Nalezy przewidzie¢
montaz mozliwie blisko obstugiwanych przejs$¢, najlepiej w zamknigtych pomieszczeniach
technicznych (serwerownie, wentylatornie itp.). Nie jest konieczny montaz w przestrzeni
mi¢dzysufitowej. W obudowie kazdego modutu umiesci¢ schemat elektryczny podtaczenia urzadzen
znajdujacych si¢ w obudowie.

e Glowice czytajace nalezy instalowac tak, aby ich gorna krawedz znajdowata si¢ ok. 1,4 m od
podtoza lub w linii z innymi elementami znajdujgcymi si¢ na $cianie.

e Przycisk ewakuacyjny nalezy zainstalowa¢ w bezposrednim sgsiedztwie przycisku wyjscia lub
czytnika kart zblizeniowych po stronie chronione;.

o Czujke magnetyczno-stykowa, petnigce role czujki otwarcia, nalezy montowac przy gornej
krawedzi skrzydet drzwiowych w odleglosci 2/3 od zawiasow.

e Zaczep elektromagnetyczny nalezy instalowac w futrynie na wysokosci ,,jezyka” zamka. W
przypadku braku mozliwosci montazu zamka elektromagnetycznego w drzwiach istnieje
mozliwo$¢ zastosowania zwory elektromagnetycznej. Zmiang mozna wykonac¢ w
porozumieniu z projektantem i inwestorem.

o W przypadku prowadzenia instalacji w przestrzeni mi¢gdzystropowej lub pod podniesiong
podtoga nalezy zapewni¢ swobodny dostep do zamontowanych w tych przestrzeniach
elementow (na przyktad poprzez otwory rewizyjne).

Kamery montowaé w sposob umozliwiajacy jak najszerszy podglad na monitorowang strefe / teren. W
przypadku kamery typu ,,rybie oko” nalezy dostosowac wysokos$¢ podwieszenia bezposrednio podczas
montazu i zweryfikowa¢ podczas prob uruchomieniowych.

Anteny RTV/SAT na dachu mocowac¢ w sposob stabilny do konstrukcji wsporczych (wysiggnikow),a
nastepnie do masztow antenowych zlokalizowanych przy kominie. Okablowanie od anteny prowadzi¢
z masztu w rurze ostonowej, korytkiem kablowym i dalej przez przepust dachowy, a nastgpnie po
wyznaczone]j trasie kablowej do instalacji multiswichowej. Przy wejsciu do budynku nalezy
zamontowac¢ ochronnik przepigeciowy dla kabli typu RG6.

5.3 Zgodnosé robot z PW i STWIOR

Projekt wykonawczy (PW) i Specyfikacje Techniczne (STWiOR) oraz inne dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego (np. protokoty konieczno$ci
na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zamowionym zakresie i sg integralng
czg$cig umowy, a wymagania w nich zawarte sa obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow w PW lub ich pomijaé. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory w porozumieniu z projektantem dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne PW i STWiOR.

Dane okreslone w PW i w STWiOR uwazane sg za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatdw muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymogami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy roboty lub materiaty nie bedg w petni zgodne z PW lub STWiOR i wplynie to na zmiang
parametrow wykonanych elementow budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

Wykonawca robot zobowigzany bedzie do zapoznania si¢ z zalgczonymi Warunkami
Technicznymi przytaczenia do sieci w celu wlasciwego przygotowania oferty, ich do
weryfikacji oraz ich ewentualnej aktualizacji.
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5.4 Projekty branzowe w odniesieniu do projektu Architektury i projektu Konserwacji i
Restauracji

Wszystkie rozbieznos$ci projektowe zauwazone w trakcie robot budowlano- instalacyjnych nalezy
zgtasza¢ bezposrednio do projektantow branzy architektoniczne;j.

W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieScistosci lub rozbieznosci w projektach
poszczegdlnych branz pierwszenstwo nad branzami majg rozwigzania zawarte w projekcie
architektoniczno-budowlanym Konserwacji i Restauracji.

Ze wzgledu na zabytkowy charakter budynku przy wykonywaniu prac nalezy przestrzegaé
wymagan zawartych w projekcie Konserwacji i Restauracji. Wszystkie propozycje inne niz w
projekcie wymagaja uzgodnienia z Zamawiajacym w drodze pisemnych pytan i odpowiedzi.

5.5 Szczegélowy harmonogram realizacji robét

Po podpisaniu umowy Zamawiajacy przekaze Wykonawcy ramowy harmonogram robot
sporzadzony na etapie prac projektowych. Wymaga sie, aby -przed rozpoczgciem prac-
Wykonawca zaakceptowal w/w dokument lub tez opracowat i przedstawit do akceptacji
Zamawiajacemu wlasny harmonogram robo6t wraz z opisem ich prowadzenia i szczegétowym
opisem zabezpieczen. Bez uzyskania akceptacji wyzej opisanego harmonogramu i opisu
prowadzenia prac, prace nie b¢da mogty zosta¢ rozpoczgte.

5.6 Decyzja i polecenie Inspektora Nadzoru

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, innych
normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Polecenia Inspektora bedg wykonywane
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot..

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca. W
przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzeniem, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone
w ST, normach wytycznych i warunkach technicznych odbioru. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legitymacje,
zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociaggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia
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w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow ponosi Wykonawca.

Kontrola jakos$ci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z
dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami,

e zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektows i wytycznymi Inwestora oraz
ewentualnymi zmianami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami, a takze zgodnosci z
obowigzujacymi przepisami, normami, rozporzadzeniami oraz wiedzg techniczna,

e jako$¢ i sposdb mocowania urzadzen i materiatow pod wzgledem ich zgodnosci z

aktualnymi normami, projektem i niniejsza specyfikacja,
prawidtowos¢ utozenia okablowania systemowego,

uszczelnienia i oznaczenia przebi¢ przez strefy pozarowe,
sprawdzenie dziatania wszystkich urzgdzen podigczonych do systemu,
poprawnosci dziatania poszczegoélnych elementéw systemu.

6.2 Badania i pomiary, testowanie

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane bgdg na terenie budowy i
okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.2.1 Pomiary

Przed polaczeniem urzgdzen zasilanych napigciem przemiennym 230 V AC nalezy wykona¢ pomiary
rezystancji izolacji przewoddw 1 sporzadzi¢ protokot z pomiarow.

Do kazdego elementu wykonawczego (czujki, przyciski napadowe itp.) nalezy utozy¢ lini¢ dozorowa
z minimum jedng zapasowa parg przewodow. Do wykonania potagczen migdzy wszelkimi
urzadzeniami nie stosowac przewodow ekranowanych.

Wymaga sig¢, aby podczas prowadzenia przewodow unika¢ rownolegtego uktadania wzdtuz kabli i
przewodow elektrycznych. Minimalny odstep od nich musi wynosi¢ 25 cm. Dotyczy to w
szczegblnosci szachtow, w ktorych prowadzone sg przewody roznych instalacji — przewody instalacji
teletechnicznych prowadzi¢ w osobnych trasach z uwzglednieniem podanej odlegtosci.

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego

Inspektor begdzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami STWIORB na podstawie
wynikow dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy
nie sg wiarygodne, to Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor
moze wprowadzic¢ staty, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5 Atesty jakosci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w
STWiOR. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez STWiOR, kazda partia
materialu dostarczona na budowe¢ winna posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢
badane w dowolnym czasie. Atesty i legalizacje przechowywane bgdg na terenie budowy i okazywane
Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora oraz
Wykonawce w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty b¢da oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
e date przyjecia i zakres obowigzkow osob funkcyjnych na budowie,
date przyjecia placu budowy,
date rozpoczgcia robot,
uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
uwagi i polecenia Inspektora,
e daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,
e zgloszenia i daty odbioru robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych oraz
koncowych odbioréw robét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatury powictrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w PW,
e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jako$ci materiatow oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem
autora badan,
e wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem kto je prowadzit,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda
przedstawione Inspektorowi do akceptacji. Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich przyjecia. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania si¢ do jego tresci.

b) Ksiega obmiaru robét

Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku robot o
duzym stopniu skomplikowania. Ksi¢ga obmiaru robdt bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do
wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru potwierdzony przez
Inspektora Nadzoru. Obmiary wykonanych robot prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w
STWiOR.

Ksigga obmiaru robot zawiera karty obmiaru robét z:
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numerem kolejnym karty,

podstawg wyceny 1 opisem robot,

iloscig przedmiarowa robot,

datg obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami niniejszego STWiOR,

iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksigega obmiaru roboét (jesli jest wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi Nadzoru do
sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

¢) Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatdw, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i wyniki badan
sporzadzone przez Wykonawce beda stanowi¢ zatacznik do protokotu odbioru.

d) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze:
e decyzje o pozwoleniu na budowe,
protokot przekazania placu budowy,
harmonogram budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustalen,
dowody przekazania materialow z demontazu, dowody utylizacji materialow
z demontazu podlegajace utylizacji,
e korespondencja na budowie,
jezeli sg one wymagane.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane na zyczenie
Inwestora.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z PW oraz
STWiOR. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru. Wyniki
obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji:

* dla urzadzen i1 osprz¢tu dostarczanych na budowe- sztuki,

* dla okablowania instalacji systemow teletechnicznych - metry biezace.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narz¢dzia pomiarowe, posiadajace czytelna skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie trwania robot.
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7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4 Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wykonany obmiar rob6t zawiera¢ bedzie:
e podstawe wyceny i opis robot,
e ilos¢ przedmiarowa roboét (z kosztorysu ofertowego),
e datg obmiaru,
e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego
e obmiar robdt z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
* dlugos¢ x szerokos$¢ x glebokosé x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,
¢ ilo$¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
* dane osoby sporzadzajacej obmiar

8 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbiorow

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom roboét, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru:
* odbiorowi rob6t zanikajacych,

* odbiorowi czgSciowemu, elementow robot,

« odbiorowi koncowemu, ostatecznemu.

* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
oraz jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora Nadzoru.

8.3 Odbior miedzyoperacyjny

Odbioér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wplyw
na wykonanie dalszych prac. Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

* Montaz instalacji kablowej,

* Montaz urzgdzen,

* Polgczenie urzadzen w system,

* Polaczenie systemow teletechnicznych

8.4 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony
bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z PW, PN i STWIOR.
W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupethiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
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wymaganej PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5 Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru ostatecznego
Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny zawierajacy:

* PW powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi.

* Dziennik budowy — oryginat i kopig.

* Obmiar robét (jesli wymagany)

* Atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow.

» Dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen.

* Sprawozdania techniczne z prob ruchowych.

* Protokotly prob i badan.

* Protokotly odbioru robot zanikajacych.

* Rozliczenie z demontazu.

* Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi.

» Wykaz przekazywanych kluczy.

* O$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym.

* Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
tego odbioru. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgltoszone pismem przez Wykonawce
do odbioru w terminie ustalonym przez komisjg.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.5. "Odbior ostateczny robot".

9. Platnosci

9.1 Ustalenia ogolne

Ptatno$¢ bedzie dokonywana na podstawie ustalen okreslonych w Umowie migedzy Zamawiajacym a
Wykonawca.

O ile Umowa nie stanowi inaczej ptatnos¢ odbywac si¢ bedzie na podstawie cen ryczalttowych
zawartych w Ofercie Wykonawcy.

W przeciwnym wypadku ptatnos$¢ bedzie dokonywana na podstawie ksigzki obmiarow i cen
jednostkowych skalkulowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.
Szczegbdlowe zasady obmiaru oraz zakres robot sktadajgcych si¢ na ceng jednostkowa dla kazdej
jednostki obmiaru okreslaja podano w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych.

Cena jednostkowa bedzie uwzgledni¢ musi wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢
na jej wykonanie, okreslone w STWiOR i PW i obejmowag:

e robocizng,

e warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu i transportu

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
1z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu wydatkow, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym.

Cena oferty obejmowaé¢ musi wszystkie koszty, jakie poniesie Wykonawca z tytulu nalezytej oraz
zgodnej z umowa i zgodnej z obowigzujacymi przepisami taczng ceng robot i innych Swiadczen
niezbednych do realizacji przedmiotu zamdéwienia.
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9.2 Rozliczenia robdt tymczasowych i zabezpieczajacych

Wszystkie roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace, jak np. wywdz gruzu czy zabezpieczenia przed
uszkodzeniami, organizacja placu budowy, nie bedg rozliczane odrebnie. Wykonawca ma za zadanie
uwzgledni¢ je w wynagrodzeniu ryczattowym, cenach jednostkowych robot podstawowych lub tez
scalonych cenach elementdéw prac.

9.3 Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo (po wykonaniu petnego zakresu robot i ich
koncowym odbiorze), etapami okreslonymi w umowie (po dokonaniu odbiorow czgsciowych robot)
lub okresowo (np. w cyklu comiesigcznym). Ostateczne rozliczenie umowy pomie¢dzy zamawiajgcym
a wykonawca nast¢puje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie- potwierdzony przez Inspektora
Nadzoru- protokot czgsciowy i koncowy wykonania i odbioru robot.

9.4 Ceny jednostkowe

Na ceng¢ jednostkowg (obmiarowa) sktadajg si¢ nastepujace elementy.

e w sklad ceny jednostkowej za 1 sztuke¢ wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac
budowy, przygotowanie do wbudowania, montaz i instalacja, polaczenie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, sprawdzenie polaczen i dzialania, kontrola techniczna, odbidr powykonawczy,
uporzadkowanie terenu,

e +w sklad ceny jednostkowej za 1mb wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac budowy,
przygotowanie do wbudowania, wykonanie przebi¢ w $cianach i stropach, utozenie w
budynku, potaczenie z innymi instalacjami i urzadzeniami, kontrola techniczna, odbior
powykonawczy, uporzgdkowanie terenu,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Dokumentacja projektowa

Podstawa (dokumentem odniesienia) formalno- prawng prowadzenia robot budowlanych jest projekt
budowlany instalacji teletechnicznych, a podstawg techniczng- projekt wykonawczy w.w instalacji
oraz przepisy budowlane i normy przywolane w w/w projektach. Roboty prowadzone muszg by¢ musi
zgodnie z przepisami budowlanymi i normami wyszczegdlnionymi ponizej oraz w projekcie
wykonawczym.

10.2 Ustawy i Rozporzadzenia, warunki techniczne

1. Ustawa z dnia 7 lipca Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami,
tekst jednolity Dz. U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623),

2. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. O ochronie przeciwpozarowej (tekst ujednolicony Dz.U.
2009 nr 178 poz. 1380z pdzn. zm.) wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2012 1.
poz. 462 ze zmianami),

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie uzgadniania
projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciw-pozarowej z dnia 16 czerwca 2003 r.
(Dz.U. 22003 r. Nr 121, poz. 1137 ze zmianami),

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz 690 z
pozn. zm.) - tekst ujednolicony z dnia 17 lipca 2015 r (Dz.U. 2015 r Nr 0, poz. 1422),

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719),

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzagcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania (Dz. U. z 2007 r., Nr 143, poz. 1002 ze zmianami),

19



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronig zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. z 2010 r. Nr 85, poz. 553),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemOow oceny
zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodno$ci oraz sposobu oznaczenia wyroboéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 81, poz. 351 z
pOzniejszymi zmianami tekst jednolity Dz. U. z 2009 Nr 178, poz.1380),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 169, poz. 1386 z
pozniejszymi zmianami Dz. U. z 2010 r. Nr 138, poz. 935),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr118, poz. 1263),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.1126),

Rozporzadzenie Ministra Transportu , Budownictwa i Gospodarki morskiej w sprawie
szczegblowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2012 r. poz.462 z dnia 25
kwietnia 2012 r.).

10.3 Normy i specyfikacje

PN SEP-E-004 - Norma SEP. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa,
PN-EN 50146:2007 - Opaski przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 50368:2007 - Uchwyty przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 61537:2007 - Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia przewodow.
PN-EN 61386-1:2011 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 1:
Wymagania ogblne,
PN-EN 50085-1:2006 - Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew instalacyjnych
zamknigtych do instalacji elektrycznych. Czgs¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50083:2008 - Sieci kablowe stuzgce do rozprowadzania sygnatow: telewizyjnych,
radiofonicznych i ustug interaktywnych (PN-EN 60728),
PN-EN 50117-1:2003 - Kable wspotosiowe - Czes¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50288-1:2005 - Przewody wielozytowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Cze$¢ 1: Wymagania grupowe,
PN-EN 50288-2-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do poziomego i pionowego ukladania w
budynkach,
PN-EN 50288-2-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora.
PN-EN 50288-3-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czeg$¢ 3-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,
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PN-EN 50288-3-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 3-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czgstotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-4-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 600 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-4-2:2005 Przewody wiclozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 600 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-5-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 5-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-5-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czesci 5-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-6-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-6-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50289-1-2:2007 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-2: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Rezystancja przy pradzie statym,

PN-EN 50289-1-5:2008 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-5: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Pojemnosc,

PN-EN 50289-1-6:2009 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-6: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Wiasciwosci elektromagnetyczne,

PN-EN 50289-1-8:2010 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-8: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Tlumienno$¢,

PN-EN 50289-1-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 1-9: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Ttumiennos$¢ niesymetrii (LCL-na wejsciu toru, LCTL-
na wyjsciu toru),

PN-EN 50289-1-11:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Czgs¢ 1-11: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Impedancja falowa, impedancja wej$ciowa, thumienno$¢
odbiciowa,

PN-EN 50289-1-14:2005 Kable telekomunikacyjne - Metody badania wtasciwosci
elektrycznych - Czgs¢ 1-14: Ttumienno$¢ sprzezeniowa lub skutecznos$¢ ekranowania
elementéw polaczen,

PN-EN 50289-3-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 3-9: Metody
badania wlasciwosci mechanicznych - Sprawdzanie odpornosci na przeginanie,

PN-EN 50310:2011 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym,

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna - Instalacja okablowania — Badanie
zainstalowanego okablowania,

PN-EN 50173-1:2011 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czg¢s¢ 1
Wymagania ogodlne,

PN-EN 50173-2:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czgs¢ 2
Pomieszczenia biurowe,
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PN-EN 50173-3:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Cz¢$¢ 3
Zabudowania przemystowe,

PN-EN 50174-1:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Cz¢$¢ 1:
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci,

PN-EN 50174-2:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow,

PN-EN 50174-3:2014-02- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow,

PN-EN 50310:2016-09- Sieci potaczen wyrownawczych w budynkach i innych obiektach
budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi,

Norma PN-HD 60364-5-56:2010- Instalacje elektryczne niskiego napigcia- Cze$¢ 5-56 Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego- Instalacje bezpieczenstwa,

PN-EN 50200:2016-01 Metoda badania palnosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajgcych,

Norma PN-EN 60849:2001- Dzwigkowe systemy ostrzegawcze,

Norma PN-EN 54-16:2011- Systemy sygnalizacji pozarowej — cze$¢ 16: Centrale
dzwigkowych systemow ostrzegawczych,

Norma PN-EN 60268-16:2011- Urzadzenia systemow elektroakustycznych -- Czes$¢ 16:
Obiektywna ocena zrozumialo$ci mowy za pomocg wskaznika transmisji mowy,

PN-EN 61672-1:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 1: Wymagania,
PN-EN 61672-2:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 2: Badania
typu,

PN-EN 61672-3:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 3: Badania
okresowe,

specyfikacja techniczna PKN-CLC/TS 50131-7,

PN-EN 60839-11-1:2014-01 — Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen,
Czes¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu, Wymagania dotyczace systemow i czgsci
sktadowych,

PN-EN 50133-2-1:2002 — Systemy alarmowe, Systemy kontroli dost¢pu stosowane

w zabezpieczeniach, Cz¢$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow,

PN-EN 50131-6:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
6: Zasilanie.

PN-EN 50131-1:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
1: Wymagania systemowe

Uwaga:

- brak w w/w wykazie jakiejkolwiek normy lub odwotania do przepisu obowigzujgcego w
czasie prowadzenia budowy nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku jego stosowania.

- obowiqzujgce przepisy prawa budowlanego, przepisy branzowe i normy maja
pierwszenstwo przed ustaleniami projektow wykonawczych i niniejszych specyfikacji
technicznych. W przypadku zaistnienia takiej kolizji nalezy o niej niezwtocznie powiadomic
projektanta.
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1.1 Nazwa inwestycji

Przebudowa budynku Centrum Powiadamiania Ratunkowego

przy ul. Szubinskiej 4 w Bydgoszczy.

Inwestor:

SKARB PANSTWA
Kujawsko-Pomorski Urzagd Wojewodzki
ul. Jagiellonska 3, Bydgoszcz

1.2 Przedmiot robét objetych STWiOR

STWIiOR jest dokumentem bgdgcym podstawa do udzielenia zamowienia i zawarcia umowy

na wykonanie robot instalacyjnych zawartych w projekcie dotyczacym w/w inwestycji.

Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie
wykonania wewngtrznych instalacji kontroli dostepu (SKD), sieci strukturalnej (LAN / OST112),
instalacja cyfrowej telewizji naziemnej (RTV/SAT), wideodomofonowej, system monitoringu
(CCTV) oraz przygotowania instalacji pod system zliczania czasu pracy (ZCzP) dla budynky CPR w
Bydgoszczy.

Spis dziatdw STWiOR wraz z klasyfikacja przyjeto w/g Wspolnego Stownika Zamowien (CPV).

1.3 Szczegotowy zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (STWiOR) dotycza zasad
wykonywania i odbioru w zakresie:
e instalacje, konfiguracje i uruchomienie systemoéw teletetechnicznych,
e transportu i sktadowania materiatdow, trasowania linii kablowych, robot montazowych
wszelkich urzadzen sktadajacych si¢ na systemy, dla obiektow budownictwa ogdlnego.

SST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robot zwigzanych z:

e kompletacjg wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegolnosci
roboty murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego), proby
zadzialania
i badania pomontazowe, integracja z innymi systemami,

e wbudowaniem wszystkich materiatow w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacijg
techniczng, normami oraz sztuka instalacyjno-budowlana,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujagcymi montowanych elementow systemu, a takze przeprowadzenie szkolenia dla
wytypowanych pracownikoéw obstugi przysziego uzytkownika.

1.4 Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Robotami towarzyszacymi budowie instalacji systemow teletechnicznych bedzie: organizacja zaplecza
budowy i jego likwidacja po jej zakonczeniu.
Roboty tymczasowe dla instalacji teletechniczny w budynku CPR nie wystgpia.



1.5 Informacje o terenie budowy

Planowana budowa (i plac budowy) zlokalizowane beda w budynku CPR oraz jego bezposrednim
otoczeniu przy ulicy Szubinskiej 4 dziatkach budowlanych nr 2/3, 2/4 w obrebie ewidencyjnym
75.

1.5.1. Organizacja rob6t budowlanych, zaplecze budowy:
a) Przekazanie terenu budowy

Przekazanie Terenu Budowy i Dokumentacji Budowy nastapi protokolarnie w terminach
okreslonych w umowie. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dokumentacji budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Dokumenty budowy
beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego

b) Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przystgpienia i prowadzenie robot Wykonawca obwiesci publicznie w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo§ciach okre$lonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablic
informacyjnych i ostrzegawczych- w miar¢ potrzeb pod$wietlanych. Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego okresli niezbedny sposob ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie
prowadzonych robdt nie podlega odrebnej zaptacie.

c) Zaplecze budowy

Bedzie organizowane na terenie nalezacym do Inwestora. Wszystkie szczegdty zostang
przekazane Wykonawcy w momencie przekazania Wykonawcy terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Umowy, az do odbioru ostatecznego Robot, a w szczegdlnosci:
e Zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0os6b wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa i nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy teren budowy przed dostepem osdb nieupowaznionych.

e Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong punktow pomiarowych do
chwili ostatecznego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

e Wykonawca we wlasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy a koszty budowy i
utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w ofercie przetargowe;.

e Wykonawca wykona wszystkie prace wstgpne potrzebne do zorganizowania zaplecza,
doprowadzi instalacje niezbe¢dne do jego funkcjonowania oraz wyposazy w
odpowiednie obiekty i drogi montazowe.

e Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania doprowadzenia, przytgczenia wszelkich
czynnikow 1 mediow energetycznych do zaplecza i placu budowy, takich jak:
energia elektryczna, gaz, woda, $cieki itp.

e Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow 1 mediow energetycznych nalezy do
obowigzkéw Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie
wszystkich warunkow technicznych przylaczenia, dokonanie uzgodnien itp.

e Wykonawca w ramach umowy ma uprzatng¢ plac budowy po zakonczeniu kazdego
elementu robét i doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot i
likwidacji placu budowy.

e Koszty budowy i utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w
ofercie przetargowej Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie
prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

d) Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna, stosowanie si¢ do ustalen prawa i



innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowac wszystkie przepisy powszechnie
obowigzujace oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktdre sg w
jakichkolwiek sposob zwiazane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie podczas prowadzenia budowy. Wykonawca bedzie przestrzegac praw
patentowych lub innych praw wtasnosci i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszystkich wymagan prawnych dotyczacych: wykorzystania opatentowanych rozwigzan
projektowych, urzadzen, materiatow lub metod. W sposob ciagly powinien informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odpowiednie dokumenty. Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa
finansowe lub prawne to w cato$ci obciaza one Wykonawce.

e) Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu
Zamawiajacemu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.2. Zabezpieczenie interesOw 0sdb trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym
prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj
koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej
wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong substanciji budowlanej oraz za ochrong¢ nowo
wybudowanych instalacji wewngtrznych w budynku — w szczegoélnosci na trasach
uktadania instalacji teletechnicznych. W przypadku wystapienia kolizji-Wykonawca
(przed podjeciem jakichkolwiek dziatan) powiadomi i niej Kierownika budowy,
Inspektora nadzoru.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robot wlasciwe oznakowanie i1 zabezpieczenie
przed uszkodzeniem instalacji i urzadzen.

1.5.3. Ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie
przepisy ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

1. podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepisOw
1 norm dotyczacych ochrony Ssrodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wlasnosci prywatnej i spoteczne;j,

a wynikajacych ze skazenia srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania;

2. mial szczegdlny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowaé zniszczen w srodowisku naturalnym. Oplaty
1 kary za przekroczenia norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
srodowiska, obcigzaja Wykonawce;

3. wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajgce z zaniedban w
czasie realizacji robot, obcigzaja Wykonawce,

4. materialy, ktoére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowac¢ materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
natgzeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robot musza
mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez uprawniong jednostke,



jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.
Zgodnie z Art. 20 Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane- (Dz. U. Nr 89, poz.414)
tekst jednolity Dz.U.1974 nr 89 poz. 414, obszar oddzialywania w/w inwestycji ogranicza
si¢ do powierzchni budynku.

1.5.4. Warunki BHP

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepiséw dotyczacych bhp.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane
z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kosztorysowe;j.

1.5.5. Warunki przeciwpozarowe

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty tatwopalne bgdg sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Prace pozarowo niebezpieczne
wykonywane beda na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami uzytkownika
nieruchomosci. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane
pozarem wywolanym jego dzialalno$cig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiadaé bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.

1.5.6. Organizacji ruchu w czasie budowy
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od
wtadz, co do przewozu, nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do
zabezpieczenia przed zniszczeniem lub uszkodzeniem jezdni ogdlnodostepnych i chodnikow
ogolnodostgpnych graniczacych z terenem inwestycji.

1.6 Nazwy i kody CPV (grupa, klasa, kategoria)

45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45315600-4 — Instalacje niskiego napigcia

45312300-0 - Instalowanie anten

45314000-1 — Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45314200-3 — Instalowanie linii telefonicznych

45314300-4 — Instalowanie infrastruktury okablowania

45314320-0- Instalowanie okablowania komputerowego

45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

1.7 Definicje pojec i okreslen

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej STWiOR sg zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.



Definicja poje¢ ogdlnych dla wszystkich rodzajow robot wewnetrznych

Definicje i pojecia dotyczace instalacji :

e Teren robét — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza robot,

e Przygotowanie podloza — zespot czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i
innych elementow instalacji, majgcych na celu zapewnienie mozliwo$ci ich montazu
lub ulozenia zgodnie z dokumentacjg; zalicza si¢ tu nastgpujace grupy czynnos$ci:

e wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,
e osadzanie ognioodpornych kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,
e wykucia i przekucia wymagane do prawidlowego montazu elementow
systemu,
e montaz ognioodpornych rur instalacyjnych Iub uchwytow do mocowania i
uktadania kabli,
e montaz ognioodpornych konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,
e montaz kablowych przej$¢ ogniochronnych, migdzystrefowych, zbudowanych
zgodnie z wymaganymi aprobatami technicznymi (np. AT-15-5358/2002
1 AT-15-5361/2002),
e Pozostale okreslenia — wg PN/T-01001, PN/T-01002, PN/T-01003 oraz norm
zwigzanych,
e Kontroler :Kontroler jest centralng jednostka systemu kontroli dostepu, do ktorej
sa podtaczone moduty. Gromadzi on wszystkie uprawnienia, protokoty i dane
konfiguracji podtgczonych przejsc, a takze zarzgdza magistralami,

2 MATERIALY

Materiaty wykorzystane do wykonywania robot objetych niniejsza specyfikacja musza spetniaé
wymogi odno$nych przepisow 1 by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uznaje si¢ wyroby, dla ktérych wydano:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych (dla wyrobéw wymienionych w
Zarzadzeniu Dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca 1997 r. — MP
22/97 poz. 216)

o certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng (dla wyrobéw wymienionych w
Rozporzadzeniu MSWiA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony
przeciwpozarowej, ktore mogg by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wytgcznie na
podstawie certyfikatu zgodnosci Dz U.. 55/98 poz. 362 lub wyrobow, dla ktérych wymaganie
takie zawiera dokument odniesienia, ktérym dokonywana jest ocena zgodno$ci)

Dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow przeznaczonych do jednostkowego zastosowania w
przedmiotowym obiekcie. Wyroby te musza posiada¢ oswiadczenia dostawcy wyrobu, w ktorym
zapewnia si¢ zgodno$¢ wyrobu z indywidualng dokumentacjg oraz przepisami i obowigzujacymi
normami. O$wiadczenia dostawcy wyrobu powinno by¢ wydane zgodnie z warunkami okreslonymi w
Rozporzadzeniu MSWiA z 24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobdéw budowlanych nie
majacych wpltywu na spelienie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych
wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. 99/98 poz. 637).

2.1 Akceptowanie uzytych materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jakosci w celu zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrdodta nie
oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostalych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty
uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciggly spetlniajg wymagania STWIOR w czasie



prowadzenia roboét. Jezeli materiaty z akceptowanego zrddta sg niejednorodne lub nie zadawalajace;j
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodlo zaopatrywania w materiaty.

Materiaty wykonczeniowe stosowane na plaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z
tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci kolorystycznych w czasie
catego procesu eksploatacji.

2.2 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiOR przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze,
co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru Iub Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru lub
Inzyniera.

2.3 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko liczac si¢ z tym, Ze roboty nie zostang przyje¢te i nie beda zaptacone.

2.4 Warunki dostawy

Wykonawca zapewni dostawe materialow budowlanych na plac budowy w sposob zapewniajacy ich
ochrong przed zniszczeniem lub uszkodzeniem oraz zachowanie warunkow gwarancji udzielonej
przez wytworce. Terminy dostawy materialow zapewnia¢ muszg cigglos¢ prowadzenia robot- zgodnie
z zatwierdzonym harmonogramem robot.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one potrzebne do
wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wtasciwosci oraz
byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow
musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposob
skutecznie zabezpieczajacy przed dostgpem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania
materialow powinny by¢ po zakonczeniu robdt, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego
stanu.

2.6 Specyfikacja techniczna wybranych podstawowych materiatlow uzytych w projekcie

2.6.1 System kontroli dostepu (SKD)

Cechy szczegdlne systemu kontroli dostepu:
e interfejs uzytkownika poprzez przegladarke internetows,

e polaczenie kontroli drog ewakuacyjnych, zwalnianie systemu na wypadek pozaru

e przejrzyste struktury menu, predefiniowane ustawienia dla typowego uzytkowania oraz
asystent rozpoznawania sprzetu umozliwiajg szybka i dzigki temu ekonomiczng obstuge
podczas instalacji i uzytkowaniu,

e pelna integracja z systemem integracji, co umozliwia korzystanie z takich funkcji, jak:

o integracja alarmu, zdarzen i komunikatow w systemie,
catkowity nadzor nad wszystkimi komponentami sprzetowymi i programowymi,
wyswietlanie wszystkich zdarzen i stanéw drzwi,
taczenie z pozostalymi systemami za pomocg otwartych interfejsow,
odtworzenie przebiegu prac i zachodzacych procesow,

zapis zdarzen,

O O O O O O

kompatybilno$¢ i wspoOlpraca systemow  wideo, antywlamaniowych
1 przeciwpozarowych.



Wilasciwosci systemu:
e Sledzenie $ciezki,

e zarzadzanie grupg uzytkownikow, nadawanie uprawnien i ustawienia profili,

e ponowna rejestracja,

o weryfikacja,

e wykrywanie i sygnalizacja wlamania,

e prosty interfejs do tworzenia dziennych kart tymczasowych oraz przepustek dla gosci,

o mozliwos¢ zglaszania odwiedzajgcych przez pracownika na platformie webowe;.

2.6.2 Siec¢ strukturalna (LAN/OST112) oraz kable dla sys. zliczania czasu pracy (ZCzP)

Cechy szczegoblne sieci strukturalnych:
e Rozwigzanie systemowe z gwarancjg producenta na minimum 25 lat

e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz

e Fizyczne rozdzielenie zakonczenia kabli w szafach dystrybucyjnych RACK

e Fizyczne rozroznienie oznakowania gniazd — niezalezny wyréznik koloru dla sieci OST112

e Szafe dystrybucyjne stojace nalezy montowaé zgodnie z zaleceniami producenta w miejscu
wskazanym w projekcie.

e Przy montazu szaf nalezy zachowaé¢ odpowiednie odlegtosci od $ciany i innych urzadzen
montowanych w pomieszczeniu, aby umozliwi¢ swobodny dostep z przodu szafy
montazystom i obstudze techniczne;j.

o Szafy RACK metalowg nalezy obja¢ potgczeniami wyréwnawczymi.
e Wyposazenie szafy nalezy montowaé zgodnie z dokumentacjg zalaczong do urzadzenia oraz

zaleceniami producenta systemu.

2.6.3 Instalacja telewizji (RTV/SAT)

Cechy szczegblne systemu:
e Niezalezny dostep do sygnalu RTV/SAT dla kazdego z gniazdek odbiorczych

o Instalacja oparta na rozwigzaniu z wykorzystaniem Multiswicha
e Okablowanie oparte na kablach TRISET 113/ 113-PE

e Pomiary wykona¢ dla sygnatow TV, UKF, SAT we wszystkich gniazdach na poszczegdlnych
kanatach

2.6.4 Instalacja monitoringu dozorowego (CCTV)
Cechy szczegoblne systemu CCTV:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e Kamery obstugujace technologi¢ IP POE — zasilanie ze switcha
e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz
e Rozdzielczos¢ Kamer 2 MPX

e Pojemnos$¢ rejestratora nagran minimum 1 m-c

e Mozliwo$¢ zdalnego, sieciowego przegladania i zgrywania nagraé¢ z systemu

2.6.5 Instalacja wideodomofonowa

Cechy szczegoblne instalacji:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e  Mozliwos¢ dodatkowego sterowania otwieraniem 2 bramami wjazdowymi



e Mozliwos$¢ integracji z systemem SKD na poziomie drzwi / furtek wyposazonych w oba
systemy

Wszystkie parametry techniczne i1 jako§ciowe materialow musza by¢ bezwzglednie zachowane
zgodnie z zapisami STWiOR. Nie dopuszczalne jest stosowanie materialow nie spetniajacych
wymagan technicznych i jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej oraz STWiOR, jak
rowniez materiatdéw o obnizonych w stosunku do okreslonych w dokumentacji parametrach.

Za sprawdzenie zgodno$ci materiatlow uzytych przez Wykonawceg robot ze specyfikacja oraz
dokumentacja projektowg odpowiada Inwestor.

Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego wystgpienia do Inwestora z prosbg o akceptacje
materialdw i rozwigzan technicznych, urzadzen przed dostarczeniem lub zamontowaniem w trakcie
realizacji inwestycji.

Wykonawca prac projektowych nie bierze na siebie odpowiedzialnosci z tytutu rekojmi za wady
opracowania w przypadku, gdy Inwestor dokona zmian w opracowaniu na etapie realizacji przedmiotu
inwestycji bez uprzedniej konsultacji z zespolem projektowym oraz w przypadku gdy Inwestor
dopusci do zastosowania materialty lub rozwigzania techniczne, ktore nie spetniajg wymagan pod
wzgledem parametrow technicznych i jakoSciowych okreslonych w dokumentacji.

2.7 Odniesienie do obowigzujacych przepis6w i norm

Dla przedmiotu realizacji (budowy) opisanego w niniejszym STWiOR obowiazuja przepisy
1 normy wymienione w pkt.10 niniejszych specyfikacji.

3 SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét i bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w PW i STWiOR. W przypadku braku ustalen w wymienionych
dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymany w dobrym
stanie technicznym i w gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy - na zadanie - Inspektorowi
Nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje si¢ mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow technologicznych,
nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot. Wykonawca jest
zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej robot, do
ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.1 Podstawowy sprzet niezbedny do wykonania zadania inwestycyjnego

. zespot pradotworczy,
. miernik do pomiaru parametrow sieci strukturalnej,
. testery telekomunikacyjne,
. mierniki rezystancji izolacji,
. miernik impedancji petli zwarcia,
. mierniki poziomu sygnatu RTV / SAT
4 TRANSPORT

Wykonawca stosowacé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materiatow i
sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
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nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i na whasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

Inwestor ma prawo zakwestionowaé catos$¢ lub czgs¢ dostaw w przypadku uszkodzenia lub
stwierdzenia niezgodnos$ci z warunkami technicznymi.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie zawartej z Wykonawcg przekaze teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi: uzgodnieniami formalno-prawnymi, dziennikiem montazu, ksi¢ga
obmiaru robot, uzgodniong w umowie iloscig egzemplarzy dokumentacji projektowe;.

Zamawiajacy w w/w terminie przekaze Wykonawcy Projekt organizacji placu budowy wraz z
harmonogramem robo6t oraz Projekt tymczasowej organizacji ruchu. Wykonawca moze prowadzi¢
roboty zgodnie z otrzymanymi projektami.

Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania Robot okreslonych zgodnie z Umowg oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru do §cistego przestrzegania przyj¢tego harmonogramu (terminu) robot
oraz do usuni¢cia wszelkich wad budowy. Odpowiada on za jako$¢ zastosowanych materiatow i
prawidtowos¢ wykonywanych robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i Specyfikacji
Technicznej, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca dostarczy na Teren Budowy urzadzenia i materiaty oraz dokumenty wyspecyfikowane w
Umowie, a takze niezb¢dny personel i inne rzeczy i ustugi (tymczasowe lub state) konieczne do
wykonania robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za poprawne usytuowanie wszystkich czg¢sci robot i naprawi
kazdy btad w usytuowaniu, poziomach, wymiarach czy wyosiowaniu robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownosc, stabilnos¢ i bezpieczenstwo wszystkich dziatan
prowadzonych na Terenie Budowy oraz za wszystkie dokumenty, projekty kazdej czesci sktadowe;
urzadzen i materiatow, jakie bedg wymagane- aby ta cz¢$¢ byta zgodna z Umowa.

Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dziatan do Terenu Budowy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie utrzymywat Teren Budowy w stanie wolnym od
wszelkich niepotrzebnych przeszkod oraz bedzie przechowywat w magazynie, lub odpowiednio
rozmiesci wszelki sprzet i nadmiar materiatow.

Wykonawca powinien zapewnié¢ catos¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzgdzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg
projektowa, STWiOR i ewentualnymi wskazéwkami Inspektora Nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona
rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich, materiatdéw z demontazu i przygotuje obiekt do
przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentow budowy,
wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i
wynajmowane pomieszczenia.

5.2 Szczegélowe zasady wykonywania robot

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez odpowiednio wykwalifikowany personel
z zastosowaniem wilasciwych materiatldw i urzadzen.

5.2.1 Ukladanie kabli

Kable zasilajace i sygnatowe instalacji powinny by¢ tak prowadzone aby unikna¢ niekorzystnych
wplywow na instalacje. Czynniki ktore nalezy wzia¢ pod uwage, to:

» zaklocenia elektromagnetyczne o nat¢zeniu uniemozliwiajgcym poprawng prace;

* mozliwo$¢ uszkodzenia przez pozar;

*  mozliwo$¢ uszkodzenia mechanicznego, wlacznie z uszkodzeniami, ktére mogtyby
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spowodowaé zwarcia pomiedzy kablami systemowymi a kablami innych instalacji;

» uszkodzenia powstale przy konserwacji innych instalacji.
Wszystkie kable i inne cz¢sci metalowe instalacji powinny by¢ skutecznie oddzielone od wszelkich
metalowych czesci instalacji odgromowe;j. Zabezpieczenia przed przepigciami powinny by¢ zgodne z
postanowieniami krajowymi.
Gdy kable itp. przechodzg przez $ciany, podtogi lub stropy oddzielen strefy pozarowej, to przepusty
powinny by¢ wykonane jak przegrody ogniowe, w taki sposob, aby klasa odpornosci elementéw
budowlanych, przez ktore przechodza , nie zostala zmniejszona.

5.2.2 Montaz urzadzen

Kontrolery drzwiowe wraz z zasilaczami montowa¢ w miejscach wskazanych

Przez uzytkownika, zawsze uwzgledniajac lokalizacje ich po stronie chronionej. Nalezy przewidzie¢
montaz mozliwie blisko obstugiwanych przejs$¢, najlepiej w zamknigtych pomieszczeniach
technicznych (serwerownie, wentylatornie itp.). Nie jest konieczny montaz w przestrzeni
mi¢dzysufitowej. W obudowie kazdego modutu umiesci¢ schemat elektryczny podtaczenia urzadzen
znajdujacych si¢ w obudowie.

e Glowice czytajace nalezy instalowac tak, aby ich gorna krawedz znajdowata si¢ ok. 1,4 m od
podtoza lub w linii z innymi elementami znajdujgcymi si¢ na $cianie.

e Przycisk ewakuacyjny nalezy zainstalowa¢ w bezposrednim sgsiedztwie przycisku wyjscia lub
czytnika kart zblizeniowych po stronie chronione;.

o Czujke magnetyczno-stykowa, petnigce role czujki otwarcia, nalezy montowac przy gornej
krawedzi skrzydet drzwiowych w odleglosci 2/3 od zawiasow.

e Zaczep elektromagnetyczny nalezy instalowac w futrynie na wysokosci ,,jezyka” zamka. W
przypadku braku mozliwosci montazu zamka elektromagnetycznego w drzwiach istnieje
mozliwo$¢ zastosowania zwory elektromagnetycznej. Zmiang mozna wykonac¢ w
porozumieniu z projektantem i inwestorem.

o W przypadku prowadzenia instalacji w przestrzeni mi¢gdzystropowej lub pod podniesiong
podtoga nalezy zapewni¢ swobodny dostep do zamontowanych w tych przestrzeniach
elementow (na przyktad poprzez otwory rewizyjne).

Kamery montowaé w sposob umozliwiajacy jak najszerszy podglad na monitorowang strefe / teren. W
przypadku kamery typu ,,rybie oko” nalezy dostosowac wysokos$¢ podwieszenia bezposrednio podczas
montazu i zweryfikowa¢ podczas prob uruchomieniowych.

Anteny RTV/SAT na dachu mocowac¢ w sposob stabilny do konstrukcji wsporczych (wysiggnikow),a
nastepnie do masztow antenowych zlokalizowanych przy kominie. Okablowanie od anteny prowadzi¢
z masztu w rurze ostonowej, korytkiem kablowym i dalej przez przepust dachowy, a nastgpnie po
wyznaczone]j trasie kablowej do instalacji multiswichowej. Przy wejsciu do budynku nalezy
zamontowac¢ ochronnik przepigeciowy dla kabli typu RG6.

5.3 Zgodnosé robot z PW i STWIOR

Projekt wykonawczy (PW) i Specyfikacje Techniczne (STWiOR) oraz inne dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego (np. protokoty konieczno$ci
na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zamowionym zakresie i sg integralng
czg$cig umowy, a wymagania w nich zawarte sa obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow w PW lub ich pomijaé. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory w porozumieniu z projektantem dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne PW i STWiOR.

Dane okreslone w PW i w STWiOR uwazane sg za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatdw muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymogami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy roboty lub materiaty nie bedg w petni zgodne z PW lub STWiOR i wplynie to na zmiang
parametrow wykonanych elementow budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

Wykonawca robot zobowigzany bedzie do zapoznania si¢ z zalgczonymi Warunkami
Technicznymi przytaczenia do sieci w celu wlasciwego przygotowania oferty, ich do
weryfikacji oraz ich ewentualnej aktualizacji.
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5.4 Projekty branzowe w odniesieniu do projektu Architektury i projektu Konserwacji i
Restauracji

Wszystkie rozbieznos$ci projektowe zauwazone w trakcie robot budowlano- instalacyjnych nalezy
zgtasza¢ bezposrednio do projektantow branzy architektoniczne;j.

W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieScistosci lub rozbieznosci w projektach
poszczegdlnych branz pierwszenstwo nad branzami majg rozwigzania zawarte w projekcie
architektoniczno-budowlanym Konserwacji i Restauracji.

Ze wzgledu na zabytkowy charakter budynku przy wykonywaniu prac nalezy przestrzegaé
wymagan zawartych w projekcie Konserwacji i Restauracji. Wszystkie propozycje inne niz w
projekcie wymagaja uzgodnienia z Zamawiajacym w drodze pisemnych pytan i odpowiedzi.

5.5 Szczegélowy harmonogram realizacji robét

Po podpisaniu umowy Zamawiajacy przekaze Wykonawcy ramowy harmonogram robot
sporzadzony na etapie prac projektowych. Wymaga sie, aby -przed rozpoczgciem prac-
Wykonawca zaakceptowal w/w dokument lub tez opracowat i przedstawit do akceptacji
Zamawiajacemu wlasny harmonogram robo6t wraz z opisem ich prowadzenia i szczegétowym
opisem zabezpieczen. Bez uzyskania akceptacji wyzej opisanego harmonogramu i opisu
prowadzenia prac, prace nie b¢da mogty zosta¢ rozpoczgte.

5.6 Decyzja i polecenie Inspektora Nadzoru

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, innych
normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Polecenia Inspektora bedg wykonywane
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot..

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca. W
przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzeniem, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone
w ST, normach wytycznych i warunkach technicznych odbioru. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legitymacje,
zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociaggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia
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w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow ponosi Wykonawca.

Kontrola jakos$ci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z
dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami,

e zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektows i wytycznymi Inwestora oraz
ewentualnymi zmianami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami, a takze zgodnosci z
obowigzujacymi przepisami, normami, rozporzadzeniami oraz wiedzg techniczna,

e jako$¢ i sposdb mocowania urzadzen i materiatow pod wzgledem ich zgodnosci z

aktualnymi normami, projektem i niniejsza specyfikacja,
prawidtowos¢ utozenia okablowania systemowego,

uszczelnienia i oznaczenia przebi¢ przez strefy pozarowe,
sprawdzenie dziatania wszystkich urzgdzen podigczonych do systemu,
poprawnosci dziatania poszczegoélnych elementéw systemu.

6.2 Badania i pomiary, testowanie

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane bgdg na terenie budowy i
okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.2.1 Pomiary

Przed polaczeniem urzgdzen zasilanych napigciem przemiennym 230 V AC nalezy wykona¢ pomiary
rezystancji izolacji przewoddw 1 sporzadzi¢ protokot z pomiarow.

Do kazdego elementu wykonawczego (czujki, przyciski napadowe itp.) nalezy utozy¢ lini¢ dozorowa
z minimum jedng zapasowa parg przewodow. Do wykonania potagczen migdzy wszelkimi
urzadzeniami nie stosowac przewodow ekranowanych.

Wymaga sig¢, aby podczas prowadzenia przewodow unika¢ rownolegtego uktadania wzdtuz kabli i
przewodow elektrycznych. Minimalny odstep od nich musi wynosi¢ 25 cm. Dotyczy to w
szczegblnosci szachtow, w ktorych prowadzone sg przewody roznych instalacji — przewody instalacji
teletechnicznych prowadzi¢ w osobnych trasach z uwzglednieniem podanej odlegtosci.

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego

Inspektor begdzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami STWIORB na podstawie
wynikow dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy
nie sg wiarygodne, to Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor
moze wprowadzic¢ staty, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5 Atesty jakosci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w
STWiOR. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez STWiOR, kazda partia
materialu dostarczona na budowe¢ winna posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢
badane w dowolnym czasie. Atesty i legalizacje przechowywane bgdg na terenie budowy i okazywane
Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora oraz
Wykonawce w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty b¢da oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
e date przyjecia i zakres obowigzkow osob funkcyjnych na budowie,
date przyjecia placu budowy,
date rozpoczgcia robot,
uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
uwagi i polecenia Inspektora,
e daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,
e zgloszenia i daty odbioru robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych oraz
koncowych odbioréw robét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatury powictrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w PW,
e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jako$ci materiatow oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem
autora badan,
e wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem kto je prowadzit,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda
przedstawione Inspektorowi do akceptacji. Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich przyjecia. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania si¢ do jego tresci.

b) Ksiega obmiaru robét

Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku robot o
duzym stopniu skomplikowania. Ksi¢ga obmiaru robdt bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do
wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru potwierdzony przez
Inspektora Nadzoru. Obmiary wykonanych robot prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w
STWiOR.

Ksigga obmiaru robot zawiera karty obmiaru robét z:
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numerem kolejnym karty,

podstawg wyceny 1 opisem robot,

iloscig przedmiarowa robot,

datg obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami niniejszego STWiOR,

iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksigega obmiaru roboét (jesli jest wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi Nadzoru do
sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

¢) Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatdw, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i wyniki badan
sporzadzone przez Wykonawce beda stanowi¢ zatacznik do protokotu odbioru.

d) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze:
e decyzje o pozwoleniu na budowe,
protokot przekazania placu budowy,
harmonogram budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustalen,
dowody przekazania materialow z demontazu, dowody utylizacji materialow
z demontazu podlegajace utylizacji,
e korespondencja na budowie,
jezeli sg one wymagane.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane na zyczenie
Inwestora.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z PW oraz
STWiOR. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru. Wyniki
obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji:

* dla urzadzen i1 osprz¢tu dostarczanych na budowe- sztuki,

* dla okablowania instalacji systemow teletechnicznych - metry biezace.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narz¢dzia pomiarowe, posiadajace czytelna skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie trwania robot.
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7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4 Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wykonany obmiar rob6t zawiera¢ bedzie:
e podstawe wyceny i opis robot,
e ilos¢ przedmiarowa roboét (z kosztorysu ofertowego),
e datg obmiaru,
e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego
e obmiar robdt z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
* dlugos¢ x szerokos$¢ x glebokosé x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,
¢ ilo$¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
* dane osoby sporzadzajacej obmiar

8 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbiorow

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom roboét, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru:
* odbiorowi rob6t zanikajacych,

* odbiorowi czgSciowemu, elementow robot,

« odbiorowi koncowemu, ostatecznemu.

* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
oraz jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora Nadzoru.

8.3 Odbior miedzyoperacyjny

Odbioér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wplyw
na wykonanie dalszych prac. Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

* Montaz instalacji kablowej,

* Montaz urzgdzen,

* Polgczenie urzadzen w system,

* Polaczenie systemow teletechnicznych

8.4 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony
bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z PW, PN i STWIOR.
W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupethiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
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wymaganej PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5 Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru ostatecznego
Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny zawierajacy:

* PW powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi.

* Dziennik budowy — oryginat i kopig.

* Obmiar robét (jesli wymagany)

* Atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow.

» Dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen.

* Sprawozdania techniczne z prob ruchowych.

* Protokotly prob i badan.

* Protokotly odbioru robot zanikajacych.

* Rozliczenie z demontazu.

* Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi.

» Wykaz przekazywanych kluczy.

* O$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym.

* Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
tego odbioru. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgltoszone pismem przez Wykonawce
do odbioru w terminie ustalonym przez komisjg.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.5. "Odbior ostateczny robot".

9. Platnosci

9.1 Ustalenia ogolne

Ptatno$¢ bedzie dokonywana na podstawie ustalen okreslonych w Umowie migedzy Zamawiajacym a
Wykonawca.

O ile Umowa nie stanowi inaczej ptatnos¢ odbywac si¢ bedzie na podstawie cen ryczalttowych
zawartych w Ofercie Wykonawcy.

W przeciwnym wypadku ptatnos$¢ bedzie dokonywana na podstawie ksigzki obmiarow i cen
jednostkowych skalkulowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.
Szczegbdlowe zasady obmiaru oraz zakres robot sktadajgcych si¢ na ceng jednostkowa dla kazdej
jednostki obmiaru okreslaja podano w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych.

Cena jednostkowa bedzie uwzgledni¢ musi wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢
na jej wykonanie, okreslone w STWiOR i PW i obejmowag:

e robocizng,

e warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu i transportu

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
1z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu wydatkow, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym.

Cena oferty obejmowaé¢ musi wszystkie koszty, jakie poniesie Wykonawca z tytulu nalezytej oraz
zgodnej z umowa i zgodnej z obowigzujacymi przepisami taczng ceng robot i innych Swiadczen
niezbednych do realizacji przedmiotu zamdéwienia.
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9.2 Rozliczenia robdt tymczasowych i zabezpieczajacych

Wszystkie roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace, jak np. wywdz gruzu czy zabezpieczenia przed
uszkodzeniami, organizacja placu budowy, nie bedg rozliczane odrebnie. Wykonawca ma za zadanie
uwzgledni¢ je w wynagrodzeniu ryczattowym, cenach jednostkowych robot podstawowych lub tez
scalonych cenach elementdéw prac.

9.3 Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo (po wykonaniu petnego zakresu robot i ich
koncowym odbiorze), etapami okreslonymi w umowie (po dokonaniu odbiorow czgsciowych robot)
lub okresowo (np. w cyklu comiesigcznym). Ostateczne rozliczenie umowy pomie¢dzy zamawiajgcym
a wykonawca nast¢puje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie- potwierdzony przez Inspektora
Nadzoru- protokot czgsciowy i koncowy wykonania i odbioru robot.

9.4 Ceny jednostkowe

Na ceng¢ jednostkowg (obmiarowa) sktadajg si¢ nastepujace elementy.

e w sklad ceny jednostkowej za 1 sztuke¢ wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac
budowy, przygotowanie do wbudowania, montaz i instalacja, polaczenie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, sprawdzenie polaczen i dzialania, kontrola techniczna, odbidr powykonawczy,
uporzadkowanie terenu,

e +w sklad ceny jednostkowej za 1mb wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac budowy,
przygotowanie do wbudowania, wykonanie przebi¢ w $cianach i stropach, utozenie w
budynku, potaczenie z innymi instalacjami i urzadzeniami, kontrola techniczna, odbior
powykonawczy, uporzgdkowanie terenu,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Dokumentacja projektowa

Podstawa (dokumentem odniesienia) formalno- prawng prowadzenia robot budowlanych jest projekt
budowlany instalacji teletechnicznych, a podstawg techniczng- projekt wykonawczy w.w instalacji
oraz przepisy budowlane i normy przywolane w w/w projektach. Roboty prowadzone muszg by¢ musi
zgodnie z przepisami budowlanymi i normami wyszczegdlnionymi ponizej oraz w projekcie
wykonawczym.

10.2 Ustawy i Rozporzadzenia, warunki techniczne

1. Ustawa z dnia 7 lipca Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami,
tekst jednolity Dz. U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623),

2. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. O ochronie przeciwpozarowej (tekst ujednolicony Dz.U.
2009 nr 178 poz. 1380z pdzn. zm.) wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2012 1.
poz. 462 ze zmianami),

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie uzgadniania
projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciw-pozarowej z dnia 16 czerwca 2003 r.
(Dz.U. 22003 r. Nr 121, poz. 1137 ze zmianami),

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz 690 z
pozn. zm.) - tekst ujednolicony z dnia 17 lipca 2015 r (Dz.U. 2015 r Nr 0, poz. 1422),

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719),

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzagcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania (Dz. U. z 2007 r., Nr 143, poz. 1002 ze zmianami),
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronig zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. z 2010 r. Nr 85, poz. 553),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemOow oceny
zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodno$ci oraz sposobu oznaczenia wyroboéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 81, poz. 351 z
pOzniejszymi zmianami tekst jednolity Dz. U. z 2009 Nr 178, poz.1380),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 169, poz. 1386 z
pozniejszymi zmianami Dz. U. z 2010 r. Nr 138, poz. 935),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr118, poz. 1263),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.1126),

Rozporzadzenie Ministra Transportu , Budownictwa i Gospodarki morskiej w sprawie
szczegblowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2012 r. poz.462 z dnia 25
kwietnia 2012 r.).

10.3 Normy i specyfikacje

PN SEP-E-004 - Norma SEP. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa,
PN-EN 50146:2007 - Opaski przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 50368:2007 - Uchwyty przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 61537:2007 - Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia przewodow.
PN-EN 61386-1:2011 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 1:
Wymagania ogblne,
PN-EN 50085-1:2006 - Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew instalacyjnych
zamknigtych do instalacji elektrycznych. Czgs¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50083:2008 - Sieci kablowe stuzgce do rozprowadzania sygnatow: telewizyjnych,
radiofonicznych i ustug interaktywnych (PN-EN 60728),
PN-EN 50117-1:2003 - Kable wspotosiowe - Czes¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50288-1:2005 - Przewody wielozytowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Cze$¢ 1: Wymagania grupowe,
PN-EN 50288-2-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do poziomego i pionowego ukladania w
budynkach,
PN-EN 50288-2-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora.
PN-EN 50288-3-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czeg$¢ 3-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,
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PN-EN 50288-3-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 3-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czgstotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-4-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 600 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-4-2:2005 Przewody wiclozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 600 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-5-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 5-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-5-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czesci 5-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-6-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-6-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50289-1-2:2007 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-2: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Rezystancja przy pradzie statym,

PN-EN 50289-1-5:2008 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-5: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Pojemnosc,

PN-EN 50289-1-6:2009 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-6: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Wiasciwosci elektromagnetyczne,

PN-EN 50289-1-8:2010 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-8: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Tlumienno$¢,

PN-EN 50289-1-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 1-9: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Ttumiennos$¢ niesymetrii (LCL-na wejsciu toru, LCTL-
na wyjsciu toru),

PN-EN 50289-1-11:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Czgs¢ 1-11: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Impedancja falowa, impedancja wej$ciowa, thumienno$¢
odbiciowa,

PN-EN 50289-1-14:2005 Kable telekomunikacyjne - Metody badania wtasciwosci
elektrycznych - Czgs¢ 1-14: Ttumienno$¢ sprzezeniowa lub skutecznos$¢ ekranowania
elementéw polaczen,

PN-EN 50289-3-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 3-9: Metody
badania wlasciwosci mechanicznych - Sprawdzanie odpornosci na przeginanie,

PN-EN 50310:2011 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym,

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna - Instalacja okablowania — Badanie
zainstalowanego okablowania,

PN-EN 50173-1:2011 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czg¢s¢ 1
Wymagania ogodlne,

PN-EN 50173-2:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czgs¢ 2
Pomieszczenia biurowe,
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PN-EN 50173-3:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Cz¢$¢ 3
Zabudowania przemystowe,

PN-EN 50174-1:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Cz¢$¢ 1:
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci,

PN-EN 50174-2:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow,

PN-EN 50174-3:2014-02- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow,

PN-EN 50310:2016-09- Sieci potaczen wyrownawczych w budynkach i innych obiektach
budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi,

Norma PN-HD 60364-5-56:2010- Instalacje elektryczne niskiego napigcia- Cze$¢ 5-56 Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego- Instalacje bezpieczenstwa,

PN-EN 50200:2016-01 Metoda badania palnosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajgcych,

Norma PN-EN 60849:2001- Dzwigkowe systemy ostrzegawcze,

Norma PN-EN 54-16:2011- Systemy sygnalizacji pozarowej — cze$¢ 16: Centrale
dzwigkowych systemow ostrzegawczych,

Norma PN-EN 60268-16:2011- Urzadzenia systemow elektroakustycznych -- Czes$¢ 16:
Obiektywna ocena zrozumialo$ci mowy za pomocg wskaznika transmisji mowy,

PN-EN 61672-1:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 1: Wymagania,
PN-EN 61672-2:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 2: Badania
typu,

PN-EN 61672-3:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 3: Badania
okresowe,

specyfikacja techniczna PKN-CLC/TS 50131-7,

PN-EN 60839-11-1:2014-01 — Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen,
Czes¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu, Wymagania dotyczace systemow i czgsci
sktadowych,

PN-EN 50133-2-1:2002 — Systemy alarmowe, Systemy kontroli dost¢pu stosowane

w zabezpieczeniach, Cz¢$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow,

PN-EN 50131-6:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
6: Zasilanie.

PN-EN 50131-1:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
1: Wymagania systemowe

Uwaga:

- brak w w/w wykazie jakiejkolwiek normy lub odwotania do przepisu obowigzujgcego w
czasie prowadzenia budowy nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku jego stosowania.

- obowiqzujgce przepisy prawa budowlanego, przepisy branzowe i normy maja
pierwszenstwo przed ustaleniami projektow wykonawczych i niniejszych specyfikacji
technicznych. W przypadku zaistnienia takiej kolizji nalezy o niej niezwtocznie powiadomic
projektanta.
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1.1 Nazwa inwestycji

Przebudowa budynku Centrum Powiadamiania Ratunkowego

przy ul. Szubinskiej 4 w Bydgoszczy.

Inwestor:

SKARB PANSTWA
Kujawsko-Pomorski Urzagd Wojewodzki
ul. Jagiellonska 3, Bydgoszcz

1.2 Przedmiot robét objetych STWiOR

STWIiOR jest dokumentem bgdgcym podstawa do udzielenia zamowienia i zawarcia umowy

na wykonanie robot instalacyjnych zawartych w projekcie dotyczacym w/w inwestycji.

Przedmiotem niniejszej STWiOR sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie
wykonania wewngtrznych instalacji kontroli dostepu (SKD), sieci strukturalnej (LAN / OST112),
instalacja cyfrowej telewizji naziemnej (RTV/SAT), wideodomofonowej, system monitoringu
(CCTV) oraz przygotowania instalacji pod system zliczania czasu pracy (ZCzP) dla budynky CPR w
Bydgoszczy.

Spis dziatdw STWiOR wraz z klasyfikacja przyjeto w/g Wspolnego Stownika Zamowien (CPV).

1.3 Szczegotowy zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (STWiOR) dotycza zasad
wykonywania i odbioru w zakresie:
e instalacje, konfiguracje i uruchomienie systemoéw teletetechnicznych,
e transportu i sktadowania materiatdow, trasowania linii kablowych, robot montazowych
wszelkich urzadzen sktadajacych si¢ na systemy, dla obiektow budownictwa ogdlnego.

SST dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie robot zwigzanych z:

e kompletacjg wszystkich materiatow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

e wykonaniem wszelkich robot pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegolnosci
roboty murarskie, §lusarsko-spawalnicze, montaz elementow osprzetu instalacyjnego), proby
zadzialania
i badania pomontazowe, integracja z innymi systemami,

e wbudowaniem wszystkich materiatow w sposdb i w miejscu zgodnym z dokumentacijg
techniczng, normami oraz sztuka instalacyjno-budowlana,

e wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

e przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujagcymi montowanych elementow systemu, a takze przeprowadzenie szkolenia dla
wytypowanych pracownikoéw obstugi przysziego uzytkownika.

1.4 Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Robotami towarzyszacymi budowie instalacji systemow teletechnicznych bedzie: organizacja zaplecza
budowy i jego likwidacja po jej zakonczeniu.
Roboty tymczasowe dla instalacji teletechniczny w budynku CPR nie wystgpia.



1.5 Informacje o terenie budowy

Planowana budowa (i plac budowy) zlokalizowane beda w budynku CPR oraz jego bezposrednim
otoczeniu przy ulicy Szubinskiej 4 dziatkach budowlanych nr 2/3, 2/4 w obrebie ewidencyjnym
75.

1.5.1. Organizacja rob6t budowlanych, zaplecze budowy:
a) Przekazanie terenu budowy

Przekazanie Terenu Budowy i Dokumentacji Budowy nastapi protokolarnie w terminach
okreslonych w umowie. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dokumentacji budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Dokumenty budowy
beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego

b) Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przystgpienia i prowadzenie robot Wykonawca obwiesci publicznie w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo§ciach okre$lonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablic
informacyjnych i ostrzegawczych- w miar¢ potrzeb pod$wietlanych. Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego okresli niezbedny sposob ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie
prowadzonych robdt nie podlega odrebnej zaptacie.

c) Zaplecze budowy

Bedzie organizowane na terenie nalezacym do Inwestora. Wszystkie szczegdty zostang
przekazane Wykonawcy w momencie przekazania Wykonawcy terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Umowy, az do odbioru ostatecznego Robot, a w szczegdlnosci:
e Zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0os6b wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa i nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy teren budowy przed dostepem osdb nieupowaznionych.

e Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong punktow pomiarowych do
chwili ostatecznego odbioru robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

e Wykonawca we wlasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy a koszty budowy i
utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w ofercie przetargowe;.

e Wykonawca wykona wszystkie prace wstgpne potrzebne do zorganizowania zaplecza,
doprowadzi instalacje niezbe¢dne do jego funkcjonowania oraz wyposazy w
odpowiednie obiekty i drogi montazowe.

e Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania doprowadzenia, przytgczenia wszelkich
czynnikow 1 mediow energetycznych do zaplecza i placu budowy, takich jak:
energia elektryczna, gaz, woda, $cieki itp.

e Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow 1 mediow energetycznych nalezy do
obowigzkéw Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie
wszystkich warunkow technicznych przylaczenia, dokonanie uzgodnien itp.

e Wykonawca w ramach umowy ma uprzatng¢ plac budowy po zakonczeniu kazdego
elementu robét i doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot i
likwidacji placu budowy.

e Koszty budowy i utrzymania zaplecza zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowanej w
ofercie przetargowej Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie
prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

d) Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna, stosowanie si¢ do ustalen prawa i



innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowac wszystkie przepisy powszechnie
obowigzujace oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktdre sg w
jakichkolwiek sposob zwiazane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie podczas prowadzenia budowy. Wykonawca bedzie przestrzegac praw
patentowych lub innych praw wtasnosci i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszystkich wymagan prawnych dotyczacych: wykorzystania opatentowanych rozwigzan
projektowych, urzadzen, materiatow lub metod. W sposob ciagly powinien informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odpowiednie dokumenty. Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa
finansowe lub prawne to w cato$ci obciaza one Wykonawce.

e) Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu
Zamawiajacemu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.2. Zabezpieczenie interesOw 0sdb trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym
prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi
uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj
koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej
wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong substanciji budowlanej oraz za ochrong¢ nowo
wybudowanych instalacji wewngtrznych w budynku — w szczegoélnosci na trasach
uktadania instalacji teletechnicznych. W przypadku wystapienia kolizji-Wykonawca
(przed podjeciem jakichkolwiek dziatan) powiadomi i niej Kierownika budowy,
Inspektora nadzoru.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robot wlasciwe oznakowanie i1 zabezpieczenie
przed uszkodzeniem instalacji i urzadzen.

1.5.3. Ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie
przepisy ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

1. podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepisOw
1 norm dotyczacych ochrony Ssrodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wlasnosci prywatnej i spoteczne;j,

a wynikajacych ze skazenia srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania;

2. mial szczegdlny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowaé zniszczen w srodowisku naturalnym. Oplaty
1 kary za przekroczenia norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
srodowiska, obcigzaja Wykonawce;

3. wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajgce z zaniedban w
czasie realizacji robot, obcigzaja Wykonawce,

4. materialy, ktoére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowac¢ materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
natgzeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robot musza
mie¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez uprawniong jednostke,



jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.
Zgodnie z Art. 20 Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane- (Dz. U. Nr 89, poz.414)
tekst jednolity Dz.U.1974 nr 89 poz. 414, obszar oddzialywania w/w inwestycji ogranicza
si¢ do powierzchni budynku.

1.5.4. Warunki BHP

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepiséw dotyczacych bhp.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane
z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kosztorysowe;j.

1.5.5. Warunki przeciwpozarowe

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty tatwopalne bgdg sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Prace pozarowo niebezpieczne
wykonywane beda na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami uzytkownika
nieruchomosci. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane
pozarem wywolanym jego dzialalno$cig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiadaé bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.

1.5.6. Organizacji ruchu w czasie budowy
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od
wtadz, co do przewozu, nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do
zabezpieczenia przed zniszczeniem lub uszkodzeniem jezdni ogdlnodostepnych i chodnikow
ogolnodostgpnych graniczacych z terenem inwestycji.

1.6 Nazwy i kody CPV (grupa, klasa, kategoria)

45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45315600-4 — Instalacje niskiego napigcia

45312300-0 - Instalowanie anten

45314000-1 — Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45314200-3 — Instalowanie linii telefonicznych

45314300-4 — Instalowanie infrastruktury okablowania

45314320-0- Instalowanie okablowania komputerowego

45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

1.7 Definicje pojec i okreslen

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej STWiOR sg zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.



Definicja poje¢ ogdlnych dla wszystkich rodzajow robot wewnetrznych

Definicje i pojecia dotyczace instalacji :

e Teren robét — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza robot,

e Przygotowanie podloza — zespot czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i
innych elementow instalacji, majgcych na celu zapewnienie mozliwo$ci ich montazu
lub ulozenia zgodnie z dokumentacjg; zalicza si¢ tu nastgpujace grupy czynnos$ci:

e wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych,
e osadzanie ognioodpornych kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,
e wykucia i przekucia wymagane do prawidlowego montazu elementow
systemu,
e montaz ognioodpornych rur instalacyjnych Iub uchwytow do mocowania i
uktadania kabli,
e montaz ognioodpornych konstrukcji wsporczych i tuneli kablowych,
e montaz kablowych przej$¢ ogniochronnych, migdzystrefowych, zbudowanych
zgodnie z wymaganymi aprobatami technicznymi (np. AT-15-5358/2002
1 AT-15-5361/2002),
e Pozostale okreslenia — wg PN/T-01001, PN/T-01002, PN/T-01003 oraz norm
zwigzanych,
e Kontroler :Kontroler jest centralng jednostka systemu kontroli dostepu, do ktorej
sa podtaczone moduty. Gromadzi on wszystkie uprawnienia, protokoty i dane
konfiguracji podtgczonych przejsc, a takze zarzgdza magistralami,

2 MATERIALY

Materiaty wykorzystane do wykonywania robot objetych niniejsza specyfikacja musza spetniaé
wymogi odno$nych przepisow 1 by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uznaje si¢ wyroby, dla ktérych wydano:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych (dla wyrobéw wymienionych w
Zarzadzeniu Dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca 1997 r. — MP
22/97 poz. 216)

o certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng (dla wyrobéw wymienionych w
Rozporzadzeniu MSWiA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony
przeciwpozarowej, ktore mogg by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania wytgcznie na
podstawie certyfikatu zgodnosci Dz U.. 55/98 poz. 362 lub wyrobow, dla ktérych wymaganie
takie zawiera dokument odniesienia, ktérym dokonywana jest ocena zgodno$ci)

Dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow przeznaczonych do jednostkowego zastosowania w
przedmiotowym obiekcie. Wyroby te musza posiada¢ oswiadczenia dostawcy wyrobu, w ktorym
zapewnia si¢ zgodno$¢ wyrobu z indywidualng dokumentacjg oraz przepisami i obowigzujacymi
normami. O$wiadczenia dostawcy wyrobu powinno by¢ wydane zgodnie z warunkami okreslonymi w
Rozporzadzeniu MSWiA z 24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobdéw budowlanych nie
majacych wpltywu na spelienie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych
wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. 99/98 poz. 637).

2.1 Akceptowanie uzytych materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jakosci w celu zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrdodta nie
oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostalych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty
uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciggly spetlniajg wymagania STWIOR w czasie



prowadzenia roboét. Jezeli materiaty z akceptowanego zrddta sg niejednorodne lub nie zadawalajace;j
jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodlo zaopatrywania w materiaty.

Materiaty wykonczeniowe stosowane na plaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z
tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci kolorystycznych w czasie
catego procesu eksploatacji.

2.2 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiOR przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze,
co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru Iub Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru lub
Inzyniera.

2.3 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko liczac si¢ z tym, Ze roboty nie zostang przyje¢te i nie beda zaptacone.

2.4 Warunki dostawy

Wykonawca zapewni dostawe materialow budowlanych na plac budowy w sposob zapewniajacy ich
ochrong przed zniszczeniem lub uszkodzeniem oraz zachowanie warunkow gwarancji udzielonej
przez wytworce. Terminy dostawy materialow zapewnia¢ muszg cigglos¢ prowadzenia robot- zgodnie
z zatwierdzonym harmonogramem robot.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one potrzebne do
wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wtasciwosci oraz
byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow
musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposob
skutecznie zabezpieczajacy przed dostgpem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania
materialow powinny by¢ po zakonczeniu robdt, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego
stanu.

2.6 Specyfikacja techniczna wybranych podstawowych materiatlow uzytych w projekcie

2.6.1 System kontroli dostepu (SKD)

Cechy szczegdlne systemu kontroli dostepu:
e interfejs uzytkownika poprzez przegladarke internetows,

e polaczenie kontroli drog ewakuacyjnych, zwalnianie systemu na wypadek pozaru

e przejrzyste struktury menu, predefiniowane ustawienia dla typowego uzytkowania oraz
asystent rozpoznawania sprzetu umozliwiajg szybka i dzigki temu ekonomiczng obstuge
podczas instalacji i uzytkowaniu,

e pelna integracja z systemem integracji, co umozliwia korzystanie z takich funkcji, jak:

o integracja alarmu, zdarzen i komunikatow w systemie,
catkowity nadzor nad wszystkimi komponentami sprzetowymi i programowymi,
wyswietlanie wszystkich zdarzen i stanéw drzwi,
taczenie z pozostalymi systemami za pomocg otwartych interfejsow,
odtworzenie przebiegu prac i zachodzacych procesow,

zapis zdarzen,

O O O O O O

kompatybilno$¢ i wspoOlpraca systemow  wideo, antywlamaniowych
1 przeciwpozarowych.



Wilasciwosci systemu:
e Sledzenie $ciezki,

e zarzadzanie grupg uzytkownikow, nadawanie uprawnien i ustawienia profili,

e ponowna rejestracja,

o weryfikacja,

e wykrywanie i sygnalizacja wlamania,

e prosty interfejs do tworzenia dziennych kart tymczasowych oraz przepustek dla gosci,

o mozliwos¢ zglaszania odwiedzajgcych przez pracownika na platformie webowe;.

2.6.2 Siec¢ strukturalna (LAN/OST112) oraz kable dla sys. zliczania czasu pracy (ZCzP)

Cechy szczegoblne sieci strukturalnych:
e Rozwigzanie systemowe z gwarancjg producenta na minimum 25 lat

e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz

e Fizyczne rozdzielenie zakonczenia kabli w szafach dystrybucyjnych RACK

e Fizyczne rozroznienie oznakowania gniazd — niezalezny wyréznik koloru dla sieci OST112

e Szafe dystrybucyjne stojace nalezy montowaé zgodnie z zaleceniami producenta w miejscu
wskazanym w projekcie.

e Przy montazu szaf nalezy zachowaé¢ odpowiednie odlegtosci od $ciany i innych urzadzen
montowanych w pomieszczeniu, aby umozliwi¢ swobodny dostep z przodu szafy
montazystom i obstudze techniczne;j.

o Szafy RACK metalowg nalezy obja¢ potgczeniami wyréwnawczymi.
e Wyposazenie szafy nalezy montowaé zgodnie z dokumentacjg zalaczong do urzadzenia oraz

zaleceniami producenta systemu.

2.6.3 Instalacja telewizji (RTV/SAT)

Cechy szczegblne systemu:
e Niezalezny dostep do sygnalu RTV/SAT dla kazdego z gniazdek odbiorczych

o Instalacja oparta na rozwigzaniu z wykorzystaniem Multiswicha
e Okablowanie oparte na kablach TRISET 113/ 113-PE

e Pomiary wykona¢ dla sygnatow TV, UKF, SAT we wszystkich gniazdach na poszczegdlnych
kanatach

2.6.4 Instalacja monitoringu dozorowego (CCTV)
Cechy szczegoblne systemu CCTV:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e Kamery obstugujace technologi¢ IP POE — zasilanie ze switcha
e Okablowanie oparte na kablach U/UTP kat. 6+ LSOH 350MHz
e Rozdzielczos¢ Kamer 2 MPX

e Pojemnos$¢ rejestratora nagran minimum 1 m-c

e Mozliwo$¢ zdalnego, sieciowego przegladania i zgrywania nagraé¢ z systemu

2.6.5 Instalacja wideodomofonowa

Cechy szczegoblne instalacji:
e Oparty na rozwigzaniu systemowym jednego producenta

e  Mozliwos¢ dodatkowego sterowania otwieraniem 2 bramami wjazdowymi



e Mozliwos$¢ integracji z systemem SKD na poziomie drzwi / furtek wyposazonych w oba
systemy

Wszystkie parametry techniczne i1 jako§ciowe materialow musza by¢ bezwzglednie zachowane
zgodnie z zapisami STWiOR. Nie dopuszczalne jest stosowanie materialow nie spetniajacych
wymagan technicznych i jako$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej oraz STWiOR, jak
rowniez materiatdéw o obnizonych w stosunku do okreslonych w dokumentacji parametrach.

Za sprawdzenie zgodno$ci materiatlow uzytych przez Wykonawceg robot ze specyfikacja oraz
dokumentacja projektowg odpowiada Inwestor.

Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego wystgpienia do Inwestora z prosbg o akceptacje
materialdw i rozwigzan technicznych, urzadzen przed dostarczeniem lub zamontowaniem w trakcie
realizacji inwestycji.

Wykonawca prac projektowych nie bierze na siebie odpowiedzialnosci z tytutu rekojmi za wady
opracowania w przypadku, gdy Inwestor dokona zmian w opracowaniu na etapie realizacji przedmiotu
inwestycji bez uprzedniej konsultacji z zespolem projektowym oraz w przypadku gdy Inwestor
dopusci do zastosowania materialty lub rozwigzania techniczne, ktore nie spetniajg wymagan pod
wzgledem parametrow technicznych i jakoSciowych okreslonych w dokumentacji.

2.7 Odniesienie do obowigzujacych przepis6w i norm

Dla przedmiotu realizacji (budowy) opisanego w niniejszym STWiOR obowiazuja przepisy
1 normy wymienione w pkt.10 niniejszych specyfikacji.

3 SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét i bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w PW i STWiOR. W przypadku braku ustalen w wymienionych
dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymany w dobrym
stanie technicznym i w gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy - na zadanie - Inspektorowi
Nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje si¢ mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow technologicznych,
nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot. Wykonawca jest
zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej robot, do
ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.1 Podstawowy sprzet niezbedny do wykonania zadania inwestycyjnego

. zespot pradotworczy,
. miernik do pomiaru parametrow sieci strukturalnej,
. testery telekomunikacyjne,
. mierniki rezystancji izolacji,
. miernik impedancji petli zwarcia,
. mierniki poziomu sygnatu RTV / SAT
4 TRANSPORT

Wykonawca stosowacé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materiatow i
sprzgtu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
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nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i na whasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

Inwestor ma prawo zakwestionowaé catos$¢ lub czgs¢ dostaw w przypadku uszkodzenia lub
stwierdzenia niezgodnos$ci z warunkami technicznymi.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie zawartej z Wykonawcg przekaze teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi: uzgodnieniami formalno-prawnymi, dziennikiem montazu, ksi¢ga
obmiaru robot, uzgodniong w umowie iloscig egzemplarzy dokumentacji projektowe;.

Zamawiajacy w w/w terminie przekaze Wykonawcy Projekt organizacji placu budowy wraz z
harmonogramem robo6t oraz Projekt tymczasowej organizacji ruchu. Wykonawca moze prowadzi¢
roboty zgodnie z otrzymanymi projektami.

Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania Robot okreslonych zgodnie z Umowg oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru do §cistego przestrzegania przyj¢tego harmonogramu (terminu) robot
oraz do usuni¢cia wszelkich wad budowy. Odpowiada on za jako$¢ zastosowanych materiatow i
prawidtowos¢ wykonywanych robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i Specyfikacji
Technicznej, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.

Wykonawca dostarczy na Teren Budowy urzadzenia i materiaty oraz dokumenty wyspecyfikowane w
Umowie, a takze niezb¢dny personel i inne rzeczy i ustugi (tymczasowe lub state) konieczne do
wykonania robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za poprawne usytuowanie wszystkich czg¢sci robot i naprawi
kazdy btad w usytuowaniu, poziomach, wymiarach czy wyosiowaniu robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownosc, stabilnos¢ i bezpieczenstwo wszystkich dziatan
prowadzonych na Terenie Budowy oraz za wszystkie dokumenty, projekty kazdej czesci sktadowe;
urzadzen i materiatow, jakie bedg wymagane- aby ta cz¢$¢ byta zgodna z Umowa.

Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dziatan do Terenu Budowy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie utrzymywat Teren Budowy w stanie wolnym od
wszelkich niepotrzebnych przeszkod oraz bedzie przechowywat w magazynie, lub odpowiednio
rozmiesci wszelki sprzet i nadmiar materiatow.

Wykonawca powinien zapewnié¢ catos¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzgdzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg
projektowa, STWiOR i ewentualnymi wskazéwkami Inspektora Nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona
rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich, materiatdéw z demontazu i przygotuje obiekt do
przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentow budowy,
wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i
wynajmowane pomieszczenia.

5.2 Szczegélowe zasady wykonywania robot

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez odpowiednio wykwalifikowany personel
z zastosowaniem wilasciwych materiatldw i urzadzen.

5.2.1 Ukladanie kabli

Kable zasilajace i sygnatowe instalacji powinny by¢ tak prowadzone aby unikna¢ niekorzystnych
wplywow na instalacje. Czynniki ktore nalezy wzia¢ pod uwage, to:

» zaklocenia elektromagnetyczne o nat¢zeniu uniemozliwiajgcym poprawng prace;

* mozliwo$¢ uszkodzenia przez pozar;

*  mozliwo$¢ uszkodzenia mechanicznego, wlacznie z uszkodzeniami, ktére mogtyby
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spowodowaé zwarcia pomiedzy kablami systemowymi a kablami innych instalacji;

» uszkodzenia powstale przy konserwacji innych instalacji.
Wszystkie kable i inne cz¢sci metalowe instalacji powinny by¢ skutecznie oddzielone od wszelkich
metalowych czesci instalacji odgromowe;j. Zabezpieczenia przed przepigciami powinny by¢ zgodne z
postanowieniami krajowymi.
Gdy kable itp. przechodzg przez $ciany, podtogi lub stropy oddzielen strefy pozarowej, to przepusty
powinny by¢ wykonane jak przegrody ogniowe, w taki sposob, aby klasa odpornosci elementéw
budowlanych, przez ktore przechodza , nie zostala zmniejszona.

5.2.2 Montaz urzadzen

Kontrolery drzwiowe wraz z zasilaczami montowa¢ w miejscach wskazanych

Przez uzytkownika, zawsze uwzgledniajac lokalizacje ich po stronie chronionej. Nalezy przewidzie¢
montaz mozliwie blisko obstugiwanych przejs$¢, najlepiej w zamknigtych pomieszczeniach
technicznych (serwerownie, wentylatornie itp.). Nie jest konieczny montaz w przestrzeni
mi¢dzysufitowej. W obudowie kazdego modutu umiesci¢ schemat elektryczny podtaczenia urzadzen
znajdujacych si¢ w obudowie.

e Glowice czytajace nalezy instalowac tak, aby ich gorna krawedz znajdowata si¢ ok. 1,4 m od
podtoza lub w linii z innymi elementami znajdujgcymi si¢ na $cianie.

e Przycisk ewakuacyjny nalezy zainstalowa¢ w bezposrednim sgsiedztwie przycisku wyjscia lub
czytnika kart zblizeniowych po stronie chronione;.

o Czujke magnetyczno-stykowa, petnigce role czujki otwarcia, nalezy montowac przy gornej
krawedzi skrzydet drzwiowych w odleglosci 2/3 od zawiasow.

e Zaczep elektromagnetyczny nalezy instalowac w futrynie na wysokosci ,,jezyka” zamka. W
przypadku braku mozliwosci montazu zamka elektromagnetycznego w drzwiach istnieje
mozliwo$¢ zastosowania zwory elektromagnetycznej. Zmiang mozna wykonac¢ w
porozumieniu z projektantem i inwestorem.

o W przypadku prowadzenia instalacji w przestrzeni mi¢gdzystropowej lub pod podniesiong
podtoga nalezy zapewni¢ swobodny dostep do zamontowanych w tych przestrzeniach
elementow (na przyktad poprzez otwory rewizyjne).

Kamery montowaé w sposob umozliwiajacy jak najszerszy podglad na monitorowang strefe / teren. W
przypadku kamery typu ,,rybie oko” nalezy dostosowac wysokos$¢ podwieszenia bezposrednio podczas
montazu i zweryfikowa¢ podczas prob uruchomieniowych.

Anteny RTV/SAT na dachu mocowac¢ w sposob stabilny do konstrukcji wsporczych (wysiggnikow),a
nastepnie do masztow antenowych zlokalizowanych przy kominie. Okablowanie od anteny prowadzi¢
z masztu w rurze ostonowej, korytkiem kablowym i dalej przez przepust dachowy, a nastgpnie po
wyznaczone]j trasie kablowej do instalacji multiswichowej. Przy wejsciu do budynku nalezy
zamontowac¢ ochronnik przepigeciowy dla kabli typu RG6.

5.3 Zgodnosé robot z PW i STWIOR

Projekt wykonawczy (PW) i Specyfikacje Techniczne (STWiOR) oraz inne dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego (np. protokoty konieczno$ci
na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zamowionym zakresie i sg integralng
czg$cig umowy, a wymagania w nich zawarte sa obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow w PW lub ich pomijaé. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory w porozumieniu z projektantem dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne PW i STWiOR.

Dane okreslone w PW i w STWiOR uwazane sg za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatdw muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymogami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku,
gdy roboty lub materiaty nie bedg w petni zgodne z PW lub STWiOR i wplynie to na zmiang
parametrow wykonanych elementow budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

Wykonawca robot zobowigzany bedzie do zapoznania si¢ z zalgczonymi Warunkami
Technicznymi przytaczenia do sieci w celu wlasciwego przygotowania oferty, ich do
weryfikacji oraz ich ewentualnej aktualizacji.
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5.4 Projekty branzowe w odniesieniu do projektu Architektury i projektu Konserwacji i
Restauracji

Wszystkie rozbieznos$ci projektowe zauwazone w trakcie robot budowlano- instalacyjnych nalezy
zgtasza¢ bezposrednio do projektantow branzy architektoniczne;j.

W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieScistosci lub rozbieznosci w projektach
poszczegdlnych branz pierwszenstwo nad branzami majg rozwigzania zawarte w projekcie
architektoniczno-budowlanym Konserwacji i Restauracji.

Ze wzgledu na zabytkowy charakter budynku przy wykonywaniu prac nalezy przestrzegaé
wymagan zawartych w projekcie Konserwacji i Restauracji. Wszystkie propozycje inne niz w
projekcie wymagaja uzgodnienia z Zamawiajacym w drodze pisemnych pytan i odpowiedzi.

5.5 Szczegélowy harmonogram realizacji robét

Po podpisaniu umowy Zamawiajacy przekaze Wykonawcy ramowy harmonogram robot
sporzadzony na etapie prac projektowych. Wymaga sie, aby -przed rozpoczgciem prac-
Wykonawca zaakceptowal w/w dokument lub tez opracowat i przedstawit do akceptacji
Zamawiajacemu wlasny harmonogram robo6t wraz z opisem ich prowadzenia i szczegétowym
opisem zabezpieczen. Bez uzyskania akceptacji wyzej opisanego harmonogramu i opisu
prowadzenia prac, prace nie b¢da mogty zosta¢ rozpoczgte.

5.6 Decyzja i polecenie Inspektora Nadzoru

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, innych
normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Polecenia Inspektora bedg wykonywane
nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot..

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca. W
przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzeniem, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone
w ST, normach wytycznych i warunkach technicznych odbioru. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legitymacje,
zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociaggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia
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w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow ponosi Wykonawca.

Kontrola jakos$ci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodno$ci zastosowanych do wbudowania wyrobow i zainstalowanych urzadzen z
dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami,

e zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektows i wytycznymi Inwestora oraz
ewentualnymi zmianami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami, a takze zgodnosci z
obowigzujacymi przepisami, normami, rozporzadzeniami oraz wiedzg techniczna,

e jako$¢ i sposdb mocowania urzadzen i materiatow pod wzgledem ich zgodnosci z

aktualnymi normami, projektem i niniejsza specyfikacja,
prawidtowos¢ utozenia okablowania systemowego,

uszczelnienia i oznaczenia przebi¢ przez strefy pozarowe,
sprawdzenie dziatania wszystkich urzgdzen podigczonych do systemu,
poprawnosci dziatania poszczegoélnych elementéw systemu.

6.2 Badania i pomiary, testowanie

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane bgdg na terenie budowy i
okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.2.1 Pomiary

Przed polaczeniem urzgdzen zasilanych napigciem przemiennym 230 V AC nalezy wykona¢ pomiary
rezystancji izolacji przewoddw 1 sporzadzi¢ protokot z pomiarow.

Do kazdego elementu wykonawczego (czujki, przyciski napadowe itp.) nalezy utozy¢ lini¢ dozorowa
z minimum jedng zapasowa parg przewodow. Do wykonania potagczen migdzy wszelkimi
urzadzeniami nie stosowac przewodow ekranowanych.

Wymaga sig¢, aby podczas prowadzenia przewodow unika¢ rownolegtego uktadania wzdtuz kabli i
przewodow elektrycznych. Minimalny odstep od nich musi wynosi¢ 25 cm. Dotyczy to w
szczegblnosci szachtow, w ktorych prowadzone sg przewody roznych instalacji — przewody instalacji
teletechnicznych prowadzi¢ w osobnych trasach z uwzglednieniem podanej odlegtosci.

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru inwestorskiego

Inspektor begdzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami STWIORB na podstawie
wynikow dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy
nie sg wiarygodne, to Inspektor zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor
moze wprowadzic¢ staty, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.

6.5 Atesty jakosci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w
STWiOR. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez STWiOR, kazda partia
materialu dostarczona na budowe¢ winna posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.

14



Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢
badane w dowolnym czasie. Atesty i legalizacje przechowywane bgdg na terenie budowy i okazywane
Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora oraz
Wykonawce w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty b¢da oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:
e date przyjecia i zakres obowigzkow osob funkcyjnych na budowie,
date przyjecia placu budowy,
date rozpoczgcia robot,
uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
uwagi i polecenia Inspektora,
e daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,
e zgloszenia i daty odbioru robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych oraz
koncowych odbioréw robét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatury powictrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w PW,
e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jako$ci materiatow oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem
autora badan,
e wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem kto je prowadzit,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda
przedstawione Inspektorowi do akceptacji. Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich przyjecia. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania si¢ do jego tresci.

b) Ksiega obmiaru robét

Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku robot o
duzym stopniu skomplikowania. Ksi¢ga obmiaru robdt bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do
wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru potwierdzony przez
Inspektora Nadzoru. Obmiary wykonanych robot prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w
STWiOR.

Ksigga obmiaru robot zawiera karty obmiaru robét z:
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numerem kolejnym karty,

podstawg wyceny 1 opisem robot,

iloscig przedmiarowa robot,

datg obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami niniejszego STWiOR,

iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksigega obmiaru roboét (jesli jest wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi Nadzoru do
sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

¢) Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatdw, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i wyniki badan
sporzadzone przez Wykonawce beda stanowi¢ zatacznik do protokotu odbioru.

d) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ takze:
e decyzje o pozwoleniu na budowe,
protokot przekazania placu budowy,
harmonogram budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty z narad i ustalen,
dowody przekazania materialow z demontazu, dowody utylizacji materialow
z demontazu podlegajace utylizacji,
e korespondencja na budowie,
jezeli sg one wymagane.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane na zyczenie
Inwestora.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z PW oraz
STWiOR. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru. Wyniki
obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji:

* dla urzadzen i1 osprz¢tu dostarczanych na budowe- sztuki,

* dla okablowania instalacji systemow teletechnicznych - metry biezace.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narz¢dzia pomiarowe, posiadajace czytelna skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caltym okresie trwania robot.
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7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4 Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wykonany obmiar rob6t zawiera¢ bedzie:
e podstawe wyceny i opis robot,
e ilos¢ przedmiarowa roboét (z kosztorysu ofertowego),
e datg obmiaru,
e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego
e obmiar robdt z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
* dlugos¢ x szerokos$¢ x glebokosé x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,
¢ ilo$¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
* dane osoby sporzadzajacej obmiar

8 ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbiorow

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom roboét, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru:
* odbiorowi rob6t zanikajacych,

* odbiorowi czgSciowemu, elementow robot,

« odbiorowi koncowemu, ostatecznemu.

* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
oraz jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora Nadzoru.

8.3 Odbior miedzyoperacyjny

Odbioér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wplyw
na wykonanie dalszych prac. Odbiorowi takiemu moga podlega¢ m.in.:

* Montaz instalacji kablowej,

* Montaz urzgdzen,

* Polgczenie urzadzen w system,

* Polaczenie systemow teletechnicznych

8.4 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony
bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z PW, PN i STWIOR.
W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupethiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
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wymaganej PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5 Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru ostatecznego
Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny zawierajacy:

* PW powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi.

* Dziennik budowy — oryginat i kopig.

* Obmiar robét (jesli wymagany)

* Atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow.

» Dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen.

* Sprawozdania techniczne z prob ruchowych.

* Protokotly prob i badan.

* Protokotly odbioru robot zanikajacych.

* Rozliczenie z demontazu.

* Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi.

» Wykaz przekazywanych kluczy.

* O$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym.

* Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
tego odbioru. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgltoszone pismem przez Wykonawce
do odbioru w terminie ustalonym przez komisjg.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.5. "Odbior ostateczny robot".

9. Platnosci

9.1 Ustalenia ogolne

Ptatno$¢ bedzie dokonywana na podstawie ustalen okreslonych w Umowie migedzy Zamawiajacym a
Wykonawca.

O ile Umowa nie stanowi inaczej ptatnos¢ odbywac si¢ bedzie na podstawie cen ryczalttowych
zawartych w Ofercie Wykonawcy.

W przeciwnym wypadku ptatnos$¢ bedzie dokonywana na podstawie ksigzki obmiarow i cen
jednostkowych skalkulowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.
Szczegbdlowe zasady obmiaru oraz zakres robot sktadajgcych si¢ na ceng jednostkowa dla kazdej
jednostki obmiaru okreslaja podano w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych.

Cena jednostkowa bedzie uwzgledni¢ musi wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢
na jej wykonanie, okreslone w STWiOR i PW i obejmowag:

e robocizng,

e warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu i transportu

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
1z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu wydatkow, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym.

Cena oferty obejmowaé¢ musi wszystkie koszty, jakie poniesie Wykonawca z tytulu nalezytej oraz
zgodnej z umowa i zgodnej z obowigzujacymi przepisami taczng ceng robot i innych Swiadczen
niezbednych do realizacji przedmiotu zamdéwienia.
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9.2 Rozliczenia robdt tymczasowych i zabezpieczajacych

Wszystkie roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace, jak np. wywdz gruzu czy zabezpieczenia przed
uszkodzeniami, organizacja placu budowy, nie bedg rozliczane odrebnie. Wykonawca ma za zadanie
uwzgledni¢ je w wynagrodzeniu ryczattowym, cenach jednostkowych robot podstawowych lub tez
scalonych cenach elementdéw prac.

9.3 Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo (po wykonaniu petnego zakresu robot i ich
koncowym odbiorze), etapami okreslonymi w umowie (po dokonaniu odbiorow czgsciowych robot)
lub okresowo (np. w cyklu comiesigcznym). Ostateczne rozliczenie umowy pomie¢dzy zamawiajgcym
a wykonawca nast¢puje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie- potwierdzony przez Inspektora
Nadzoru- protokot czgsciowy i koncowy wykonania i odbioru robot.

9.4 Ceny jednostkowe

Na ceng¢ jednostkowg (obmiarowa) sktadajg si¢ nastepujace elementy.

e w sklad ceny jednostkowej za 1 sztuke¢ wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac
budowy, przygotowanie do wbudowania, montaz i instalacja, polaczenie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, sprawdzenie polaczen i dzialania, kontrola techniczna, odbidr powykonawczy,
uporzadkowanie terenu,

e +w sklad ceny jednostkowej za 1mb wchodzi: zakup materiatu, jego dostawa na plac budowy,
przygotowanie do wbudowania, wykonanie przebi¢ w $cianach i stropach, utozenie w
budynku, potaczenie z innymi instalacjami i urzadzeniami, kontrola techniczna, odbior
powykonawczy, uporzgdkowanie terenu,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Dokumentacja projektowa

Podstawa (dokumentem odniesienia) formalno- prawng prowadzenia robot budowlanych jest projekt
budowlany instalacji teletechnicznych, a podstawg techniczng- projekt wykonawczy w.w instalacji
oraz przepisy budowlane i normy przywolane w w/w projektach. Roboty prowadzone muszg by¢ musi
zgodnie z przepisami budowlanymi i normami wyszczegdlnionymi ponizej oraz w projekcie
wykonawczym.

10.2 Ustawy i Rozporzadzenia, warunki techniczne

1. Ustawa z dnia 7 lipca Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami,
tekst jednolity Dz. U. z 2010 r. Nr 243, poz. 1623),

2. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. O ochronie przeciwpozarowej (tekst ujednolicony Dz.U.
2009 nr 178 poz. 1380z pdzn. zm.) wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2012 1.
poz. 462 ze zmianami),

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie uzgadniania
projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciw-pozarowej z dnia 16 czerwca 2003 r.
(Dz.U. 22003 r. Nr 121, poz. 1137 ze zmianami),

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz 690 z
pozn. zm.) - tekst ujednolicony z dnia 17 lipca 2015 r (Dz.U. 2015 r Nr 0, poz. 1422),

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719),

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzagcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow do
uzytkowania (Dz. U. z 2007 r., Nr 143, poz. 1002 ze zmianami),
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronig zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. z 2010 r. Nr 85, poz. 553),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemOow oceny
zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodno$ci oraz sposobu oznaczenia wyroboéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 81, poz. 351 z
pOzniejszymi zmianami tekst jednolity Dz. U. z 2009 Nr 178, poz.1380),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 169, poz. 1386 z
pozniejszymi zmianami Dz. U. z 2010 r. Nr 138, poz. 935),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 219, poz. 1864),

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robot
ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr118, poz. 1263),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.1126),

Rozporzadzenie Ministra Transportu , Budownictwa i Gospodarki morskiej w sprawie
szczegblowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2012 r. poz.462 z dnia 25
kwietnia 2012 r.).

10.3 Normy i specyfikacje

PN SEP-E-004 - Norma SEP. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa,
PN-EN 50146:2007 - Opaski przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 50368:2007 - Uchwyty przewodow do instalacji elektrycznych,
PN-EN 61537:2007 - Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia przewodow.
PN-EN 61386-1:2011 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Cze$¢ 1:
Wymagania ogblne,
PN-EN 50085-1:2006 - Systemy listew instalacyjnych otwieranych i listew instalacyjnych
zamknigtych do instalacji elektrycznych. Czgs¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50083:2008 - Sieci kablowe stuzgce do rozprowadzania sygnatow: telewizyjnych,
radiofonicznych i ustug interaktywnych (PN-EN 60728),
PN-EN 50117-1:2003 - Kable wspotosiowe - Czes¢ 1: Wymagania ogolne,
PN-EN 50288-1:2005 - Przewody wielozytowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Cze$¢ 1: Wymagania grupowe,
PN-EN 50288-2-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do poziomego i pionowego ukladania w
budynkach,
PN-EN 50288-2-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 2-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora.
PN-EN 50288-3-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czeg$¢ 3-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 100 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,
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PN-EN 50288-3-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 3-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czgstotliwosci 100 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-4-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 600 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-4-2:2005 Przewody wiclozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czeg$¢ 4-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 600 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-5-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesyhu danych - Czeg$¢ 5-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-5-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czesci 5-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow ekranowanych do
czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50288-6-1:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowe;j technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-1: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Przewody przeznaczone do pionowego i poziomego uktadania w
budynkach,

PN-EN 50288-6-2:2005 Przewody wielozylowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych - Czg$¢ 6-2: Wymagania grupowe dotyczace przewodow nieekranowanych
do czestotliwosci 250 MHz - Paczkordy i1 przewody znajdujace si¢ w bezposrednim otoczeniu
operatora,

PN-EN 50289-1-2:2007 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-2: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Rezystancja przy pradzie statym,

PN-EN 50289-1-5:2008 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Czes¢ 1-5: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Pojemnosc,

PN-EN 50289-1-6:2009 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-6: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych - Wiasciwosci elektromagnetyczne,

PN-EN 50289-1-8:2010 Kable telekomunikacyjne - Metody badan - Cz¢$¢ 1-8: Metody badan
wlasciwosci elektrycznych — Tlumienno$¢,

PN-EN 50289-1-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 1-9: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Ttumiennos$¢ niesymetrii (LCL-na wejsciu toru, LCTL-
na wyjsciu toru),

PN-EN 50289-1-11:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Czgs¢ 1-11: Metody
badania wlasciwosci elektrycznych - Impedancja falowa, impedancja wej$ciowa, thumienno$¢
odbiciowa,

PN-EN 50289-1-14:2005 Kable telekomunikacyjne - Metody badania wtasciwosci
elektrycznych - Czgs¢ 1-14: Ttumienno$¢ sprzezeniowa lub skutecznos$¢ ekranowania
elementéw polaczen,

PN-EN 50289-3-9:2002 Kable telekomunikacyjne - Metody badania - Cz¢$¢ 3-9: Metody
badania wlasciwosci mechanicznych - Sprawdzanie odpornosci na przeginanie,

PN-EN 50310:2011 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym,

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna - Instalacja okablowania — Badanie
zainstalowanego okablowania,

PN-EN 50173-1:2011 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czg¢s¢ 1
Wymagania ogodlne,

PN-EN 50173-2:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czgs¢ 2
Pomieszczenia biurowe,
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PN-EN 50173-3:2008 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Cz¢$¢ 3
Zabudowania przemystowe,

PN-EN 50174-1:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Cz¢$¢ 1:
Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci,

PN-EN 50174-2:2010- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow,

PN-EN 50174-3:2014-02- Technika informatyczna - Instalacja okablowania- Czg$¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow,

PN-EN 50310:2016-09- Sieci potaczen wyrownawczych w budynkach i innych obiektach
budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi,

Norma PN-HD 60364-5-56:2010- Instalacje elektryczne niskiego napigcia- Cze$¢ 5-56 Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego- Instalacje bezpieczenstwa,

PN-EN 50200:2016-01 Metoda badania palnosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpieczajgcych,

Norma PN-EN 60849:2001- Dzwigkowe systemy ostrzegawcze,

Norma PN-EN 54-16:2011- Systemy sygnalizacji pozarowej — cze$¢ 16: Centrale
dzwigkowych systemow ostrzegawczych,

Norma PN-EN 60268-16:2011- Urzadzenia systemow elektroakustycznych -- Czes$¢ 16:
Obiektywna ocena zrozumialo$ci mowy za pomocg wskaznika transmisji mowy,

PN-EN 61672-1:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 1: Wymagania,
PN-EN 61672-2:2014-03 Elektroakustyka- Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 2: Badania
typu,

PN-EN 61672-3:2014-03 Elektroakustyka — Mierniki poziomu dzwigku- Cz¢$¢ 3: Badania
okresowe,

specyfikacja techniczna PKN-CLC/TS 50131-7,

PN-EN 60839-11-1:2014-01 — Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen,
Czes¢ 11-1: Elektroniczne systemy kontroli dostepu, Wymagania dotyczace systemow i czgsci
sktadowych,

PN-EN 50133-2-1:2002 — Systemy alarmowe, Systemy kontroli dost¢pu stosowane

w zabezpieczeniach, Cz¢$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow,

PN-EN 50131-6:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
6: Zasilanie.

PN-EN 50131-1:2009 — Systemy alarmowe, Systemy sygnalizacji wtamania i napadu, Czgs¢
1: Wymagania systemowe

Uwaga:

- brak w w/w wykazie jakiejkolwiek normy lub odwotania do przepisu obowigzujgcego w
czasie prowadzenia budowy nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku jego stosowania.

- obowiqzujgce przepisy prawa budowlanego, przepisy branzowe i normy maja
pierwszenstwo przed ustaleniami projektow wykonawczych i niniejszych specyfikacji
technicznych. W przypadku zaistnienia takiej kolizji nalezy o niej niezwtocznie powiadomic
projektanta.
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